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1.1

VSEOBECNE BEZPECNOSTNE VAROVANIA
A OPATRENIA

VSEOBECNE VAROVANIA

& UPOZORNENIE! Pokyny dolezité pre bezpecnost. Do-
drzujte vSetky uvedené pokyny, pretoZze nespravna
inStalacia moze sposobit vazne Skody.

AN

UPOZORNENIE! Pokyny ddlezité pre bezpeénost. Pre
bezpecnost osob je dblezité dodrziavat tieto pokyny. Sta-
rostlivo uschovaijte tento navod.

UPOZORNENIE! Dodrzujte nasledovné varovania:

Pred zahdjenim inStaldcie skontrolujte ,Technické parametre
vyrobku®, a hlavne to, ¢i je tento vyrobok vhodny pre automa-
tizaciu daného dielu. Ak nie je vhodny, NEINSTALUJTE ho.
Vyrobok nie je mozné pouzit skér, ako bude uvedeny do prevad-
zky podla pokynov v kapitole ,Zavere¢na kontrola a uvedenie do
prevadzky".

Podla najnovSej eurdpskej legislativy musi realizacia
automatizacie vyhovovat harmonizovanym normam,
uréenym platnou smernicou Strojné zariadenia, ktoré
umoznuju vyhlasit’ predpokladant zhodu automatizacie.
S ohladom na tuto skutoénost musia byt vSetky ukony
pripojenia vyrobku do elektrickej siete, jeho kolaudacia,
uvedenie do prevadzky a udrzba, vykonané vyhradne
kvalifikovanym a kompetentnym technikom.

Pred zaciatkom inStalécie vyrobku skontrolujte, Gi su vSetky po-
trebné diely v dokonalom stave, a €i su vhodné na pouZitie.
Vyrobok nesmu pouzivat osoby (vratane deti) so znizenymi fy-
zickymi, zmyslovymi alebo mentalnymi schopnostami, alebo
s nedostatoCnymi skusenostami a znalostami.

Deti sa nesmu hrat so zariadenim.

Nedovolte detom, aby sa hrali s ovladacimi prvkami zariadenia.
UdrZiavajte dialkové ovladanie mimo dosahu deti.

& Aby sa predislo akémukolvek nebezpecenstvu sposob-

enému nahodnym obnovenim ¢innosti tepelného zaria-
denia na prerusenie ¢innosti, toto zariadenie nesmie byt
napajané externym odpinacim zariadenim, ako je ¢asov-
ac, ani nesmie byt pripojené k obvodu, ktory je pravidelne
napajany a odpajany.

V sieti napajania zariadenia zabezpecte vypinaci prvok (ak nie
je sucastou) so vzdialenostou kontaktov, ktora umoznuje uplné
odpojenie v podmienkach uréenych kategdriou prepatia lll.

Pri instalacii manipulujte s vyrobkom opatrne, zabrarite pritlacen-
iu, narazom, padom alebo kontaktu s tekutinami akéhokolvek
druhu. Vyrobok neumiestiiujte do blizkosti zdrojov tepla a ne-
vystavujte ho otvorenému ohiu. VSetky tieto ukony by ho mohli
poskodit a zapri€init nespravnu c¢innost alebo nebezpecné
situdcie. Ak k tomu dbjde, okamzite pozastavte intalaciu a
obratte sa na servisnu sluzbu.

1.2

Vyrobca neprijima Ziadnu zodpovednost za ublizenie na zdra-
vi alebo Skody na majetku, vyplyvajuce z nedodrzania pokynov
pre montaz. V tychto pripadoch je vyli¢ena zaruka na chyby
materialu.

Vazena Uroven emisie akustického tlaku A je nizSia ako 70 dB(A).
Cistenie a udrzbu, ktoré ma vykonavat pouzivatel, nesmu
vykondvat deti bez dozoru.

Pred vykondvanim Ukonov na zariadeni (Udrzba, Cistenie) vzdy
odpojte vyrobok od elektrickej siete a od pripadnych aku-
mulatorov.

Pravidelne kontrolujte zariadenie, predovSetkym skontrolujte
kable, pruziny a drziaky kvoli odhaleniu pripadnych nevyvazeni
a priznakov opotrebovania alebo poskodenia. Vyrobok ne-
pouZzivajte, ked' je potrebna oprava alebo nastavenie, pretoze
porucha inStalacie alebo nespravne vyvazenie automatizacie
mozu sposobit zranenie.

Obalovy material vyrobku je potrebné zlikvidovat v stlade s pla-
tnou miestnou legislativou.

Ked sa automatizacia pohybuje pomocou oviadacich prvkov
udrzujte osoby mimo dveri.

PocCas priebehu manévru kontrolujte automatizéciu a udrzujte
0soby mimo dosahu az do skonCenia pohybu.

Viyrobok neovladajte, ak v jeho blizkosti pracuju osoby na au-
tomatizacii; pred vykonavanim tychto prac odpojte elektrické
napajanie.

Ked' je napajaci kabel poskodeny, musi byt vymeneny vyrobc-
om alebo jeho servisnou sluzbou, alebo v kazdom pripade te-
chnikom s nalezitou kvalifikaciou, aby sa zabranilo akémukolvek
riziku.

Upozornenie! Na prepravu vyrobku pouzivajte vhodny prepra-
vny vozik a rukovéte na obale, aby ste mohli operacie vykonat
bezpecne.

VAROVANIA PRE INSTALACIU

- Pred inStalaciou motora pohonu skontrolujte, ¢i sa dvere na-

chadzaju v dobrom mechanickom stave, Ci su spravne vy-
vazené, a Ci sa dobre otvaraju a zatvaraju.

Pred inStalaciou motora pohonu odstrante vSetky prebyto¢né
lana alebo retaze a vypnite vSetky zariadenia, ktoré nie su po-
trebné pre €innost, ako su poistné prvky.

Ak sU na brane, na ktorU sa inStaluje automatizacia, umiest-
nené dvere pre chodcov, systém musi byt vybaveny kontrolnym
systémom, ktory pri otvorenych dverach pre chodcov blokuje
¢innost motora

NainStaluite manévrovaciu stic¢ast pre manualne uvolnenie (ma-
nualny manéver) do mensej vySky ako 1,8 m. POZNAMKA: Ak
je manévrovacia Cast odnimatelna, mala by sa nachadzat v
bezprostrednej blizkosti dveri.

Uistite sa, ze sa ovladacie prvky nachadzaju v dostatocnej
vzdialenosti od pohyblivych sucasti, a ze v kazdom pripade
umoZznuju ich priame sledovanie. Ak sa nepouZiva voli¢, musia
byt oviddacie prvky namontované v minimalnej vyske 1,5 m a
nesmu byt pristupné.
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- Ak je otvaraci pohyb oviadany protipoZiarnym systémom, uistite
sa, ze ovladacie prvky zatvoria vSetky pripadné medzery vacsie
ako 200 mm.

- Pocas manévrov predchadzajte a zabrante akémukolvek za-
chyteniu medzi pohybujlicimi sa a pevnymi Gastami.

- Trvalo pripevnite Stitok tykajuci sa manualineho manévru blizko
prvku, ktory umoznuje tento manéver.

- Po instalacii hnacieho motora sa uistite, Ze mechanizmus,
ochranny systém a vSetky manudine manévre funguju spravne.

- Zvislé dvere a brany vyzaduju funkciu alebo zariadenie na ochra-
nu proti padu

- Pri hnacich motoroch, ktoré po inStalacii umoznuju pristup k ne-
chranenym pohyblivym ¢astiam, musia byt tieto Casti nainstal-
ované vo vySke vacsej ako 2,5 m nad podlahou alebo nad inou
urovnou, ktora by umoznila pristup k tymto Castiam.

- Davajte pozor, aby ste sa vyhli uviaznutiu v désledku pohybu
vedenej Casti pri otvarani.

- Po instalacii sa uistite, Ze mechanizmus je nastaveny spravne,
a ze ochranny systém a pripadné manualne odistenie funguiju
spravne.

Zariadenia s akumulatormi
- Pri vyberani akumulatorov musi byt zariadenie odpojené od
napajania.
- Pred likvidaciou je nutné akumulatory vybrat zo zariadenia.
- Akumulatory sa musia bezpecne zlikvidovat'.
- Ked akumulatory nie st nabijacie, nevymienajte ich za nabijacie.

Zariadenia s LED svetlom
- Pozeranie sa do LED svetla zblizka a dihSiu dobu vas méze osl-
nit. St¢asne modze znizit vizudlne schopnosti a spdsobit nehody.
- Nepozerajte sa priamo do LED svetla.

Zariadenia s radiovym zariadenim

- Firma Nice S.p.A., vyrobca tohto zariadenia, vyhlasuje, Ze zaria-
denie je v zhode so smernicou 2014/53/EU.

- Navod a kompletny text vyhlasenia EU o zhode su k dispozicii
na nasledujucej internetovej adrese: www.niceforyou.com v
Casti ,podpora“ a ,stiahnutie”

- Pre vysielace: 433 MHz: ERP < 10 dBm - 868 MHz: ERP <
14dBm; pre prijfmace: 433 MHz, 868 MHz.
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?  OPIS VYROBKU

ROBO 1000 a ROBO 1500 su radom ireverzibilnych elektromechanickych prevodovych motorov urenych na automatizaciu posuvnych bran.
Jsou vybaveny elektronickou fidici jednotkou, ktera obsahuje radiovy pfijima¢ 433,92 MHz s kodovanim O-CODE.
Tento vyrobok spliia kritéria stanovené v nariadeni ,,Standby“. Vyrobok prejde do rezimu Standby 5 mintt (konfigurovatelné) po ukonceni

spravne vykonanej operacie.

funguje pomocou elektrickej energie. V pripade vypadku napéjania z elektrickej siete ho mozno odomknut pomocou Specidlneho kluca a automatiku

posunut ruéne.

Akékolvek iné ako popisané pouzitie a pouzitie v inych podmienkach, ako su podmienky uvedené v tomto navode, sa po-

vazuje za nevhodné, a preto zakazané!

Tabulka 1
ROBO 1000 ROBO 1500
Limit kridla dveri (m) 12 12
Hmotnostny limit (kg) 1000 1500
Napajanie (V) 230V - 50/60 Hz
Prikon (A) 1,6 1,7
Vykon (W) 350 350
Rychlost (m/s) 0,18 0,16
Maximalny krutiaci moment pri rozbehu (Nm) 20,4 23,4
¢o zodpoveda sile (N) 680 780
Menovity krutiaci moment (Nm) 9 12
¢o zodpoveda sile (N) 300 400
Pracovny cyklus (cykly/hod)
- diZka kridla dveri do 4 m 16 22
- dizka kridla dveri do 8 m 8 8
Trieda ochrany (IP) P44
Teplota prostredia pri pouzivani (°C) -20°C ... +565°C
Rozmery (mm) 363x364x238 h
Hmotnost (kg) 11,5 13
Riadiaca jednotka ROA42 ROA43
21 ZOZNAM SUCASTI, KTORE TVORIA VYROBOK
Na "Obrazku 1" su zobrazené hlavné Casti, ktoré tvoria .
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3 INSTALACIA

3.1 PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACII

& InStalacia musi byt vykonana kvalifikovanym personalom

v stlade s platnymi zakonmi, normami a nariadeniami, i v
sulade s informaciami uvedenymi v tomto navode.

Pred vykonanim inStalécie vyrobku je potrebné:

Skontrolovat neporuSenost dodavky

Skontrolovat, Ci je vSetok material uréeny na pouZitie v dokonalom sta-
ve, a i je vhodny pre uréené pouzitie

Skontrolovat, ¢i je konStrukcia posuvna brana vhodna pre automatizaciu
Skontrolovat, ¢i parametre posuvna brana spadaju do limitov pouzitia
uvedenych v odseku ,Vymedzené pouzitie vyrobku“ (strana 6)
Skontrolovat, ¢i sa na celej drahe pohybu posuvna bréna, pri zatvarani
a otvarani, nevyskytuju body s vacsim trenim

Skontrolovat, ¢i priestor upevnenia elektroprevodovky umozriuje jedno-
duché a bezpecné vykonanie odistenia a manualneho manévru
Skontrolovat, ¢i nehrozi nebezpecenstvo vykolajenia a vysunutia dveri
z vedeni

Skontrolovat’ pevnost mechanickych koncovych dorazov kontrolou, Gi
nedochadza k deformaciam, aj ked'kridlo dveri narazi na doraz silou
Skontrolovat, &i je kridlo dveri vyvazené, tj. ked zostane stat v kto-
rejkolvek polohe, nesmie sa pohybovat

Skontrolovat, ¢i oblast upevnenia elektroprevodovky neméze byt zapla-
vena; pripadne zabezpecte, aby bola elektroprevodovka namontovana
primerane nad zemou

skontrolovat, ¢i sa upeviiovacie body jednotlivych zariadeni nachadz-
aju v priestoroch chranenych pred narazmi, a &i st povrchy dostatocne
pevné

zabranit namoCeniu automatizacie do vody alebo do inych kvapalnych
latok

neukladat’ vyrobok do blizkosti plameriov alebo zdrojov tepla, do po-
tencialne vybusnej atmosféry alebo do mimoriadne kyslej alebo slane;
atmosféry; nedodrzanie tohto pokynu by mohlo spdsobit poskodenie
vyrobku a zapriCinit jeho nespravnu ¢innost alebo vznik nebezpecnych
situacif

pripojit riadiacu jednotku k vedeniu elektrického napéjania, vybavenému
ochrannym uzemnenim

Ak su vo vnutri kridla prechodové dvere alebo dvere v oblasti pohybu
kridla, je potrebné zabezpecit, aby nebranili normalinemu pohybu a v
pripade potreby zabezpecdit vhodny systém blokovania

Vedenie elektrického napéjania musi byt chranené vhodnym termoma-
gnetickym isticom alebo nadpridovym relé

Na elektrickom vedeni je potrebné pocitat so zariadenim, ktoré zaisti
Uplné odpojenie automatizacie od siete. Odpojovacie zariadenie musi
mat kontakty s takou rozpinacou vzdialenostou, ktora umoznuje Upiné
odpojenie v podmienkach kategdrie prepétia lll, v zhode s pravidlami pre
instalaciu. V pripade potreby toto zariadenie zarucuije rychle a bezpecné
odpojenie napdjania; preto sa musi nachadzat na mieste viditelnom z
automatizacie. Ked je umiestnené v polohe, ktort nie je vidiet, musi byt
vybavené systémom, znemoznujlicim pripadné nahodné opéatovné ale-
bo neautorizované pripojenie napajania s cielom zabranit akémukolvek
nebezpecenstvu. Odpojovacie zariadenie nie je dodavané s vyrobkom.
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3.2 VYMEDZENE POUZITIE VYROBKU

Parametre tykajlice sa vykonnosti vyrobku su uvedené v kapitole , TECH-
NICKE PARAMETRE” (strana 34) a predstavuju jediné hodnoty, ktoré
umoznuju spravne vyhodnotenie vhodnosti pre konkrétne pouZitie.
Skontrolujte vymedzenie pouzitia a prisluSenstva, ktoré chcete instalovat
a vyhodnotte vhodnost jeho parametrov pre uspokojenie potrieb prostre-
dia a nizSie uvedené omedzenia:

- hmotnost dveri posuvna brana nesmie prekroGit limit uvedeny v "Ta-

bulka 1"

Rozmery v "Tabulka 1" su priblizné a sluzia len ako hruby odhad. Sku-
tocna vhodnost na automatizaciu daného posuvna brana zavisi od trenia
a inych javov, dokonca gj prilezitostnych, ako je pritomnost ladu, ktoré by
mohli branit pohybu kridla.

Pre redinu kontrolu je jednoznacne nevyhnutné odmerat’ silu potrebnu na
pohyb kridla dveri po celej jeho dréhe a skontrolovat, ¢i neprekroCi po-
lovicu ,menovitého momentu sily“ uvedeného v kapitole ,TECHNICKE
PARAMETRE" (strana 34).

Odporuca sa rezerva 50%, pretoze nepriaznivé klimatické podmienky
mbzu zvysit trenie

V Casti "Tabulka 2" (strana 7) je uvedeny odhad "Zivotnosti®, t. j. priee
mernej ekonomickej Zivotnosti vyrobku. Hodnota je vyrazne ovplyvnena
indexom zavaznosti manipulacie, t. j. su¢tom vSetkych faktorov, ktoré pri-
spievaju k opotrebovaniu. Na vykonanie odhadu je potrebné sCitat vSetky
indexy obtaznosti "Tabulka 2". S celkovym vysledkom skontrolujte odha-
dnutd trvanlivost v grafe. )

Napriklad ROBO 1000 na brane s hmotnostou 700 kg, dizkou 11 metrov,
bez dalSich namahanych prvkov, dosahuje index zataze rovny 50% (30 +
20). Z grafu vyplyva, ze odhadovana zivotnost je 180.000 cyklov.

Aby sa zabranilo prehriatiu, sii€astou riadiacej jednotky
je zariadenie na obmedzenie manévrov, ktoré monitoruje
namahanie motora a dobu trvania cyklov a zasahuje pri
prekro¢eni maximalnej medznej hodnoty.



ODHAD TRVANLIVOSTI VO VZTAHU K INDEXU ZAVAZNOSTI MANEVRU

Tabulka 2

Index zavaznosti % ROBO 1000 ROBO 1500 Trvanlivost v cykloch
Hmotnost kridla dveri (kg)
Do 200 5% 0%
200 + 400 10% 5%
400 + 500 20% 10%
500 + 600 30% 20% B
600 + 800 50% 30% 220.000
800 + 1000 60% 40% 200.000
1000 + 1200 - 50% 180.000
1DI?'?(0 : L d5|°% - - 60 160.000
zka kridla dveri (m
Do 4 5% 5% 140.000
4:6 10% 10% 120.000
6:8 20% 20% 100.000 BN
8+10 35% 35% 80.000 N
10+ 12 50% 50% 60.000 AN
Iné tinavové prvky 40.000 T~
(treba zvazit, ¢i je pravdepodobnost ich vyskytu vacsia ako 10 %) ~~
Teplota okolia nad 40 20.000
°C alebo pod 0 °C alebo 15% 15% 0 A
vihkost nad 80 % 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
- . A = Index zévaznosti %
:;;?kr:nOSt prachu alebo 15% 15% B = Trvanlivost v cykloch
Pritomnost soli 20% 20%
Prerusenie manévru z Foto 15% 20%
Prerusenie manévru z Alt 15% 20%

Poznamka: ak index zavaznosti prekro¢i 100 %, znamena to, ze podmienky su za hranicou prijatelnosti; odporu¢ame pouzit model vacsej velkosti.

3.3

IDENTIFIKACIA A VONKAJSIE ROZMERY

Celkové rozmery vyrobku su uvedené na "Obrazok 2".
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3.4 PRIJATIE VYROBKU

NiZSie su ilustrované a uvedené vo forme zoznamu vSetky komponenty,
ktoré su sucastou sady.
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3.5 PRACA PRIPRAVY NA INSTALACIU

Obrazok znézorfiuje priklad zariadenia automatizacie vytvoreného s pouzitim komponentov od firmy Nice.
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5 4 4 1 3 2

. J
A Elektroprevodovka Poznamka 1 Ak je napajaci kabel dihsi ako 30 m, je potrebné pouzit
B Fotobunky kabel s vacsim prierezom(3 x 2,5 mm?) a v blizkosti automa-
C Stlpiky pre fotobunky tizacie je potrebné nainstalovat ochranné uzemnenie.
D \oli¢ s klucom , , . s , AT
E Majdk s anténou Poznamka 2 2T|eto dva kable mdzu byt vymeneng za jediny kabel 4
F Ozubeny hreben x 0,5 mm®,

Uvedené komponenty su umiestnené podia typického a obvyklého vzo-
ru. Na zéklade schémy v "Obrazok 4" ako referencného prikladu urcte
pribliznu polohu, v ktorej budu jednotlivé komponenty nainstalované v sy-
stéme.

Tabulka 3
TECHNICKE PARAMETRE ELEKTRICKYCH KABLOV
Identifikacné .
oznacenie Parametre kabla

Kabel NAPAJANIA ELEKTROPREVODOVKY
1 1 kabel 3 x 1,56 mm?
Maximalna dizka 30 m [poznamka 1]

Kabel MAJAKA S ANTENOU
2 1 tieneny kabel typ RG58
Maximalna dlzka 10 m; odporucana < 5 m

Kébel MAJAKA S ANTENOU
3 1 kabel 2x 1,5 mm?
Maximalna dizka 10 m

Kabel FOTOBUNIEK

2x0,25 mm? (TX)

4 Maximalna dizka 30 m [poznamka 2]
4x0,25 mm? (RX)

Maximalna dizka 30 m

Kébel VOLICA S KLUCOM
5 2 kable 2 x 0,5 mm? [poznamka 3]

Maximaina dizka 20 m [poznamka 2]

8 - SLOVENSKY
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Pred instalaciou si pripravte potrebné elektrické kable
pre vasu in$talaciu, s odkazom na "Obrazok 4" a "TECH-
NICKE PARAMETRE*“ (pagina 34).

Pouzité kable musia byt vhodné pre typ prostredia, v kto-
rom prebieha instalacia.

Pocas kladenia rurok pre prechod elektrickych kablov
zohladnite skuto¢nost, Zze v dosledku moznej usade-
nej vody v derivaénych Sachtach mozu spojovacie rurky
sposobovat vznik kondenzatu vo vntitri riadiacej jednotky
a poskodit elektronické obvody.



& Pred instalaciou otvorte zaistovaci hacik (A) a odoberte
kryt (B) povolenim upevnovacich skrutiek, pri¢om najprv
ruc¢ne odistite motor pomocou dodaného kltca.

~

0008

\

o
%0
%0
80
09,
90
0
90
B0
23
90

O0000000000K
5 SS000 0
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Pred pokraovanim v inStalacii skontrolujte celkové
rozmery prevodového motora, pricom sa odvolate na
"Obrazok 2" a inStala¢né rozmery "Obrazok 6" .

4 N

0+50 mm

360 mm

3.6

INSTALACIA ELEKTROPREVODOVKY

Chybna inStalacia moze sp6sobit vazne poranenie osoby,
ktora vykonava pracu a os6b, ktoré pouzivaju zariadenie.

Pred zahdjenim montaze automatizacie vykonajte
pripravné kontroly popisané v odsekoch ,Pripravné
kontroly pri instalacii“ (strana 6) a ,Vymedzené pouzitie
vyrobku“ (strana 6).

Pri inStalacii postupuijte nasledovne:
1.

vykopte zaklady (A) a pripravte vedenia (B) pre elekirické kable
("Obrazok 7")

4 N\

(& J

(((«((? Z
e
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4,

Pred vytvrdnutim beténu skontrolujte, ¢i je zakladova
doska dokonale vyrovnana a rovhobezna s kridlom brany.

pockajte, kym betdn nestvrdne a odoberte matice ("Obrazok 10")

&

/I N\
&
J

5.

Je mozné pouzit existujicu a kompatibilnti zakladovu
dosku vybavenu kotviacimi konzolami.

zaloZte elektroprevodovku (D), pri¢om nezabudnite zalozit pastorok
(E) pod ozubeny hreben (F) ("Obrazok 11")

-

(11

~
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6. skontrolujte, ¢i je elektroprevodovka rovnobezne s kridlom brany
("Obrazok 12")
4 N
(12 I |
J
7. skontrolujte, Gi je pastorok v osi s ozubenym hreberiom ("Obrazok
13II)
4 ™\
® Ll
i
i =
Vi | 1]
I

é. aj k\l‘ 7

— Q T T
. J
8. vloZte dodané podlozky a matice a jemne ich pritiahnite ("Obrazok

~

\ J
9. ruéne otvorte a zatvorte kridlo brany a skontrolujte, ¢i sa postva

bez trenia. Tiez skontrolujte, Ci je ozubeny hreben vzdy zarovnany s
pastorkom ("Obrazok 15")

~




10.

pevne utiahnite matice na upevnenie elektroprevodovky k zaklad-
ovej doske a nalepte ndlepku (G) s pokynmi pre odblokovanie
("Obrazok 16")

4 @ N
\ J
11 ruéne otvorte kridlo brany a zastavte 2/3 cm od mechanickej
zarazky ("Obrazok 17")
4 m N
[ \Y
-3cm
\ J
12, posuvajte drziak koncového spinaca na stojane v smere OTVO-
RENE, kym koncovy spina¢ nezasiahne (budete pocut "cvaknutie”
koncového spinaca). Po "cvaknuti" posunte konzolu dopredu o 2
cm (minimalne) ("Obrazok 18")
Pri upeviovani konzoly koncového spinac¢a nevyvijajte
nadmerny tlak.
4 @ N
. J

13.  Zzaistite drziak koncového spinaca na stojane pomocou prislusnych
skrutiek ("Obrazok 19")
4 @ N
Z
ﬁ’%
. J
14. rucne zatvorte kridlo brany a zastavte 2/3 cm od mechanického
dorazu a zopakujte vysSie opisané operacie na upevnenie konzoly
koncového spinaca ("Obrazok 20")
4 @ ™\
2-3cm
<M,
. J
15.  posuvajte drziak koncového spinaca na stojane v smere zatvarania,
kym koncovy spina¢ nezasiahne (budete pocut "cvaknutie" kon-
cového spinaca). Po "cvaknut" posunte drziak dopredu o 2 cm
(minimélne) ("Obrazok 21")
4 @ ™\
. J
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DOLEZITE! - Motor s prevodovkou je prednastaveny (na-

stavenie z vyroby) na instalaciu na pravej strane ("Obraz-
ok 24") ale ak je potrebné ho nainstalovat na l'avu stranu,

acie znazornené na Obrazku 25.

te vykonat oper:

musi

22

-

LIMIT SWITCH

180°

180°

eSS SN
A v—
S LLLLL/AN

P

tojane pomocou prislusnych &

zaistite drziak koncového spina¢a na s

skrutiek ("Obrazok 22")

16.

V/// o

ho

ruéne

upevnite ho dodanymi skrutkami,

)

umiestnite kryt (H

17.

"Obrazok 23")

(

9

uzamknite a vyberte dodany kit

Pri intalacii zariadeni do systému si precitajte prislusné navody na pouzit-

ie.
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3.7 MANUALNE ODISTENIE A ZAISTENIE

ELEKTROPREVODOVKY

Elektroprevodovka je vybavena mechanickym odistovacim systémom,

ktory umoziuje manualne otvaranie a zatvaranie automatizacie.

Tieto ukony manualneho ovladania musia byt vykonané v pripade vypadku

elektrickej energie, poruch Cinnosti alebo faz instalacie.

Pri odisteni postupuite nasledovne:

ik (A) ("Obrazok &

Gi

Pomocou dodaného kituca otvorte zaistovaci ha

26")

1.

Teraz je mozné manuélne pohybovat automatizéciou do pozadov-

anej polohy.

vych ruciciek a vyberte ho.

Na zaistenie zatvorte zaistovaci hacik, otocte kiti¢om proti smeru hodino-

2.

SLOVENSKY - 13
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4.2 ODOBRATIE RIADIACEJ JEDNOTKY
Ak nie je lahké vykonat elektrické pripojenia, je mozné odstranit riadiacu
jednotku (A) odskrutkovanim stlpikovej skrutky (B) ("Obrazok 30").

14 - SLOVENSKY




4.3 SCHEMA A POPIS ZAPOJENIA

4.3.1 SCHEMA ZAPOJENIA
4 N\

@D

T RX _l__‘._

&5

5
SISIS

N

Zz

o
—AW—
|—‘\.—

58

AERIAL

24V =|
\
24V =|
oV
24V =|

¥,
i

5

g

=

LED RADIO R ] TLM

T
° RADIO L) @) PROGRAM TP gy

e o]

A

== 90 (O .

AERIAL

PROGRAM SWITCH Ty [ -y

O

LED SbS

LED PHOTO

LED STOP

|BT4N E LED FCC
LIMIT
@ SWITCH
D FUSE 315mA ._E::OKE LED FCA
TYPEF
& FLASH
BOOST CAPACITOR
RUN CAPACITOR
: MOTOR
ré &)
FUSE 5A N
TYPEF L
N\ )
4.3.2 POPIS ZAPOJENi
Tabulka 4
VYSTUPY CENTRALNA JEDNOTKA
Ukoncenie Aplikacia
VZDUCHOVA ANTENA
PROGRAMOVACI o
PRISTROJ MIKROSPINACE
LED RADIO LED RADIO
LET FOTO LED FOTOCELULA
LED SbS LED KROK ZA KROKOM
LED OK LED OK
SbS TLACIDLO KROK ZA KROKOM
PROGRAM TLACIDLO PROGRAMOVANIE
LIMIT SWITCH KONCOVY SPINAC
BLIKAJUCI BLIKAJUCI
KONDENZATOR ZAZIHU KONDENZATOR ZAZIHU
KONDENZATOR CHODU | KONDENZATOR CHODU
MOTOR MOTOR
POISTKA POISTKA
=) TLACIDLO RADIO

SLOVENSKY - 15




Tabulka 5

ELEKTRICKE ZAPOJENIE

Svorky Funkcia Popis
Vstup pre zariadenia, ktoré blokuju alebo pripadne zastavuju prebiehajici manéver; pomocou vhodnych zariadeni na vstup

9-10 Stop je mozné pripajit kontakty typu "norméalne uzavrety", "norméalne otvoreny" alebo zariadenia s konstantnym odporom. DalSie
informéacie o STOP néjdete v Casti "Vstup STOP".

9-11 Foto Vstup pre bezpeépostné zariager]i.a, ktoré zasahujq Ipoéas gatvéracieho manévru spatnym chodom: Mozno pripojit NC
(normélne zopnuté) kontakty. DalSie podrobnosti najdete v Casti "Fotobunky".
Pri kazdom spusteni manévru sa skontroluje spravna funkcia fotobuniek; ak je test pozitivny, manéver sa spusti. Je to

8-12 Fototest mozné pomocou Specialineho typu zapojenia: vysielace fotobuniek "TX" su napajané oddelene od priimacov "RX". DalSie
podrobnosti ndjdete v Casti "Fotobunky".

9-13 Krok - Krok | Vstup pre zariadenia riadiace pohybové akcie: Mozno pripojit kontakty NO (normélne otvorené).

4-5 Majak Viystup pre blikajlce svetlo (samo&inné). Ked je vystup aktivny, poskytuje napéatie 230 V~.

1-2 Anténa Vstup pre pripojenie antény radiového prijimaca; anténa je vstavana na majaku alebo je mozné pouzit externd anténu.
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5 FINALNE KONTROLY A UVEDENIE DO CINNOSTI

5.1

PRIPOJENIE NAPAJANIA

& Pripojenie napajania musi byt vykonané skiisenym kvalifikovanym personalom, ktory spiiia potrebné poziadavky, za kom-

pletného dodrzania zakonov, noriem a nariadeni.

Postupuijte podla nizsie uvedeného popisu:
1. Rucne odomknite motor prevodovky, aby sa kridlo bréany pohybovalo v rezime otvorenia a zatvorenia (pozri Cast Manualne odistenie a zaiste-

nie elektroprevodovky).
2. Uvedte kridlo brany do stredu jej zdvihu.
3. Rucne zablokuijte prevodovy motor (pozri Cast Manualne odistenie a zaistenie elektroprevodovky).
4, Pripojte automatiku k sietovému napajaniu a skontroluijte:
- Ci LED didda OK, LED didda foto a dve LED diédy koncového spinaCa pravidelne blikaju: 1 bliknutie za sekundu
- Ci sa nevykonavaju ziadne manévre a Ci je blikajuca kontrolka vypnuta
4 @ N
Q_TLM T
° RADIO "PROGRAM TP”
CEEEEELET ,,I,E|
123358 LN P /‘ 5
S-S T ~ SROGRAM SWITCH T;;- F ‘:-C-/ LED: PHOTO
P E‘ R LED: FCC
‘ FUSE 315mA ([ [/ LED: FCA
TYPE F T
- J

Ak sa toto vSetko nedeje, odpojte sietové napajanie automatiky a skontrolujte: elektrické pripojenia, nastavenie fotobuniek
a poistky. V pripade potreby skontrolujte zapojenie oboch koncovych spinacov: posuiite paku koncového spina¢a a skon-

trolujte, Ci relativny koncovy spinac¢ zasahuje vypnutim kontrolky FCA alebo FCC na riadiacej jednotke.

SLOVENSKY - 17



5.2 NACITANIE JEDNOTLIVYCH ZARIADENI

Po pripojeni napéjania je potrebné, aby riadiaca jednotka rozpoznala zaria-
denia pripojené na vstup "" a konfiguraciu vstupu "PHOTO".

& V pripade, ze ma riadiaca jednotka vyrobné konfiguracie
alebo po uUplnom zruSeni prejde do pohotovostného
rezimu po 10 mindatach (600 sekundach). Po vykonani
postupu rozpoznania zariadenia sa ¢as pohotovostného
rezimu skrati na 5mintty (300sekundy). DalSie informacie
najdete na stranke Zapnutie/vypnutie pohotovostného
rezimu.

Faza nacitania sa musi vykonat, aj ked k riadiacej jed-
notke nie je pripojené Ziadne zariadenie.

Postupujte pritom nasledovne:

1. Stlacte a podrzte tlacidlo PROGRAM

2. po priblizne 3 sekundach za¢ne rychlo blikat kontrolka "OK". Po-
drzte stlacené tlaCidlo PROGRAM

pocCkajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka neukonci
nacitanie zariadenf

na konci tejto fazy musi svietit kontrolka "STOP" a kontrolka "OK"
musi svietit trvalo zelenou farbou

uvolnite tlacidio PROGRAM do 10 sekund

kontrolka "OK" musi blikat' 3 zelené bliknutia na potvrdenie, ze za-
riadenia boli nau¢ené

ak postup nie je Uspesny, kontrolka "OK" blikne 5 krat Gerveno

4 N\

>

oo

N

>
LED RADIO R @ TLM

[ raio L) @ RAM TP gy
mEgogEEnen || @ o J
12345678910

I
PROGRAM SWITCH Ty -
N\ J

Fazu nacitania pripojenych zariadeni mézete vykonat kedykolvek znovu, a
to aj po instalacii, ked napriklad potrebujete pridat alebo odobrat’ nejaké
zariadenie.

Po dokondeni postupu ucenia zariadeni skontrolujte, i svieti kontrolka
PHOTO a STOP. Ak nie, odpojte napéjanie automatiky zo siete a skon-
trolujte elektrické pripojenia, nastavenie fotobuniek a poistky.

V pripade potreby skontrolujte zapojenie oboch koncovych spinacov: po-
sunte paku koncového spinaca a skontrolujte, ¢i relativny koncovy spina¢
zasahuje vypnutim kontrolky FCA alebo kontrolky FCC na riadiacej jed-
notke.

Po dokonceni operacii zatvorte kryt prislusnou skrutkou.

Ak je potrebné otocéit smer chodu motora, je potrebné
znova vyhladat zariadenia. ("Obrazok 25") .
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6 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENIE DO
PREVADZKY

Jedna sa o najdolezitejSiu fazu realizacie automatizacie pre zaistenie ma-
ximalnej bezpecnosti zariadenia. Zaverec¢na kontrola pred uvedenim do
prevadzky mdze byt pouzita aj na pravidelnu kontrolu zariadeni, ktoré tvo-
ria automatizaciu.

Fazy zaverecnej kontroly a uvedenia automatizacie do
prevadzky musia byt vykonané kvalifikovanym a skus-
enym personalom, ktory bude musiet uréit skuasky
potrebné na kontrolu prijatych rieSeni z hladiska exi-
stujucich rizik a na kontrolu dodrziavania zakonov, pre-
dpisov a nariadeni: predovSetkym vSetkych poziadaviek
normy EN 12453, ktora urcuje sktiSobné metddy na kon-
trolu automatickych zariadeni bran.

Pridavné zariadenia musia byt podrobené Specifickej zaverecnej kontro-
le pred uvedenim do prevadzky, jednak z hladiska funkénosti a jednak z
hladiska spravnej interakcie s riadiacou jednotkou. Vychadzajte preto z
navodov k jednotlivym zariadeniam.

6.1 ZAVERECNA KONTROLA PRED UVEDENIM DO

PREVADZKY

Zavere¢na kontrola pred uvedenim do prevadzky mdze byt pouzita aj na
pravidelnu kontrolu zariadeni, ktoré tvoria automatizaciu. Kazda jednotliva
sucCast automatizacie (citlivé okraje, fotobunky, prvky nidzového zastave-
nia, atd.) vyzaduje Specificku fzu kolaudécie; pre tieto zariadenia bude
potrebné vykonat postupy uvedené v prislusnych navodoch.

Pre vykonanie zaverecnej kontroly postupuite nasledovne: i
1. Skontrolujte, ¢i bol presne dodrzany obsah kapitoly ,VSEOBECNE
BEZPECNOSTNE VAROVANIA A OPATRENIA® (strana 3)

2. Odblokujte prevodovy motor, ako je uvedené v odseku "Manualne
odistenie a zaistenie elektroprevodovky" (strana 13) (“Figure
26¢e27)

3. skontrolujte, &i je mozné ruéne pohybovat automatikou pri otvarani
a zatvarani silou, ktora neprekracuje hodnotu predpokladanu limit-
mi pouzitia uvedenymi v "Tabulka 1".

4, Zaistite elektroprevodovku

5. S pouzitim ovladacich zariadeni (voli¢, radiovy vysielac atd.) vyko-
najte skusky otvorenia, zatvorenia a zastavenia brany a uistite sa,
Ze pohyb zodpoveda oakavanému pohybu. Odporica sa vykonat
viacero skusok kvoli vyhodnoteniu posuvatelnosti brany a odhale-
niu pripadnych chyb montaze alebo nastavenia, aj kvoli odhaleniu
pritomnosti pripadnych bodov trenia

6. Kvoli kontrole funkénosti fotobuniek a hlavne kvoli absencii
koliznych situacii s inymi zariadeniami, prejdite valcom s priemerom
5 cm a dizkou 30 cm po optickej osi najskor v blizkosti , TX* (vy-
sielac), potom v blizkosti ,,RX* (prijimac) a na zaver v strede medzi
nimi a skontrolujte, ¢i vo véetkych pripadoch déjde k zasahu zaria-
denia a k prechodu z aktivneho stavu do stavu alarmu a opacne;
na zaver skontrolujte, Ci v riadiacej jednotke ddjde k ocakavanému
Ukonu; napriklad k tomu, ze manéver zatvarania spdsobi zmenu
smeru pohybu.

7. Postupne skontrolujte spravnu ¢innost” kazdého bezpecnostného
zariadenia, ktoré je sucastou zariadenia automatizacie (fotobun-
ky, citlivé okraje atd.). V pripade zasahu nejakého zariadenia LED
,BLUEBUS", ktora sa nachadza na riadiacej jednotke, dvakrat
rychle zablika kvoli potvrdeniu uskutocnenej identifikacie

8. ak by boli nebezpecné situacie, spésobené pohybom kridel dveri,
odvratené prostrednictvom obmedzenia sily narazu, je potreb-
né odmerat silu podla pokynov uvedenych v norme EN 12453 a
pripadne, ked' sa kontrola ,sily motora“ pouziva ako pomoc pre
systém pre obmedzenie sily narazu, skuste najst nastavenie, ktoré
ponukne lepSie vysledky.

6.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

N
N

AN

Pri uvedeni do prevadzky postupujte nasledovne:

1. Viytvorte technicky spis automatizacie, ktory ma obsahovat nasle-
dujice dokumenty: celkovy vykres automatizacie, schému vyko-
nanych elektrickych pripojeni, analyzu pritomnych rizik a prislusné
prijaté rieSenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode vSetkych pouzitych za-
riadeni a vyhlasenie o zhode, vyplnené technikom vykonavajucim
inStalaciu

2. Trvalym spdsobom pripevnite do blizkosti brany Stitok alebo ce-
dulu s uvedenim Ukonov pre manuaine odblokovanie a manuaine
manévre

3. Umiestnite na branu stitok, na ktorom su uvedené minimaine tieto
Udaje: typ automatizacie, nazov a adresa vyrobcu (zodpovedného
za ,uvedenie do prevadzky"), vyrobné Cislo, rok vyroby a oznaCenie

Uvedenie do prevadzky méze prebehnut az po vykonani
vSetkych faz kolaudacie s kladnym vysledkom.

Pred uvedenim automatizacie do prevadzky informujte
vlastnika o nebezpecéenstvach a zvySkovych rizikach,
ktoré su stale pritomné.

Je zakazané Ciasto¢né uvedenie do prevadzky alebo uve-
denie do prevadzky v ,provizérnych“ situaciach.

,CE"

4, Vyplnte a doructe viastnikovi automatizacie vyhlasenie o zhode au-
tomatizacie

5. Vyplnte a doructe viastnikovi automatizacie ,navod na pouzitie” au-
tomatizacie

6. Vyplite a dorudte viastnikovi automatizécie ,plan udrzby*, ktory
obsahuje nariadenia pre udrzbu vSetkych zariadeni automatizacie.

Pre vSetku uvedenu dokumentaciu firma Nice poskytuje
prostrednictvom svojej servisnej sluzby: navody a
prirucky.
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[  PROGRAMOVANIE

Symboly pouzivané v réznych postupoch programovania/vymazania pomocou interného radiového modulu su uvedené v , Tabulka 6.

Tabulka 6

LEGENDA SYMBOLOV POUZIVANYCH V TEJTO PRIRUCKE
Popis Symbol
LED ,,R“ svietiaca ¢ervena O
LED ,R“ zhasnuta ]
Led "R" s blikanim ﬁ#

OFF

37

Odpojte sietové napajanie ﬁ‘

\\1

Zapnite sietové napajanie

g

Stlacte a uvolnite pozadované tlacidlo vysielac¢a, ktory sa ma zapamatat’

CE > =)

o]
)

Podrzte stlacené pozadované tlacidlo vysielaca, ktory sa ma zapamatat’

Uvolnite tlacidlo vysielaca

>

Cakajte...

Pozorujte/overujte

6 G @
i

Stlacte a uvolnite tlacidlo

<z=e >

¥

Podrzte stlacené tlacidlo

<=

¢

Uvolnite tlacidlo

Y
rl“f

®

Uvolnite tlacidlo presne pri spravnom spravani LED diddy (svieti, blika, je vypnuta)

7
N

=y
A
V

Spravny postup

Nespravny postup

00"
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Riadiaca jednotka ma rbzne funkcie s tovarenskym nastavenim, ktoré je mozné naprogramovat: tato kapitola opisuje dostupné funkcie a postupy ich
programovania. PreCitajte si tiez kapitolu VIAC PODROBNOSTI.

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju mikrospinace, trimre a tlacidla opisané v kapitolach "Tabulka 7" a "Tabulka 8".

Tabulka 7

LEGENDA SYMBOLOV RIADIACICH JEDNOTIEK
Nazov Symbol Popis
MIKROSPINAG SIUzi na aktivaciu funkcii

. = SIuzi na nastavenie parametrov "pracovného Gasu" (pozri Nastavitelné parametre: Trimmer (TL
Trimmer TL

-TP-F)

. = SIUZi na nastavenie parametrov "Pause Time" (pozri NastaviteIné parametre: Trimmer (TL - TP

Trimmer TP -F)
F -y

Trimmer F SIUzi na Upravu parametrov "Force" (pozri Nastavitelné parametre: Trimmer (TL - TP - F))

-

Tla¢idlo RADIO EI

SIUzi na programovanie radiového priimaca

Tladidlo PROGRAM

SIUzi na programovanie zariadenia

MIKROSPINACE:

TOVARENSKE NASTAVENIA (PR

Tabulka 8

2 = OFF)

Poloautomatické (1 = ON -

Spomaleny pohyb (8 = ON)

DVOLENE)
123
orr| Bk

BN

|_mmps)
|_EmYe))
| EmEN
[ Joo)
| EmY{e)

iy

o

Trimmer TL (pracovny ¢as)

TL
120s (60s) _ == 20s (10s)

(8)

90s (45s) 30s (15s)
60s (30s)

Trimmer TP (¢as pauzy)

—
T

120s _ ~=W 3s

(®)

60s 20s

40s

Trimmer F (sila)

m

MAX ~% M

50%

z

(®)

75% 25%

Pri kazdej zmene volby mikrospinacov 1 a 2 je potrebné zopakovat postup ucenia zariadenia, ako je opisané v odseku
Nacitanie jednotlivych zariadeni.
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7.1 NASTAVITELNE PARAMETRE: TRIMMER (TL - TP - F)

Prevadzkové parametre riadiacej jednotky su nastavitelné pomocou troch trimrov ("Obrazok 31").

TL (pracovny cas)
Upravuje maximalnu dobu trvania manévru Otvorenie alebo Zatvorenie
Tabulka 9

TL (PRACOVNY CAS)
Nastavenie

-
o

Vyberte rezim "Poloautomaticky" alebo "Automaticky" a nastavte mikrospina¢ 1 na ON

IIONIl OFF

O -
N
W
Hp
s,
|_Emle))
| _EmEN]
[ Joo)
| Emf{e)

Vykonajte kompletny cyklus Otvarania a Zatvarania:

Skontrolujte, ¢i je maximalne nastavené trvanie manévru (Otvaranie alebo Zatvaranie)
dostatoéné a &i zostava rezerva 2 alebo 3 sekundy. Ly |
V pripade potreby znovu nastavte trimmer TL s maximalnou hodnotou. Y
Pre nastavenie spomalenia pozri popis spinaca 8 (pozri Programovatelné funkcie)

Poznamka: Ak tento Cas stale nie je dostatocny, je potrebné prerusit prepojku TLM

umiestnenu vedla trimra TL ("Obrazok 31), aby ste ziskali "zvySeny pracovny ¢as"

(TLM).

TP (¢as prestavky)
Upravuje Cas medzi koncom otvaracieho manévru a zaCiatkom zatvaracieho manévru
Tabulka 10

TP (CAS PRESTAVKY)
Nastavenie

10

1234567829
Nastavenim mikrospinaca 2 do polohy "ON" vyberte rezim "Automatic" (Automaticky) OOFI'! H H u u u u u H u

™

Nastavte "TP Trimmer" podla potreby

Ak chcete skontrolovat, i je nastaveny ¢as spravny, vykonajte cely otvaraci manéver
a skontrolujte ¢as, ktory uplynie pred zaciatkom zatvaracieho manévru

F (sila)

& Nastavenie tohto parametra moze mat znacny vplyv na stupen bezpecénosti automatiky: pri tejto operacii budte velmi opa-
trni.

Pri nastavovani parametra postupuijte metddou pokus - omyl: je potrebné zmerat silu, ktorou pdsobi kridlo brany pocas vykonavania manévru, a poro-
vnat ju s hodnotami predpokladanymi predpismi platnymi v danej oblasti.

7.2 PROGRAMOVATELNE FUNKCIE
Riadiaca jednotka je vybavena sériou mikrospinadov (PROGRAMOVACI SPINAC - “Figure 5), ktoré umoziiuju aktivovat rdzne funkcie, aby bola auto-
matizacia vhodnejSia a bezpecnejSia pre potreby koncového pouZzivatela.
MikrospinaCe umoznuiju vyber réznych prevadzkovych rezimov a programovanie pozadovanych funkcif:
Tabulka 11
AKTIVACIA ALEBO DEAKTIVACIA FUNKCIi
Mikrospinace (1 ... 10)
AKTIVACIA ON
DEAKTIVACIA OFF
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Tabulka 12
Spinace 1-2 Prevadzka
Off-Off Manuadlne (s pritomnostou ¢loveka)
On-Off Poloautomaticka
Off-On Automaticka (automatické zatvaranie)
On-On Automatické + Vzdy zatvorit
Prepinac 3 Prevadzka
Zapnuté Zavpnuté (nie je k dispozicii v manudlnom
rezime)
Spinac 4 Prevadzka
Zapnuté Blikanie vopred
Spinac 5 Prevadzka
Zavriet 5 sekund po "Fotke", ak je
Zapnuté Tastgvgné na "AL"Jtomatioké“, alebp
Zavriet po fotke", ak je nastavené na
"Poloautomatické
Prepinac 6 Prevadzka
Zapnuté Zabezpecenie "Photo" aj v rezime Open
Spinac¢ 7 Prevadzka
Zapnuté Makky Start
Prepinac 8 Prevadzka
Zapnuté Spomalenie
Spinac¢ 9 Prevadzka
Zapnuté Stredné brzdenie
Spinac¢ 10 Prevadzka
Zapnuté ['ahké brzdenie

Spinac 1-2:

Manualna' prevadzka

Manéver sa vykona len dovtedy, kym je ovladanie aktivne (stlacené tlacidlo
vysielaGa mitveho chodu).

Poloautomaticka" prevadzka

Odoslanie prikazu spdsobi vykonanie celého manévru, kym neuplynie
"pracovny ¢as" alebo kym sa nedosiahne koncovy spinac.
Automaticka" prevadzka

Po otvaracom manévri nasleduje prestavka a na jej konci sa automaticky
vykona zatvaraci manéver.

Operacia "Vzdy zatvorit

Zasahuje po vypadku napajania: ak po obnoveni napgjania riadiaca jed-
notka zisti, ze kridlo brany je v polohe Otvorené, automaticky spusti za-
tvaraci manéver, ktorému predchéadza 5-sekundové predbezné upozor-
nenie.

Spinac 3:

Prevadzka "Condominium"

Ked' sa odosle prikaz "Krok za krokom" a spusti sa manéver Otvaranie,
tento manéver nemoze byt preruseny ziadnym inym prikazom "Krok za
krokom" alebo "Otvaranie" odoslanym prostrednictvom radia az do konca
samotného manévru.

Pri zatvaracom manévri vSak odoslanie nového prikazu "Krok za krokom"
sposobi, Ze samotny manéver sa zastavi a zvrati.

Prepinac 4:
Po odoslani prikazu sa najprv aktivuje blikanie a po 5 sekundach (2 sekun-
dach, ak je nastaveny prevadzkovy rezim "Manualne") sa zaCne manéver.

Prepinac 5:

Tato funkcia, ak je nastavena na prevadzkovy rezim "Automaticky",
umoznuije, aby kridlo brany zostalo otvorené len na ¢as potrebny na preja-
zd vozidiel alebo 0s6b; ked sa totiz aktivuji bezpecnostné zariadenia
"Foto", manéver sa zastavi a po 5 sekunddch sa automaticky spusti zat-
varaci manéver.

Na druhej strane, ak je funkcia nastavend na rezim "Poloautomaticky”, ked
zasiahnu bezpecnostné zariadenia "Foto", poCas zatvaracieho manévru
sa aktivuje automaticky zatvéaraci manéver s trvanim naprogramovaného
"Casu prestavky".

Prepinac 6:

Za normalnych okolnosti je bezpecnostny prvok "Photo" aktivny len pri
zatvdracom manévri, ak je mikrospina¢ 6 nastaveny na "ON", zdsah
bezpecnostného zariadenia sposobi prerusenie manévru aj pri otvarani.
Na druhej strane, ak je nastaveny prevadzkovy rezim "Poloautomaticky"
alebo "Automaticky", obnovenie manévru Otvaranie sa zatne okamzite po
vypnuti bezpecnostnych zariadeni.

Prepinac 7:
Nastavenim tejto funkcie sa spustenie manévru uskutocni postupne; tak
sa da zabranit neziaducemu trhnutiu automatiky.

Prepinac 8:

Spomalenie spociva v znizeni rychlosti na 30 % menovitej rychlosti; tym sa
znizi sila narazu kridla brany na konci manévru.

Pohon opusta vyrobny zévod s aktivnou funkciou "spomalenie” (spinac 8
= ON). Pohon zaCne spomalovat po Case rovnajicom sa TL/2 (kde TL je
nastaveny pracovny €as). Standardne je pracovny Cas nastaveny na 90s
(3/4 otacky) a z toho vyplyva, ze spomalovanie zatne po 45s od zadiatku
manévru z Uplne zatvoreného alebo Uplne otvoreného priestoru.

Podla uvazenia instalatéra a v zavislosti od dizky brany méze byt potreb-
né upravit pracovny Cas (TL) tak, aby faza spomalovania (TL/2) zacala
priblizne 50-70 cm pred zasahom koncovych spinacov (). Funkcia spo-
malenia nielen znizuje rychlost automatiky, ale znizuje aj krdtiaci moment
motora 0 70 %.

& V automatizaciach vyzadujucich vysoku hodnotu krutiac-
eho momentu motora moéze tato funkcia spomalenia
sposobit okamzité zastavenie motora.

(**) Poznamka: Akakolvek zmena tohto parametra sa prejavi pocas vyko-
nania prvého prikazového manévru Otvorenie po vykonani zmeny.

" @ N
TL
120s (60s) AI 20s (10s)
90s (45s) 30s (15s)
60s (30s)
- J

Prepinac 9-10:

Nastavenim kombinacie prepinatov 9 a 10 sa vykona postup brzdenia
motora; v zavislosti od kombinacie sa nastavi intenzita brzdenia podla na-
sledujuiceho nastavenia:

Tabulka 13
SPINAC 9-10
Popis dip10 dip9
brzdenie vypnuté vypnuté vypnuté
l'ahké brzdenie zapnuté vypnuté
stredné brzdenie vypnuté zapnuté
silné brzdenie zapnuté zapnuté
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7.3 INTEGROVANY RADIOVY PRIJIMAC
Na dialkové ovladanie je v riadiacej jednotke zabudovany radiovy prijimac s frekvenciou 433,92 MHz a kompatibilny s kédovanim O-CODE.

7.3.1 UKLADANIE RADIOVYCH VYSIELACOV DO PAMATE
Kazdy vysielac je radiovym prijimacom rozpoznany podla iného "kddu". Zapamatanie je k dispozicii v dvoch rezimoch: rezim 1 a rezim 2.

Rezim 1

Automatické priradenie prikazov uvedenych v Tabulka 14 tla¢idlam vysielaca.

Pre kazdy vysiela¢ sa vykona len jeden krok a zapamétaju sa vSetky klavesy: nezdlezi na tom, ktory klaves je stlaCeny. (Pre kazdy zapamatany klaves je
v paméti obsadené miesto).

Poznamka: Pri zapamatani v "rezime 1" mbze vysiela¢ ovladat len jednu automatiku.

Tabulka 14
REZMY |
Tlaéidlo vysielac¢a Prikaz
1 Krokovy rezim
2 Otvorenie pre chodcov
3 Otvaranie
4 Zatvaranie

W Jednokanalové vysielace maiju len kli¢ 1; dvojkanalové vysielace maijt kltice 1 a 2

Tabulka 15

POSTUP ZAPAMATANIA REZIM 1
Popis Symboly

TLAGIDLO RADIO 2
(@ ]

Lk
LED a tlagidlo radia I
POZADOVANE TLACIDLO VYSIELACA €A max 10s @; M3s
LED RADIO NG VRN

Rezim 2

volne priradit prikaz spomedzi prikazov dostupnych v Tabulka 16.

Pre kazdu fazu sa uloZi len jeden kIUC, ten, ktory bol stlaceny pocas fazy ukladania.
Poznamka: Pre kazdy uloZeny KIUE je v pamati obsadené jedno miesto.

Tabulka 16
Tlaéidlo vysielac¢a Prikaz
1 Krokovy rezim
2 Otvorenie pre chodcov
3 Otvéranie
4 Zatvaranie
5 Stop
Tabulka 17
POSTUPUKLADANAREZM2
Popis Symboly
Zatvorenie Otvorenie Otvorenie pre chodcov Krok za krokom
<= pe> <= > <= o> ==
TLAGIDLO RADIO =27) X 4 X3 X 2 X 1
LED a tlacidlo radia o-MNMMNME |- MMM O VAN ®— b
POZADOVANE TLAGIDLO Vo= P (Q)E= Q)
VYSIELAGA €Dmax 10s [@; 23s Dmax 10s [@]; 23s Dmax 10s @]; €23s DBmax 10s e; 3s
o N s N 17N 17 N Lz N |71/ N7z N1 7N 17 N7z N1 717
LED RADIO AR AWK A AN )

Ak existuju dalSie vysielace na zapamétanie, zopakujte krok 03 do 10 s. Faza zapaméatania sa skon¢i po 10 s, ak sa nevyko-
naju ziadne dalSie operacie.
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7.3.2 ZAPAMATANIE NA DIALKU

Je mozné zapamétat si novy vysielaC bez toho, aby ste museli oviadat tlacidlo prijimaca (10-20 m od priimaca).
Je potrebné mat uz zapamatany (stary) vysiela¢. Novy vysielaC sa zapamata s rovnakymi viastnostami ako stary vysielac.

Zapamatanie na dialku sa moze uskutoc¢nit vo vSetkych prijimacoch v dosahu vysielaca; preto je potrebné udrziavat pod

napétim len prislusny prijimac.

Standardny" postup

Pocas postupu, ak je stary vysiela¢ zapamatany v:

- Mdd 1: stlacte lubovolné tlacidlo

- Mdd 2: stlacte tlacidlo, ktoré si chcete zapamatat

Tabulka 18
Popis Symboly
Pri vypnutom motore sa umiestnite do blizkosti riadiacej jednotky
NOVY
vysielaé Qg *x 58 [@;
ST ARY - <a o> > g o>
uz zapamatany vysielaé x1s x1s x1s
NOW <me o>
vysielaé @5 *x1s

Ak je postup Uspesny, novy vysiela¢ sa zapaméta.
* rovnakeé tlacidlo v NOVOM vysielaci.

Alternativny" postup

Pocas postupu, ak je stary vysiela¢ zapamatany v:

- Mod 1: stlacte lubovolné tlacidio

- Mod 2: stlacte tlacidlo, ktoré si chcete zapamétat

Tabulka 19
ALTERNATIVNY POSTUP
Popis Symboly
Pri vypnutom motore sa umiestnite do blizkosti riadiacej jednotky
NOVY 5 e,
vysielaé x 3s
STARY

uz zapamatany vysiela¢

%ﬂ %ﬂ i%ﬂ
AR AR

uz zapamatany vysiela¢

NOVY 5 e,
vysielaé x 3s
STARY' = A BN B N I

NN R

A A A

*kk

C >

Ak je postup Uspesny, novy vysiela sa zapamata.
* rovnakeé tlacidlo v NOVOM vysielaci.

** rovnaké tlac¢idlo v STAROM vysielaci.

*** LED RADIO nie je viditeIné na dial'ku.

LED dioda RADIO méze vykonavat aj nasledujtice signaly: 1 rychle bliknutie, ak je vysiela¢ uz zapamatany, 6 bliknuti, ak rad-
iové kodovanie vysielac¢a nie je kompatibilné s kddovanim prijimaca centralnej jednotky, alebo 8 bliknuti, ak je pamat pIna.
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7.3.3 VYMAZANIE RADIOVYCH VYSIELACOV

& Tento postup je mozné vykonat JEDINE vtedy, ak je pamét radiovych vysielacov odblokovana.

Popis

Tabulka 20

POSTUP VYMAZANIA VYSIELACA

Symboly

~

Podrzte stlac¢ené tlacidlo radia [ﬂ na centralnej jednotke az do kroku 02

<=

Pockaijte, kym sa rozsvieti LED diéda R radia, potom pockajte, kym zhasne, a potom
pockajte, kym trikrat zablika

N Lo N Lo L | s

HhL m b bl A

Uvolnite tlacidlo presne pocas 3. bliknutia

O

Ak je ukladanie Uspesné, radiova LED diéda R na centralnej jednotke vyda 5 bliknuti

AV P N P2 N P N P N

ANV N ¥

N\ N N N

7.3.4 ZABLOKOVANIE/ODBLOKOVANIE PAMATE RADIA

& Tymto postupom sa uzamkne pamat, ¢im sa zabrani ziskavaniu a vymazavaniu radiovych vysielacov.

Tabulka 21
POSTUP BLOKOVANIA/ODBLOKOVANIA PAMATE RADIA
Popis Symboly
OFF
X
Odpojte napajanie centralnej jednotky $

Stlacte tlacidlo radia na centralnej jednotke (tlacidlo drzte stlacené az do kroku 04)

<=z

Pridajte napajanie do centralnej jednotky (drzte tlacidlo stlacené)

Po 5 sekundach radiova LED R 2 krat pomaly zablika; v tomto okamihu uvolnite tlacidlo

) ON
<= ==
€735s lj lj

Opakovane stlacte a uvolnite radiové tladidlo na centralnej jednotke (v priebehu 5 sektnd),
aby ste vybrali jednu z nasledujticich moznosti:

- led vypnuta = deaktivacia zamku uloziska.

- led on = aktivacia blokovania uloziska.

T >
= =p

Bmax 5s

Po 5 sekundach od posledného stlacenia radiového tlacidla vykona radiova LED diéda R 2
pomalé bliknutia, ¢im signalizuje ukoncéenie postupu.

%53 \tE \tE @

26 — SLOVENSKY



ZAPNUTIE/VYPNUTIE POHOTOVOSTNEHO REZIMU

~
w
(3]

Tento postup umoziuje zapnutie alebo vypnutie pohotovostného rezimu pomocou tlacidiel centralnej jednotky. Pri aktiv-

nom pohotovostnom rezime nie je mozné menit éas pomocou tlacidiel centralnej jednotky, na zmenu ¢asu musite konat’
prostrednictvom OView alebo ProView. Na zaciatku je ¢as zapnutia pohotovostného rezimu nastaveny na pat mindt (300
sekundach). Ak je vypnuta, spotreba vyrobku sa zvysi.

POZOR! Konfiguracia z vyroby vyzaduje, aby bola funkcia pohotovostného rezimu povolena. M6ze ju vypnut len pouzivatel,
ktory vie, Ze spotreba sa zvysi, ked’ vyrobok nevykonava funkciu postivania brany.

e >

~
LED RADIO R = M SbS
raoio L) @ PROGRAM TPy li‘
Q0| [nasassinie][@] E| @ = LED SbS
12345678910 t=a ~
R LED PHOTO
PROGRAM SWITCH Ty |-y =5 Lol LED PHOT
AERIAL 20[[e] "==-.l
cnO Seal e
ooO e -"
=" -
BTaN ] Pt o) LED FCC
—~--——\| o LIMIT
: SWITCH
O llo LED FCA
FUSE 315mA LED: OK
TYPEF 1]
. J
Tabulka 22
KONTROLA POHOTOVOSTNEHO STAVU
Popis Symboly
Stlaéte a uvolnite tla¢idlo PROGRAM a vyberte jednu z nasledujticich moznosti:
A VAN 4
- Stav 1: pohotovostny rezim Aktivny IOEENEINE
N1 s
- Stav 2: pohotovostny rezim Neaktivny @ hl
Tabulka 23
ZMENA STAVU
Popis Symboly
Stlaéenim a uvolnenim tlaéidla PROGRAM vyberte jednu z nasledujticich moznosti:
N Lo 1 s
- Stav 1: pohotovostny rezim Aktivny @ hl bl
N1/
- Stav 2: pohotovostny rezim Neaktivny (O |:|—
Stlacenim a uvolnenim tlacidla PROGRAM vyberte jednu z nasledujticich operacii na zmenu ye
nastaveni stavu:
N Lo 1 s
- Stav 1: pohotovostny rezim Aktivny @ hl bl
N1z
- Stav 2: pohotovostny rezim Neaktivny @ |:|—
AN
Ny
Ak chcete ulozit pozadovany stav, stlacte tla¢idlo (najmenej 5sektind), kym sa nerozsvieti I -
kontrolka OK s normalnou frekvenciou (1 Hz)
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7.4 SPECIALNE FUNKCIE

Funkcia "Always Open" (Vzdy otvorené)

Toto je viastnost riadiace] jednotky, ktora umoznuije, aby bol vzdy vydany
prikaz na otvorenie, ked prikaz Step-by-Step trva dihsie ako 3 sekundy;
uzito¢né napriklad na pripojenie kontaktu ¢asovych hodin na vstup SbS,
aby brana zostala otvorena pocas urcitého ¢asového useku. Tato viast-
nost neplati, ak je aktivna manualna prevadzka (prepinaC 1-2 vypnuté -
programovatelné funkcie Tabulka 12).

Funkcia ,Pohybovat v kazdom pripade*

Ak niektoré bezpecnostné zariadenia nefunguju alebo su nefunkéné,
je stdle mozné ovladat a pohybovat branou v rezime "Man Present”
(pritomnost Cloveka). Podrobnosti ndjdete v programovatelnych funkciach
Tabulka 12).

7.5 ROZHRANIE BIDI-WIFI

Pripojenie rozhrania BiDi-Wifi:

1. V pripade potreby odpojte napajanie riadiacej jednotky a nudzové
napajanie

2. Pred pokracovanim skontrolujte, ¢i su vSetky LED diédy riadiacej
jednotky zhasnuté

Zasunte rozhranie BiDi-Wifi do konektora BUS T4 riadiacej jednotky

4 N
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|| Upozornenie! Ak BiDi-Wifi rozhranie nie je spravne zasu-
nuté, mohlo by sa poskodit alebo trvalo poskodit riadiacu
jednotku.

Pockajte, kym LED Datum nezacne blikat

Nakonfigurujte rozhranie prostrednictvom aplikacie

Pockajte, kym sa LED diéda Datum nerozsvieti a nezostane svietit
nazeleno. Konfiguracia je teraz dokoncena.

orow

DalSie podrobnosti tykajliice sa funkcii spojenych
s rozhranim BiDi-Wi-fi najdete na webovej stranke
www.niceforyou.com.

B
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7.6 PRIPOJENIE PROVIEW

Na riadiacej jednotke sa nachdadza konektor BusT4, ku ktorému je mozné
pripojit, prostrednictvom rozhrania IBT4N, rozhranie ,ProView®, ktoré
umoziuje kompletnu a rychlu spravu fazy instalécie, udrzby a diagnostiky
celej automatizacie pomocou WiFi pripojenia a aplikacie MyNice Pro.

Pri spravnom napajani ProView automaticky vytvori WiFi siet, ku ktorej sa
mOoZno pripojit.

Pri spravne priradenom ProView LED ,stav power” (A) a ,stav WiFi“ (B)
Svietia zelenou farbou.
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DalSie podrobnosti tykajiice sa funkcii spojenych s
rozhranim ProView a aplikaciou MyNice Pro najdete na
webovej stranke www.niceforyou.com.

7.7 Z-WAVE™

Motory sU kompatibilné s protokolom Z-Wave™, ktory vam umozriuje
spravovat vSetky funkcie automatizacie s extrémnou jednoduchostou pro-
strednictvom aplikacie brany Z-Wave™ nainstalovanej vo vaSej domacn-
osti.

Konkrétne je k dispozicii pripojenie Z-Wave™ s rozhranim BiDi-ZWave,
ktoré vam umoznuje ovladat pohyb a stav automatizaci.

|| Aplikaciu rozhrania BiDi-ZWave na port busT4 pritomny
na automatizacii je potrebné povazovat za alternativu k
rozhraniu BiDi-Wifi.

|| Dalsie podrobnosti tykajuce sa funkcii spojenych s
rozhranim BiDi-ZWave najdete na webovej stranke
www.niceforyou.com.



8  VIAC PODROBNOSTI

8.1 PRIDAVANIE ALEBO ODSTRANOVANIE ZARIADENI

K automatizacii je mozné kedykolvek pridat alebo odobrat zariadenia; najma je mozné pripojit rdzne typy zariadeni k vstupu STOP, ako je opisané v
nasledujtcich odsekoch.

Po vykonani zmien v konfiguracii vstupu STOP a vstupu fotobuniek sa musi zopakovat postup ucenia zariadeni, ako je opis-
any v odseku Nacitanie jednotlivych zariadeni.

8.1.1 VSTUP STOP

Vstup, ktory spdsobi okamzité zastavenie manévru, po ktorom nasleduje kratky spatny chod.

K tomuto vstupu mozno pripojit zariadenia s normalne otvorenym (NO), normalne zatvorenym (NC) kontaktnym vystupom alebo zariadenia s vystupom

s konstantnym odporom (*), napr. citlivé hrany. Riadiaca jednotka rozpozna typ zariadenia pripojeného k vstupu STOP pocas fazy ziskavania zariadenia

(odsek Nacitanie jednotlivych zariadeni).

Ked nastane akakolvek zmena oproti stavu nauc¢enému, automatika vykona zastavenie manévru s kratkou reverzaciou.

- Niekolko zariadeni NO mdze byt zapojenych paralelne medzi sebou bez obmedzenia mnozstva.

- Viacero zariadeni s rozpinacim kontaktom je mozné prepojit vzajomne do série bez akéhokolvek obmedzenia mnozstva.

- Niekolko zariadeni s konStantnym odporom 8,2 kQ mozno "kaskadovat" s jednym ukoncovacim rezistorom 8,2 kQ.

- Kombinacia NO a NC je mozna paralelnym umiestnenim 2 kontaktov s tym, Ze do série s kontaktom NC sa umiestni rezistor 8,2 kQ (to tiez umoziuje
kombinovat 3 zariadenia: NO, NC a 8,2 kQ).

Ak sa vstup STOP pouziva na pripojenie zariadeni s bezpe¢nostnymi funkciami, iba zariadenia s vystupom s konstantnym
odporom 8,2 kQ zarucuju kategoriu bezpeénosti pri poruche lll podla normy EN 13849-1.

(*) Poznamka: podporuje 8,2k Q alebo dvojity okraj 4,1k Q.

8.1.2 FOTOBUNKY

Ak chcete pridat dvojicu fotobuniek, postupujte nasledovne:

01. Napdjajte prijimace (RX) priamo na svorky 8 - 9 (pozri "Obrazok 31").

Spbdsob zapojenia vysielatov namiesto toho zavisi od toho, ¢i chceme, aby fotobunky pracovali v rezime "phototest active" (aktivny fototest) alebo nie.
Fototest je funkcia, ktorou je vybavena riadiaca jednotka a ktora zvySuje spolahlivost bezpecnostnych zariadeni, vdlaka Comu je mozné dosiahnut "ka-
tegoriu II" podia normy EN 13849-1, pokial ide o riadiacu jednotku a bezpenostné fotobunky spolocne.

Pri spusteni manévru sa skontroluju prislusné bezpecnostné zariadenia; len ak je vSetko v poriadku, manéver sa zacne.

Ak naopak test zlyha (fotobunka oslepena sinkom, skrat kablov atd'), zisti sa porucha a manéver sa nevykona.

Ak chcete pridat dvojicu fotobuniek, pripojte ich podla nasledujiceho opisu.

Pripojenie bez funkcie "Fototest":

Napéjajte prijimace a vysielace priamo zo servisného vystupu riadiacej jednotky (svorky 8 a 9).
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Pripojenie s funkciou "Fototest":
Napdjajte prijimace priamo zo servisného vystupu riadiacej jednotky (svorky 8 a 9). Napdjanie vysielaov fotobuniek sa neberie zo servisného vystupu,
ale z vystupu "Fototest" medzi svorkami 8 - 12. Maximalny prud, ktory mozno pouzit na vystupe "Fototest”, je 100 mA.

& Aby bolo mozné pouzivat funkciu "Fototest", musi byt aktivovana "synchronizacia", ako je opisané v navode na obsluhu fotobuniek.
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8.2 NAPAJANIE EXTERNYCH ZARIADENI

Ak chcete napdjat externé zariadenia (bezkontaktnu ¢itacku transpondérovych kariet alebo podsvietenie kiti¢ového spinaca), mdzete zariadenie pripojit
k riadiacej jednotke vyrobku podla nasledujuceho obrazka.
Napdjacie napétie je 24 V (+/- 10 %) s maximalnym dostupnym pridom 100 mA.

Pocas pohotovostného rezimu nie je tento vystup aktivny. Pripojené zariadenia sa vtedy vypnu. Ak chcete, aby boli zariade-
nia stale napajané, pohotovostny rezim musi byt vypnuty, ale spotreba sa zvysi.

4 N\

@

000000

G /

8.3 PRIPOJENIE PROGRAMOVACEJ JEDNOTKY OVIEW

Programovaciu jednotku Oview mozno pripojit k riadiacej jednotke cez rozhranie IBT4N pomocou zbernicového kabla so 4 vodiémi vo vnutri. Tato
jednotka umoznuje kompletné a rychle programovanie funkcii, nastavenie parametrov, aktualizaciu firmvéru riadiacej jednotky, diagnostiku na zistenie
portch a pravidelnd udrzbu.

Oview umozniuje obsluhu riadiacej jednotky na maximalnu vzdialenost priblizne 100 m. Ak je niekolko Ustredni navzajom prepojenych v sieti "BusT4",
pripojenim pristroja Oview k jednej z tychto Ustredni je moZné na jeho displeji zobrazit vSetky pripojené Ustredne v sieti (maximéalne 16 Ustredni).
Jednotka Oview mdZe zostat pripojena k riadiacej jednotke aj pocas beznej prevadzky automatizaéného systému, o umoziuje pouzivatelovi posielat
prikazy prostrednictvom Specifického menu.
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& Pozor! Pred pripojenim rozhrania IBT4N sa musi od riadiacej jednotky odpojit sietové napajanie.
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8.4 UPLNE VYMAZANIE PAMATE

Ak je potrebné vykonat Uplné vymazanie paméte a obnovit vyrobné nastavenia, vykonajte nasledujuci postup, ked'je motor zastaveny.

& Celkovym vymazanim pamaéte sa vymaze blok radiovej pamate.

Tabulka 24
POSTUP UPLNEHO VYMAZANIA PAMATE
Popis Symboly
OFF
¥
Odpojte napajanie centralnej jednotky $‘
o

Stlacte a podrzte programovacie tla¢idlo PROGRAM na riadiacej jednotke

<=

Pridajte napajanie do centralnej jednotky (drzte tlacidlo stlacené)

ON
<= =
w=lg]

Po 5 sekundach radiova LED R 2 krat pomaly zablika; v tomto okamihu uvolnite tlacidlo

oM @ om M M

Opakovane stlac¢te a uvolnite radiové tlacidlo na centralnej jednotke (v priebehu 5 sektind),
aby ste vybrali jednu z nasledujiicich moznosti:

- led vypnuta = deaktivacia zamku tloziska.

- led on = aktivacia blokovania uloziska.

Ak je postup uspesny, kontrolka OK na centralnej jednotke vyda 5 bliknuti

AV P N P N P2 N P N

LA RE BT AL

N N

& Tymto postupom sa nevymazu vysielace.
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O  DIAGNOSTIKA

Niektoré zariadenia su nastavené na vysielanie signalov, pomocou ktorych je mozné rozpoznat prevadzkovy stav alebo pripadné anomadlie.

9.1

SIGNALY RIADIACEJ JEDNOTKY

LED diddy na riadiacej jednotke vysielaju Specidlne signaly, ktoré signalizuju normalnu prevadzku aj pripadné poruchy.
V Casti Tabulka 25 su opisané rozne typy signalizacie:

LED diéda

Tabulka 25
POSTUP UPLNEHO VYMAZANIA PAMATE
LED OK Pri¢ina RieSenie
a 5 a p Skontrolujte, ¢i je pritomné napdjanie; skontrolujte, Ci sa nevyplienili poistky: ak
Vypnutd cervena a zelena Porucha sa tak stalo, skontrolujte pricinu poruchy a potom ich vymerite za iné s rovnakou

hodnotou.

Zelena alebo ¢ervena LED
svieti

Vézna porucha

Skuste na niekolko sekdnd vypnut riadiacu jednotku; ak stav pretrvava, doslo k
poruche a je potrebné vymenit dosku plosnych spojov.

1 zelené bliknutie za
sekundu.

VSetko je v poriadku

Normalna prevadzka riadiacej jednotky.

1 éervené bliknutie pauza
na 1 sekundu.
1 ¢ervené bliknutie

InStalécia zariadenia zlyhala alebo bola
zmenena konfiguracia dip 1-2 bez
opatovného naucenia zariadeni

Skontrolujte, ¢i je pripojenie vstupov alt a fotobuniek spravne (pozri "Obrazok
31" a odseky Vstup STOP a Fotobunky) alebo ak bola zmenena konfiguréacia
mikrospinacov 1-2, vykonajte postup ucenia zariadenia (odsek XR_None--).

2 rychle zelené bliknutia

Doslo k zmene stavu na vstupoch

Je to normalne, ked' déjde k zmene jedného zo vstupov: SbS, STOP, zasah
fotobuniek alebo pouzitie radiového vysielaca.

2 ¢ervené bliknutia pauza

Na zagiatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedava suhlas na pohyb:

4 ¢ervené bliknutia

na 1 sekundu. Zasah fotobunky skontrolujte, Ci nie su prekazky.

2 ¢ervené bliknutia PocCas zatvaracieho pohybu je normélne, ak je prekazka skutocne pritomna.
4 ¢ervené bliknutia pauza . ) . . , )
na 1 sekundu. Zésah vstupu STOP Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu doslo k zasahu vstupom STOP:

skontrolujte pricinu.

5 ¢ervenych bliknuti, pauza
na 1 sekundu.
5 ¢ervenych bliknuti

Chyba ukladania vnutornych
parametrov do pamate

Pockajte aspon 30 sekund, kym sa riadiaca jednotka pokusi o reset. Ak stav
pretrvava, je potrebné vymazat pamat a znovu vykonat ukladanie.

7 ervenych bliknuti pauza
1 sekundu.
7 ¢ervenych bliknuti

- Chyba vo vnutornych elektrickych
obvodoch

- Zmena konfiguracie programovacich
spinacov 1 a2

Na niekolko sekund odpojte vSetky napdjacie obvody, potom skuste znovu
odoslat prikaz; ak stav pretrvava, méze byt zavazna chyba na doske plosnych
spojov alebo v zapojeni motora: vykonajte kontrolu a v pripade potreby vymerite.
Ak sa zmenila konfiguréacia prepinacov 1 a 2, zopakujte postup ucenia zariadenia
alebo obnovte predchadzajicu konfiguraciu.

8 ¢ervenych bliknuti sa
pozastavi na 1 sekundu.
8 ¢ervenych bliknuti

Prikaz uz existuje

Uz existuje iny prikaz. Odstrante sucasny prikaz, aby ste mohli posielat dalSie.

Led PHOTO Pri¢ina RieSenie
Na zacCiatku manévru jedna alebo viacero fotobuniek neddva suhlas na pohyb:
Zhasnuta Vlypnutie vstupu fotobunky skontrolujte, ¢i sa v nich nenachadzaju prekazky alebo &i je NC pripojenie
spravne.
Rozsvietena VSetko je v poriadku Fotobunka je zladena a manéver je povoleny.
LED STOP Pric¢ina Riesenie
Zhasnuta Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia pripojené k vstupu STOP.
Rozsvietena Vetko je v poriadku Vstup STOP aktivny.
LED SbS Pricina RieSenie
Zhasnuta Nie je pritomny prikaz na krok.
Rozsvietena Krokovy prikaz je pritomny.
LED DIGDA FCA Pricina | Riesenie
Zhasnuta Vstup koncového spinaca FCA je vypnuty.
Rozsvietena Vstup koncového spinata FCA zopnuty.
LED DIGDA FCC Pri¢ina | Riesenie
Zhasnuta Vstup koncového spinaca FCC zopnuty.
Rozsvietena Vstup koncového spinata FCC zatvoreny.
LED radio R PriGina | Riesenie
Zhasnuta Pocas normalnej prevadzky signalizuje, ze bol prijaty radiovy kéd, ktory sa nenachadza v pamati.
Rozsvietena Prebieha programovanie alebo mazanie radiového vysielaca
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10 COROBIT, AK

V pripade poruchy spdsobenej problémami pocas intaldcie alebo v désledku poruchy konzultujte Tabulka 26:

Tabulka 26

€0 ROBIT, AK

Problém

Riesenie

Radiovy vysiela¢ neovlada
branu a LED diéda na
vysielaci sa nerozsvieti

Skontrolujte, Ci su batérie vysielaca vybité, v pripade potreby ich vymerite

Radiovy vysiela¢ neovlada
branu, ale LED diéda na
vysielaci svieti

Skontrolujte, Ci je vysielaC spravne ulozeny do pamate radiového prijimaca.

Skontrolujte spravne vysielanie radiového signalu z vysiela¢a pomocou tohto empirického testu: stlacte tlacidlo a umiestnite
LED diédu na anténu bezného radiového prijimaca (najlepsie lacného) zapnutého a naladeného na pasmo FM s frekvenciou
108,5 MHz alebo €o najblizSie k nej; mali by ste pocut slaby Sum s praskavym impulzom

Nie je vydany zZiadny povel
na manéver a LED diéda
OK neblika

Skontrolujte, ¢i je prevodovy motor napajany sietovym napatim 230 .
Skontrolujte, Ci poistky F1 a F2 (pozri "Obrazok 31") nie su preruseng; ak ano, skontrolujte pricinu poruchy a potom ich
vymerite za iné s rovnakou prudovou hodnotou a charakteristikou

Nie je ovladany ziadny
manéver a majak je
zhasnuty

Skontrolujte, i bol prikaz skutone prijaty: ak prikaz pride na vstup PP, LED didda OK dvakrat zablika, ¢o znamena, ze
prikaz bol prijaty
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11 TECHNICKE PARAMETRE

|| Vsetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20 °C (+ 5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhradzuje
pravo vykonat zmeny na vyrobku kedykolvek, ked to bude povazovat za potrebné, pri zachovani rovnakej funkénosti a

zamyslaného pouzitia.

TECHNICKE CHARAKTERISTIKY

Tabulka 27

ROBO 1000 ROBO 1500

Elektromechanicka elektroprevodovka pre automaticky pohyb posuvnych garazovych bran

Typ v rezidenénych priestoroch, vybavena elektronickou riadiacou jednotkou
Pastorky Z 15; modul: 4; rozstup: 12,5; zakladny priemer: 60 mm

Maximalny rozbehovy krutiaci moment 20,4 Nm 23,4 Nm
Menovity kratiaci moment 9Nm 12 Nm
Otacky bez zatazenia 10,2 m/min 10,2 m/min
Rychlost pri nominalnom kritiacom momente | 9 m/min 9,5 m/min
Prevadzkové cykly 16 cyklov/hod 22 cyklov/hod
Maximalna doba nepretrzitej Cinnosti 4 mindty 6 minuty
Menovité napajanie 230V - 50/60 Hz

Menovity vykon 350 W 350 W
Pohotovostny rezim Automaticky z vyroby po 5 mindtach od ukoncenia hlavnych funkcif
Pohotovostny rezim (W)* <0,45

Trieda elektrickej izolacie

1 (vyzaduje sa bezpecnostné uzemnenie)

Vystup majaku Pre 1 blikanie 230 V samoginné

Vstup STOP Pre normalne uzavreté kontakty (zmena z uzavretého stavu sposobi prikaz STOP)

Vstup SbS Pre normalne otvorené kontakty (uzavretie kontaktu spdsobuije prikaz SbS)

Vstup PHOTO PreAnorméIne zopquté konvtaklty (;[nena 70 zopnutého stavu spdsobi zmenu manévru poc¢as zatvarania
v dosledku detekcie prerusenia Iica fotobunky)

Vstup radiovej ANTENY 52 ohm pre typ kabla RG58 alebo podobny

Radiovy prijima¢ Zabudovany

Prevadzkova teplota -20°C ... +65°C

Stupen ochrany P44

Rozmery (mm) 363x364x238 h

Hmotnost (kg) 11,5 13

Integrovany radiovy prijimaé

Typ

Prijimac¢ so 4 kanalmi pre zabudované radiové ovladanie

Frekvencia

433,92 MHz

Kompatibilita vysielacov

Kddovanie O-CODE

Vysielace, ktoré je mozné ulozit do pamate

Az 100, ak je ulozené v rezime 1

Vstupna impedancia

52Q

Citlivost’

lepSia ako 0,5 PV

Dosah vysielacov

100 az 150 m, tato vzdialenost sa moze IiSit v pritomnosti prekazok a elektromagnetického rusenia,
ktoré mbze byt pritomné, a je ovplyvnena polohou prijimacej antény

Vystupy

Pre prikazy podla tabuliek 8 a 9 v €asti 7.3 - Integrovany radiovy prijimac

Prevadzkova teplota

-20°C ... +65°C

*

Pri vypocte spotreby v rezime Standby nebola zohladnena spotreba energie prisluSenstva. Skontrolujte v prisluSnych navodoch spotrebu

tychto zariadeni, ako su externé priimace alebo zariadenia pripojené k napajacim vystupom, ak su pritomné.
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Vyhlasenie o zhode EU

a vyhlasenie o zac¢leneni neuplného strojového zariadenia

Nice S.p.A. vyrobca tohto zariadenia vyhlasuje, Ze je v stlade s smernicou 2014/53/EU (RED) a smernicou 2006/42/ES (Stroje) podla prilohy Il, Cast
1, oddiel B. Navod na pouZitie a Uplny text vyhldsenia o zhode EU je dostupny na nasledujlicej internetovej adrese: www.niceforyou.com; v sekcii ,po-

dpora a ,download".

.

Poznamka: Predstavované Stitky su kopiou aktualizovaného Stitku vyrobku k datumu vydania tohto manualu.
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13 UDRZBA VYROBKU

Na zachovanie konstantnej Urovne bezpecnosti a na zaistenie maximalnej
zivotnosti celej automatizacie je potrebna pravidelna udrzba.

& Udrzba musi byt vykonavana pri déslednom dodrziavani
bezpecénostnych pokynov, uvedenych v tomto navode,
ako aj nariadeni platnych zakonov a noriem.

Pokyny pre udrzbu elektroprevodovky:

1. Naplanujte udrzbu maximdine kazdych 6 mesiacov alebo ma-
ximalne po 2.000 manévroch od predchadzajlcej udrzby

2. Odpojte akykolvek zdroj elektrického napajania, vratane pripad-
nych zaloznych akumulatorov

3. Skontrolujte stav opotrebovania vSetkych materialov, ktoré tvoria
automatizaciu, s mimoriadnym ddrazom na prejavy erozie alebo
oxidacie sucasti konstrukcie; nahradte diely, ktoré neposkytuju do-
statoné zaruky

4. Skontrolujte opotrebovanie pohyblivych sucasti: pastorok, ozubeny
hreben a vSetky stcasti kridla dverf; vymerite opotrebované diely

5. Znovu pripojte zdroje elektrického napdjania a vykonajte vSetky
skusky a kontroly uvedené v odseku ,Zdvereéna kontrola pred
uvedenim do prevadzky" (strana 19).
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14 LIKVIDACIA VYROBKU

|| Tento vyrobok je neoddelitelnou su¢astou automatizacie,
a preto musi byt zlikvidovany spolu s nou.

Ako v pripade Ukonov instalacie musia byt i po skonéeni Zivotnosti toho-
to vyrobku Ukony zavereénej demontéaZe vykonané kvalifikovanym per-
sondlom.

Tento vyrobok je tvoreny réznymi druhmi materidlov: niektoré mozu byt
recyklovang, iné musia byt zlikvidované. Je potrebné sa informovat o sy-
stémoch recyklécie alebo likvidacie, ur€enych nariadeniami, ktoré platia na
vaSom Uzemi pre tuto kategoriu vyrobku.

& UPOZORNENIE

Niektoré casti vyrobku moézu obsahovat znecistujlice
alebo nebezpecné latky, ktoré by v pripade tniku do Ziv-
otného prostredia mohli sposobit Skody na samotnom
zivotnom prostredi, aj na ludskom zdravi.

Ako informuje vedla zobrazeny sym-
bol, je zakazané odhadzovat ten-
to vyrobok do bezného domového
odpadu. Preto pri jeho likvidacii vyko-
najte ,separovany zber“ podl'a metod
uréenych nariadeniami platnymi na
vaSom Uzemi, alebo doructe vyrobok
spat’ predajcovi pri nakupe nového
obdobného vyrobku. Ak je do vyrobku
nainstalovany nidzovy napajaci dopl-
nok, tento dopinok obsahuje batérie,
ktoré musia byt demontované a zlikvi-
dované podla Specifickych postupov
pre dany typ batérie.

UPOZORNENIE

Nariadenia platné na miestnej tGrovni m6zu pocitat’ s
vyraznymi sankciami v pripade svojvolnej likvidacie tohto
vyrobku.
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POKYNY A VAROVANIA

Pred prvym pouZitim automatizacie si nechajte technikom, vykonavajucim
inStalaciu, vysvetlit povod zvySkovych rizik a venujte par mindt precitaniu
tohto navodu a varovaniam, ktoré vam doruCil technik vykonavajuci
inStalaciu. Uschovajte navod kvoli akejkolvek buducej pochybnosti a odo-
vzdajte ho pripadnému novému majitelovi automatizacie.

& UPOZORNENIE!

Vasa automatizacia je strojnym zariadenim, ktoré pre-
sne vykonava vaSe prikazy. Nezodpovedné a nevhodné
pouzitie ho mdze urobit nebezpeénym:

Neovladajte pohyb automatizacie, ked' sa v jej dosahu nachad-

zaju 0soby, zvierata alebo veci

- Jejednoznacne zakazané dotykat sa Casti automatizacie pocas
jej pohybu

- Fotobunky nie st bezpe¢nostnym zariadenim, ale len pomoc-
nym zariadenim pre bezpe€nost. Su vyrobené technoldgiou s
velmi vysokou spolahlivostou, ale v extrémnych situdciach sa
mozu vyznaCovat nespravnou Cinnostou alebo dokonca sa
pokazit, pricom chyba by nemusela byt hned' zrejma

- Pravidelne kontrolujte spravnu ¢innost fotobuniek.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANE prechadzat priestorom
automatizacie, ked' sa zatvara! Prechod je dovoleny len
v pripade, ked' je automatizacia uplne otvorena a zasta-
vena.

DETI

Zariadenie automatizacie zarucuje vysoky stupen
bezpecnosti. So svojimi detekénymi systémami kontro-
luje a zarucuje svoj pohyb za pritomnosti osob a veci.
V kazdom pripade je rozumné zakazat detom hrat sa v
blizkosti automatizacie. Dalej nenechavajte v ich dosahu
dialkové ovladania, aby sa zabranilo neziaducim akti-
vaciam. Automatizacia nie je hra!

Vyrobok nie je uréeny na pouzitie osobami (vratane deti)
so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo duSevnymi
schopnostami alebo s nedostatoénymi sktisenostami a
znalostami, s vynimkou pripadu, kedy m6zu pocas tohto
pouzitia vyuzit dozor osoby zodpovednej za ich bezpecn-
ost, dohl'ad alebo jej pokyny tykajtice sa pouzitia vyrobku.

Poruchy: Ked' si povSimnete poruchového spravania automatizacie, vyp-
nite elektrické napdjanie zariadenia a vykonajte manuélne odistenie motora
(pozri ndvod na konci kapitoly) kvdli umozneniu manualne ovidadanej inn-
osti automatizécie. Nevykondvajte ziadnu opravu, ale poZiadajte o zakrok
technika vykondvajuceho instalacie, ktorému doveruijete.

Nevykonavajte zmeny zariadeni a parametrov programo-
vania a regulacie riadiacej jednotky ovladania: tato zo-
dpovednost je vyhradena vasmu technikovi poverenému
instalaciou.

Poskodenie alebo chybaijlice napajanie: v dobe Cakania na zakrok
vasho technika povereného instaléciou alebo v dobe ¢akania na obnove-
nie dodavky elektrického prudu, ked zariadenie nie je vybavené niidzovym
napajanim, automatizacia méze byt pouzivana vykonanim manudlneho
odistenia motora (pozri pokyny na konci kapitoly) a manualnym pohybom
automatizacie.

Nepouzitelné bezpecnostné zariadenia: Tato funkcia umozfiuje zaistit

¢innost automatizécie aj v pripade, ked' niektoré bezpecnostné zariadenie

nefunguije spravne, alebo ked'je Uplne nefunkéné. Automatizaciu je mozné
ovladat v rezime ,kontrola pritomnosti obsluhy” a postupovat pritom
nasledovne:

1. Prostrednictvom vysielata alebo volica s klu¢om odoslete prikaz
na uvedenie automatizacie do pohybu. Ked' vSetko funguje sprav-
ne, automatizacia sa bude riadne pohybovat; v opacnom pripade
majak niekolkokrat zablika a manéver nebude zahajeny (pocet blik-
nuti zavisi od dévodu, kvdli ktorému manéver nemédze byt zahajeny)

2. V tomto pripade do 3 sekind znovu aktivujte prikaz a udrzujte ho
aktivovany

3. Priblizne po 2 sekundéch automatizacia vykona pozadovany
manéver v rezime ,kontrola pritomnosti obsluhy, t. j. bude sa
pohybovat len po dobu, kedy bude udrzovany aktivovany prikaz.

ZavereCna kontrola pred uvedenim do prevadzky, pravidelna udrzba a

pripadné opravy musia byt zdokumentované tym, kto vykona pracu a

dokumenty musia byt uchovavané vlastnikom zariadenia. Pravidelne

vykonavajte Cistenie skiel fotobuniek (s pouZitim jemnej a mierne navihéen-

ej handry) a odstranenie pripadného listia alebo kamenov, ktoré by mohli
branit v ¢innosti automatizacie.

Ked' sti bezpecénostné zariadenia nepouzitelné, odporuca
sa nechat’ ¢o najskér vykonat opravu kvalifikovanym te-
chnikom.

Pred vykonavanim akéhokolvek zakroku udrzby ma-
nualne odistite motor, aby sa zabranilo tomu, ze niekto
bez upozornenia uvedie automatizaciu do pohybu (pozri
pokyny na konci kapitoly).

Udrzba: Pre zachovanie kontantnej trovne bezpecnosti a pre zaistenie
maximalnej Zivotnosti celej automatizacie je potrebna planovana udrzba
(najmenej kazdych 6 mesiacov).

|| Akykolvek zakrok kontroly, udrzby alebo opravy musi byt
vykonany vyhradne kvalifikovanym personalom.

Likvidacia: Po skonceni Zivotnosti automatizacie sa uistite, Ze jej likvidacia
bude vykonana kvalifikovanym personalom, a ze jednotlivé materialy budu
zrecyklovangé alebo zlikvidované v sulade s platnymi miestnymi predpismi.
Vymena dialkového ovladania: Ked sa vam zda, ze vase radiové ovlad-
anie po istej dobe funguje horsie, alebo ked' nefunguje vobec, mohlo by
sa jednat jednoducho o vybitie batérie (v zavislosti na pouZziti by mohlo
uplynut niekolko mesiacov alebo viac ako rok). MdZete si toho vSimnut na
zaklade toho, Ze kontrolka potvrdenia prenosu sa nerozsvieti, svieti slabym
svetlom alebo sa rozsvieti len na kratku dobu. Skor ako sa obrétite na
pracovnika vykondvajuceho intalécie, skuste vymenit batériu za batériu z
iného funkéného vysielata: ked'je pricinou poruchy batéria, staci ju vyme-
nit' za iny, rovnakého typu.
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ktory umoziuje manualne otvaranie a zatvaranie automatizacie.
Pomocou dodaného kitca otvorte zaistovaci hacik (A) ("Obrazok

42"
Teraz je mozné manuélne pohybovat automatizaciou do pozadov-

anej polohy.

vych ruciciek a vyberte ho.

Tieto Ukony manuélneho ovliadania musia byt vykonané v pripade vypadku

elektrickej energie, portch ¢innosti alebo faz instalacie.

Pri odisteni postupuite nasledovne:
Na zaistenie zatvorte zaistovaci hacik, otoCte kiti¢om proti smeru hodino-

Elektroprevodovka je vybavena mechanickym odistovacim systémom,

Manualne odistenie a zaistenie elektroprevodovky
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1.1

VSEOBECNA BEZPECNOSTNi VAROVANI A
OPATRENI

VSEOBECNA VAROVANI

UPOZORNENI! Pokyny dilezité pro bezpeénost. Do-
drzujte vSechny uvedené pokyny, protoze nespravna in-
stalace muize zpusobit vazné skody.

UPOZORNENI! Pokyny diilezité pro bezpeénost. Pro
bezpecénost osob je dilezité dodrzovat tyto pokyny.
Uschovejte peclivé tento navod.

UPOZORNEN:I! Dodrzujte nasledujici varovani:

Pfed zahdjenim instalace zkontrolujte ,Technické parametry
vyrobku*, zejména to, zda je tento vyrobek vhodny pro automa-
tizaci vasi vedené soucasti. Kdyz neni vhodny, NEINSTALUJTE
iej.

Vlyrobek nelze pouzit dfive, nez bude provedeno uvedeni do
provozu, jak je uvedeno v kapitole ,Zaverecna kontrola a uve-
deni do provozu“.

Podle nejnovéjsi evropské legislativy musi byt realizace
automatizace provedena v souladu s harmonizovanymi
normami, uréenymi platnou smérnici o strojnich zafize-
nich, které umoziuji prohlasit domnélou shodu automa-
tizace. S ohledem na tuto skute¢nost musi byt veskeré
ukony pripojeni vyrobku k elektrické siti, jeho zavérecna
kontrola pfed uvedenim do provozu a udrzba provadény
vyhradné kvalifikovanym a kompetentnim technikem.

Pfed zahdjenim instalace vyrobku zkontrolujte, zda je vSechen
material, ktery ma byt pouzit, v dokonalém stavu a vhodny k
pouziti.

\iyrobek neni urCen pro pouziti osobami (vCetné dét)) se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentalnimi schopnostmi
nebo s nedostatecnymi zkuSenostmi a znalostmi.

Déti si se zafizenim nesmi hrat.

Nedovolte détem, aby si hraly s ovladacimi prvky zarizeni.
UdrZuijte délkova oviadani mimo dosah deéti.

Aby se predeslo jakémukoli nebezpeéi zplsobenému
nahodnym obnovenim c¢innosti tepelného zafizeni pro
preruseni ¢innosti, toto zafizeni nesmi byt napajeno pro-
stiednictvim externiho odpinaciho zafrizeni, jako je ¢as-
ovac, ani nesmi byt pripojeno k obvodu, ktery je pravidel-
né napajen a odpojovan z provozu.

V siti napdjeni zafizeni zajistéte vypinaci prvek (neni soucasti
vybavy) se vzdalenosti kontakt(, kterd umoznuje Upiné odpojent
v podminkach uréenych kategorif prepéti ll.

Béhem instalace manipulujte s vyrobkem opatné, aby nedoslo
k pritlaceni, ndrazu, padu nebo styku s kapalinami jakéhokoli
druhu. Neumistujte vyrobek do blizkosti zdrojd tepla ani jej ne-
vystavujte otevienému ohni. VSechny tyto Ukony by jej mohly
poskodit a zapfiinit nespravnou Cinnost nebo nebezpecné
situace. Pokud k tomu dojde, okamzité pozastavte instalaci a
obratte se na servisni sluzbu.

1.2

Vyrobce neprijima zadnou odpoveédnost za ublizeni na zdravi
nebo Skody na vécech a majetku, majici pficinu v nedodrzeni
montéznich pokynd. V téchto pripadech je vyloutena zaruka na
vady materialu.

Vazena Uroven emise akustického tlaku A je nizsi nez 70 dB(A).
Cisténi a udrzbu, které ma provadét uZivatel, nesméji provadét
déti bez dozoru.

Pred provadénim Ukonl na zafizeni (Udrzba, cisténi) vzdy
odpojte vyrobek od napéjeci sité a od piipadnych akumulatord.
Pravidelné kontrolujte zafizeni, pfedevSsim zkontrolujte kabely,
pruziny a drzaky, a to za u¢elem odhaleni pripadnych nevyvazeni
a priznakd opotrebeni nebo poskozeni. Vyrobek nepouZiveite,
pokud je potfebna oprava nebo sefizeni, protoze porucha in-
stalace nebo nespravné vyvazeni automatizace mohou zpUsobit
zraneni.

Obalovy material vyrobku je tfeba zlikvidovat v souladu s pla-
tnymi mistnimi predpisy.

Udrzujte osoby v dostateéné vzdalenosti od automatizace
béhem jejino pohybu prostrednictvim ovladacich prvka.

Béhem provadéni pohybu kontrolujte automatizaci a udrzujte
0soby v dostatecné vzddlenosti az do ukonceni jeho pohybu.
Nespoustéjte vyrobek, pokud se v jeho blizkosti nachazeji
osoby, které provadgji prace na automatizaci; pred zahajenim
téchto praci odpojte elektrické napajeni.

Pokud je napajeci kabel poskozen, musi byt vyménén vyrobcem
nebo jeho servisni sluzbou nebo v kazdém pripadé osobou s
podobnou kvalifikaci, aby se zabranilo jakémukoli riziku.

Pozor! Pro prepravu vyrobku pouzivejte vhodny balikovy vozik a
rukojeti na obalu pro zajisténi bezpecnosti béhem manipulace.

VAROVANI PRO INSTALACI

Pfed instalaci motoru pohonu zkontrolujte, stav vrat z hlediska
mechaniky, tedy zda jsou vrata spravné vyvézena a zda se vho-
dné oteviraji a zaviraji.

Pred instalaci motoru pohonu odstrante vSechna prebytecna
lana nebo fetézy a vypnéte jakékoli zafizeni, které neni potfebné
pro pohanénou ¢innost, jako jsou pojistné prvky.

Pokud je brana, ktera ma byt automatizovana, vybavena bran-
kou pro chodce, je tfeba pripravit zafizeni s Fidicim systémem,
ktery zabrani ¢innosti motoru, je-li branka pro chodce oteviena
Nainstaluite manévrovaci soucast pro manudini uvolnéni (ma-
nualni manévr) do vysky mensi nez 1,8 m. POZNAMKA: Je-li
manévrovaci soucdst odnimatelnd, méla by se nachdzet v
bezprostfedni blizkosti vrat.

Ujistéte se, ze se ovladaci prvky nachazeji v dostatecné vzdal-
enosti od pohyblivych soucasti, a ze jsou za vSech situaci pfimo
viditelné. S vyjimkou pfipadu, kdyz se pouziva voli¢, musi byt
ovladaci prvky nainstalovany do minimaini vysky 1,5 m a nesmi
byt pristupné.
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Pokud je pohyb otevirani kontrolovan protipozarnim systémem,
ujistéte se, ze pripadna okna vétsi nez 200 mm budou zaviena
ovladacimi prvky.

Zabrante jakékoliv formé uvaznuti mezi pohyblivymi a pevnymi
soucastmi béhem pohybu zafizeni.

Umistéte pevnym a trvalym zplsobem Stitek tykajici se ma-
nuélniho ovladani do blizkosti prvku, ktery umoznuje provedeni
samotného manévru.

Po instalaci motoru pohonu je tfeba se uijistit, ze cely mechani-
smus, ochranny systém a jakykoliv mechanicky ovladaci prvek
fungujf spravné.

Svislé brany a vrata vyzaduji funkci nebo zafizeni na ochranu
proti padu

U motord pohonu, které po instalaci umozriuji pfistup k ne-
chranénym pohyblivym soucastem, musi byt tyto soucasti nain-
stalovany ve vySce nejméné 2,5 m nad podlahou nebo nad jinou
Urovni, ktera umoznuje pristup.

Ujistéte se, ze bude zabranéno pripadnému uvaznuti zplisob-
enému pohybem pfi otvirani vedené ¢asti.

Po instalaci se ujistéte, Ze je mechanismus sefizen spravné a ze
systém ochrany a pfipadného manuainiho odblokovani fungujf
Spravné.

Pristroje s bateriemi

Pri vymeéneé baterii musi byt zafizeni odpojeno od napajen.
Pred likvidaci zafizeni je tfeba z néj vyjmout baterie.

Baterie musi byt zlikvidovany bezpecnym zplsobem.
Pokud nejsou baterie nabijeci, nevymeénuite je za ty nabijeci.

Pristroje s LED svétlem

Pohled do LED svétla zblizka a po del$i dobu mlze oslepit zrak.
Soucasné mlze snizit vizualni schopnosti a zpdsobit nehody.
Nedivejte se pfimo do LED svétel.

Pristroje s radiozarizenim
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Spolecnost Nice S.p.A. jako vyrobce tohoto pfistroje prohlasuije,
Ze pfistroj odpovida smérnici 2014/53/EU.

Navod a kompletni text EU prohlaseni o shodé jsou k dispozici
na nasledujici internetové adrese: www.niceforyou.com v ¢asti
Lpodpora“ a ,download"

Pro vysilace: 433MHz: ERP < 10dBm - 868MHz: ERP < 14dBm;
pro priimace: 433MHz, 868MHz.




?  POPIS VYROBKU

ROBO 1000 a ROBO 1500 jsou fady elektromechanickych reverzibilnich motorovych prfevodovek uréenych pro automatizaci posuvnych bran.
Jsou vybaveny elektronickou fidici jednotkou, ktera obsahuie radiovy prijimac 433,92 MHz s kddovanim O-CODE.
Tento produkt splfiuje kritéria stanovena predpisem “Standby”. Produkt prejde do rezimu Standby 5 minut (konfigurovatelné) po

dokonceni spravného manévru.

ROBO je napdjen elektrickou energil. V pripadé vypadku napéjeni z elektrické sité je mozné provést odblokovani pomoci specidiniho kli¢e a automatizaci

ruéné uvést do pohybu.

& Jakékoli jiné nez popsané pouziti a pouziti v jinych podminkach, nez jsou podminky uvedené v tomto navodu, se povazuje

za nevhodné, a tedy zakazané!

Tabulka 1

ROBO 1000 ROBO 1500
Limit kridla brany (m) 12 12
Hmotnostni limit (kg) 1000 1500
Napajeni (V) 230V - 50/60 Hz
Prikon (A) 1,6 1,7
Vykon (W) 350 350
Rychlost (m/s) 0,18 0,16
Maximalni Spickovy to¢ivy moment (Nm) 20,4 23,4
coz odpovida sile (N) 680 780
Jmenovity kroutici moment (Nm) 9 12
coz odpovida sile (N) 300 400
Pracovni cyklus (cykly/hod)
- délka kridla brany do 4 m 16 22
- délka kridla brany do 8 m 8 8
Trida ochrany (IP) P44
Teplota prostredi, ve kterém je vyrobek pouzivan (°C) -20°C ... +565°C
Rozméry (mm) 363x364x238 h
Hmotnost (kg) 1,5 13
Ridici jednotka ROA42 ROA43

2.1 SEZNAM SOUCASTI, KTERE TVORi VYROBEK
,0brazek 1" ukazuje hlavni ¢asti, které tvorif ROBO.
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TLA: FA:
IBT4N H
®
FUSE 315mA
TYPEF
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3.1 PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACI

& Instalace musi byt provedena kvalifikovanym personal-

em v souladu s platnymi zakony, normami a nafizenimiiv
souladu s informacemi uvedenymi v tomto navodu.

Pfed provedenim instalace vyrobku je tfeba:

zkontrolovat neporuSenost dodavky

zkontrolovat, zda je veSkery material uréeny k pouziti v dokonalém stavu
a zda je vhodny pro urcené pouziti

zkontrolovat, zda je konstrukce posuvna brana vhodna pro automatizaci
zkontrolovat, zda parametry posuvna brana spadaji do vymezeného
pouziti uvedeného v odstavci ,Vymezené pouziti vyrobku* (strana 6)

zkontrolovat, zda se po celé pojezdové draze posuvna brana (pfi za-
virani i otevirani brany) nevyskytuji mista s vétSim tfenim

zkontrolovat, zda prostor upevnéni pohonu umozhuje snadné a
bezpecné odblokovani a manuaini oviadani pohybu

zkontrolovat, zda nehrozi nebezpedi vykolejeni kidla brany Ci riziko vyjeti
z kolejnic

zkontrolovat pevnost mechanickych dorazl véetné kontroly, Ze nedojde
k deformaci, i kdyz kfidlo brany narazi silou na doraz

zkontrolovat, zda je kfidlo brany fadné vyvazené, tj. kdyz se zastavi v
jakékoliv poloze, nesmi se pohybovat

zkontrolovat, zda se prostor upevnéni pohonu nenachazi v oblasti, kde
hrozi zaplaveni; pripadné zajistit montaz pohonu ve vhodné vysce nad
zemi

zkontrolovat, zda se upevhovaci body jednotlivych zafizeni nachazeji
v prostorach chranénych pred narazy a zda jsou povrchy dostatecné
pevné

zabranit namoceni automatizace do vody nebo do jinych kapalnych
latek

neukladat vyrobek do blizkosti plamen( nebo zdrojd tepla, do poten-
ciané vybusné atmosféry nebo do mimoradné kyselé nebo Gi slané
atmosféry; nedodrzZeni tohoto pokynu by mohlo zpdsobit poskozeni
vyrobku a zapficinit jeho nespravnou ¢innost nebo vznik nebezpecnych
situaci

pripojit fidici jednotku k vedeni elektrického napajeni, vybavenému
ochrannym uzemnénim

Pokud je brana vybavena vnitinim prichodem v kiidle nebo pokud se v
oblasti pojezdu vrat nachazi jakékoliv dvefe, je nezbytné se ujistit, ze ne-
dochézi ke vzajemnym kolizim, a v pfipadé potfeby nainstalovat vhodny
systém vzajemného blokovani

PFivod elektrické energie musi byt chranén vhodnym jisticem nebo na-
dproudovym relé

Na elektrickém vedeni je tfeba poditat se zafizenim, které zajisti Uplné
odpojeni automatizace od sité. Odpojovaci zafizeni musi mit kontakty
s takovou rozpinaci vzdalenosti, ktera umoznuje Uplné odpojeni v pod-
minkach kategorie prepéti lll, ve shodé s pravidly pro instalaci. V pripade
potreby toto zafizeni zaruCuje rychlé a bezpecné odpojeni napajeni; pro-
to se musi nachézet na misté viditelném z automatizace. Kdyz je umis-
téno v poloze, kterou neni vidét, musi byt vybaveno systémem, ktery
znemozni pfipadné nahodné opétovné nebo neautorizované pripojeni
napdjeni s cilem zabranit jakémukoli nebezpeti. Odpojovaci zafizeni
neni dodavano s vyrobkem.
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3.2 VYMEZENE POUZITi VYROBKU

Parametry_tykajici se vykonnosti vyrobku jsou uvedeny v kapitole ,TE-
CHNICKE PARAMETRY* (strana 34) a predstavuii jediné hodnoty, které
umoznuiji spravné vyhodnoceni vhodnosti pro konkrétni pouZiti.
Zkontrolujte vymezeni pouziti ROBO a prislusenstvi, které chcete insta-
lovat, a vyhodnotte vhodnost jeho parametr(i pro uspokojeni potieb pro-
stfedi a nize uvedena omezeni:

- hmotnost kfidla posuvna brana nesmi prekro¢it limit uvedeny v "Ta-

bulka 1".

Rozméry v ,Tabulka 1“ jsou orientacni a slouZi pouze pro hruby odhad.
Skute¢na vhodnost ROBO pro automatizaci ur€itého posuvna brana zav-
isi na tfeni a dalSich jev(l, véetné prileZitostnych, jako je pritomnost ledu,
ktery by mohl branit pohybu kFidla.

Pro realnou kontrolu je jednoznacné nezbytné zmeéfit silu potfebnou pro
pohyb kfidla brany po celé jeho draze a kontrolovat, aby neprekroCila ,jme-
novity kroutici moment” uvedeny v kapitole ,TECHNICKE PARAMETRY*
(strana 34).

Je doporucena tolerance 50%, protoze odliSné klimatické podminky
mohou zvysit treni

V ,Tabulka 2“ (stranka 7) je uveden odhad ,Zivotnosti“, tj. primérné ekoe
nomické zivotnosti produktu. Hodnota je silné ovlivnéna indexem naro€no-
sti manipulace, tj. sou¢tem vSech faktord, které prispivaji k opotiebeni. Pro
provedeni odhadu je tfeba secist vSechny indexy naro¢nosti ,Tabulka 2”.
S celkovym vysledkem ovérfte v grafu odhadovanou zivotnost.

Napriklad ROBO 1000 na brané o hmotnosti 700 kg, dlouhé 11 metrd,
bez dalSich prvkd zplsobuijicich opotiebeni, dosahuje indexu narocno-
sti rovného 50% (30 + 20). Z grafu vyplyva, ze odhadovana zivotnost je
180.000 cykId.

Aby se zabranilo prehrati, soucasti fidici jednotky je i
zafizeni pro omezeni manévru, které monitoruje namahu
motoru a dobu trvani cykll a zasahuje pfi prekroéeni ma-
ximalni mezni hodnoty.



ODHAD ZIVOTNOSTI V ZAVISLOSTI NA INDEXU ZAVAZNOSTI POHYBU

Tabulka 2

Index zavaznosti % ROBO 1000 ROBO 1500 Zivotnost v cyklech

Hmotnost kfidla brany (kg)

Do 200 5% 0%

200 + 400 10% 5%

400 + 500 20% 10%

500 + 600 30% 20%

600 + 800 50% 30% B

800 + 1000 60% 40% 220.000

1000 + 1200 - 50% 200.000

1200 + 1500 - 60 180.000

Délka kfidla brany (m) 160.000

Do 4 5% 5% 140.000

4:6 10% 10% 120.000

6+8 20% 20% 100.000 N

8+10 35% 35% ’ N

10+ 12 50% 50% 80.000 N

Dalsi prvky Unavy materialu 60.000 ™

(vzit v uvahu, pokud pravdépodobnost jejich vyskytu presahuje 10 %) 40.000 ™

Teglgta 9kolnﬂ1<3 _prgsvt’FedE 20.000 I~
Vy$Si nez 40 °C Ci nizsi nez 15% 15% )

0 °C nebo vihkost vyssi nez 0 A
80 % 0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100
Pfitomnost prachu éi pisku 15% 15% A = Index zavaznosti %

Pfitomnost slaného poviaku 20% 20% B = Zivotnost v cyklech

Preruseni pohybu

fotobuﬁkoﬁ g 15% 20%

Pl‘eruéen!' pohybu 15% 20%

zastavenim

Poznamka: pokud indexy zavaznosti prekro¢i 100 %, znamena to, ze podminky pfesahly mez pfijatelnosti a je tedy doporuceno pouzit model vySsi tidy.

3.3

IDENTIFIKACE A VNEJSi ROZMERY

Rozméry produktu jsou uvedeny v ,,Obrazek 2”.
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364 mm

363 mm !

:

91 mm

238 mm

Elektropfevodovka
Krabice s prisluSenstvim
Z&Kladni deska
Upevnovaci nohy

3.4 PRIJETi VYROBKU

NiZe jsou ilustrované a uvedené ve formé seznamu vSechny komponenty,
které jsou soucasti sady.
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3.5 PRIPRAVNE PRACE PRO INSTALACI

Obrézek znazorfiuje priklad zafizeni automatizace vytvorené s pouzitim komponentd od firmy Nice.

4 o N
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5 4 4 1 3 2

. J
A Elektropfevodovka Poznamka 1 Pokud je napajeci kabel delsi nez 30 m, je tfeba pouzit
B Fotobunky kabel s vétsim priifezem (3 x 2,5 mm? a je tfeba nainstalovat
C Sloupky pro fotobunky ochranné uzemnéni v blizkosti automatizace.
D \oli¢ s klicem , , . o
E Majdk s anténou Poznamka 2 T;;to dva kabely mohou byt vymeneny za jediny kabel
F Ozubeny heben 40,5 mm?,

VySe uvedené komponenty jsou umistény podle typického a obvyklého
schématu. Pomoci referenéniho schématu ,Obrazek 4* urCete pribliznou
polohu, ve které bude nainstalovana kazda komponenta planovana v sy-
stému.

Tabulka 3

TECHNICKE PARAMETRY ELEKTRICKYCH KABELU

Identifikacni

—— Parametry kabelu

Kabel NAPAJENI ELEKTROPREVODOVKY
1 1 kabel 3 x 1,5 mm?
Maximalni délka 30 m [poznamka 1]

Kabel MAJAKU S ANTENOU
2 1 stinény kabel typ RG58
Maximaini délka 10 m; doporucena <5 m

Kabel MAJAKU S ANTENOU
3 1 kabel 2 x 1,5 mm?
Maximaini délka 10 m

Kabel FOTOBUNEK

2x0,25 mm? (TX)

4 Maximalni délka 30 m [poznamka 2]
4x0,25 mm? (RX)

Maximalini délka 30 m

Kabel VOLICE S KLICEM
5 2 kabely 2x0,5 mm? [poznamka 3]

Maximalni délka 20 m [poznamka 2]

8 - CESKY

& Pied provedenim instalace pripravte elektrické kabely
potiebné pro vase zafizeni podle ,Obrazek 4” a informace
uvedené v kapitole ,,TECHNICKE PARAMETRY* (strana
34).

Pouzité kabely musi byt vhodné pro typ prostiedi, ve
kterém probiha instalace.

N
N

Béhem kladeni trubek pro priichod elektrickych kabelli
zohlednéte skuteénost, ze v dusledku mozné usazené
vody v derivacénich jimkach, mohou spojovaci potrubi
zplsobovat vznik kondenzatu uvnité fidici jednotky a
poskodit elektronické obvody.



Pred instalaci oteviete pfidrzny hacek (A) a po uvolnéni | 3.6 INSTALACE ELEKTROPREVODOVKY

upinacich $roubli a manualnim odblokovani motoru po-

moci dodaného kli¢e sejméte viko (B). & Chybna instalace mize zpusobit vazna poranéni osoby,
ktera provadi praci a osob, které pouzivaji zafizeni.

4 N
e Pfed zahajenim montdZze automatizace provedte

pfipravné kontroly popsané v odstavcich ,,Pfipravné kon-
troly pri instalaci (strana 6) a ,,Vymezené pouziti vyrobku“
(strana 6).

Pri instalaci ROBO postupujte nasledovne:
1. Provedte vykop zakladli (A) a pripravte vedeni (B) pro elektrické
kabely ("Obrazek 7")

4 N\
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rového prevodového stupné podle ,,Obrazek 2 a insta- we N g w . 7 o
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& Pred vytvrzenim betonu zkontrolujte, zda je zakladova
deska dokonale vyrovnana a rovnobézna s kridlem brany.

4, VyCkejte, dokud beton neztvrdne, a odstrarite matice ("Obrazek
10II)

4 N

&
«l(g(\\g\\»/ J

(. J

|| Je mozné pouzit jiz pritomnou kompatibilni zakladovou
desku “vybavenou kotvicimi nohami.

5. Umistéte pohon (D) tak, abyste viozili pastorek (E) pod ozubeny
hfeben (F) ("Obrazek 11")

4 N\

(11
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6. Ovérte, Ze je pohon umistény rovnobézné s kfidlem brany ("Obraz-
ek 12")
4 N
(12 I |
. J
7. Ovétte, Ze je pastorek v ose s ozubenym hfebenem ("Obrazek 13")
4 ™\
i ]
i
i =
v | 1]
Il

—i | ! x\/‘ ]

— [n T 1
. J
8. Vlozte dodané podlozky a matice a jemné je pritahnéte ("Obrazek

14")
~

\ J
9. Otevrete a zavfete ru¢né kfidlo brany a ovérte, Ze pfi posouvani nik-

de nedre. Déle zkontrolujte, Ze je ozubeny hfeben stéle vyrovnany
vUGi pastorku ("Obrazek 15")

~




10.  Utahnéte silou matice pro upevnéni pohonu k zakladové desce a | 13.  Zablokujte koncovou sponu na ozubené tyCi pomoci prislusnych
nalepte samolepku (G) s pokyny pro odblokovani ("Obrazek 16") Sroubkd ("Obrazek 19")
‘© (@ \
Z
M
. J
14. Zavfete rucné kridlo brany, nechte jej 2/3 cm od mechanického
dorazu a zopakujte vySe uvedené kroky pro pfipevnéni dorazu
("Obrazek 20"
4 ™\
; (@
11 Rucéné oteviete kfidlo brany a zastavte ho 2/3 cm od mechani-
ckého dorazu ("Obrazek 17")
4 0 N
2-3cm
<M,
[
. J
15.  Posurite koncovou sponu na ozubené tyci ve sméru Zavieni, dokud
nezareaguije koncovy spinac (uslysite ,kliknuti“ koncového spinace).
— Po ,Kliknuti* posunte sponu 0 2 cm (minimaln€) ("Obrazek 21")
- Vs N
12.  posunite koncovy drzak na ozubené tyCi ve sméru otevreni, dokud @
nezareaguje koncovy spina¢ (uslysite ,kliknuti“ koncového spinace).
Po Kliknuti“ posurite drzak o 2 cm (minimalné) ("Obrazek 18")
& Nevyvijejte prilis velky tlak béhem montaze dorazu.
4 @ N
& \‘l = \ ]
. J
. J
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3.7 MANUALNI ODJISTENI A ZAJIS

v s

e

s

e

ELEKTROPREVODOVKY

Pohon je vybaven mechanickym odblokovacim systémem, ktery umoziuje

manualni otevirani a zavirani brany.

Pomoci dodaného klice oteviete blokovaci hacek (A) ("Obrazek

26")

Tyto Ukony manualniho oviadani musi byt provedeny v pripadé vypadku

elektrické energie, poruch ¢Cinnosti nebo fézi instalace.

Pro odblokovani postupuite nasledovné:

1.

Poté bude mozné manuéalné pohybovat automatizaci do pozadov-

ané polohy.

2.

Pro zablokovani zaviete blokovaci hacek, otocte klicem proti sméru hodi-
novych rucicek a vyjméte jej.

CESKY - 13



- J

4.2 DEMONTAZ RiDICi JEDNOTKY

V pfipadé, Ze neni snadné provést elektrické pripojeni, je mozné centralou
(A) odstranit odSroubovanim zadniho Sroubu (B) ("Obrazek 30").
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4.3 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.3.1 SCHEMA ZAPOJENI

' N\

OFF 2% RX =
== 4 [NO
.@ / NO % / NC
k2
r it e
S| 1 1 415
~ SISIS
li i Ii AERIAL
' 3z 3zl 3 Y,
=
5 m
g LED RADIO R a ™w™m F
— ° rADIO L) @) PROGRAM Tp
tuaeeuanii][@] E]J LeD sbS
PROGRAM SWITCH — —y LED PHOTO
AEzI\AL TL@ g LED STOP
IBT4N E’ LED FCC
:Eii LIMIT
@ SWITCH
FUSE 315mA LED:OK LED FCA
TYPEF
& FLASH
BOOST CAPACITOR
RUN CAPACITOR
MOTOR
E)
FUSE 5A N
TYPEF L
\ Y

4.3.2 POPIS ZAPOJENI

Tabulka 4
VYSTUPY CENTRALOU
Ukonceni Aplikace
ANTENA ANTENA
PROGRAMOVACI SPINAG | MIKRO SPINACE
LED RADIO LED RADIO
LET FOTO LED FOTOBUNE
LED SbS LED KROK ZA KROKEM
LED OK LED OK
SbS TLACITKO KROK ZA KROKEM
PROGRAM TLACITKO PROGRAMOVANI
LIMIT SPiNAC KONEC DRAHY
BLIKANi BLIKAJICI
KONDENZATOR PRO ‘ S
ROZTOGENI KONDENZATOR PRO ROZTOCEN
gggBENZATOR PRO KONDENZATOR PRO CHOD
MOTOR MOTOR
Pojistka POJISTKA
=) Tlagitko RADIO
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Tabulka 5

ELEKTRICKA ZAPOJENI

Svorky Funkce Popis
Vstup pro zafizeni, ktera blokuji nebo pipadné zastavuii probihajici manévr; s vhodnymi opatienimi na vstupu je mozné
9-10 Zastaveni pripajit kontakty typu ,normainé uzaviené“, ,normalné otevieny” nebo zafizeni s konstantnim odporem. Dalsf informace o
STOP najdete v odstavci ,Vstup STOP".
Vstup pro bezpecnostni zafizeni, ktera zasahuji béhem manévru zavirani a obraci manévr: je mozné pfipajit kontakty NC
I Foto (normalné uzavieng). Dalsi informace naleznete v odstavci Fotoburiky .
Pri kazdém spusténi manévru se kontroluje spravna funkce fotobunék; pokud je test Uspésny, manévr se spusti. To je
8-12 Fototest mozné pomoci zviastnino typu pripojeni: vysilate fotobunék , TX” jsou napdjeny oddélené od prijimacl ,RX”. Dalsi informace
naleznete v odstavci ,Fotoburiky”.
9-13 Errgli(ezn? Vstup pro zafizeni, ktera Fidi pohybové akce: je mozné pfipojit kontakty typu NA (normalné oteviené).
4-5 Majak Viystup pro blikajici svétlo (automatickeé blikani). Kdyz je vystup aktivni, poskytuje napéti 230 V~.
1-2 Anténa Vstup pro pripojeni antény radiového prijimace; anténa je vestavéna na majaku nebo Ize pouzit externi anténu.

16 - CESKY



5 FINALNi KONTROLY A UVEDENI DO CINNOSTI

5.1 PRIPOJENi NAPAJENI

Pripojeni napajeni musi byt provedeno zkusenym kvalifikovanym personalem, ktery spliuje potrebné pozadavky, za kom-
pletniho dodrzeni zakonu, norem a nafizeni.

Postupuijte podle nasledujicich pokynd:

1. Rucné odblokujte motorovy pfevodovy mechanismus, abyste mohli pohybovat kfidlem pfi otevirdni a zavirani (viz odstavec Manualni odjisténi
a zajisténi elektroprevodovky).

Preneste kfidlo brany do poloviny jeho drahy.

Rucné zablokujte motorovy prevod (viz odstavec Manualni odjiSténi a zajiSténi elektroprevodovky).

Pripojte automatizaci k elektrické siti a zkontrolujte:

- zda LED dioda OK, LED dioda foto a dvé LED diody koncovych spinacti blikaji pravidelné: 1 bliknuti za sekundu

- zda nedochézi k zadnym manévrdim a zda blikajici dioda nesviti

Eal o\

s
LM .
. RADIO L™ @) PROGRAM TPy |E|
LIRS UNE nEEEEEEngEd -
= 71234070'V-V-L ----------- o
ZROGRAM SWITCH R
: ~ L TL/’ P g LED: PHOTO
- () -
~ -~
~
~
~
~
~
~
~
< LED: FCC
BTAN[—T]  ~
‘ FUSE 315mA _[[ [/ LED: FCA
TYPE F (T
1
- J

Pokud se tak nestane, je nutné odpojit automatizaci od napajeni a zkontrolovat: elektrické pripojeni, vyrovnani fotobunék
a pojistky. Pfipadné zkontrolujte pfipojeni obou koncovych spinaét: pohnete pakou koncového spinaée a zkontrolujte, zda
prislusny koncovy spina¢ zasahuje a vypina LED FCA nebo LED FCC na ovladaci jednotce.
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5.2 UCENI ZARIZENi

Po pfipojeni napdjenti je nutné, aby fidici jednotka rozpoznala zafizeni pfip-
ojena na vstupu ,STOP* a konfiguraci vstupu ,PHOTO".

& V pripadé, ze fidici jednotka ma tovarni nastaveni nebo
po uUplném vymazani, prejde do pohotovostniho rezimu
po 10 minutach (600 sekundach). Po provedeni postupu
rozpoznani zafizeni se doba pohotovostniho rezimu
zkrati na 5 minut (300 sekund). DalSi informace naleznete
v odstavci Aktivace / deaktivace pohotovostniho rezimu.

Faze uéeni musi byt provedena i tehdy, pokud k Fidici jed-
notce neni pripojeno Zadné zarizeni.

Postupujte pritom nasledovné:

1. stisknéte a podrzte tlacitko PROGRAM

2. po asi 3 sekundach zacne rychle blikat LED dioda ,,0K”. Podrzte
stisknuté tlacitko PROGRAM

3. vyCkejte nékolik sekund, dokud fidici jednotka neukondi uceni
zafizeni

4 na konci této faze musi byt kontrolka ,,STOP” rozsvicena a kon-
trolka ,,OK” musf svitit zelené

5. uvolnéte tlacitko PROGRAM do 10 sekund

6. LED dioda ,,OK?” tfikrat zelené zablika na potvrzeni ispésného nau-
Ceni zafizeni

7. LED dioda ,,OK” pétkrat Cervené zablika, pokud procedura nebyla
uspésna

4 N

N
LED RADIO R @ TLM

° rabio L) @ RAM TP oy
mEOEEEEnin || @ o J
12345678910

I
PROGRAM SWITCH Ty [ -y
g J

Fazi uceni pripojenych zafizeni mlzZete provést kdykoliv znovu, a to i po
instalaci, napriklad pokud potrebuijete pridat nebo odebrat néjaké zafizeni.
Po dokonceni procedury nauceni zafizeni zkontrolujte, zda sviti LED diody
PHOTO a STOP. V opacném pripadé odpojte automatizaci od napajeni a
zkontrolujte elektrické pripojeni, vyrovnani fotobunék a pojistky.

Pripadné zkontrolujte pipojeni obou koncovych spinact: pohnete pakou
koncového spinace a zkontrolujte, zda pfislusny koncovy spinac vypne
LED diodu FCA nebo LED diodu FCC na ovladaci jednotce.

Po dokonceni téchto operaci uzaviete kryt pomoci pfislusného Sroubu.

Pokud je nezbytné obratit smér chodu motoru, musite
znovu zafizeni vyhledat. ("Obrazek 25") .

18 - CESKY




6 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENI DO
PROVOZU

Jedna se o nejdllezitgjsi faze realizace automatizace pro zajisténi ma-
ximalni bezpecnosti zafizeni. Zavérecna kontrola pred uvedenim do pro-
vozu miize byt pouZita také pro pravidelnou kontrolu zafizeni, ktera tvori
automatizaci.

Faze zavérecné kontroly pred uvedenim automatizace do
provozu musi byt provedeny kvalifikovanym a zkuSenym
persondlem, ktery musi uréit zkousky potrebné pro kon-
trolu prijatych reSeni z hlediska existujicich rizik a pro
kontrolu dodrzovani zakon, pfedpist a nafizeni: predev-
§im pak vSech pozadavk(i normy EN 12453, ktera uréuje
zkusebni metody pro kontrolu automatickych zafizeni pro
brany.

Pfidavna zafizeni musi byt podrobena specifické zavére¢né kontrole pred
uvedenim do provozu, a to jak z hlediska funkénosti, tak i z hlediska sprav-
né interakce s fidicl jednotkou. Viychézejte proto z ndvodd k jednotlivym
zarizenim.

ZAVERECNA KONTROLA PRED UVEDENIM DO
PROVOZU

Zéavéretna kontrola mlize byt pouZita také pro pravidelnou kontrolu zarize-
ni, ktera tvofi automatizaci. Kazda jednotliva soucast automatického sy-
stému (citlivé hrany, fotobunky, prvky nouzového zastaveni apod.) vyzad-
uje specificky typ zavéretné kontroly; u téchto zafizeni provedte postupy
uvedené v pfislusnych ndvodech.

Pro provedeni zavére¢né kontroly postupujte nasledovné: ;

1. Zkontrolujte, zda byl pfesne dodrzen obsah kapitoly ,VSEOB-
ECNA BEZPECNOSTNI VAROVANI A OPATRENI" (strana 3)

2. odblokovat motorovy prevodnik podle pokynd v odstavci ,Ma-
nualni odjisténi a zajisténi elektroprevodovky” (strana 13)
(,Obrazek 26 a 27" )

3. zkontrolujte, zda je mozné automatizaci ruéné otevrit a zavfit silou
nepresahuijici hodnotu stanovenou v mezich pouZiti uvedenych v ,,
Tabulka 1".

4, Odblokujte pohon

5. S pouZitim ovladacich zafizeni (voli€, radiovy vysila¢ apod.) pro-
vedte zkouSky otevieni, zavieni a zastaveni brany a ujistéte se, ze
pohyby odpovidaji t&m oCekavanym. DoporuCuje se provést vice
zkousek z dlvodu vyhodnoceni posuvu brany a odhaleni pripadn-
ych chyb montéze, sefizeni nebo piipadnych bodl, kde dochazi
ke treni

6. Pro kontrolu funkénosti fotobunék a hlavné absence koliznich si-
tuaci s jinymi zafizenimi projdéte valcem o prdméru 5 cm a délce 30
cm po optické ose nejdfive v blizkosti , TX“ (vysilac), poté v blizkosti
»RX“ (pfilimac) a na zaver ve stfedu mezi nimi a zkontrolujete, zda
ve vSech pfipadech dojde k zasahu zafizeni a k pfechodu z akti-
vniho stavu do stavu alarmu a opac¢né; na zavér zkontrolujte, zda v
fidici jednotce dojde k ofekavanému Ukonu; napfiklad k tomu, ze
mangévr zavirani zplisobi zménu sméru pohybu.

7. Postupné zkontrolujte spréavnou Cinnost vSech bezpecnostnich
zafizeni, které jsou soucasti systému (fotobunky, citlivé hrany
apod.). V pfipadé zasahu zafizeni LED kontrolka ,BlueBus®, ktera
se nachazi na fidici jednotce, dvakrat rychle zablika pro potvrzeni
uskutecnéné identifikace

8. Pokud byly nebezpecné situace, zplisobené pohybem kiidel brany,
odvraceny prostfednictvim omezeni sily narazu, je tfeba odméfit
silu podle pokynd uvedenych v normé EN 12453 a piipadné, pokud
se kontrola ,sily motoru” pouziva jako pomoc pro systém omezeni
sily nérazu, zkuste najit nastaveni, které nabidne nejlepsi vysledky.

6.1

6.2 UVEDENi DO PROVOZU

Uvedeni do provozu muze probéhnout aZ po provedeni
vSech fazi zavérec¢né kontroly pred uvedenim do provozu
s kladnym vysledkem.

Pred uvedenim automatizace do provozu informujte vla-
stnika o nebezpecdich a zbytkovych rizicich, ktera jsou
stale pritomna.

& Je zakazano ¢astec¢né uvedeni do provozu nebo uvedeni
do provozu v ,,provizornich” situacich.

Pri uvedeni do provozu postupujte nasledovné:

1. Vytvorte technicky spis automatizace, ktery ma obsahovat nas-
ledujici dokumenty: celkovy vykres automatizace, schéma prove-
denych elektrickych pfipojeni, analyzu pritomnych rizik a prislusna
prijata feSent, prohlaseni vyrobce o shodé vSech pouZzitych zafizeni
a prohlaseni o shodé vypinéné technikem provadgjicim instalaci

2. Trvalym zplsobem piipevnéte do blizkosti brany Stitek nebo ceduli
s uvedenim Ukond potfebnych pro manudini odblokovani a pohyb

3. Umistéte na branu Stitek, na kterém jsou uvedeny minimainé tyto
Udaje: typ automatizace, nazev a adresa vyrobce (odpovédného za
Luvedeni do provozu®), vyrobni Cislo, rok vyroby a oznaceni ,CE*

4, Viypliite a doructe vlastnikovi automatizace prohlaSeni o shodé au-
tomatizace

5. Vyplnte a doructe vlastnikovi automatizace ,navod k pouziti“ auto-
matizace

6. Vyplnte a doructe viastnikovi automatizace ,plan udrzby”, ktery ob-
sahuje nafizeni pro Udrzbu vSech zafizeni automatizace.

Pro veskerou uvedenou dokumentaci firma Nice
poskytuje prostrednictvim své servisni sluzby: navody a
pfirucky.
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[ PROGRAMOVANI

Symboly pouzivangé v riiznych postupech programovani / mazani pomoci interniho radiového modulu jsou uvedeny v ,Tabulka 6"

Tabulka 6

LEGENDA K SYMBOLUM POUZITYM V NAVODU
Popis Symbol
LED kontrolka ,,R“ trvale sviti ' '
LED kontrolka ,R* je zhasnuta =
LED ,,R* blika il—

OFF

537

Odpojte napajeni ze sité ﬁ‘

\\1

Zapojte napajeni ze sité

g

Stisknéte a uvolnéte pozadované tlacitko vysilace, které chcete ulozit

CE > =)

[o]
)

Podrzte stisknuté pozadované tlacitko vysilace, které chcete ulozit

Uvolnéte tlacitko vysilace

o>

Vyckejte ...

Sledujte / zkontrolujte

6 G @
i

Stisknéte a uvolnéte tlacitko

<z=e >

¥

Podrzte stisknuté tlac¢itko

<=

¢

Uvolnéte tlacitko

Y
rl“f

®

Uvolnéte tlacitko presné v okamziku, kdy LED dioda vykazuje urcité chovani (sviti, blika, nesviti)

7
N

a4
i
V

Spravny postup

NESPRAVNY postup

00"
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Ridici jednotka disponuije réiznymi funkcemi s tovarmimi nastavenimi, které Ize naprogramovat: v této kapitole jsou popsany dostupné funkce a postupy
pro jejich programovani. Viz také kapitola DALSI INFORMACE.

Na ovladaci jednotce se nachazeji mikrospinace, trimry a tlacitka popsané v kapitole ,Tabulka 7" a ,Tabulka 8" .

Tabulka 7
LEGENDA SYMBOLU OVLADACIHO PANELU
Nazev Symbol Popis
MIKROSPINAG Slouzi k aktivaci funkei
Trimmer TL SlouZi k nastaveni parametr(i ,Doba prace* (viz Nastavitelné parametry: Trimmer (TL - TP - F))
Trimmer TP f’c;_)u)zwa se k nastaveni parametr(i ,Doba pauzy“ (viz Nastavitelné parametry: Trimmer (TL - TP
Trimmer F SlouZi k nastaveni parametr(l ,Sila“ (viz Nastavitelné parametry: Trimmer (TL - TP - F))

-~

Tlacitko RADIO EI

Slouzi k programovani radiového pfijimace

Tlaéitko PROGRAM

ﬂﬂ@i@f@il

Pouziva se k programovani zafizeni

MIKROPREPINACE:

TOVARNI NASTAVENI (VYCHOZI)

Tabulka 8

Poloautomaticky (1 = ZAP -
2=VYP)
Zpomaleni (8 = ZAP)

ON
OFF

=

N
W

Hp
s
|_EmYe))
| EmEN
[ Joo)
W

iy

o

Trimmer TL (doba prace)

—

L
120s (60s) ==y

(8)

90s (45s)
60s (30s)

20s (10s)

30s (15s)

Trimmer TP (doba pauzy)

—
T

120s  ~=W 3s

(®)

60s 20s

40s

Trimmer F (sila)

m

MAX ~% MIN

50%

(®)

75%

25%

Pii kazdé zméné nastaveni mikrospinaéti 1 a 2 je nutné znovu provést postup uéeni zafizeni, jak je popsano v odstavci Uéeni

zafizeni.
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7.1 NASTAVITELNE PARAMETRY: TRIMMER (TL-TP-F)
Provozni parametry fidici jednotky Ize nastavit pomocf tfi trimr(i (,Obrazek 31).

TL (doba provozu)
Nastavuje maximalni dobu trvani manévru otevieni nebo zavreni
Tabulka 9

TL (DOBA PROVOZU)

Nastaveni

B o o ) o 12345678910

Vyberte rezim ,Poloautomaticky” nebo , Automaticky“ a nastavte mikrospinac¢ 1 na ON H u u u u u u H u
»ON* OFF

Provedte kompletni cyklus otevieni a zavieni:

zkontrolujte, zda je nastavena maximalni doba trvani manévru (otevireni nebo zavieni)

dostate¢na a zda zlistava rezerva 2 nebo 3 sekundy. Ly |

V pripadé potieby znovu nastavte trimr TL na maximalni hodnotu. Y

Nastaveni zpomaleni viz popis spinace 8 (viz Programovatelné funkce)

Poznamka: pokud tato doba stale nestaci, je nutné prerusit propojku TLM umisténou

v blizkosti trimmeru TL (,,0brazek 31%), aby se dosahlo ,,prodlouzené pracovni doby*

(TLM).
TP (doba pauzy)

Nastavuje dobu mezi ukon€enim manévru otevieni a zahdjenim manévru uzavieni

Tabulka 10

TP (DOBA PAUZY)

Nastaveni

ON 12345678910
Vyberte rezim ,Automaticky“ nastavenim mikrospinace 2 na ,,ON OFF H H u u u u u H u
TP

Nastavte ,trimmer TP“ podle potieby

Chcete-li zkontrolovat, zda je nastaveny ¢as spravny, provedte kompletni manévr
otevieni a zkontrolujte ¢as, ktery uplyne pred zacatkem manévru zavreni

F (Sila)

& Nastaveni tohoto parametru miize mit znaény vliv na bezpeénost automatizace: pfi této operaci budte velmi opatrni.

P¥i nastavovani parametru postupujte metodou pokust a omyld: je nutné zméfit silu vyviienou kiidlem brany béhem provadéni manévru a porovnat ji s
hodnotami stanovenymi platnymi predpisy v dané oblasti.

7.2 PROGRAMOVATELNE FUNKCE

Ridicf jednotka je vybavena Fadou mikrospinaddl (PROGRAM SWITCH - ,Obrazek 5), které umoziujf aktivovat rizné funkce, aby byla automatizace

Mikrospinace umoznuiji vybrat riizné rezimy provozu a naprogramovat pozadované funkce:

Tabulka 11
AKTIVACE NEBO DEAKTIVACE FUNKCI
Mikrospinace (1 ... 10)
AKTIVACE ON
DEAKTIVACE OFF
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Tabulka 12
Spinac¢ 1-2 Provoz
Off-Off Ruéni (s pritomnosti obsluhy)
On-Off Poloautomaticky
Off-On Automaticky (automatické zavirani)
Zapnuto-Zapnuto Automaticky + Vzdy zavira
Spinac¢ 3 Provoz
Zapnuto SQQIeény' (nenf k dispozici v manuainim
rezimu)
Spinac 4 Provoz
Zapnuto Signalizace pred rozjezdem
Spinac 5 Provoz
Zavrit 5 sekund po ,Foto*, pokud je
Zapnuto nastgyeno na ,,ﬁutomatilcky“, nebo
LZaviit po Foto®, pokud je nastaveno na
,Poloautomaticky*
Spinac 6 Provoz
Zapnuto Bezpecnost ,Foto” i pri otevirani
Spinac¢ 7 Provoz
Zapnuto Postupné spusténi
Spinac 8 Provoz
Zapnuto Zpomaleni
Spinac¢ 9 Provoz
Zapnuto Stfedni brzdeéni
Spinac¢ 10 Provoz
Zapnuto Lehké brzdéni

Spinac 1-2:

Provoz ,Ruéni“

Manévr se provadi pouze po dobu, kdy je aktivni prikaz (stisknuté tlacitko
vysilaCe s pritomnosti obsluhy) .

,Poloautomaticky“ provoz

Po odeslani pfikazu se provede kompletni manévr az do uplynuti ,pracovni
doby“ nebo do dosazeni koncové polohy.

»Automaticky“ provoz

Po manévru ,Otevieni® nasleduje pauza, po jejimz uplynuti se automaticky
provede manévr ,Zavieni“.

Provoz ,Vzdy zavrit”

Zasahuje po vypadku elektrického proudu: pokud po obnoveni napajeni
centraini jednotka zjisti, ze kfidlo brany je v poloze otevieni, automaticky
spusti manévr zavreni, kterému predchazi 5 sekund predbézného blikant.

Prepinac 3:

»Spoleény* provoz

Kdyz je odeslan prikaz ,Krok za krokem* a zahdji se manévr otevirani,
nelze jej prerusit Zadnym dalsim pfikazem ,Krok za krokem* nebo ,Oteviit*
odeslanym radiem az do dokonceni manévru.

Naopak pfi pohybu zavirani zplsobi odeslani nového piikazu ,Krok za
krokem* zastaveni a obraceni tohoto pohybu.

Prepinac 4:
Po odeslani prikazu se nejprve aktivuje blikajici svétlo a po 5 sekundach (2
sekundach, pokud je nastaven rezim ,Rucni“) se spusti manévr.

Prepinac 5:

Tato funkce, pokud je nastavena v rezimu ,Automaticky", umoznuje udrzet
kidlo brany oteviené pouze po dobu nezbytnou pro prijezd vozidel nebo
0s0b; Po ukonéeni ¢innosti bezpecnostnich zafizeni ,Foto” se totiz manévr
zastavi a po 5 sekundach se automaticky spusti manévr zavirani.

Pokud je v8ak funkce nastavena na ,Poloautomaticky”, pfi zasahu
bezpecénostnich zafizeni ,Foto" se béhem manévru zavirani aktivuje auto-
matické zavirani s nastavenou dobou ,asu pauzy”.

Prepinac 6:

Obvykle je bezpecnostni funkce ,Foto” aktivni pouze pro manévr zavirani,
pokud je mikrospina¢ 6 nastaven na ,ON, zplsobi aktivace bezpecn-
ostniho zafizeni preruSeni pohybu i pfi otevirani. Pokud je vSak nasta-
ven rezim ,Poloautomaticky” nebo ,Automaticky”, bude pohyb otevirani
pokracovat ihned po uvolnéni bezpecnostnich zafizeni.

Spinac 7:
Nastavenim této funkce se pohyb spusti postupng; timto zplsobem je
mozné zabranit nezadoucim otfestim automatizace.

Spinac 8:

Zpomaleni spociva ve snizeni rychlosti na 30 % jmenovité rychlosti; tim se
snizi sila narazu kridla brany na konci pohybu.

Motorovy prevodnik je z vyroby vybaven aktivni funkci ,zpomaleni” (spinac¢
8 = ON). Automatizace zahéji zpomaleni po uplynuti ¢asu rovnajiciho se
TL/2 (kde TL je nastaveny pracovni ¢as). Vychozi nastaveni pracovni doby
je 90 s (3/4 otacky), z ¢ehoz vyplyva, ze zpomaleni zacne po 45 s od
zahajeni manévru z polohy zcela zavieno nebo zcela otevieno.

Podle uvazeni instalatéra a v zavislosti na délce brany mize byt nutné
upravit pracovni dobu (TL), aby faze zpomaleni (TL/2) zaCala pfiblizné 50-
70 cm pred zasahem koncovych spinacd (**). Funkce zpomaleni kromé
snizeni rychlosti automatizace snizuje tocivy moment motoru o 70 %.

U automatizaci, které vyzaduji vysokou hodnotu toc¢ivého
momentu motoru, mize tato funkce zpomaleni zpisobit
okamzité zastaveni motoru.

(**) Poznamka: pfipadna zména tohoto parametru bude viditelna pfi prove-
deni prvniho manévru fizeného otevirani po provedeni zmény.

4 @ N
TL
120s (60s) AI 20s (10s)
90s (45s) 30s (15s)
60s (30s)
- J

Prepinac 9-10:

Nastavenim kombinace prepinact 9 a 10 se provede brzdéni motoru; na
zakladé kombinace se stanovi intenzita brzdéni podle nasledujiciho na-
stavent:

Tabulka 13
SPINAC 9-10
Popis dip10 dip9
brzdéni vypnuto vypnuto vypnuto
lehké brzdéni zapnuto vypnuto
stiedni brzdéni vypnuto zapnuto
intenzivni brzdéni zapnuto zapnuto
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7.3 INTEGROVANY RADIOVY PRIJIMAC
Pro dalkové oviadani je fidici jednotka vybavena radiovym pfijimacem s frekvenci 433,92 MHz, ktery je kompatibilni s kddovanim O-CODE.

7.3.1 UKLADANI RADIOVYCH VYSILACU
Kazdy vysila€ je rozpoznan radiovym piijimacem podle ,kodu®, ktery je pro kazdy vysilac jiny. Ukladani je k dispozici ve dvou rezimech: Rezim 1 a Rezim

Rezim 1

automaticky pfifadit tlaéitkim vysilaée pfikazy uvedené v Tabulka 14.

Pro kazdy vysilaC se provede jediny krok a ulozZi se vSechna tlaCitka: nezdlezi na tom, které tlacitko je stisknuto. (V paméti je obsazeno jedno misto pro
kazdé ulozené tlalitko).

Poznamka: pii ukladani v ,Rezimu 1 miize vysila¢ oviadat pouze jednu automatizaci.

Tabulka 14
REZMT
Tlaéitko vysilace Prikaz
1 Krokovy rezim
2 Otevfeni pro chodce
3 Otevreni
4 Zavreni

w Jednokanalové vysilace maiji pouze tlacitko 1; dvoukanalové vysilace maiji tlacitka 1 a 2

Tabulka 15
Popis Symboly
6?45
Tiaéitko RADIO ==2")
Nz
L]
LED A TLACITKO RADIO I =
POZADOVANE TLAGITKO VYSILACGE €A max 10s @; M3s
LED RADIO I N N N @
Rezim 2
volné pfifadit jeden z dostupnych pfikaz( uvedenych v Tabulka 16.
Pro kaZzdou fazi se ulozi pouze jedno tlacitko, a to tladitko stisknuté béhem faze ukladani.
Poznamka: v paméti je pro kazdé uloZené tlacitko vyhrazeno jedno misto.
Tabulka 16
Tlaéitko vysilace Prikaz
1 Krokovy rezim
2 Otevreni pro chodce
3 Otevreni
4 Zavreni
5 Zastaveni
Tabulka 17
Popis Symboly
Zavieni Otevreni Otevreni pro chodce Krok za krokem
<=a > <= p> = =p <zerm>
Tiagitko RADIO C27) x4 x3 X 2 x 1
LED A TLAGITKORADIO | @ — B B bf B | @~ bf bf IS O N N ®—bf
= z —_—Ce > <o > —_— > —_— >
POZADOVANE ‘ ‘ (]
TLAGITKO VYSILAGE €max 10s | ; €23s |€Dmax 10s €23s |Dmax 10s [@]; €23s D max 10s @; €3s
LED RAD'O \G{ \G{ \G{ \GE \G{ AN : \GE \GE \G{ \GE \GE \GE

Pokud chcete ulozit do paméti dalsi vysilace, opakujte bod 03 do 10 sekund. Faze ukladani do paméti konéi po 10 sekun-
dach, pokud nejsou provedeny zadné dalSi operace.
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7.3.2 VZDALENE UKLADANI

Je mozné ulozit novy vysilac, aniz byste museli stisknout tlacitko na pfijimaci (10-20 m od pfijimace).
Je nutné mit jiz ulozeny (stary) vysilac. Novy vysila¢ bude ulozZen se stejnymi vlastnostmi jako stary.

Vzdalené ukladani do paméti Ize provést u vSech pfijimaéd, které se nachazeji v dosahu vysilaée; proto je nutné napajet

pouze prislusny prijimac.

»Standardni“ postup

B&hem postupu, pokud je stary vysila¢ ulozen v:
- Rezim 1: stisknéte libovolné tlacitko

- Rezim 2: stisknéte tlacitko, které chcete ulozit

Tabulka 18
Popis Symboly
Pri zastaveném motoru se postavte blizko k centralni jednotce
NOVY = =
vysilaé Qg *x 58 [@;
STARY S <a o> e > e o>
jiz ulozeny vysilaé x1s x1s x1s
NOW <me o>
vysilaé @5 *x1s

Pokud byl postup Uspésny, novy vysila¢ je ulozen.
* stejné tlacitko v NOVEM vysilaci.

»Alternativni“ postup

Béhem postupu, pokud je stary vysila¢ ulozen v:
- Rezim 1: stisknéte libovolné tladitko

- Rezim 2: stisknéte tlacitko, které chcete uloZzit

Tabulka 19

ALTERNATIVNi POSTUP
Popis Symboly
Pri zastaveném motoru se postavte blizko k centralni jednotce

. <
NOVY <
vysilag @5 *x 3s
STARY

jiz ulozeny vysila¢

%ﬂ %ﬂ i%ﬂ
AR AR

jiz ulozeny vysila¢

NOVY 5 e,
vysilaé x 3s

- = A BN B N I
STARY AN

A A A

*kk

C >

Pokud byl postup uspésny, novy vysila¢ je ulozen.
* stejné tlacitko v NOVEM vysilaci.

** stejné tlacitko ve STAREM vysilaci.

*** LED RADIO neni viditelna na dalku.

LED RADIO mlize také signalizovat nasledujici: 1 rychlé bliknuti, pokud je vysilaé jiz uloZen, 6 bliknuti, pokud kédovani
vysila¢e neni kompatibilni s kddovanim pfijimace centraly, nebo 8 bliknuti, pokud je pamét pina.
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7.3.3 VYMAZANI RADIOVYCH VYSILACU

& Tento postup Ize provést POUZE pokud je pamét radia odemcena.

Tabulka 20
Popis Symboly
[ <=
Podrzte stisknuté tlacitko radia E' na centrale az do kroku 02 g
Pockejte, az se rozsviti LED dioda radia R, poté pockejte, az zhasne, a poté pockejte, az A e v ui
tFikrat zablika HRE Hm L AL AL
Uvolnéte tladitko presné béhem tetiho bliknuti
Pokud bylo ulozeni Gispéné, LED dioda radia R na centréle pétkrat zablika BF R R R RF
7.3.4 ZABLOKOVANI/ODBLOKOVANI PAMETI RADIA
& Tento postup zablokuje pamét a znemozni pfidavani a mazani radiovych vysilaé.
Tabulka 21
Popis Symboly
OFF
X5
Odpojte napajeni centraly $

<=z

Stisknéte tlaéitko radia na centrale (drzte tlagitko stisknuté az do kroku 04)
) ON
< =
Zapnéte napajeni centraly (tladitko drzte stisknuté) IS
S
3
<

Po 5 sekundach LED dioda radia R dvakrat pomalu zablika; v tomto okamziku tlacitko |j: |j:
y5s ML M

uvolnéte

S

Opakované stisknéte a uvolnéte tlacitko radia na centrale (do 5 sekund), abyste vybrali jednu PR

z nasledujicich moznosti:
- LED dioda zhasnuta = deaktivace blokovani paméti. % max 5s

- LED sviti = Aktivace blokovani paméti.

Po 5 sekundach od posledniho stisknuti tlacitka radia LED dioda radia R dvakrat pomalu ]jf ]jf @
zablika, aby signalizovala konec procedury. 62353 A
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AKTIVACE / DEAKTIVACE POHOTOVOSTNIHO REZIMU

~
w
(3]

Tento postup umoziiuje aktivovat nebo deaktivovat pohotovostni rezim pomoci tlacditek na centrale. V aktivnim pohoto-
vostnim rezimu neni mozné zménit ¢as pomoci tladitek na centrale, pro zménu ¢asu je nutné pouzit OView nebo ProView.

Pocatecni doba aktivace pohotovostniho rezimu je nastavena na pét minut (300 sekund). V pripadé deaktivace se zvysi

spotieba produktu.

POZOR! V tovarnim nastaveni je funkce standby aktivovana. MiiZe byt deaktivovana pouze uzivatelem, ktery si je védom, ze
se zvySi spotieba, kdyz produkt neprovadi funkci pohybu brany.

e >

~
LED RADIO R = LM SbS
RADo L) @) PROGRAM TPy li‘
Q0| [nasussinie][@] E| @ = LED Sbs
12345678910 == ||e
PROGRAM SWITCH Ty oy  JT.=3%le| LEDPHOTO
o]y~ =h.STOP
AERIAL = ° e
@ O’O Te. Ssa
ooO e -"
- i
|BT4NE/ ——_——‘l o) ®| LED FCC
—~-——\| o LIMIT
i SWITCH
@ llo o| LEDFcA
FUSE 315mA LED: OK
TYPEF 1]
- J
Tabulka 22
KONTROLA STAVU POHOTOVOSTNIHO REZIMU
Popis Symboly
Stisknéte a uvolnéte tla¢itko PROGRAM, abyste vybrali jednu z nasledujicich operaci a e
vybrali jednu z nasledujicich moznosti:
A VAN 4
- Stav 1: pohotovostni rezim aktivni IOEENEINE
N1 s
- Stav 2: pohotovostni rezim deaktivovany & |:|:
Tabulka 23
ZMENA STAVU
Popis Symboly
Stisknéte a uvolnéte tlaéitko PROGRAM, abyste vybrali jednu z nasledujicich operaci:
N Lo 1 s
- Stav 1: pohotovostni rezim aktivni (OB |:|: D:
N1/
- Stav 2: pohotovostni rezim deaktivovany @ |:|—
Stisknéte a uvolnéte tlacitko PROGRAM, abyste vybrali jednu z nasledujicich operaci pro s
zménu nastaveni stavu:
N Lo 1 s
- Stav 1: pohotovostni rezim aktivni (OB |:|: D:
N1z
- Stav 2: pohotovostni rezim deaktivovany & |:|—
AN
Ny
Chcete-li ulozit pozadovany stav, stisknéte (alespon 5 sekund) dokud se nerozsviti LED OK s I -
normalni frekvenci (1 Hz)
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7.4 ZVLASTNi FUNKCE

Funkce ,,Vzdy oteviit“

Jedna se o vlastnost fidici jednotky, kterda umoziuje vzdy oviadat oteviraci
manévr, kdyZz ma prikaz Passo-Passo trvani delsi nez 3 sekundy; uziteCné
napriklad pro pfipojeni kontaktu programovatelného Casovace ke vstupu
SbS, aby se brana udrzovala oteviena béhem urcitého ¢asového Useku.
Tato vlastnost neplati, pokud je aktivni ruéni provoz (spina¢ 1-2 off-off -
programovatelné funkce — Tabulka 12).

Funkce ,,Pohybovat v kazdém pripadé*

Pokud nékteré bezpecnostni zafizeni nefunguje spravné nebo je mimo
provoz, je stdle mozné ovladat a pohybovat branou v rezimu ,Clovék
pritomen*. Podrobnosti najdete v programovatelnych funkcich — Tabulka
12).

7.5 ROZHRANI BIDI-WIFI

Pro pripojeni rozhrani BiDi-WiFi:

1. Odpojte napajeni fidici jednotky a pripadné i nouzové napajeni

2. Nez budete pokracovat, zkontrolujte, zda jsou vSechny LED kon-
trolky na fidici jednotce vypnuté

Pfipojte rozhrani BiDi-WiFi na konektor BUS T4 fidici jednotky

4 N\

-

v

|| Pozor! Pokud neni spravné zapojeno, mohlo by dojit k
poskozeni rozhrani BiDi-WiFi nebo k trvalému poskozeni

fidici jednotky.

ViyCkejte, dokud LED kontrolka Data nezacne blikat

Nakonfigurujte rozhrani pomoci aplikace

VyCkejte, dokud se LED kontrolka Data nerozsviti a zelené svétlo
nezlstane trvale rozsvicené. Nyni je konfigurace dokoncena.

Pro blizsi informace ohledné funkci rozhrani BiDi-Wi-Fi
konzultujte webové stranky www.niceforyou.com.

or o
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7.6 PRIPOJENi ROZHRANI PROVIEW

Na fidici jednotce se nachazi konektor BusT4, ke kterému Ize pfipoijit pro-
stfednictvim rozhrani IBT4N rozhrani ,ProView", které umoznuje kompletni
a rychlou spravu faze instalace, udrzby a diagnostiky celé automatizace
prostrednictvim WiFi pripojeni a aplikace MyNice Pro.

Jakmile je ProView spravné napajeno, vytvori automaticky WiFi sit, ke
které je mozno se pripajit.

Se spravné prifazenym rozhranim ProView sviti ,stavova kontrolka zap-
nuti“ (A) a ,stavova kontrolka WiFi“ (B) zelené.

4 N\

SN

- /

Pro blizsi informace ohledné funkci rozhrani ProView
a aplikace MyNice Pro konzultujte webové stranky
www.niceforyou.com.

7.7 Z-WAVE™

Motory ROBO jsou kompatibilni s protokolem Z-Wave™, coz umozriuje
velmi snadno spravovat vSechny funkce automatizace prostfednictvim
aplikace brany Z-Wave™ instalované v domg.

Predevsim je pfipojeni Z-Wave™ k dispozici s rozhranim BiDi-ZWave, coz
umozniuje kontrolu pohybu a stavu automatizace.

|| Aplikaci rozhrani BiDi-ZWave na port busT4 nachazejici
se v automatizaci Ize povazovat za alternativu k rozhrani
BiDi-WiFi.

|| Pro bliz8i informace ohledné funkci rozhrani BiDi-ZWave
konzultujte webové stranky www.niceforyou.com.



8  DALSi INFORMACE

8.1 PRIDANi NEBO ODEBRANI ZARIZENi

K automatizaci Ize kdykoli pfidat nebo odebrat zafizeni; zejména ke vstupu STOP Ize pripoijit riizné typy zafizeni, jak je popsano v nasledujicich odsta-
vcich,

Po dokonéeni zmén v konfiguraci vstupu alt a vstupu fotobunék je nutné znovu provést postup uceni zafizeni, jak je pop-
sano v odstavci U¢eni zafizeni.

8.1.1 VSTUP STOP

Vstup, ktery zplsobuje okamZité zastaveni manévru nasledované kratkym obracenim.

K tomuto vstupu Ize pfipojit zafizeni s vystupem s normalné otevienym kontaktem (NO), normalné uzavienym kontaktem (NC) nebo zafizeni s vystupem

s konstantnim odporem (*), napfiklad citlivé hrany. Centrala rozpozna typ zafizeni pripojeného ke vstupu STOP béhem faze snimani zafizeni (odstavec

Uceni zarizeni).

Pokud dojde k jakékoli zméné oproti nau¢enému stavu, automatizace zastavi manévr kratkym obracenim.

- Vice zafizeni NO Ize pfipojit paralelné bez omezeni poctu.

- Vice zafizeni s rozpinacim kontaktem Ize vzéjemné propojit do série bez jakéhokoli omezeni mnozstvi.

- Vice zafizeni s konstantnim odporem 8,2 kQ Ize pfipojit ,kaskadove” s jedinym zakonovacim odporem 8,2 kQ.

- Je mozné kombinovat NO a NC tak, Ze se oba kontakty zapoji paralelng, pri¢emz je tfeba k kontaktu NC zapoijit sériové odpor 8,2 kQ (to umozriuje
také kombinaci 3 zafizeni: NO, NC a 8,2 kQ).

& Pokud je vstup STOP pouzit pro pfipojeni zafizeni s bezpecnostnimi funkcemi, pouze zafizeni s vystupem s konstantnim
odporem 8,2 kQ zarucuji kategorii lll bezpecnosti pfi poruchach podle normy EN 13849-1.

(*) Poznamka: podporuje 8,2 kQ nebo dvojitou hranu 4,1 kQ.

8.1.2 FOTOBUNKY

Chcete-li pfidat par fotobunék, postupuite takto:

01. Napdjejte pfijimace (RX) pfimo na svorkdch 8 - 9 (viz ,Obrazek 31°).

ZpUsob pripojeni vysilact zavisi na tom, zda chceme, aby fotoburiky fungovaly v reZimu ,fototest aktivni“ nebo ne.

Fototest je funkce, kterou je vybavena fidici jednotka a ktera zvySuje spolehlivost bezpecnostnich zafizeni, coz umoziuje dosahnout ,kategorie Il podle
normy EN 13849-1, pokud jde o centrdini jednotku a bezpecnostni fotoburiky.

Pri spusténi manévru jsou zkontrolovana pfislusna bezpecnostni zafizeni a manévr je zahajen pouze v pripade, Ze je vSe v poradku.

Pokud je vSak vysledek testu negativni (fotobunka zaslepena sluncem, zkrat v kabelech atd.), je porucha identifikovana a manévr neni proveden.
Cheete-li pridat par fotobunék, pripojte je podle nasleduijiciho popisu.

Pripojeni bez funkce ,Fototest”:

Napdjejte prijimace a vysilace pfimo z vystupu sluzeb Ustfedny (svorky 8 a 9).

4 N\
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Pripojeni s funkci ,,Fototest”:
Napdjejte prijimace pfimo z vystupu sluzeb Ustredny (svorky 8 a 9). Napéjeni vysilact fotobunék neni odebirano z vystupu sluzeb, ale z vystupu ,Foto-
test" mezi svorkami 8 - 12. Maximalni proud, ktery Ize pouzit na vystupu ,Fototest”, je 100 mA.

& Pro pouziti funkce ,,Fototest“ je nutné aktivovat ,,synchronizaci“, jak je popsano v navodu k pouziti fotobunék.

4 N\
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8.2 NAPAJENI EXTERNICH ZARIZENi

Pokud chcete napdjet externi zafizeni (CteCku bezkontaktnich karet s transpondérem nebo podsviceni klicového spinace), mlzete zafizeni pripojit k
centrale produktu, jak je znazornéno na obrazku nize.
Napdjeci napéti je 24 V (+/- 10 %) s maximalnim dostupnym proudem 100 mA.

V pohotovostnim rezimu neni tento vystup aktivni. Pfipojena zafizeni budou tedy vypnuta. Aby byla zafizeni neustale
napdjena, je nutné deaktivovat pohotovostni rezim, ale spotireba se tim zvysi.

4 N\

@

000000

G /

8.3 PRIPOJENi PROGRAMOVACIi JEDNOTKY OVIEW

K Fidicl jednotce Ize pfipojit programovaci jednotku Oview prostrednictvim rozhrani IBT4AN pomoci sbérmnicového kabelu se 4 elektrickymi vodici uvnit.
Tato jednotka umoznuje kompletni a rychlé programovani funkci, nastaveni parametrd, aktualizaci firmwaru centraly, diagnostiku pro zjisténi pripadnych
poruch a pravidelnou udrzbu.

Oview umoznuije ovladat centralu na vzdalenost az 100 m. Pokud je vice centraly propojeno v siti ,BusT4", je mozné pripojenim Oview k jedné z téchto
ustreden zobrazit na jejim displeji vSechny Ustfedny pripojené k siti (maximalné 16 ustfeden).

Jednotka Oview mlze z(stat pfipojena k Ustfedné i béhem bézného provozu automatizace, coz uZivateli umoZriuje odesilat prikazy prostrednictvim
specialniho menu.

4 N\

)

N - J

& Pozor! Pred pfipojenim rozhrani IBT4N je nutné odpojit napajeni Fidici jednotky od elektrické sité.
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8.4 UPLNE VYMAZANI PAMETI

Pokud je nutné provést Uplné vymazani paméti a obnovit tovarni nastaveni, provedte nasledujici postup, kdyz je motor vypnuty.

& UplIné vymazani paméti vymaze blok paméti radia.

Tabulka 24
POSTUP UPLNEHO VYMAZANi PAMETI
Popis Symboly
OFF
¥
Odpojte napajeni centraly $‘
B

Stisknéte a podrzte programovaci tlacitko PROGRAM na ovladaci jednotce

<=

Zapnéte napajeni centraly (tlacitko drzte stisknuté)

ON
<= =
=lg]

Po 5 sekundach LED dioda radia R dvakrat pomalu zablika; v tomto okamziku tlacitko
uvolnéte

oM @ om M M

Opakované stisknéte a uvolnéte tlacitko radia na centrale (do 5 sekund), abyste vybrali jednu
z nasledujicich moznosti:

- LED dioda zhasnuta = deaktivace blokovani paméti.

- LED sviti = Aktivace blokovani paméti.

Pokud byl postup uspésny, LED dioda OK na ovladaci jednotce pétkrat zablika

AV P N P N P2 N P N

LA RE BT AL

N N

& Tento postup nevymaze vysilace.
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O  DIAGNOSTIKA

Nektera zafizeni jsou vybavena signalizaci, pomoci které lze rozpoznat stav provozu nebo pripadné poruchy.

9.1 SIGNALY RiDICi JEDNOTKY
LED diody na fidici jednotce vydavaiji specialni signaly, které signalizuji normaini provoz nebo pfipadné poruchy.
V Tabulka 25 jsou popsany riizné typy signald:

Tabulka 25
Led OK Pfi¢ina Reseni
X a z Zkontrolujte, zda je k dispozici napajeni; zkontrolujte, zda nedoslo k vypnuti
R L B 220 Porucha pojistek: v takovém pripadé zkontrolujte pricinu poruchy a poté je vyménte za jiné

dioda Vypnuto stejné hodnoty.

Zkuste na nékolik sekund vypnout Fidici jednotku; pokud stav pretrvava, doslo k

Zelena nebo ¢ervena LED v
Vazna porucha

sviti poruse a je nutné vyménit elektronickou desku.
1 zelené bliknuti za < , Y - S
T VSechno je v poradku Normalni provoz fidici jednotky.

1 éervené bliknuti, pauza 1
sekunda.
1 éervené bliknuti

Instalace zafizeni nebyla Uspésna nebo
byla zménéna konfigurace dipd 1-2 bez
opakovaného nauceni zafizeni

Zkontrolujte spravnost pipojeni vstupd alt a fotobunky (viz ,Obrazek 31
a odstavce Vstup STOP a Fotoburiky) nebo v pfipadé, Ze byla zménéna
konfigurace mikrospinact 1-2, provedte postup uceni zafizeni (odstavec Uéeni

zafizeni).

Je to normaini, kdyz dojde ke zméné jednoho ze vstupd: SbS, STOP, zésah
fotobunék nebo je pouzit radiovy vysilac.

Na zacatku manévru jedna nebo vice fotobunék nedavaji souhlas k pohybu:

2 rychla zelena bliknuti Doslo ke zméné stavu na vstupech

2 ¢ervena bliknuti, pauza

1s. Z&sah fotoburiky zkontrolujte, zda nejsou prekazky.

2 ¢ervena bliknuti Béhem pohybu zavirani je to normalni, pokud je skute¢né piftomna prekazka.
4 ¢ervena bliknuti, pauza " , . . , )

1s. Zésah vstupu STOP Na zacatku manévru nebo béhem pohybu doslo k zasahu vstupu STOP:

4 &erveni bliknuti zkontrolujte pricinu.

5 ¢ervena bliknuti pauza
1s.
5 ¢ervena bliknuti

Chyba ukladani vnitfnich parametrti do
paméti

Pockejte alespor 30 sekund, béhem kterych se fidici jednotka pokusi o obnoveni.
Pokud stav pretrvava, je nutné vymazat pamét a znovu provést ukladani.

Odpojte vSechny napajeci obvody na nékolik sekund a poté zkuste znovu odeslat
prikaz; pokud stav pretrvava, mlize se jednat o vaznou poruchu desky nebo
kabeléze motoru: provedte kontrolu a pfipadnou vyménu.

Pokud byla zménéna konfigurace spinacll 1 a 2, provedte znovu postup uceni
zafizeni nebo obnovte predchozi konfiguraci.

- Chyba ve vnitfnich elektrickych
obvodech

- Zménéna konfigurace programovacich
prepinacti 1 a2

7 ¢ervenych bliknuti, pauza
1 sekunda.
7 ¢ervenych bliknuti

8 ¢ervenych bliknuti, pauza

1 sekunda. Prikaz jiz existuje Jiz existuje jiny prikaz. Odstrarite soucasny pfikaz, abyste mohli posilat dalsi.
8 ¢ervenych bliknuti
LED FOTO Pricina Reseni
. , N Na zacatku manévru jedna nebo vice fotobunék nedavaji souhlas k pohybu:
A Zasah vstupu fotobunky zkontrolujte, zda nejsi)u prekazky nebo zda je pripojeni IJ\IC sprévne’.p ’
Rozsvicena VSechno je v pofadku Fotobunka je vyrovnana a manévr je povolen.
Led STOP Pfigina Reseni
Zhasnuta Zasah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pripojena ke vstupu STOP.
Rozsvicena V/Sechno je v poradku Vstup STOP je aktivni.
LED SbS Pricina Reseni
Zhasnuta Prikaz krok za krokem neni pfitomen.
Rozsvicena Prikaz krok za krokem je piftomen.
LED FCA Pficina | Reseni
Zhasnuta Spustén vstup koncového spinace FCA.
Rozsvicena Vstup koncového spinae FCA uzavfen.
LED FCC Pficina | Reseni
Zhasnuta Spustén vstup koncového spinace FCC.
Rozsvicena Vstup koncového spinace FCC uzavien.
LED radio R Pficina | Reseni
Zhasnuta Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze byl pfijat radiovy kdd, ktery neni uloZzen v paméti.
Rozsvicena Probiha programovani nebo mazani radiového vysilace
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10 CO DELAT, KDYZ

V piipadé poruchy zplsobené problémy béhem instalace nebo zdvadou se podivejte na Tabulka 26:

Tabulka 26
Problém Reseni
Radiovy vysila¢ neovlada
branu a LED dioda na Zkontrolujte, zda nejsou vybité baterie vysilace, pfipadné je vymente

vysilaéi nesviti

Radiovy vysila¢ neovlada
branu, ale LED dioda na
vysilaci sviti

Zkontrolujte, zda je vysilaC spravné ulozen do paméti radiového pfijimace.

Zkontrolujte spravné vysilani radiového signalu vysilace pomoci tohoto empirického testu: stisknéte tlaGitko a pfiloZte
LED diodu k anténé bézného radiového priimace (nejlépe levnéjsino typu), ktery je zapnuty a naladény na FM pasmo na
frekvenci 108,5 MHz nebo co nejblize této frekvenci; mélo by byt slySet slabé Sumeéni' s praskavym pulzovanim

Neovlada se zadny pohyb a
kontrolka OK neblika

Zkontrolujte, zda je motorovy prevodnik napéjen sitovym napétim 230 V.
Zkontrolujte, zda pojistky F1 a F2 (viz ,,0Obrazek 31“) nejsou prerusené; v takovém piipadeé zkontrolujte pficinu poruchy a
poté je vymente za jiné se stejnou hodnotou proudu a charakteristikami

Neni ovladan zadny manévr
a majak je zhasnuty

Zkontrolujte, zda je prikaz skute¢né prijat: pokud piikaz dorazi na vstup PP, LED dioda OK dvakréat zablika, aby
signalizovala, Ze piikaz byl prijat
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11 TECHNICKE PARAMETRY

|| VSechny uvedené technické parametry se vztahuji na teplotu prostredi 20 °C (+5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo
kdykoli provadét zmény vyrobku na zakladé vlastniho uvazeni, av§ak pfi zachovani stejnych funkci a cilového uréeni.

ROBO 1000 ROBO 1500

Tabulka 27

Elektromechanicka elektropfevodovka pro automaticky pohyb posuvnych garazovych vrat v

Tvp rezidencnich prostorach, vybavena elektronickou fidici jednotkou
Pastorek Z 15; Modul: 4; Stoupani: 12,5; Primitivni priimér: 60 mm
Maximalni to¢ivy moment pfi rozbéhu 20,4 Nm 23,4 Nm
Jmenovity to¢ivy moment 9 Nm 12 Nm
Rychlost pfi volnobéhu 10,2 m/min 10,2 m/min
Rychlost pfi nominalnim momentu 9 m/min 9,5 m/min
Provozni cykly 16 cykli/hod 22 cykli/hod
Maximalni doba plynulého provozu 4 minut/y 6 minut/y
Jmenovité napajeni 230V - 50/60 Hz

Jmenovity vykon 350 W 350 W
Pohotovostni rezim Automaticky z vyroby po 5 minutach od ukonceni hlavnich funkci
Pohotovostni rezim (W)* <0,45

Trida elektrické izolace

1 (je nutné bezpecnostni uzemnéni)

Vystup majaku Pro 1 blikajici 230 V automatické blikani

Vstup STOP Pro norméiné uzaviené kontakty (zména oproti uzavienému stavu zplsobi piikaz STOP)

Vstup SbS Pro norméiné oteviené kontakty (uzavieni kontaktu zplisobi piikaz SbS)

Vstup PHOTO Pro r)qrn)élné uzavanév korjtak,ty (zména oprotivuzavFenému stavu zpUsobi obraceni manévru béhem
uzavirani pro detekci preruseni paprsku fotoburiky)

Vstup Radiové ANTENY 52 ohm pro kabel typu RG58 nebo podobny

Radiovy prijimac Vestavény

Provozni teplota -20°C ... +55°C

Stupen ochrany P44

Rozméry (mm) 363x364x238 h

Hmotnost (kg) 11,5 13

Integrovany radiovy prijimaé

Typ Prijimac se 4 kandly pro zabudované radiové ovladani

Frekvence 433,92 MHz

Kompatibilita vysilacd

kodovani O-CODE

Vysilace, které Ize ulozit do paméti

Az 100, pokud jsou ulozeny v rezimu 1

Vstupni impedance

52Q

Citlivost

lepSinez 0,5 pv

Dosah vysilaét

Od 100 do 150 m, tato vzdalenost se mlze liSit v pfipadé pritomnosti prekazek a elektromagnetického
rudeni a je ovlivnéna polohou pfijimaci antény

Vystupy

Pro ovladani podle tabulek 8 a 9 v odstavci 7.3 - Integrovany radiovy piijimac

Provozni teplota

-20°C ... +65°C

*

Pri vypoctu spotfeby v rezimu Standby nebyla zohlednéna spotfeba pfislusenstvi. Zkontrolujte v pfislusnych navodech spotfebu téchto zafize-

ni, jako jsou externi piijimace nebo zafizeni pripojena k napajecim vystuplim, pokud jsou pritomna.
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Prohlaseni o shodé EU

a prohlaseni o zabudovani ,,neuplného strojniho zarizeni*

Nice S.p.A. vyrobce tohoto zafizeni prohlaSuije, ze je v souladu se smérnici 2014/53/EU (RED) a smérnici 2006/42/ES (Stroje) podle piilohy Il, ast 1,
oddil B. Navod k pouziti a tplné znéni prohlaseni o shodé EU je k dispozici na nasleduijici internetové adrese: www.niceforyou.com; v sekci “podpora”

.

a “ke stazeni”.
N
" Ni Nice <
Mad!gtaely RO1 OOO e in Italy RO1 500
k) i P/N: RO1000R00 2l 8 e P/N: RO1500R00
Nu::e SpAVia Callalta,1 31046 Od Nl-::e SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV |
350W|1.6A 350WI11.7A /
8 Cyclesm[@ﬁffm m 1 S |10 C},fd%ﬂ'l((@ﬁﬁ“(l)m
SfN _SERIALNUMBER_ N S/N: _ SERALNUMBER §
ekl @C GE ras 2Rl @ C GEé
J

Poznamka: Predstavované stitky jsou kopii aktualizovaného stitku produktu k datu vydani tohoto manualu.
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13 UDRZBA VYROBKU

Po zachovani konstantni irovné bezpecnosti a pro zajisténi maximalni ziv-
otnosti celé automatizace je potfebna pravidelna udrzba.

N

Pokyny pro udrZbu elektropfevodovky:

1. Naplanujte udrZou maximaliné kazdych 6 mésicti nebo maximalné
po 2.000 manévrech od predchazejici udrzby

2. Odpojte jakykoli zdroj elektrického napdjeni, vCetné pfipadnych
zaloznich akumulatord

3. Zkontrolujte stav opotiebeni vSech materidll, které tvori automa-
tizaci, s mimoradnym ddrazem na znamky eroze nebo oxidace
soucasti konstrukce; nahradte dily, které neposkytuji dostatecné
zaruky

4. Zkontrolujte opotfebeni pohyblivych soucasti: pastorek, ozubeny
hreben a vSechny soucasti kfidla vrat; vymeénte opotfebované dily

5. Znovu pfipojte zdroje elektrického napajeni a provedte vSechny
zkousky a kontroly uvedené v odstavci ,Zavére¢na kontrola pred
uvedenim do provozu" (strana 19).

Udrzba musi byt provadéna za kompletniho dodrzovani
bezpeénostnich pokynii uvedenych v tomto navodu i
nafizeni platnych zakonu a predpisu.
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14 LIKVIDACE VYROBKU

Tento vyrobek je nedilnou soucasti automatizace , a proto
musi byt zlikvidovan spolu s ni.

Jako v pripadé Ukond instalace musi byt , i po skondeni Zivotnosti tohoto
vyrobku ukony zavére¢né demontaze provedeny kvalifikovanym personal-
em.

Tento vyrobek je tvofen rlznymi druhy materidll: nékteré mohou byt
recyklovany, jiné musi byt zlikvidovany. Je tfeba se informovat o systémech
recyklace nebo likvidace, uréenych nafizenimi, ktera plati na vasem uzemi
pro tuto kategorii vyrobku.

Zﬁs UPOZORNENI

Nékteré c¢asti vyrobku mohou obsahovat znecistujici
nebo nebezpecéné latky, které by v pfipadé Uniku do ziv-
otniho prostfedi mohly zpUsobit $kodlivé nasledky na sa-
motném zivotnim prostredi tak i na lidském zdravi.

Jakinformuje vedle zobrazeny symbol,
je zakdzano odhazovat tento vyrobek
do bézného domovniho odpadu. Pro-
to pfi jeho likvidaci provedte ,sepa-
rovany sbhér“ podle metod uréenych
narizenimi platnymi na vasem uzemi,
nebo doruéte vyrobek zpét prodejci pfi
nakupu nového obdobného vyrobku.
Pokud je do produktu nainstalovan
doplnék pro nouzové napajeni, tento
doplnék obsahuje baterie, které musi
byt demontovany a zlikvidovany pod-
le specifickych postupl pro dany typ
baterie.

UPOZORNENI

Nafizeni platna na mistni urovni mohou v pripadé svév-
olné likvidace tohoto vyrobku ukladat vysoké sankce.
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POKYNY A VAROVANI

Pfed prvnim pouzitim automatizace si nechte technikem provadgjicim
instalaci vysvétlit plvod zbytkovych rizik a vénujte par minut prectent
tohoto navodu a varovanim, které vam dorucil technik provadegjici instala-
ci. Uschovejte navod kvdli jakékoli budouci pochybnosti a odevzdejte jej
pfipadnému novému majiteli automatizace.

& UPOZORNEN:I!

Vase automatizace je strojnim zafizenim, které presné
provadi vase piikazy. Nezodpovédné a nevhodné pouziti
jej mize uéinit nebezpeénym:

Neovladejte pohyb automatizace kdyz se v jejim dosahu na-

chazeji osoby, zvifata nebo véci

- Jejednoznacné zakazano dotykat se Casti automatizace béhem
jejiho pohybu

- Fotobunky nejsou bezpeénostnim zafizenim, ale pouze pomoc-
nym zafizenim pro bezpe€nost. Jsou vyrobeny technologii s vel-
mi vysokou spolehlivosti, ale v extrémnich situacich se mohou
vyznacovat nespravnou ¢innosti nebo dokonce se porouchat,
pricemz zdvada by nemusela byt hned zfejma

- Pravidelné kontrolujte spravnou ¢innost fotobunék.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANO prochazet prostorem
automatizace kdyz se zavira! Prechod je dovolen pouze
v pripadé, kdyz je automatizace Uplné oteviena a zasta-
vena.

DETI

Zarizeni automatizace zarucuje vysoky stupen bezpeén-
osti. Se svymi detekénimi systémy kontroluje a zarucuje
svlj pohyb za pfitomnosti osob a véci. V kazdém pripadé
je rozumné zakazat détem hrat si v blizkosti automatiza-
ce. Dale nenechavejte v jejich dosahu dalkova ovladani,
aby se zabranilo nezadoucim aktivacim. Automatizace
neni hra!

Vyrobek neni uréen pro pouziti osobami (véetné déti) se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schop-
nostmi nebo s nedostate¢nymi zkusenostmi a znalostmi,
s vyjimkou pripadu, kdy mohou béhem tohoto pouziti
vyuzit dozoru osoby odpovédné za jejich bezpecnost,
nebo jejich pokynti tykajicich se pouziti vyrobku.

Poruchy: Pokud zaznamenate poruchové chovani automatizace, vypnéte
elektrické napajeni zafizeni a provedte manualni odjisténi motoru (viz nav-
od na konci kapitoly) pro umoznéni manudiniho oviadani automatizace.
Neprovadéjte zadné opravy a pozédejte o zakrok technika provadsjiciho
instalace, kterému ddvérujete.

|| Neprovadéjte zmény zafizeni a parametrti programovani
a regulace ridici jednotky ovladani: tato odpovédnost je
vyhrazena vasemu technikovi povéfenému instalaci.

Poskozeni nebo chybéjici napajeni: v dobé ¢ekani na zékrok vaseho
technika povéfeného instalaci nebo v dobé ¢ekani na obnoveni dodavky
elektrického proudu, kdy zafizeni neni vybaveno nouzovym napajenim, au-
tomatizace mlze byt pouzivana provedenim manuélniho odjisténi motoru
(viz pokyny na konci kapitoly) a manuélnim pohybem automatizace.

Nepouzitelné bezpecnostni zarizeni: Tato funkce umozfiuje zajistit

¢innost automatizace také v pfipadé, kdy nékteré bezpecnostni zarizeni

nefunguje spravné nebo kdyz je zcela nefunkéni. Automatizaci Ize oviadat

v rezimu ,kontrola pritomnosti obsluhy” a postupovat pfitom nasled-

ovné:

1. Prostfednictvim vysilace nebo volice s klicem odeSlete prikaz pro
uvedeni automatizace do pohybu. Kdyz vSe funguje spravné, au-
tomatizace se bude fadné pohybovat; v opacném pfipadé majak
nékolikrat zablika a manévr nebude zahajen (pocet bliknuti souvisi s
dlivodem, kvali kterému manévr nemdize byt zahajen)

2. V tomto pfipadé do 3 sekund znovu aktivujte pfikaz a udrzujte jej
aktivovany

3. Priblizné po 2 sekunddach automatizace provede pozadovany
manévr v rezimu ,kontrola pfitomnosti obsluhy®, tj. budou se
pohybovat pouze po dobu, kdy bude udrzovan aktivovany prikaz.

ZavéreCna kontrola pred uvedenim do provozu, pravidelna udrzba a

pripadné opravy musi byt zdokumentovany tim, kdo provede praci a

dokumenty musi byt uchovavany viastnikem zafizeni. Pravidelné provad-

gjte Cisténi skel fotobunék (s pouzitim jemného a mirné navihéeného ha-

driku) a odstranéni pripadného listi nebo kamend, které by mohly branit v
¢innosti automatizace.

Kdyz jsou bezpecénostni zafizeni nefunkéni, doporucuje
se nechat co nejdfive provést opravu kvalifikovanym te-
chnikem.

Pred provadénim jakéhokoli zakroku udrzby manuainé
odjistéte motor, aby se zabranilo tomu, ze nékdo bez
upozornéni uvede automatizaci do pohybu (viz pokyny na
konci kapitoly).

Udrzba: Pro zachovani konstantni trovné bezpednosti a pro zajisténi
maximalni Zivotnosti celé automatizace je potfebna planovana udrZba
(nejméné kazdych 6 mésicy).

|| Jakykoli zasah kontroly, udrzby nebo opravy musi byt
proveden vyhradné kvalifikovanym personalem.

Likvidace: Po skonceni Zivotnosti automatizace se ujistéte, Ze jejf likvida-
ce bude provedena kvalifikovanym personalem a Ze jednotlivé materialy
budou recyklovany nebo zlikvidovany v souladu s platnymi mistnimi pred-
pisy.

Vyména dalkového ovladani: Pokud se vam zda, ze vase radiové ovlad-
ani po jisté dobé funguje hle, nebo kdyz nefunguje viibec, mohlo by se
jednat jednoduse o vybiti baterie (v zavislosti na pouZzivani by mohlo k vybiti
baterie dojit uplynutim nékolika mésicti nebo vice nez jednoho roku). Vybiti
baterie si mdzete povsimnout, kdyZ se kontrolka potvrzeni pfenosu neroz-
sviti, sviti slabym svétlem nebo se rozsviti pouze na kratkou dobu. Drive
nez se obratite na pracovnika provadegjiciho instalace, zkuste vymeénit ba-
terii za baterii z jiného funk&niho vysilace: kdyz je pficinou poruchy baterie,
stadi ji vymeénit za jinou, stejného typu.
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Pohon je vybaven mechanickym odblokovacim systémem, ktery umoziuje

manualni otevirani a zavirani brany.

honu

ani pol

blokov

ani a za

Pomoci dodaného klice oteviete blokovaci hacek (A) ("Obrazek

Tyto Ukony manualniho ovladani musi byt provedeny v pfipadé vypadku
42"

elektrické energie, poruch ¢innosti nebo fazi instalace.

Pro odblokovani postupuite nasledovné:

Manualni odblokov

1.

zségéyy

Poté bude mozné manuélné pohybovat automatizaci do pozadov-
novych rucicek a vyjmeéte jgj.

ané polohy.

Pro zablokovani zaviete blokovaci hacek, otocte klicem proti sméru hodi-

2.
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