Nice >

Pohon pre kridlové brany

Navod na montaz a pouzivanie




OBSAH

Navod prelozeny z taliané¢iny

VSEOBECNE BEZPECNOSTNE VYSTRAHY ............. 2
1.1 V8eobecnéwystrahy . ... ... i 2
1.2 Vystrahy tykajice samontaze . . ... 3
POPIS VYROBKU AUCELPOUZITIA . ................. 3
2.1 Zoznam Casti, ktoré tvoria vyrobok . . ... 3
MONTAZ . ... . . e e e 4
3.1 Vstupné kontroly pred montédZzou . ... .................. 4
3.2 Obmedzenie pouZitia vyrobku . . ... .. ..o o 4

3.2.1 ZIVOtNOSt WIOBKU . . . oo oo 5
3.3 Identifikacia a celkovérozmery . . ... o 5
3.4 Pripravamontaze . ... ... 6
35 Montazpohonu....... ... .. . 7
3.6 Nastavenie mechanickych koncovych dorazov . ......... 9
3.7 Rucneé odblokovanie a zablokovanie motora. ... ........ 10
ELEKTRICKE ZAPOJENIA . .. ..................... 10
4.1 Vstupnakontrola. . ......... o 10
4.2 Schéma a popis zapojeni . . .. .o 12

421 Schémazapojeni.........couviiiii . 12

4.2.2 Popis zapojeni . . . ... 12
ZAVERECNE KONTROLY A SPUSTENIE .. .......... 13
5.1 Pripojenie napajania . . . ... 13
5.2 ‘Nacitanie zariadeni . . .. ......... ... . . i 13
5.3 Naditanie poléh mechanickych dorazov . ............... 13

5.3.1 Naditanie v automatickomrezime . . . .............. 14

5.3.2 Naditanie v manudlnomrezime . .................. 14

5.3.3 Nacditanie v zmieSanomrezime . .................. 15
5.4 Kontrolapohybubrany . ............. . ... ... ..... 15
5.5 Zapojenie dalsich zariadeni.......... AT 15
KOLAUDACIA A UVEDENIE DO PREVADZKY . ...... 16
6.1 Kolaudacia........... .. 16
6.2 Uvedeniedoprevadzky . ..o, 16
PROGRAMOVANIE .. .......... ... ... ... 16
7.1 Pouzivanie programovacich tladidiel . . .. .............. 16
7.2 Programovanie prvej irovne (ON-OFF) . . ............ .. 17

7.2.1 Postup programovania na prvej Urovni . .. . . ... ... .. 17
7.3 Programovanie druhej Urovne (nastavitelné parametre) . . . . 18

7.3.1 Postup programovania na druhej Grovni . . . ......... 18
7.4 Speciaine FUNKCIE . . . oo v e e 20

7.4.1 Funkcia "Pohyb napriek vSetkému" . ... ... ... ... 20

7.4.2 Funkcia "Vyzvaservisu" ... .. ... e 20

7.4.3 Kontrola po¢tu vykonanych manévrov . ............. 20
7.5 Vymazaniepamate . ....... .o 20
¢0 ROBIT, AK... (pomoc pri rieSeni problémov) . . . .. .. 21
8.1 Historiapordch . ... . 21
8.2 Signalizacia pomocou majaka . . . .. ..o 21
8.3  Signalizacia na riadiacej jednotke . . ... ... 22
DALSIE INFORMACIE (pridavné zariadenia) . . ... ... 23
9.1 Pridanie alebo odstranenie zariadeni . ... .............. 23

9.1.1 BlueBUS ... ... 23

9.1.2 VstupSTOR . ... .o 23

9.1.3 Fotobunky .. ... . . e 23

9.1.4 Naditanie dalSich zariadeni . . . ......... ... ... ... 24
9.2 Zapojenie radiového priimaca OXl ... ................. 24
9.3 Zapojenie a inStalacia nidzovej batérie . . . ....... ... ... 25
9.4 Zapojenie systému externého odblokovania Kio . . ....... 25
9.5 Zapojenie programatora Oview . . . . ... e 26
9.6 Zapojenie systému na slne¢nu energiu Solemyo . . .. ... .. 27
SERVISVYROBKU . ..................ccvveinn. 28
LIKVIDACIAVYROBKU . ......................... 28
TECHNICKE PARAMETRE . . ... ................ 29
ZHODA . ... e 31

VSEOBECNE BEZPECNOSTNE
VYSTRAHY

VSEOBECNE VYSTRAHY

POZOR! Doélezité upozornenia tykajuice sa bez-
pecnosti. Dodrzujte vSetky instrukcie, pretoze
chybna montaz moéze sposobit vazne skody.

POZOR! Dolezité upozornenia tykajlice sa bez-
pecnosti. Kvoli bezpecnosti osob je dolezité
dodrziavat tieto instrukcie. Odlozte si tento
navod.

Podla najnovsej eurdpskej legislativy musi rea-
lizacia automatického zariadenia splihat harmo-
nizované normy stanovené platnou smernicou o
strojovych zariadeniach, ktoré umozniuja vyhla-
sit predpokladana zhodu automatického zaria-
denia. S ohladom na to, vSetky operacie tyka-
juce sa pripojenia k elektrickej sieti, testovania,
uvedenia do prevadzky a servisu vyrobku musia
byt vykonané vyhradne kvalifikovanym a skuse-
nym technikom!

Aby sa zabranilo akémukolvek nebezpecenstvu
pri neo¢akavanom resetovani tepelného vypi-
nac¢a, toto zariadenie nesmie byt napajané
prostrednictvom externého spinacieho zaria-
denia, ako napriklad ¢asovacé, alebo zapojené na
obvod, na ktorom je pravidelne zapinané alebo
vypinané napajanie.

POZOR! Dodrzujte nasledovné vystrahy:

- Este pred zaciatkom montaze skontrolujte “ Technické
parametre vyrobku”, najma ¢i je tento vyrobok vhodny
na automatizovanie vasho vjazdu. Ak nie je vhodny,
NEZACINAJTE montéz.

- Vyrobok sa nesmie pouzivat skér, ako bolo vykonané
uvedenie do prevadzky, ako popisuje kapitola “Kolaudacia
a uvedenie do prevadzky.”

- Skér ako zaCnete vyrobok montovat, skontrolujte, &i je
vSetok materidl, ktory budete pouzivat, vo vybornom
stave a vhodny na pouZitie.

- Vyrobok nie je urCeny na pouzivanie osobami (vratane
det), ktorych fyzické, zmyslové alebo mentalne
schopnosti sU  obmedzeng, alebo ktorym chybaju
potrebné skusenosti Ci znalosti.

- Deti sa nesmu hrat so zariadenim.

- Nedovolte detom hrat sa s ovladacimi zariadeniami
vyrobku. Dialkové ovladace drzte daleko z ich dosahu.

- Na sieti napdjania zariadenia inStalujte vypinac (nie je
sU¢astou balenia) s takou vzdialenostou otvorenia
kontaktov, ktora umozfiuje kompletné vypnutie za
podmienok uvedenych v kategorii prepéatia lll.

- Pocas montaze manipulujte s automatickym zariadenim
opatrne, aby nepriSlo k stlaceniu, narazu, padu alebo
kontaktu s tekutinami akéhokolvek druhu. Nedavajte
vyrobok do blizkosti  zdrojov tepla, nevystavujte ho
otvorenému ohnu. Takéto zaobchadzanie ho mdze
poskodit alebo spdsobit poruchy a nebezpecné situacie.
Ak by sa takéto nieCo stalo, ihned zastavte montaz a
obratte sa na Asistencnu sluzbu Nice.

- Vyrobca sa zrieka akejkolvek zodpovednosti za Skody na
majetku  alebo  osobach spdsobené nedodrzanim
instrukcii uvedenych v navode na montaz. V takychto
pripadoch prepada aj zaruka na vady materialu.

= Hiladina akustického tlaku vazenej emisie A je nizsSia ako
70 dB(A).

- Cistenie a servis, ktory je v kompetencii pouzivatela,
nesmu vykonavat deti bez dozoru.



1.2

Pred zasahom do zariadenia (servis, Cistenie) vzdy
odpojte vyrobok od siete napajania a pripadnej nddzovej
batérie.

Zariadenie pravidelne kontrolujte, najmé kable, pruziny a
drziaky, aby ste v¢as odhalili pripadné zlé vyvazenie a
znaky opotrebenia alebo poskodenia. Nepouzivajte
zariadenie, ak je potrebna jeho oprava alebo nastavenie,
pretoze chyba montédze alebo nespravne vyvazenie
automatického zariadenia mdzu spdsobit Skody.

Obalovy material vyrobku musi byt zlikvidovany pri plnom
dodrziavani predpisov platnych vo vasej krajine.

Pri praci s ovladaCmi sa uistite, Zze osoby sa zdrziavaju v
dostatocnej vzdialenosti od automatizacie.

Pogas vykonavania manévru sledujte automatické
zariadenie a drZte osoby v dostatoénej vzdialenosti az do
ukonc&enia pohybu.

Neovladajte vyrobok, ak sa v jeho blizkosti nachadzaju
osoby, ktoré vykonavaju prace na automatickom
zariadeni; pred vykonanim tychto prac vypnite elektrické
napéjanie.

Ak je poskodeny kabel napdjania, tento musi byt
vymeneny bud vyrobcom alebo jeho asistenénou
sluzbou, v kazdom pripade podobnou kvalifikovanou
osobou, aby sa predislo akémukolvek riziku.

VYSTRAHY TYKAJUCE SA MONTAZE

Pred montazou pohonu skontrolujte, Ci su vSetky
mechanické Casti v dobrom stave, spravne vyvazené a ¢i
automaticka brana mbdZe byt spravne otvarana a
zatvarana.

Ak je brana, ktoru idete automatizovat, vybavena peSimi
dverami, treba do zariadenia doplnit kontrolny systém,
ktory bude branit fungovaniu pohonu, ked su pesie dvere
otvorené.

Uisite sa, Ze ovladacie prvky sa nachadzaju dostatoéne
daleko od pohyblivych dielov, pricom vSak umozfiuju
priamy vyhlad na zariadenie. Ak je pouzity selektor,
inStaluje sa do minimalnej vySky 1,5 m nad zemou.
Ovladacie prvky by nemali byt volne pristupné.

Ak je otvaranie zariadenia riadené z protipoZiarneho
systému, uistite sa, ze pripadné okna vacsie ako 200
mm sa zatvaraju prostrednictvom oviadacich prvkov.
Uisite sa, Ze poc¢as pohybu nemdze prist k ziadnemu

zakliesneniu medzi pohyblivymi a pevnymi Castami
zariadenia.

Umiestnite  trvalym spbsobom  etiketu  popisujucu
manualny manéver do blizkosti prvku, ktory tento

manéver umoznuje.
Po namontovani pohonu sa uistite, Ze mechanizmus,
ochranny systém a manualny manéver funguju spravne.

o POPIS VYROBKU
A UCEL POUZITIA

HOPP je rad prevodovych motorov s kibowym ramenom a
vonkajSou montazou, ktoré mozno pouzit na automatizaciu
kridlovych bran alebo vrat na rezidencné a priemyselné pouzitie.
Su vybavené mohutnym hlinikovym ramenom s ochranou proti
pricviknutiu a st vhodné na intenzivnu prevadzku.

Hlavna Cast automatizacie pozostava z jedného alebo dvoch
elektromechanickych pohonov (na zéklade poctu kridel, ktoré
maju byt automatizované), z ktorych kazdy je vybaveny motorom
na jednosmerny prud a prevodovkou s ozubenymi kolesami s
rovnymi zubami.

Pohon HO7124 je vybaveny riadiacou jednotkou, ktora riadi jeho
fungovanie.

Riadiaca jednotka je prispdsobena na pripojenie k réznym zaria-
deniam patriacim do systému Opera, systému Bluebus a systému
napdjania slnecnou energiou Solemyo.

Riadiaca jednotka méze tiez hostit nudzovu batériu (mod. PS124,
volitelné  prislusenstvo), ktora v pripade vypadku elektrickej
energie umoznuje automatizacii vykonat niekolko manévrov. V pri-
pade vypadku prudu je mozné hybat kridlom brany po odbloko-
vani motora pomocou prislusného klic¢a (pozri odstavec "Ruéné
odblokovanie a zablokovanie motora").

Automatizacia umoznuje nainStalovat rézne prislusenstvo, ktoré
zvysSuje jej funkCnost a zarucuje jej bezpecnost.

Akékolvek iné pouzitie, ako je opisané, treba
povazovat za nespravne a zakazané!

2.1 ZOZNAM CASTi, KTORE TVORIA VYROBOK

"Obrazok 1" predstavuje zakladné casti, ktoré tvoria pohon
HO7124.
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Kryt

Nudzova batéria (prisluSenstvo)
Poistka

Riadiaca jednotka (nachadza sa len v HO7124)
Prijimac OXI

Konektor napajania

KIU¢ pre odblokovania/zablokovanie
Motor

Konzola pre upevnenie motora
Konzola pre upevnenie ramena
Rameno
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3.1 VSTUPNE KONTROLY PRED MONTAZOU

Montaz zariadenia musi vykonat kvalifikovany
personal v sulade so zadkonmi, normami a prav-
nymi predpismi, ako aj v sulade s tymito inStruk-
ciami.
Pred instalaciou vyrobku je potrebné:
— Skontrolovat stav dorucenia.
— Uistit sa, ze vSetok pouzity material je vo vybornom stave a
vhodny na zamyslané pouzitie.
— Skontrolovat, ¢i je konStrukcia brany vhodna na automatizaciu.
— Skontrolovat, ¢i vaha a rozmery kridla su v ramci limitov
uvedenych v odstavci "Obmedzenie pouzitia vyrobku".
— Skontrolovat, ¢i miesto zvolené pre montéaz je kompatibilné s
celkovymi rozmermi vyrobku (pozri "Obrazok 5").
— Uistit sa, Ze v mieste, kde bude namontovany pohon, je
dostatok miesta na piné otaCanie ramena (pozri "Obrazok 2").

4 )
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— Skontrolovat, ¢i na celej drahe brany, tak pri zatvarani ako pri
otvéarani, nie su miesta so zvySenym trenim.

— Skontrolovat pevnost mechanickych dorazov a uistit sa, Ze sa
nezdeformuiju, ani keby kridlo prudko narazilo na doraz.

— Skontrolovat, Ci je kridlo vyvazené, t.j. ze zostane nehybné, ak
sa zastavi v lubovolnej polohe.

— Skontrolovat, &i miesto, kde sa ma produkt inStalovat, nie je
vystavené zaplavam. Pripade sa méze vyrobok nemontovat vo
vhodnej vyske nad zemou.

— Skontrolovat, ¢i zdna upevnenia pohonu umozfiuje jeho
odblokovanie a lahky a bezpe&ny manualny manéver.

— Skontrolovat, Ci sU upevnovacie body réznych zariadeni na
miestach chranenych proti narazom a &i s montazne povrchy
primerane pevné.

— Neponorit asti automatizacie do vody alebo inych tekutin.

— Neumiestriovat vyrobok do blizkosti plamerfiov alebo zdrojov
tepla, do potencialne vybusného prostredia, obzviast kyslého
alebo slaného, pretoze to by mohlo vyrobok poskodit a
spbsobit poruchy alebo nebezpecné situacie.

- Ak sU vo vnutri kridla alebo v oblasti pohybu kridla integrované
pesie dvere, uistite sa, Zze nebrania normalnemu pohybu a
pripadne instalujte vhodny blokovaci systém.

- Riadiacu jednotku pripojte k elektrickému vedeniu vybavenému
bezpecnostnym uzemnenim.

- Branu pripojte k uzemneniu v sulade s platnymi predpismi.

- Na elektrickom vedeni musi byt nainstalované zariadenie zabez-
pecujuce Uplné odpojenie automatizacie od siete. Odpojovacie
zariadenie by malo mat kontakty s takou vzdialenostou v otvo-
renom stave, ktora umoznuje Uplné odpojenie za podmienok
uréenych v kategarii prepatia lll, v stlade s pravidlami montaze.
V pripade potreby toto zariadenie zaistuje rychle a bezpecné
odpojenie napajania, preto by malo byt na mieste viditelnom od
automatizacie. Ak je vSak toto zariadenie umiestnené na nie
viditelnom mieste, musi byt vybavené systémom, ktory blokuje
pripadné nahodné alebo svojvolné pripojenie napdjania, aby sa
wylugili vSetky hrozby. Odpojovacie zariadenie sa nedodava s
produktom.

3.2 OBMEDZENIE POUZITIA VYROBKU

Pred montazou pohonu vykonajte nasledovné kontroly:

— Skontrolujte, &i kridlo, ktoré ma byt motorizované, sa nachadza
v ramci predpokladanych hodnét (pozri "Obrazok 3").

— Maximélna Sirka kridla: 2,4 m (pri vahe do 160 kg).

— Maximalna véha kridla: 250 kg (pri Sirke do 1,5 m).

— Skontrolujte obmedzenia hodndt uvedené v kapitole "TECH-
NICKE PARAMETRE".

— Minimalna Sirka priestoru ur¢eného na montaz pohonu: 170 mm.

— Montazna konzola ramena musi byt upevnena na pevnej Casti
kridla (napriklad na rame), aby bolo zabezpecené spolahlivé a
bezpe&né upevnenie.
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3.2.1 Zivotnost vyrobku

Zivotnost je priemerna ekonomicka trvacnost vyrobku. Zivotnost

zariadenia do znacCnej miery zavisi od ukazovatela obtiaznosti

manévrov, Cize sUCtu vSetkych faktorov ovplyviiujucich opotre-
bovanie vyrobku.

Ak chcete odhadnut zivotnost vaSej automatizacie, postupujte

nasledovne:

1.  Spoditajte hodnoty poloZiek z “ Tabulky 1’ tykajlce sa
podmienok instalacie.

2. V grafe na “Obrazku 4” nakreslite zvislti Ciaru od stanove-
nej hodnoty po priesecnik s krivkou. Z tohto bodu vedte
vodorovnu  Ciaru, kym sa nepretne s Ciarou “cykly
manévrov”. Uréena hodnota je odhadovana zivotnost vasho
vyrobku.

Hodnoty zivotnosti, uvedené v grafe, sa daju dosiahnut len vtedy,

ak bude prisne dodrzany plan Udrzby, pozri kapitolu “SERVIS

VYROBKU". Zivotnost vyrobku sa odhaduje na zaklade projek-

tovych vypoctov a vysledkov skuSok vykonanych na prototypoch.

Kedze je to odhad, nepredstavuje Ziadnu zaruku skutolnej

zivotnosti vyrobku.

Priklad vypoétu Zivotnosti: automatizacia s branou
dlhou 1,3 m s vahou 180 kg, slepé kridlo.

V "Tabulke 1" s( uvedené “ukazovatele obtiaznosti” pre tento
typ inStalacie: 15% (“dizka kridla”), 30% (“vaha kridla”) a 15%
(“slepé kridlo”).

Tieto ukazovatele treba spocitat pre vypocet celkového ukazova-
tela obtiaznosti, ktory je v tomto pripade 60%. Na zaklade
najdenej hodnoty (60%) néjdite v grafe na vodorovnej osi
(“ukazovatel obtiaznosti”) hodnotu zodpovedajucu “cyklom
manévrov”, ktoré bude moct nas vyrobok vykonat pocas svojej
zivotnosti = priblizne 100.000 cyklov.

Tabulka 1
Ukazovatel obtiaznosti
i <1,0m 0%

Dizka kridla 1,0-1,5m 15%

1,5-2,4m 20%

< 100 kg 0%
Vaha kridla 100 - 150 kg 20%

150 - 250 kg 30%
Teplota okolia vyssia ako 40°C
alebo nizsia ako 0°C alebo 20%
vlhkost vyssia ako 80%
Slepé kridlo 15%
Montaz na veternom mieste 15%
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3.3 IDENTIFIKACIA A CELKOVE ROZMERY

Celkové rozmery a stitok (A), ktory umoznuje identifikaciu vyrobku,

sU uvedené na “Obrazku 5”.
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3.4 PRIPRAVA MONTAZE

Obréazok ukazuje priklad automatického zariadenia realizovaného s dielmi Nice.

Horeuvedené diely sU rozmiestnené podla typickej a zauzivanej
schémy. Vyuzite ako priklad schému na "Obrazku 6" a urdite
pribliznd polohu, v ktorej bude instalovany kazdy jeden diel
planovany vo vasej inStalacii.

Tabulka 2

TECHNICKE PARAMETRE ELEKTRICKYCH KABLOV

Identifikator Specifikacia kablov

Kabel NAPAJANIA RIADIACEJ JEDNOTKY
1 kabel 3 x 1,5 mm?

maximalna dizka 30 m [poznamka 1]

e ®)
0 A B Cc D E (&5 F G H A
[ |l ="
=) [ rj
) [N
i
I \\\
/. \ 2
3
4 7 6 4 5 1
4
- J
A Fotobunky na stipiku Poznamka 1 Ak je napdjaci kabel dihsi ako 30 m, treba pouzit
B Pohon bez riadiacej jednotky (mod. HO7224) kabel s vacsim prierezom (3 x 2,5 mm? a v
C Fotobunky blizkosti automatizacie inStalovat bezpecnostné
D Mechanicky doraz pri zatvoreni uzemnenie.
E Elektrozamok - o . N,
F Majak Poznamka 2 Ak je kébel Bluetjlqs gIIhS| ak‘.??? m, gle maximalne
G Pohon s riadiacou jednotkou (mod. HO7124) 40 r;w treba pouzit kabel s vacsim prierezom (2 x 1
H Digitalna klavesnica - Transponderovy &itac - Klucovy prepinad mme).

Poznamka 3 Tieto dva kable mbzete nahradit jedinym kablom 4
x 0,5 mm2,

& Pred instalaciou pripravte elektrické kable
potrebné pre vase zariadenie v sulade s "Obraz-
kom 6" a udajmi v kapitole "TECHNICKE PARA-
METRE".

AN
N

Pouzité kable musia byt vhodné pre typ
prostredia, v ktorom sa vykonava montaz.

Pocas ukladania prechodiek elektrickych kablov

Kabel MAJAKA

1 kébel 2 x 1 mm?

maximalna dizka 20 m

Kabel ANTENY

1 koaxialny kabel, typ RG58
maximalna dika 20 m; odporidana < 5 m
Kabel ZARIADEN| BLUBUS

1 kébel 2 x 0,5 mm?

maximélna dizka 20 m [poznamka 2]
Kabel KLUCOVEHO PREPINACA

2 kable 2 x 0,6 mm? [poznamka 3]
maximalna dizka 50 m

Kabel ELEKTROZAMKU

1 kabel 2 x 1 mm?

maximalna dizka 6 m

Kabel NAPAJANIA POHONU

1 kébel 3 x 1,5 mm?

maximalna dizka 10 m

berte do uvahy, ze v désledku mozného
hromadenia vody v derivaénych krabiciach
mozu spojovacie potrubia sposobit kondenzaciu
v riadiacej jednotke, ¢o méze poskodit elektro-
nické obvody.



3.5 MONTAZ 0O00o00

& Nespravna montaz moéze viest k vaznym
zraneniam osob, ktoré vykonavaju pracu a ktoré
budu zariadenie pouzivat.

Pred zac¢atim montaze automatizacie vykonajte
previerky popisané v odstavcoch "Vstupné
kontroly pred montazou" a "Obmedzenie pouzi-
tia vyrobku".

Ak chcete namontovat HOPP:
1. Zmerajte vzdialenost (A).
e ™

U
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2. Nastavte kridlo do zelanej polohy maximalneho otvorenia a
skontrolujte dosiahnutli hodnotu uhla otvorenia.

3. Pouzite graf a podla hodnoty polohy (A) a najdeného uhla
otvorenia urcite polohu (B). Napriklad: ak (A) je 100 mm a
poZzadovany uhol je 100°, poloha (B) bude priblizne 180
mm.

/0 5 )
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4. Na urCetenie polohy Styroch upeviiovacich dier pouzite
montaznu konzolu (C) v horizontalnej polohe.

/ @ I
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6. Pripevnite montaznu konzolu (CG) pohonu na stenu
pomocou vhodnych hmozdiniek, skrutiek a podloziek (nie
sU dodané).

/ @ N
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Pripevnite pohon ku konzole pomocou dvoch skrutiek
M4,8x13 (D), ktoré su sucastou sady.

-
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8. Pripevnite zakrivené rameno (E) k rovnému ramenu (F)
pomocou Capu (G) a poistného krizku (H). Rovnakym
spbsobom upevnite montéaznu konzolu kridla brany (I) k
zakrivenému ramenu (E).

-

9.  Rucne odblokujte pohon (pozri odstavec "Ruéné odblo-
kovanie a zablokovanie motora").

10. Urcite miesto upevnenia konzoly na kridlo brany, pricom
natiahnite ramena pohonu ¢o najviac.

Konzolu treba umiestnit v najvzdialenejSom
bode od pohonu.

~
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11.  Urobte diery v kridle.
12. Odpojte montéznu konzolu od zakriveného ramena odstra-
nenim poistného krdzku a Capu.




13. Pripevnite konzolu na kridlo brany v horizontalnej polohe
pomocou vhodnych skrutiek (nie st dodané).

'3 R
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Znovu pripevnite rameno ku konzole pomocou prave
odstraneného Capu a poistného krazku.

Pred zablokovanim pohonu nastavte koncové dorazy (pozri
odstavec "Nastavenie mechanickych koncovych
dorazov").

15.

3.6 NASTAVENIE MECHANICKYCH
KONCOVYCH DORAZOV

Pri nastavovani mechanickych koncovych dorazov postupujte
nasledovne:

1. Odblokujte pohon pomocou prislusného kluca (pozri odsta-
vec "Ruéné odblokovanie a zablokovanie motora").

2. Rucne posurite kridlo brany do polohy maximéalneho otvo-
renia.

3. Otacajte plastovym diskom (A) v spodnej Casti pohonu a
medzeru pod ramenom posurite do vyznacenej polohy.

4 )
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4.  VioZte koncovy doraz (B) do prvej dostupnej polohy: skuiste
ho vlozit ako je nakreslené.

- J

5.  Otadajte diskom (A) tak, aby koncovy doraz nevypadol, a
posurite medzeru do polohy znazornenej na "Obrazku
18". Pre presnejSie nastavenie pouzite regulacnu skrutku

~

- J

Ak v inStalacii nie je na zemi doraz pri zatvoreni,
treba zopakovat cely postup aj pre nastavenie
koncového dorazu pri zatvoreni.

6. Uplne utiahnite upeviiovaciu maticu disku
zabranili nahodnému otacaniu.

(D), aby ste



3.7 RUCNE ODBLOKOVANIE A ZABLOKOVANIE
MOTORA

Motor je vybaveny mechanickym odblokovacim systémom, ktory

umoznuje ru¢né otvaranie a zatvaranie brany.

Tieto manualne Cinnosti by sa mali vykonavat v pripade vypadku

elektrickej energie, poruch fungovania alebo pocas montaze.

Pre odblokovanie:

1. Zasunte a otoCte kIUC (A)
ruciCiek o 180°.

e R

21)
oV

proti smeru hodinovych

NG J
2. Teraz mbzete kridlo ru¢ne posunut do pozadovanej polohy.

Pre zablokovanie:
1.  Otocte kIU¢ (A) v smere hodinovych ruciciek o 180°.
2. Vytiahnite KIU¢.

10

4  ELEKTRICKE ZAPOJENIA

4.1 VSTUPNA KONTROLA

& Vsetky elektrické zapojenia sa musia vykonavat
bez pritomnosti elektrického napajania zo siete
a s odpojenou nudzovou batériou (ak je instalo-
vana v automatizacii).

Zapojenia moze vykonavat iba kvalifikovany
personal.

Na privode elektrického napajania musi byt
inStalované zariadenie, zabezpecujuce upiné
odpojenie automatizacie od siete.

— Odpojovacie zariadenie musi mat kontakty s takou
vzdialenostou v stave otvorenia, ktora ktora umozni
uplné odpojenie za podmienok urCenych kategoériou
prepétia lll, v stlade s pravidlami montaze.

Ak chcete vykonat elektrické zapojenia:
1. Otvorte kryt (A) pohonu.

4 )
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2. Pretiahnite kabel napajania a ostatné elektrické kable
otvorom v spodnej ¢asti pohonu.

4 R
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3. Ako prvy pripojte napéjaci kabel motora s riadiacou
jednotkou HO7124: odskrutkujte kablovu svorku (B).

4 )
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4. Pripojte napajaci kabel (C) a zablokujte ho kablovou
svorkou (B).

4 N
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Rovnakym spdsobom pripojte napéjaci kabel k motoru bez
riadiacej jednotky HO7224.

Pripojte kable dalSich pritomnych zariadeni podia "Obraz-
ku 27" a odseku "Fotobunky".

Zatvorte kryty pohonov.

e\

1



4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.2.1 Schéma zapojeni
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4.2.2 Popis zapojeni
Tabulka 3
Svorka Popis
Flash Vystup pre majék so ziarovkou 12 V (max. 21 W) alebo majak ELDC [Poznamka 1]
EL Vystup pre elektrozamok 12 Va (max. 15 VA) [Poznamka 1]
K tejto svorke sa mozu pripojit kompatibilné zariadenia. VSetky su prepojené paralelne iba s dvomi vodi¢mi, cez ktoré je
Bluebus dodavané elektrické napajanie a ktorymi sa vysielaju signaly do riadiacej jednotky.
Priklad: EPMB, EDSB, ETPB
DalSie informacie o BlueBUS najdete v odstavci "BlueBUS".
Vstup pre zariadenia, ktoré blokuju alebo pripadne zastavia prebiehajici manéver. PouZitim vhodnych pripojeni je
Stop mozné na vstup zapojit kontakty typu "Normalne zatvorené", typu "Norméalne otvorené" alebo zariadenia s konstan-
tnym odporom.
Dalsie informacie o STOP najdete v odstavci "Vstup STOP".
Sbs Vstup pre zariadenia, ktoré riadia pohyb v rezime Krok za krokom; mdZu sa pripojit kontakty typu "Normalne otvorené".
Open Vstup pre zariadenia, ktoré riadia pohyb iastoéného otvorenia 1; méZu sa pripojit kontakty typu "Norméalne otvorené".
M1 Vystup pre motor bez riadiacej jednotky (HO7224)
M2 Vystup pre motor s riadiacou jednotkou (HO7124)
1-2 Vstupy pre pripojenie antény (na prijimaci OXI)

Poznamka 1 Vystupy "Flash" a "EL" m&zu byt programované pre dalsie funkcie (pozri odstavec "Programovanie prvej Grovne
(ON-OFF)").
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Pred zacatim fazy kontroly a spustenia automatizacie sa odpo-
ruca umiestnit kridlo do polovice drahy tak, aby sa mohlo volne
pohybovat v smere otvarania aj zatvarania.

5.1 PRIPOJENIE NAPAJANIA

& Pripojenie napajania musi byt vykonané skuse-
nym a kvalifikovanym personalom, s potrebnymi
nastrojmi a v plnom stlade s platnymi zakonmi,
normami a predpismi.

lhned po zapnuti napdjania vyrobku sa odporuca vykonat

niekolko jednoduchych previerok:

1. Skontrolujte, Ci led BlueBUS blika pravidelne s frekvenciou
jeden zablesk za sekundu.

2. Skontrolujte, &i blikaju aj led na fotobunkach (tak na TX ako
na RX); nie je dolezity typ zableskov, ten zavisi od inych
faktorov.

3. Skontrolujte,  Ci
je zhasnuty.

majak - zapojeny na  vystup FLASH

Ak sa tak nestane, okamzite vypnite napajanie riadiacej jednotky a
dokladne skontrolujte elektrické zapojenia.

DalSie informéacie potrebné na hladanie a diagnostiku porich
najdete v odstavci "RieSenie problémov".

5.2 NACITANIE ZARIADENI

Po pripojeni napdjania treba nechat riadiacu jednotku rozpoznat
zariadenia pripojené k vstupom "BlueBUS" a "STOP". Pred
touto fazou led "L1" a "L2" blikaju, Co naznacCuje potrebu
nacitania zariadeni.

Faza nacitania sa musi vykonat aj vtedy, ked
riadiaca jednotka nema pripojené Ziadne zaria-
denie.

Za tymto Ucelom:

1. SU&asne stladte a podrzte tlacidla [Open A]a[Stop/Set].

2. Uvolnite tlacidla, ked led "L1" a "L2" zacnu rychlo blikat
(priblizne po 3 sekundéach).

3. Pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka dokonci
nacitanie zariadeni.

4. Na konci tejto fazy led "Stop" musi svietit a led "L1" a "L2"
musia zhasnut (mdzu zacat blikat led "L3" a "L4").

( (SRCRCAY) \
@oooo eL [#1f] @jm‘
0000 O]

IBT4N
| o Bluebl;s
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R L8 L7 L6 L5 L4 L3\\p Ly - L2
L] H:ll:ll:ll:ll:lEllﬁllﬁl\?- | open
’ l Clo e V || Stop/Set Open A”
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Faza nacitania pripojenych zariadeni sa mbze kedykolvek
zopakovat, aj po montazi, napriklad v pripade pridania dalSieho
zariadenia. Informacie o novom nacitani najdete v odstavci
"Nacitanie d'alSich zariadeni".

5.3 NACITANIE POLOH MECHANICKYCH
DORAZOV

Po nacitani zariadeni je potrebné vykonat nacitanie poléh mecha-
nickych dorazov (maximalne otvorenie a maximalne zatvorenie).
Tento postup sa mbze vykonat tromi spdsobmi: automaticky,
manualne alebo zmiesane.

V automatickom rezime riadiaca jednotka nacita mechanické
dorazy a vypocCita najvhodnejSie posuny kridel "SA" a
"SC" ("Obrazok 29").

& Pred spustenim nacditania v "automatickom"
rezime sa uistite, Ze sila motora je vhodna pre
pouzity typ pohonu (pozri odstavec "Programo-
vanie druhej urovne (nastavitelné parametre) -
Funkcia L5").

V manualnom rezime sa polohy ("Obrazok 29") programuju
jedna po druhej, pricom kridla sa vzdy posUvaju na pozadované
miesto. Pozadovana poloha sa da urCit vdaka zableskom jednej
zo Siestich led "L1...L6" (pozri "Tabulku 4").

V zmieSanom rezime mobzete vykonat automaticky postup a
potom pomocou manualneho postupu zmenit jednu alebo viac
poldh okrem polohy "0" a "1" ("Obrazok 29"), ktoré s zhodné s
polohami mechanickych dorazov.

4 N

M2
- J
Tabulka 4
PROGRAMOVANE POLOHY
Poloha Led | Popis
Poloha 0 quoha rrjaximélneho zatvotenia: ked kr[dlo,
L1 priradené k motoru 1 narazi na mechanicky
(motor 1) . ;
doraz pri zatvoreni
Poloha maximalneho zatvorenia: ked kridlo
Poloha O X ; . -
L2 | priradené k motoru 2 narazi na mechanicky
(motor 2) . ;
doraz pri zatvoreni
Poloha SA L3 Poloha, z ktorej sa ma zacat otvaranie kridla
(motor 2) priradeného k motoru 1
Poloha SC L4 Poloha, z ktorej sa ma zacat zatvaranie
(motor 1) kridla priradeného k motoru 2
Poloha maximalneho otvorenia: ked kridlo
Poloha 1 X . 1 L o)
L5 priradené k motoru 1 narazi na mechanicky
(motor 1) ) ,
doraz pri otvoreni
Poloha maximalneho otvorenia: ked kridlo
Poloha 1 . . ! e,
L6 priradené k motoru 2 narazi na mechanicky
(motor 2) . "
doraz pri otvoreni

13



5.3.1 Nacitanie v automatickom rezime
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Postup pre automatické nacitanie:

1.  SlCasne stlacte a podrzte stlacené tlacidla [Stop/Set] a
[Close V1.

2.  Uvolnite tlacidia, ked led "L3"
(asi po 3 sekundach).

3.  Skontrolujte, ¢i automatizécia vykoné nasledovné sekvencie
manévrov:
a. zatvorenie motora M1 aZz po mechanicky doraz;
b. zatvorenie motora M2 az po mechanicky doraz;
€. otvorenie motorov M1 a M2 az po mechanicky doraz;
d. rychle zatvorenie motorov M1 a M2.

a "L4" zac¢nu rychlo blikat

\W Ak prvé dva manévre (a a b) nie su "zatvorenie",
ale "otvorenie", stlacte tlacidlo [Open A] alebo
[Close V¥] na zastavenie fazy nacitania. Potom
na motore, ktory vykonal otvaraci manéver,
prehodte ovladacie kable (mimo svorkovnice) a
zopakujte postup automatického nacitania.

w Ak prvy manéver "zatvarania" nie je ovladany
motorom M1, stlacte tlacidlo [Open A] alebo
[Close V¥] na zastavenie fazy nacitania. Potom
prehodte svorky M1 a M2 na riadiacej jednotke
a zopakujte postup automatického nacitania.

4. Po ukonc&eni zatvaracieno manévru (d) obidvoch motorov
led "L3" a "L4" zhasnu na potvrdenie, Ze postup bol
vykonany spravne.

‘W Ak pocas postupu automatického nacitania
zasiahnu fotobunky alebo zariadenie zapojené
na vstup "Stop", postup sa prerusi a led L1
zaéne blikat. V takom pripade je potrebné
zopakovat postup automatického nacitania.

Postup automatického naéitania mézete kedy-
kolvek znovu vykonat, aj po dokonéeni montaze;
napriklad po zmene polohy mechanickych
dorazov.

5.3.2 Nacitanie v manualnom rezime

Postup nacitania poskytuje ¢as maximalne 10
sekind medzi stlacenim jedného a druhého
tlacida. Po uplynuti tejto doby sa postup
automaticky ukonéi a systém si zapamaita
zmeny vykonané do tej chvile.

Poc¢as blikania led "L1...L6" na presun z jednej
led na druhu stacéi kratko stlacit tlacidlo [Open
A] alebo [Close V] (led blika,
aktualnu polohu).

éo ukazuje
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Postup pre manualne nacitanie:

1.

2.
3.

SucGasne stladte a podrzte stlagené tlacgidla [Stop/Set] a
[Close V1.

Uvolnite tlacidla, ked led "L1" zacne blikat (asi po 1 sekunde).

Led "L1" blika: poloha 0 motora M1
Na ovladanie a posunutie motora 1 do polohy
"0" ("Obrazok 31"): stlacte a podrzte stlacené tlacidlo
[Open A] alebo [Close V¥]. Po dosiahnuti tejto polohy
uvolnite tlacidlo, aby sa manéver zastavil.

— Ak chcete polohu ulozit, stlaCte a podrzte stlacené
tlaidlo [Stop/Set] najmenej 3 sekundy, a potom ho
uvolnite (po 2 sekundach led "L1" zostane svietit a po
uvolneni tlacidla [Stop/Set] zacne blikat led "L2").

Led "L2" blika: poloha 0 motora M2
Na ovladanie a posunutie motora 2 do polohy
"o" ("Obrazok 31"): stlacte a podrzte stlacené tlacidlo
[Open A] alebo [Close ¥]. Po dosiahnuti tejto polohy
uvolnite tlacidlo, aby sa manéver zastavil.

— Ak chcete polohu ulozit, stlate a podrzte stlacené
tlacidlo [Stop/Set] najmenej 3 sekundy, a potom ho
uvolnite (po 2 sekundéch led "L2" zostane svietit a po
uvolneni tlacidla [Stop/Set] zacne blikat led "L3").

Led "L3" blika: poloha SA motora M2
Na ovladanie a posunutie motora 2 do polohy
“SA" ("Obrazok 31"): stlatte a podrzte stlacené
tlacidlo [Open A] alebo [Close V¥]. Po dosiahnuti tejto
polohy uvolnite tlacidlo, aby sa manéver zastavil.

— Ak chcete polohu ulozit, stlatte a podrzte stlacené
tlacidlo [Stop/Set] najmenej 3 sekundy, a potom ho
uvolnite (po 2 sekundach led "L3" zostane svietit a po
uvolneni tlagidla [Stop/Set] zacne blikat led "L4").

Led "L4" blika: poloha SC motora M1
Na ovladanie a posunutie motora 1 do polohy
"SC" ("Obrazok 31"): stlaCte a podrzte stlacené
tlacidlo [Open A] alebo [Close ¥]. Po dosiahnuti tejto
polohy uvolnite tlacidlo, aby sa manéver zastavil.

— Ak chcete polohu ulozit, stlaCte a podrzte stlacené
tlacidlo [Stop/Set] najmenej 3 sekundy, a potom ho
uvolnite (po 2 sekundach led "L4" zostane svietit a po
uvolneni tlacidla [Stop/Set] zacne blikat led "L5").

Led "L5" blika: poloha 1 motora M1
Na ovladanie a posunutie motora 1 do polohy
"{1" ("Obrazok 31"): stlaCte a podrzte stlaené tlaCidlo
[Open A] alebo [Close ¥]. Po dosiahnuti tejto polohy
uvolnite tlaCidlo, aby sa manéver zastavil.

— Ak chcete polohu ulozit, stlaCte a podrzte stlacené
tlacdidlo [Stop/Set] najmenej 3 sekundy, a potom ho
uvolnite (po 2 sekundéach led "L5" zostane svietit a po
uvolneni tlacgidla [Stop/Set] zacne blikat led "L6").

Led "L6" blika: poloha 1 motora M2

— Na ovladanie a posunutie motora 2 do polohy
1" ("Obrazok 31"): stlate a podrzte stlaené tlaCidlo
[Open A] alebo [Close V¥]. Po dosiahnuti tejto polohy
uvolnite tlaCidlo, aby sa manéver zastavil.

— Ak chcete polohu ulozit, stlatte a podrzte stlacené
tlacgidlo [Stop/Set] najmenej 3 sekundy, a potom ho
uvolnite (po 2 sekundach led "L6" zostane svietit az do
uvolnenia tlacidla [Stop/Set]).



& V pripade instalacie len s jednym pohonom:

- VWykonajte vySSieuvedeny postup manualneho nadita-
nia az do bodu 2.

- Naprogramuijte polohu suvisiacu s led "L1", ako je
uvedené v bode 3.

— kréatko stlacte tlacidlo [Open A] alebo [Close W], kym
nezacne blikat led "L5".

— Naprogramujte polohu suvisiacu s led "L8", ako je
uvedené v bode 7.

NEPROGRAMUJTE polohy suvisiace s led
"L3" (SA motora M2) a "L4" (SC motora M1). Na
presuvanie sa medzi jednotlivymi polohami staci
kratke stlacenie tlacidla [Open A] alebo [Close
V] tak, aby zacala blikat poZadovana led.

5.3.3 Nacitanie v zmieSanom rezZime

Postup nacitania poskytuje ¢éas maximalne 10
sekind medzi stlaéenim jedného a druhého
tlacéida. Po uplynuti tejto doby sa postup
automaticky ukonéi a systém si zapamaita
zmeny vykonané do tej chvile.
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Postup pre zmieSané nacitanie:

1.  Vykonajte postup automatického nacitania, ak je uvedené v
odstavci "Nacéitanie v automatickom rezime".

2. SuCasne stlacte a podrzte stlacené tlacidlia [Stop/Set] a
[Close V1.

3. Uvolnite tlacidla, ked led "L1" zacne blikat.

4. Kratkym stlacenim tlaCidla [Open A] alebo [Close V]

posunte blikajucu led (L1...L6) na polohu, ktorl chcete
programovat.

5.  Pre kazdu jednotlivi poziciu vykonajte postup popisany v
odstavci "Nacitanie v manualnom rezime".

6.  Tuto poslednu operéaciu vykonajte pre véetky polohy, ktoré
si zelate zmenit.

J

5.4 KONTROLA POHYBU BRANY
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Po ukond&eni fazy nacitania sa odporuca prostrednictvom riadiace;
jednotky vykonat niekolko manévrov otvorenia a zatvorenia, aby
sa skontroloval spravny pohyb brany a odhalili pripadné vady
montaze a nastavenia.

Za tym ucelom:

1. Stlagte tladidio [Open A] na oviadanie manévru "Otvore-
nia". Skontrolujte, ¢i poCas manévru nastane faza zrychle-
nia, faza stalej rychlosti a faza spomalenia. Na konci
manévru sa musia kridla brany zastavit niekolko centi-
metrov pred mechanickym dorazom pri otvoreni.

2. Stlacte tlacidlo [Close V] na ovladanie manéru "Zatvo-
renia". Skontrolujte, ¢ pocas manévru nastane faza
zrychlenia, faza stalej rychlosti a faza spomalenia. Na konci
manévru musia byt kridla brany perfektne zatvorené na
mechanickom doraze pri zatvoreni.

3.  Vykonajte niekolko otvaracich a zatvaracich manévrov s
cielom odhalenia pripadnych vad montaze a nastavenia
alebo inych anomadlii, ako napriklad bodov zvySeného
trenia.

4. Skontrolujte, Ci vSetky predtym nastavené funkcie zostali
nacitané v riadiacej jednotke.

5.5 ZAPOJENIE DALSICH ZARIADENI

Za ucCelom napéjania externych zariadeni, napriklad bezdotyko-
vého citaca transponderovych kariet alebo osvetlenia kltucového
spinaca, je mozné odoberat energiu, ako je to znazornené na
obréazku.

Napdjacie napatie je 24 V== -30% + +50% s maximalnym dostup-
nym pradom 200 mA.

e N

@ STOP SBS
I
(f) (i)
24V=
\_ J

|| Menovité napitie na svorkach "Sbs" a "STOP"
je pritomna aj po aktivacii funkcie "Stand By"
na riadiacej jednotke.
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6 KOLAUDACIA A UVEDENIE
DO PREVADZKY

Toto sU najdbleZitejSie fazy v realizacii automatického systému,
ktorych Ucelom je zarudit maximalnu bezpecnost zariadenia.
Kolaudéacia mdze byt pouzitéa aj na pravidelnl kontrolu zariaden,
ktoré tvoria automatizaciu.

Fazy kolaudacie a uvedenia do prevadzky musi
vykonat kvalifikovany a skiseny personal, ktory
rozhodne, aké skusky su potrebné v zavislosti od
pritomnych rizik a skontroluje, ¢éi boli dodrzané
zakony, normy a nariadenia, obzvlast poziadavky
normy EN 12445, ktora stanovuje skusobné
metédy previerok automatickych branovych
systémov.

Pridavné zariadenia podliehaju zvlastnej kolaudacii jednak kvoli ich
funk&nosti, jednak kvoli spravnej spolupraci s riadiacou jednotkou.
Pozri navody na montéz jednotlivych zariadeni.

6.1 KOLAUDACIA

Ak chcete vykonat kolaudaciu:

1. Skontrolujte, Ci bolo prisne dodrzané vSetko, Co je uvedené
v kapitole "VSEOBECNE BEZPECNOSTNE VYSTRAHY".

2, Odblokujte motor, ako je popisané v odstavci "Ruéné
odblokovanie a zablokovanie motora".

3. Skontrolujte, ¢i je mozné rucne otvarat a zatvarat branu
silou, ktora nepresahuje 390 N (cca 40 kg).

4.  Zablokujte motor.

5. Pomocou ovadacich zariadeni (vysielac, oviadacie tlacidlo,
kliCovy prepina¢ atd. vykonajte skuSky otvorenia,
zatvorenia a zastavenia brany a uistite sa, ze pohyb brany
zodpoveda oCakavanému. Odporuca sa vykonat viaceré
skusky, aby bolo mozné posudit pohyb brany a odhalit
pripadné vady montaze, alebo nastavenia, ako aj
pritomnost bodov nadmerného trenia.

6. Skontrolujte, jedno po druhom, spravne fungovanie
vSetkych bezpecnostnych zariadeni v instalacii (fotobunky,
citlivé hrany atd). V pripade zasahu niektorého zariadenia
led "Bluebus" na riadiacej jednotke vyda dva rychle
zablesky na potvrdenie, Ze rozpoznala udalost.

7. Ak boli nebezpetné situacie, vyvolané pohybom brany,
zachranené obmedzenim narazovej sily, treba vykonat
meranie sily v zmysle normy EN 12445. Pripadne ak sa
ovladanie "sily motora" pouziva ako pomocny systém na
znizenie narazovej sily, skisajte a najdite nastavenie, ktoré
ponuka najlepsie vysledky.

UVEDENIE DO PREVADZKY

Ak chcete zariadenie uviest do prevadzky:

1. Pripravte  technickl ~ dokumentaciu, tykajucu  sa
automatizacie, ktora musi obsahovat tieto dokumenty:
vSeobecny wykres automatického systému, schému
zapojenia, analyzu pritomnych rizik a prislusnych prijatych
rieSeni, vyhlasenie vyrobcu o zhode pre vSetky pouZzité
zariadenia a vyhlasenie o zhode, ktoré vyplnil montér.

2. V blizkosti brany trvalo pripevnite Stitok alebo nalepku, ktora
opisuje odblokovanie a ru¢ny manéver ("Obrazok 35").

4 )
55
- J

3. Pripevnite na branu tabulku obsahujucu aspon tieto Udaje:
typ automatizacie, meno a adresu konstruktéra (zodpoved-
ného za "uvedenie do prevadzky"), sériové Cislo, rok vyroby

a znacku "CE".

4.  \ypliite a odovzdajte majitelovi vyhlasenie o zhode automa-
tizacie.

5. Vyplnte a odovzdajte majitelovi "Navod na pouzivanie"
automatizacie.

6.  Vyplitte a odovzdajte majitelovi "Plan servisu" automatizacie,
ktory obsahuje pokyny na udrzbu vSetkych zariadeni
automatizacie.

Pre vSetky uvedené dokumenty poskytuje Nice
prostrednictvom svojej technickej podpory:
navody na montaz, pokyny a predvyplnené
formulare.

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju 3 tladidla:

/ PROGRAMOVANIE

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju 3 tlacidla [Open A], [Stop/Set]
a[Close ¥] ("Obrazok 36"), ktoré sa pouZivaju jednak na ovla-
danie riadiacej jednotky pocas skuSobnych faz, jednak na progra-
movanie dostupnych funkgci.

4 A~ )

Zariadenie sa modze uviest do prevadzky az po
vykonani vSetkych faz kolaudacie s pozitivnym
vysledkom.

> 8

>

Pred uvedenim automatizacie do prevadzky
vhodnym sposobom informujte majitela o
nebezpecéi a pripadnych zvyskovych rizikach.

Je zakazané ciastoc¢né alebo provizérne uvedenie
do prevadzky.
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Programovatelné funkcie su dostupné na dvoch udrovniach a
ich stav fungovania sa zobrazuje prostrednictvom 6smich led
"L1 ... L8" na riadiace] jednotke (led svieti = funkcia aktivna; led
zhasnuta = funkcia neaktivna).

7.1 POUZIVANIE PROGRAMOVACICH
TLACIDIEL

[Open Al

— Tlacidlo na ovladanie otvarania brany

— Tlagidlo vyberu vo faze programovania

[Stop/Set]:

— Tlacidlo na zastavenie manévru

— Ak je stlacené dihSie ako 5 sekund, umoznuije vstupit do fazy
programovania.

[Close V]

— Tlagidlo na ovladanie zatvarania brany

— Tlacidlo vyberu vo faze programovania



7.2 PROGRAMOVANIE PRVEJ UROVNE (ON-OFF)

Vsetky funkcie prvej Urovne su z vyroby naprogramované na "OFF" (vypnuté) a mdzu byt kedykolvek zmenené. Informacie o réznych
funkciach néjdete v "Tabulke 5".

7.2.1 Postup programovania na prvej trovni

Programovaci postup ma maximalny éas 10 sekind medzi stlacéenim jedného tla¢idla a druhého. Po
uplynuti tejto doby sa postup automaticky ukonéi a systém si zapamata zmeny vykonané do tej chvile.

Programovanie prvej urovne sa vykonava nasledovne:

Stlacte a podrzte tlacidlo [Stop/Set] do chvile, kym led "L1" zacne blikat.

Uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked led "L1" zacne blikat.

Stlacte tlacidlo [Open A] alebo [Close V], aby sa zmenila poloha blikajlcej led na led predstavujicu funkciu, ktora méa byt

1.
2.
3.

4.

5.

zmenena.

Stlacte tladidlo [Stop/Set], aby sa zmenil stav funkcie:

— kréatke zablesky = OFF
— dlhé zablesky = ON

Pockajte 10 sekind (maximalny Cas) pre ukoncenie programovania.

ll Ak chcete nastavit iné funkcie "ON" alebo "OFF", pri vykonavani postupu zopakujte kroky 2 a 3.

Led

Funkcia

Tabulka 5

CIE PRVEJ UROVNE (ON-OFF)

Popis

L1

Automatické zatvorenie

Funkcia AKTIVNA: po otvaracom manévri sa vykona pauza (v trvani naprogramovaného C:)asu
pauzy), po uplynuti ktorej riadiaca jednotka automaticky aktivuje zatvaraci manéver. Hodnota Casu
pauzy je z vyroby 30 sekund.

Funkcia NEAKTIVNA: fungovanie je typu "poloautomaticky".

L2

Zatvorit po foto

Funkcia AKTIVNA: spravanie sa meni v zavislosti od toho, & je alebo nie je aktivna funkcia
"Automatické zatvorenie".

Pri zapnutom "Automatickom zatvoreni": ak pocCas otvaracieho alebo zatvaracieho manévru zasiahnu
fotobunky (Foto alebo Foto1), Cas pauzy sa skrati na 5 s nezavisle od naprogramovaného ¢asu pauzy.

Pri vypnutom "Automatickom zatvoreni": ak poCas zatvaracieho manévru zasiahnu fotobunky (Foto alebo
Foto 1), aktivuje sa_"Automatické zatvorenie" s naprogramovanym ¢asom pauzy.

Funkcia NEAKTIVNA: Gas pauzy bude taky, ako bol naprogramovany, alebo nebude automatické
zatvorenie, ak funkcia nie je aktivna.

Funcia AKTIVNA: v pripade wypadku pradu, aj chvilkového, ak riadiaca jednotka po obnoveni
napajania nacita otvoreny branu, automaticky aktivuje zatvaraci manéver, ktorému predchadza 5-se-

L3 |Vzdy zatvorit o
kundove blikanie vopred.
Funkcia NEAKTIVNA: po obnoveni elektrického napéjania zostane brana na rovnakom mieste.
Funkcia AKTIVNA: po 1 mintte od ukongenia manévru riadiaca jednotka vypne vystup BlueBUS (a tym
aj zariadenia), Bus T4 (a zapojené zariadenia), vystupy "Flash" a "EL", niektoré vnutorné obvody a vsetky
. led okrem led BlueBUS, ktora bude blikat pomalSie. Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, obnovi piné
L4 | Stand by vSetko

fungovanie. )
Funkcia NEAKTIVNA: nebude ziadne znizenie spotreby.
Je to uzito¢né najma pocas fungovania s nudzovou batériou.

L5

Elektrozamok /
Pomocné svetlo

Funkcia AKTiVNA: vystup "Elektrozamok" zmeni svoje fungovanie na "Pomocné svetlo".
Funkcia NEAKTIVNA: vystup funguje ako elektrozamok.

L6

Blikanie vopred

Funkcia AKTIVNA: medzi zapnutim majéka a zagiatkom manévru je mozné pridat 3-sekundovt pauzu s
ciefom vCasného varovania pred nebezpeCenstvom.
Funkcia NEAKTIVNA: signalizacia majaka sa zhoduje so zaciatkom manévru.

"Sbs" bude "Otvorit" a

Funkcia AKTIVNA: dva vstupy riadiacej jednotky "Sbs" a "Open" zmena svoje fungovanie na "Otvorit" a
"Zatvorit",

e "Open" bude "Zatvorit" | Funkcia NEAKTIVNA: dva vstupy riadiacej jednotky "Sbs" a "Open" funguju ako "Krok-za-krokom" a
"Ciasto¢né otvorenie 1".
L8 "Flash" alebo "Kontrol- E;rr\]ly(::la AKTIVNA: vystup riadiacej jednotky "Flash" zmeni svoje fungovanie na "Kontrolku otvorenej

ka otvorenej brany"

Funkcia NEAKTIVNA: vystup riadiacej jednotky "Flash” funguje ako "Majak".

Poc¢as normalneho fungovania led "L1 ... L8" svietia alebo nesvietia podla stavu funkcie, ktoru
reprezentuju; napriklad "L1" svieti, ak je zapnuté "Automatické zatvorenie'.
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7.3 PROGRAMOVANIE DRUHEJ UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)

VSetky parametre druhej Urovne su z vyroby naprogramované tak, ako je uvedené "SIVOU FARBOU" v "Tabulke 6" a mézu byt
kedykolvek zmenené. Parametre je mozné nastavit na stupnici od 1 do 8. Hodnotu zodpovedajucu kazdej led najdete v "Tabulke 6".

7.3.1 Postup programovania na druhej arovni

Programovaci postup ma maximalny ¢éas 10 sekiind medzi stlacenim jedného tlacdidla a druhého. Po
uplynuti tejto doby sa postup automaticky ukonci a systém si zapamata zmeny vykonané do tej chvile.

Programovanie druhej Urovne sa vykonava nasledovne:

Stlacte a podrzte tlacdidlo [Stop/Set] do chvile, kym led "L1" zacne blikat.
Uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked led "L1" zadne blikat.

Stlacte tlacidlo [Open A] alebo [Close V], aby sa zmenila poloha blikajlcej led na led predstavujiicu "vstupna led" para-

1.
2.
3.

4.

5.
6.

metra, ktory ma byt zmeneny.

Stlacte a podrzte tlacdidlo [Stop/Set]. Stale so stlacenym tlacidlom [Stop/Set]:
— pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led predstavujica aktualny stupen parametra, ktory ma byt zmeneny;
— stladte tlacidlo [Open A]alebo [Close VW], aby sa zmenila poloha led predstavujica hodnotu parametra

Uvolnite tlacidlo [Stop/Set].
Pockajte 10 sekund (maximalny ¢as) pre ukoncenie programovania.

|| Ak chcete programovat iné parametre, pri vykonavani postupu zopakujte kroky 2 az 4.

|| Hodnota zvyraznena sivou farbou ("Tabulka 6") znamena, Ze tato hodnota bola nastavena vo vyrobe.

E DRUHEJ UROV

Tabulka 6

(NASTAVITELNE PARAMETRE)

}Lstt’upné Parameter %sigpeﬁ) Nastavena hodnota Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund Regulujg Gas pauzyi(t.j.
. > ¢as pred automatickym
L1 Cas pauzy ~ 45 SekL,Jnd zatvorenim. Je Ucinny iba
L5 60 sekind vtedy, ked je aktivne
L6 80 sekund "Automatické zatvorenie".
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Otvorit — stop — zatvorit — stop
L2 Otvorit - stop - zatvorit - otvorit
L3 Otvorit — zatvorit — otvorit — zatvorit
Kondominiové: pocas otvaracieho manévru prikazy "Krok-za-krokom"
a "Otvorit" nevyvolaju ziaden efekt, zatial Co prikaz "Zatvorit" spbsobi , ,
zmenu smeru pohybu, t.j. zatvorenie kridel. Ak poslany prikaz trva dihSie R?gwuje p(?stupnpst
L4 S ) . 17, M prikazov priradenych
ako 2 sekundy, bude vykonany "Stop". Po¢as zatvaracieho manévru k vstubu "Sbs" "Otvorit"
prikazy "Krok-za-krokom a "Otvorit" vyvolaju zmenu smeru pohybu, t.j. "Zatvoeit'" alebd K1 /
otvorenie kridel, zatial ¢o prikaz "Zatvorit" nevyvola ziaden efekt. radiovému kanalu '
Funkci Kondominiové 2: poCas otvaracieho manévru prikazy "Krok-za-krokom" [Poznamka: n t e
L2 Kunk cia krok a "Otvorit" nevyvolaju Ziaden efekt, zatial Co prikaz "Zatvorit" spdsobi L 4oz|_5a|_7 :LSaSSaanrflelni
rok-za-krokom zmenu smeru pohybu, t.j. zatvorenie kridel; po¢as zatvaracieho al Sordvanic orkezov
manévru prikazy "Krok-za-krokom a "Otvorit" vyvolaju zmenu smeru "JOt\F/)orit’" a "Z%tvorit’" ]
L5 pohybu, t.j. otvorenie kridel, zatial o prikaz "Zatvorit" nevyvola Ziaden efekt. :
Ak poslany prikaz trva dihsie ako 2 sekundy, bude vykonany "Stop".
L6 Krok-za-krokom 2 (menej ako 2 s bude "Ciasto&né otvorenie")
L7 Osoba pritomna: manéver sa vykonava iba vtedy, ked je prikaz vysielany
nepretrzite; ak je prikaz preruseny, manéver sa zastavi.
L8 Otvorenie "poloautomaticky", zatvorenie "osoba pritomna"
L1 Velmi pomaly
L2 Pomaly
=8 Stredne
L3 Rychlost L4 Rychlo Reguluje rychlost motora
motora L5 Velmi rychlo pocas normalneho chodu.
L6 Najrychlejsie
L7 Otvorit "rychlo"; zatvorit "pomaly”
L8 Otvorit "najrychlejSie; zatvorit "stredne”
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E DRUHEJ UROV

(NASTAVITELNE PARAMETRE)

Y::'"p“é Parameter t‘ﬁ:gper'\) Nastavena hodnota Popis
L1 Ziadne uvolnenie
L2 Stupen 1 - Minimalne uvolnenie (cca 100 ms)
L3 Stupen 2 - ...
Uvolnenie L4 Stuperi 3 - ... Reguluje trvanie "kratkej inverzie" oboch motorov
L4 motorov po " po vykonani manévru Zatvorenia s cielom obmedzit
Zatvoreni LS Stupef 4 - .. zvySkovy konedny tlak.
L6 Stupen 5 - ...
L7 Stupen 6 - ...
L8 Stupeni 7 - Maximalne uvolnenie (cca 1 s)
L1 Stupeni 1 - Minimalna sila
L2 Stupen 2 - ...
L3 Stupen 3 - ...
L5 Sila motora t; :tt:;);n; - Reguluje silu obidvoch motorov.
L6 Stupen 6 - ...
L7 Stupen 7 - ...
L8 Stupen 8 - Maximalna sila
L Pre peéioh 1 (otvorenie kridla M2 do 1/4
celkového otvorenia)
Lo Pre pe§|’ch 2 (otvorenie kridla M2 do 1/2
celkového otvorenia)
L3 Pre pesich 3 (otvorenie kridla M2 do 3/4 Reguluje typ otvorenia priradeny k prikazu
celkoveho otvorenia) "Giastocné otvorenie 1",
Otvorenie pre |L4 Pre pesich 4 (aplné otvorenie kridla M2) [Poznamka: pod "minimalnym" otvorenim sa
L6 pesSich alebo Ciastodné 1 (otvorenie oboch kridel do 1/4 rozumie mensie otvorenie medzi M1 a M2;
éiastoéné LS "minimalneho” otvorenia) napriklad ak M1 otvara na 90° a M2 otvarana
L6 Cigs?oc“:/né 2 (otvorenie‘oboch kridel do 1/2 na 110°, minimaine otvorenie je 90° ]
"miniméalneho” otvorenia)
L7 Cia}syoélné 3 (otvorenie.oboch kridel do 3/4
"minimalneho" otvorenia)
L8 Ciast,oénlé 4 (otvorenie oboch kridel
rovné "minimalnemu” otvoreniu)
L1 500
L2 1000
L3 1500 Reguluje pocet manévrov, po ktorych signalizuje
L7 Vyzva L4 2500 pogiadzjavl?u servisu autorr;apt)izécier%pozri%dsta\)ec
B L5 5000 "Funkcia "Vyzva servisu"').
L6 10000
L7 15000
L8 20000
L1 Vysledok 1. manévru (posledného)
L2 Vysledok 2. manévru
L3 Vysledok 3. manévru N ) . .
Zoznam L4 Vysledok 4. manévru Umoznuje svkontrolovat pr anoma!le, ktora sa
L8 anomalii s Vgsledok 5. manévru vyskytla pfl)c:as Qo_slednygh 8“manevrov (pozri
: odstavec "Histéria porach").
L6 Vysledok 6. manévru
L7 Vysledok 7. manévru
L8 \ysledok 8. manévru

19



7.4 SPECIALNE FUNKCIE

7.4.1 Funkcia "Pohyb napriek vSetkému"

Téato funkcia umoznuje fungovanie automatizacie aj vtedy, ked
niektoré bezpednostné zariadenie nefunguje spravne alebo je
mimo prevadzky. Je mozné ovladat automatizaciu v rezime
"osoba pritomna", pricom postupuijte nasledovnym spdsobom:
1. Poslite prikaz na aktivaciu brany (pomocou vysielaca alebo
kliCového prepinaca atd.). Ak vSetko funguje spravne,
brana sa bude pohybovat normalne; inak prejdite k bodu 2.
2. Do 3 sekund znova aktivujte prikaz a drzte ho aktivny
(stlacené tlacidlo vysielaca).
3. Asipo 2 sekundéch vykona brana pozadovany manéver v
rezime "osoba pritomna’, t,j. bude sa pohybovat iba pri
podrzani tlaCidla pouzitého na vydanie prikazu.

Ked bezpeénostné zariadenia nefunguji, majak
vyda niekolko zableskov na signalizaciu typu
problému. Ak chcete skontrolovat typ anomalie,
precitajte si kapitolu "CO ROBIT, AK... (pomoc
pri rieSeni problémov)".

B

7.4.2 Funkcia "Vyzva servisu"

Tato funkcia signalizuje uzivatelovi potrebu vykonat servisnu
kontrolu automatizacie. PoCet manévrov, po ktorych nasle-
duje vyzva, je volitelny z 8 stupriov prostrednictvom nastavi-
telného parametra "Vyzva servisu" (pozri odstavec "Progra-
movanie druhej urovne (nastavitelné parametre)").

Potreba udrzby je signalizovana prostrednictvom  Ziarovky
zapojenej na vystup "Flash" alebo "EL", ked je jeden z tychto
vystupov programovany cez programator Oview ako “Kontrolka
servisu” (pozri odstavec "Programovanie druhej uarovne
(nastavitel'né parametre)").

|| Na zaklade poétu manévrov, vykonanych vo
vztahu k naprogramovanému limitu, kontrolka
servisu vydava signaly uvedené v "Tabulke 7".

Tabulka 7
VYZVA SERVISU POMOCOU KONTROLKY SERVISU
Pocéet manévrov Signaly kontrolky servisu

Svieti 2 sekundy a zaciatku
otvaracieho manévru

Menej ako 80% limitu
Medzi 81% a 100%
limitu

Viac ako 100% limitu

Blika pocas celého trvania manévru

Stale blik&
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7.4.3 Kontrola poc¢tu vykonanych manévrov

Pomocou funkcie "Vyzva servisu' je mozné skontrolovat pocet
vykonanych manévrov v percentach vo vztahu k naprogramo-
vanému limitu.
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Za tymto ucelom:
1. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set], kym nezacne
blikat led "L1".

2. Uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked led "L1" zac¢ne blikat.

3. Stlacte tlacidlo [Open A] alebo [Close V1], aby sa zmenila
poloha blikajucej led na led "L7", t.j. "vstupnu led" para-
metra "Vyzva servisu".

4. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set].

Stale so stlacenym tlacidlom [Stop/Set]:

— Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvieti led, ktora
predstavuje aktualny stupef parametra "Vyzva servisu".

— Stlacte a hned uvolnite tlacidla [Open A]a[Close V¥].

— Led zodpovedajuca zvolenému stupnu vyda sériu
zableskov; pocet zableskov udava percento vykonanych
manévrov (nasobok 10%) vo vztahu k nastavenému
limitu. Napriklad: ked je vyzva servisu nastavena na L6,
t.j. 10000, ak led vyda 4 zablesky, znamena to, Ze bolo
dosiahnutych 40 % manévrov (Cize medzi 4000 a 4999
manévrov). Ak nebolo dosiahnutych 10 % manévrov,
nenastupi ziadne blikanie.

5.  Uvolnite tlacidlo [Stop/Set],

7.5 VYMAZANIE PAMATE

Nasledovny postup obnovi pévodné hodnoty
programovania vo vyrobe. VSetky individualne
nastavenia budi vymazané.
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Ak chcete vymazat pamét riadiacej jednotky a obnovit vSetky
vyrobné nastavenia, postupujte nasledovnym spdsobom:

1.  Stladte a podrzte stlacené tlacidla [Open A]a[Close V],
az kym sa rozsvietia programovacie led "L1...L8" (asi po 3
sekundach).

Uvolnite tlacidla.

Ak bola operacia vykonana spravne, programovacie led
"L1...L8" budu rychlo blikat 3 sekundy.

@n

Budu vymazané: polohy mechanickych dorazov,
programovanie prvej a druhej Grovne.



8 €O ROBIT, AK...

(pomoc pri rieSeni problémov)

8.1 HISTORIA PORUCH
Pohon umoznuje zobrazit pripadné anomalie, ktoré sa vyskytli

pocas poslednych 8 manévrov, napriklad prerusenie manévru v

dobsledku zasahu fotobunky alebo citlivej hrany.
Ak chcete zobrazit histériu portch:

1. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set], kym nezacne
blikat led "L1".

2. Uvolnite tladidlo [Stop/Set], ked led "L1" zacne blikat.
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8.2 SIGNALIZACIA POMOCOU MAJAKA

Pocas pohybu brany majak zapojeny na vystup FLASH blika rychlostou jeden zablesk za sekundu; ak pride k poruche, vydavané zablesky su
kratSie a opakuju sa dvakrat, oddelené sekundovou pauzou.

Stlacte tlacidio [Open A]alebo [Close V], aby sa zmenila
poloha blikajucej led na led "L8", t.j. "vstupnu led" para-
metra "Zoznam anomalii".

Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set].

Stale so stlacenym tlacidlom [Stop/Set]:

— Pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa rozsvietia led zod-
povedajuce manévrom, pocas ktorych sa prejavili
anomalie. Led L1 ukazuje vysledok posledného manév-
ru, led L8 ukazuje vysledok 6smeho. Ak led svieti,
znamena to, Ze pocas manévru sa vyskytli anomalie; ak
je led zhasnuta, znamena to, ze manéver bol vykonany
bez anomalii.

— Stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close V] a vyberte Ze-
lany manéver: prislusna led vyda taky pocet zableskov,
aky sa rovna pocCtu zableskov normalne vydanych
majakom po vyskyte anomélie (pozri "Tabulku 8").

Uvolnite tlacidlo [Stop/Set].

Tabulka 8
NA a A IVIA 2

Rychle zablesky Pric¢ina Cinnost

Na zaciatku manévru neboli pri kontrole zariadeni, zapojenych na
1 zablesk BLUEBUS, rozpoznané zariadenia zapamatané pocCas fazy
pauza 1 sekundu Chyba v systéme Bluebus naditania. Je mozné, Ze niektoré zo zariadeni je poskodené, treba
1 zablesk ich skontrolovat a vymenit; ak boli vykonané zmeny, treba

zopakovat nacitanie.
2 zablesky Na zaciatku manévru jedna alebo viac fotobuniek nedavaju
pauza 1 sekundu Zasah fotobunky povolenie na pohyb; skontrolujte prekazky. Pocas pohybu je to
2 zablesky normalne, ak sa skuto¢ne vyskytne prekazka.
JE1IE PoCas pohybu sa brana stretla so zvySenym odporom;
gazt;z;:;s;;kundu Zasah obmedzovaca *Sily-motora skontrolujte priCinu a pripadne zvyste stupen sily motora.
4 zablesky pauza v . s -« .

. Na zaciatku manevru alebo pocas pohybu prislo k zasahu vstupu

:éslﬁle(zlr(‘: = Zasah vstupu STOP STOP; skontrolujte pricinu.

5 zableskov
pauza 1 sekundu
5 zableskov

Chyba vo vnutornych parametroch
riadiacej jednotky

Pockajte asport 30 sekund a potom skuste znovu zadat prikaz;
ak stav pretrvava, méze ist o vaznu poruchu a bude treba
vymenit elektronicky dosku.

6 zableskov
pauza 1 sekundu
6 zableskov

PrekroCeny maximalny limit manévrov
za hodinu

Pockajte niekolko minut, kym sa obmedzova¢ manévrov vréati pod
maximalny limit.

7 zableskov
pauza 1 sekundu
7 zableskov

Chyba vo vnutornych elektrickych
obvodoch

Na niekolko sekund vypnite vSetky obvody napajania a potom
skuste znovu zadat prikaz; ak stav pretrvava, méze ist o vaznu
poruchu a bude treba vymenit elektronickl dosku.

8 zableskov
pauza 1 sekundu
8 zableskov

Uz bol vydany prikaz, ktory brani
vykonaniu dalich prikazov

Zistite typ prikazu, ktory je stéle pritomny; napriklad to méze byt
prikaz z hodin na vstupe "Otvorit".

9 zableskov
pauza 1 sekundu
9 zableskov

Automatizacia bola zablokovana
prikazom "Zablokovat automatizaciu"

Odblokuijte automatizaciu poslanim prikazu "Odblokovat automa-
tizaciu".
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8.3 SIGNALIZACIA NA RIADIACEJ JEDNOTKE
Na riadiacej jednotke sa nachadza rada led, z ktorych kazda méze
vydavat Specialne signaly, a to tak po¢as normalnej prevadzky, ako aj
Vv pripade poruchy.
~
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LED SVORIEK NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Taburlka 9

Stav Vyznam Mozné rieSenie
Led Bluebus
Skontrolujte, &i je pritomné napajanie. Skontrolujte, ¢i neprislo k
Zhasnuta Anomalia zasahu poistiek; ak ano, zistite pri¢inu poruchy a potom ich
vymente za nové rovnakého typu.
Vyskytla sa vazna anomalia; skuste na niekolko sekidnd vypnut
Rozsvietena Vazna anomalia riadiacu jednotku; ak stav pretrvava, je to porucha a bude treba

vymenit elektronicky dosku.

1 zablesk za sekundu
zelena led

Vsetko spravne

Spravne fungovanie riadiacej jednotky

2 rychle zablesky
zelena led

Nastala zmena stavu vstupov

Je to spravne, ak nastane zmena stavu niektorého zo stupov:
000r STOP, OPEN, 000001 zasah fotobuniek alebo  pouzitie
radiového vysielaCa.

Séria zableskov odde-

lenych sekundovou Rozne Pozri informécie uvedené v "Tabulke 0".

pauzou, ¢ervena led

Led STOP

Zhasnuta Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia zapojené na vstup STOP.

Rozsvietena Vsetk spravne Vstup STOP aktivny

Led Sbs

Zhasnuta V&etko spravne Vstup Sbs neaktivny

Rozsvietena Zasah vstupu Sbs \Ljset Utg Ssgsrévne, ak je skutocne aktivne zariadenie zapojené na
Led OPEN

Zhasnuta Véetko spravne Vstup OPEN neaktivny

Rozsvietena Zésah vstupu OPEN \J/Set utg Sglrza[ll/ne ak je skutoCne aktivne zariadenie zapojené na
Led L1 -L2

Pomalé zablesky

Zmena poctu zariadeni zapojenych na
Bluebus alebo nebolo vykonané nacitanie
zariadenia

Vykonajte nacitanie zariadeni (pozri odstavec "Nacitanie zaria-
deni".

Led L3 - L4

Rychle zablesky Nikdy ngbo]o vykonané nacitanie poldh Yyqu)ajte_ naéitgnie mechqniclfych dOI’aZO\ﬁ (pozri odstavec
mechanickych dorazov Nacitanie poloh mechanickych dorazov").

Led L5

Pomalé zablesky

Vsetko spravne

Vystupu EL bola priradena ina funkcia ako "Elektrozamok" a
"Pomocné svetlo".

Led L7

Pomalé zablesky

Vsetko spravne

Vstupom SBS a OPEN bola priradena inéa kombinacia funkcii ako
"Krok-za-krokom" a "Ciastoéné otvorenie 1" alebo "Otvorit" a
"Zatvorit".

Led L8

Pomalé zablesky

VSetko spravne

Vystupu FLASH bola priradena ina funkcia ako "Majak" a
"Kontrolka otvorenej brany".
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¢ DALSIE INFORMACIE

(pridavné zariadenia)

9.1 PRIDANIE ALEBO ODSTRANENIE ZARIADENI

K dokoncenej automatizacii je mozné kedykolvek dalSie zaria-
denia alebo odstranit niektoré z existujucich. Najma na "Blue-
BUS" a na vstup "STOP" moézu byt zapojené rbzne typy
zariadeni, ako je popisané v nasledovnych odstavcoch.

Po pridani alebo odstraneni zariadeni musite
zopakovat nacitanie zariadeni, ako je popisané v
odstavci "Nacitanie d’alSich zariadeni".

9.1.1 BlueBUS

BlueBUS je technoldgia, ktora umozriuje vykonat pripojenie
kompatibilnych zariadeni iba pomocou dvoch vodi€ov, cez ktoré
sa posiela elektrické napdgjanie, ako aj komunikacné signaly.
VSetky zariadenia su pripojené paralelne k tym istym 2 vodi¢om
BlueBUS a bez nutnosti dodrzania polarity; kazdé zariadenie je
rozpoznané nezavisle, pretoZze pocas instalacie mu je priradena
jedinec¢na adresa.

Na BlueBUS mo6zu byt zapojené napriklad: fotobunky, bezpec-
nostné zariadenia, ovladacie tlaCidla, signalizacné kontrolky atd.
Riadiaca jednotka rozpozna kazdé jedno pripojené zariadenie
pocas prislusnej fazy nacitania a je schopna detekovat s vysokou
presnostou vSetky mozné anomalie.

Z tohto dévodu je potrebné pri kazdom pridani alebo odstraneni
zariadenia pripojeného k BlueBUS vykonat na riadiacej jednotke
fazu nacitanina, ako je popisané v odstavci "Naé€itanie d'alSich
zariadeni".

9.1.2 Vstup STOP

STOP je vstup, ktory vyvola okamzité zastavenie manévru, po
ktorom nasleduje kratka zmena smeru. K tomuto vstupu mézu
byt pripojené zariadenia s kontaktom normélne otvorenym "NO",
normalne zatvorenym "NC" alebo zariadenia s vystupom s kon-
Stantnym odporom 8,2 kQ, ako napriklad citlivé hrany.

Rovnako ako v pripade BlueBUS riadiaca jednotka rozozna typ

zariadenia zapojeného na vstup STOP pocas fazy naditania (pozri

odstavec "Naéitanie d'alSich zariadeni"); kazda zmena v po-
rovnani s nac¢itanym stavom spdsobi vykonanie prikazu STOP.

Vhodnymi zakrokmi je mozné pripojit k vstupu STOP viac ako

jedno zariadenie, dokonca aj rdznych typov:

— Lubovolny pocet zariadeni "NO" je mozné pripojit paralelne k
sebe.

— Lubovolny pocet zariadeni "NC" je mozné pripojit do série k
sebe.

— Dve zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ je
mozné pripojit paralelne; ak su viac ako 2 zariadenia, musia sa
pripojit "kaskadovite" s jedingm kone¢nym odporom 8,2 kQ.

— Je mozna kombinacia NO a NC cez paralelné pripojenie 2 kon-
taktov, pricom ku kontaktu NC treba do série pripojit odpor 8,2
kQ (to tiez umoziuje kombinaciu 3 zariadeni: NO, NC a 8,2 kQ).

& Ak sa vstup STOP pouziva na pripojenie zariade-
ni s bezpeénostnymi funkciami, iba zariadenia s
vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ
splnaja kategoériu 3 odolnosti voéi porucham
podla normy EN 13849-1.

9.1.3 Fotobunky

Ak chcete umoznit riadiacej jednotke rozpoznat zariadenia

pripojené prostrednictvom systému "BlueBUS", treba vykonat ich
adresovanie.

Téato operécia sa musi vykonat spravnym umiestnenim elektric-
kého mostika pritomného v kazdom zariadeni (pozri tiez navody k
jednotlivym zariadeniam). NizSie je uvedena schéma adresovania
fotobuniek na zaklade ich typu.

~

Tabulka 10

ADRESOVANIE FOTOBUNIEK

Poloha
mostikov

==
e

Fotobunka

FOTO

VonkajSia fotobunka v. = 50
aktivna pri zatvarani

(zastavi a zmeni smer pohybu)

FOTO Il

Vonkajsia fotobunka v. = 100

aktivna pri zatvarani

(zastavi a zmeni smer pohybu)

FOTO 1

Vnuatorna fotobunka v. = 50

aktivna pri zatvarani (zastavi a zmeni
smer pohybu) aj pri otvarani (zastavi a
obnovi pohyb po uvolneni fotobunky)
FOTO 111

Vnutorna fotobunka v. = 100

aktivna pri zatvarani (zastavi a zmeni
smer pohybu) aj pri otvarani (zastavi a
obnovi pohyb po uvolneni fotobunky)
FOTO 2

Vnutorna fotobunka aktivna pri otvarani
(zastavi a zmeni smer pohybu)

FOTO 2 11

Vnuatorna fotobunka aktivna pri otvarani
(zastavi a zmeni smer pohybu)

FOTO 3 . .
NEDOVOLENA KONFIGURACIA
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Po dokonc¢eni postupu instalacie alebo po
odstraneni fotobuniek alebo inych zariadeni je
potrebné vykonat postup nacitania (pozri odsta-
vec "Nacitanie zariadeni").
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9.1.4 Nacitanie d'alSich zariadeni

ZvyCajne sa nacitanie zariadeni zapojenych na "BlueBUS" a na
vstup "STOP" vykonava pocas fazy montaze; po kazdom pridani
alebo odstraneni zariadeni je mozné nacitanie zopakovat.
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Postupuijte nasledovne:

1. Sucasne stladte a podrzte tlagidla [Open A]a[Stop/Set],

2. Uvolnite tlacidla, ked led "L1" a "L2" za&nu rychlo blikat
(priblizne po 3 sekundach).

3. PocCkajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka dokonci
fazu nacitania zariadeni.

4 Na konci tejto fazy led "Stop" musi zostat svietit, led "L1" a
"L2" musia zhasnut a led "L1...L8" sa rozsvietia v zavislosti
od stavu funkcie ON-OFF, ktoru predstavuju.

Po pridani alebo odstraneni zariadeni je
potrebné znovu vykonat kolaudaciu automa-
tizacie, ako je uvedené v odstavci "Kolaudacia".

'

9.2 ZAPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA OXI

Riadiaca jednotka ma zasuvku pre radiovy prijimac OXI (verzia so
zabudovanym konektorom antény), ktory umoZzniuje dialkové
ovladanie riadiacej jednotky pomocou vysielacov, ktoré aktivuju
vstupy riadiacej jednotky.

Pre instaléaciu prijimaca ("Obrazok 44"):

1. Odstrarite kryt (A).

2.  Zasunte priimac (B) do prislusnej zasuvky (C) umiestnene;

na riadiacej jednotke.

4 )

~_

@
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V "Tabulke 11" sU uvedené suvislosti medzi vystupom radio-
vého prijimaca a prikazom, ktory motor vykona:

Tabulka 11

Vystup prijimacéa Prikaz

Vystup ¢é. 1 "Krok-za-krokom"
Vystup €. 2 "Ciastoéné otvorenie 1"
Vystup ¢é. 3 "Otvorit"

Vystup €. 4 "Zatvorit"

V pripade, Ze sa inStalovany radiovy priimac¢ OXI pouziva v "ROZ-
SIRENOM REZIME", bude mdct posielat prikazy uvedené v
"Tabulke 12".

Tabulka 12

OXI V ROZSIRENOM REZIME II

¢. Prikaz Popis
1 Krok-za-krokom | Prikaz "SbS" (Krok-za-krokom)
Ciastoéné LS & o
2 otvorenie 1 Prikaz "Ciasto¢né otvorenie 1
3 Otvorit Prikaz "Otvorit"
4 Zatvorit Prikaz "Zatvorit"
5 Stop Zastavi manéver
6 :;:I;:::}:::‘I,(g m Prikaz v kondominiovom rezime
7 Krok-za-krokom | Ovlada aj ked je automatizéacia zablo-
s vysokou prioritou | kovana alebo sl aktivne prikazy
8 Ciastoéné Ciastotné otvorenie (otvorenie kridla
otvorenie 2 M2 do 1/2 celkového otvorenia)
9 Ciastocne Ciasto&né otvorenie (otvorenie oboch
otvorenie 3 kridel do 1/2 celkového otvorenia)
Spusti otvaraci manéver a po jeho
dokoné&eni zablokuje automatizaciu;
riadiaca jednotka neakceptuje ziaden
Otvorit a iny prikaz okrem "Krok-za-krokom s
10 zablokovat vysokou prioritou”, "Odblokovat
automatizaciu automatizaciu" alebo (len z Oview)
prikazy: "Odblokovat a zatvorit
automatizaciu" a "Odblokovat a
otvorit automatizaciu”
Spusti zatvaraci manéver a po jeho
dokondeni zablokuje automatizaciu;
riadiaca jednotka neakceptuje ziaden
Zatvorit a iny prikaz okrem "Krok-za-krokom s
11 zalokovat vysokou prioritou”, "Odblokovat
automatizaciu automatizaciu" alebo (len z Oview)
prikazy: "Odblokovat a zatvorit
automatizaciu” a "Odblokovat a
otvorit automatizaciu”
Vyvola zastavenie manévru a zabloko-
vanie automatizacie; riadiaca jednotka
neakceptuje ziaden iny prikaz okrem
12 Zablokovat "Krok-za-krokom s vysokou prioritou”,
automatizaciu "Odblokovat automatizaciu” alebo (len
z Oview) prikazy: "Odblokovat a
zatvorit automatizaciu" a "Odblokovat
a otvorit automatizaciu"
13 Odblokovat Odblokuje automatizaciu a obnovi
automatizaciu normalne fungovanie
14 On Timer Rozsvieti sa vystup Pomocné svetlo
Pomocné svetlo |s ¢asovanym vypnutim
15 On-Off Vystup Pomocné svetlo sa rozsvieti a
Pomocné svetlo |zhasne v rezime krok-za-krokom

Dalsie informacie najdete v $pecifickom navode

k prijimacu.




9.3 ZAPOJENIE A INSTALACIA NUDZOVEJ
BATERIE

Elektrické zapojenie batérie do riadiacej jednotky
by sa malo vykonat az po dokonceni vsSetkych
krokov montaze a programovania, pretoze batéria
predstavuje nudzové elektrické napajanie.

Pre inStalaciu a zapojenie batérie:

1. Odstrarite kryt (A).

Zasurite batériu (B) na jej miesto.

Pomocou skrutkovaca odstrante plastovu ochranu (C).
Zasunte prislusny konektor (D) do riadiacej jednotky.

~oenN
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9.4 ZAPOJENIE SYSTEMU EXTERNEHO
ODBLOKOVANIA KIO

& Kio musi byt pripojené k pohonu, ktory aktivuje
kridlo, ktoré sStartuje ako prvé (zacdinajic z
polohy zatvorenej brany).

Ak chcete zapojit externé odblokovanie, postupuijte nasledovne:

1. Demontuijte kryt (A) a platové puzdro (B).

3. Vlozte ocelovy kabel (D) najskér do skrutky (€), potom do
prislusného otvoru (E) a potom do otvoru ¢apu (F).

4. Zaistite kabel zatiahnutim skrutky capu (F).




5.  Pripnite obidva konce pruziny (G).

6. Druhy koniec kéabla pretiahnite cez otvor v spodnej Casti
pohonu.

~

7. Pripojte kébel ku Kio podla pokynov v prislusnom navode
na montaz.

9.5 ZAPOJENIE PROGRAMATORA OVIEW

K riadiacej jednotke je mozné pripojit programator "Oview".

Toto zariadenie umoznuje Uplné a rychle programovanie funkcif,
nastavenie parametrov, aktualizaciu firmvéru riadiacej jednotky,
diagnostiku pre zistenie pripadnych portch a pravidelny servis.
"Oview" umoZiuje prevadzku v maximalnej vzdialenosti priblizne
100 m od riadiacej jednotky. Ak su v sieti 'Bus T4' zapojené
viaceré riadiace jednotky, pripojenim "Oview" k jednej z nich je
mozné zobrazit vSetky riadiace jednotky v sieti (maximéalne 16
riadiacich jednotiek.

Jednotka "Oview" mb6ze zostat pripojena k riadiacej jednotke aj
pocas normalnej prevadzky automatizacie, ¢o umoznuje uZiva-
telovi odosielat prikazy prostrednictvom Specialneho menu.

Pred pripojenim rozhrania IBT4N je potrebné
vypnut elektrické napajanie riadiacej jednotky.
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Pre inStalaciu rozhrania:
1. Odstrarite kryt (A).

2, Zasurite rozhranie (B) do prislusnej zasuvky (€) umiestnenej
na elektronickej doske riadiacej jednotky.

Zasunte kabel (D) do prislusnej zasuvky (E) na rozhrani.

51

\_ J
Teraz mbzete znovu zapnut napajanie riadiacej jednotky.

|| Dalsie informacie najdete v navodoch k pripo-
jenym zariadeniam.



9.6 ZAPOJENIE SYSTEMU NA SLNECNU
ENERGIU SOLEMYO

& Ak je automatizacia napajana cez systém
"Solemyo", NESMIE BYT NAPAJANA sucéasne aj
z elektrickej siete.

|| Viac informacii o systéme "Solemyo" najdete v
jeho navode.

Ak chcete vykonat zapojenie systému "Solemyo":

1. Odstrérite kryt (A).

2, Pomocou skrutkovaca odstrarite plastovd ochranu (B).
3. Zasunte prislusny konektor (C) do riadiacej jednotky.
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10 SERVIS VYROBKU

Na udrzanie stalej Urovne bezpecnosti a zaruCenie maximalnej
zivotnosti celej automatizacie je potrebny pravidelny servis. Za
tymto UCelom je HOPP vybaveny podcitadiom manévrov a
systémom signalizacie ziadosti o servis; pozri odstavec "Funkcia
"WVyzva servisu"".

& Servisné c¢innosti sa musia vykonavat striktne v
stlade s bezpeénostnymi predpismi uvedenymi
v tomto navode a v silade s platnymi predpismi
a normami.

Pre servis motora:

1. Programuijte servis najneskér do 6 mesiacov alebo maxi-
malne po 20.000 manévroch od posledného servisu.

2. Odpojte  vSetky zdroje elektrického napajania vratane
pripadnej nudzovej batérie.

3.  Skontrolujte stav opotrebenia vSetkych materialov zahrnu-
tych do automatizécie, pricom osobitnl pozornost venujte
javom er6zie alebo oxidacie konstrukénych prvkov;
vymente Casti, ktoré neposkytuju dostatocné zaruky.

4.  Skontrolujte stav opotrebenia pohyblivych Gasti a vSetkych
prvkov kridla; vymerite opotrebované Casti.

5. Znowvu zapojte zdroje elektrického napéjania a vykonajte
vSetky skusky a - previerky predpisané v odstavci
"Kolaudacia".
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11 LIKVIDACIA VYROBKU

Tento vyrobok je neoddelitelnou su¢astou auto-
matizacie, a preto sa musi zlikvidovat spolu s
nou.

Tak ako pre montaz, aj pre demontaZz po ukonceni zivotnosti
tohto vyrobku plati, ze jednotlivé kroky musi vykonat kvalifikovany
personal.

Tento vyrobok sa sklada z réznych typov materialov: niektoré sa
daju recyklovat, iné su uréené na likvidaciu. Informujte sa o
systéme recyklacie alebo likvidacie v sulade s predpismi platnymi
vo vasej krajine pre tuto kategdriu vyrobkov.

& POZOR

Niektoré c¢asti vyrobku moézu obsahovat
znecistujuce alebo nebezpecné latky, ktoré ak
s rozptylené, mézu mat nepriaznivy vplyv na
zivotné prostredie a ludské zdravie.

Ako znazornuje vedlajsi symbol,
je zakazané vyhodit tento
vyrobok do domového odpadu.
Pre jeho likvidaciu preto
vykonajte '"separovany zber
odpadu" v sulade s metédami
stanovenymi v predpisoch plat-
nych vo vasej krajine, alebo

B

vratte vyrobok predajcovi pri
kipe nového rovnocenného
vyrobku.

/\\ Pozor

Miestne platné predpisy moézu ukladat vysoké
pokuty za nezakonn likvidaciu tohto vyrobku.



12 TECHNICKE PARAMETRE

VSetky uvedené technické parametre sa vztahuji na teplotu okolia 20°C (x5°C). Nice S.p.A. si
vyhradzuje pravo kedykolvek vykonat zmeny na produkte, zarucéuje vSak rovnaku funkénost a ucel

pouzitia.
Tabulka 13

Popis Parameter

HO7124 HO7224

Elektromechanicky prevodovy pohon pre

automatické brany a vrata s motorom na Elektromechanicky prevodovy pohon pre

jednosmerny prud, planétovou prevo- automatickeé brany a vrata s motorom na
Typolégia dovkou, mechanickym odblokovanim. jednosmerny prud, planétovou prevodov-

Zabudovana riadiaca jednotka a radiovy
prijimac¢ OXI.

kou, mechanickym odblokovanim.

Max. kratiaci moment pri Starte

silu na udrzZanie kridla v pohybe)

(zodpoveda schopnosti vyvinut silu 250 Nm
na uvedenie kridla do pohybu)

Nominalny kratiaci moment

(zodpoveda schopnosti vyvinut 100 Nm

Rychlost pri nominalnom krit. momente

0,13 rad/s (1,2 rpm)

Rychlost naprazdno

(riadiaca jednotka umoZnuje napro-
gramovat 6 rychlosti zodpovedajua-

cich cca: 100, 85, 70, 55, 45, 30%)

0,17 rad/s (1,6 rpm)

Maximalna frekvencia cyklov fungo-
vania (pri nomin. krat. momente)*

35 cykly/hod.

Maximalny ¢as nepretrzitého fungovania
(pri nominalnom krat. momente)**

10 minut

Obmedzenie pouzitia

\Viyrobok méZe byt pouzity na branach s kridiom véaziacim do 250 kg a dizkou do 1,5 m

alebo véhou do 160 kg a dizkou do 2,4 m

Zivotnost

Odhadovana medzi 80.000 a 250.000 cyklov, v sulade s podmienkami uvedenymi

v odstavci "Zivotnost vyrobku"

230 V~ (120 V~ pre verziu HO7124/V1)

Napajanie HOPP (+10%) 50/60 Hz 24 V= (£25%)
Nudzové napajanie Volitelné prisluSenstvo PS124 -

Napajanie so solarnymi panelmi Priprava pre sadu SYKCE -

brt nominginom krdt. momente 170w 50 W
Maximalny vykon 280 W 100 W
Nominalny odber pradu 0,8 A (1,6 A pre verziu HO7124/V1) 2 A

Maximalny odber prudu

1,3 A (2,6 A pre verziu HO7124/V1)

4 A (pre maximalny ¢as 1 s)

Absorbovany vykon v "Standby-vSetko"
s napajanim z PS124 alebo sady SYKCE
(vratane prijimaca OXI)

Menej ako 100 mW

Vystup majak***

Jeden majak ELDC
alebo ELB (ziarovka 12 Vdc, 21 W)

Vystup elektrozamok***

Jeden elektrozamok 12 Vac max. 15 VA

Vystup BLUEBUS

Jeden vystup so zatazou max. 12
jednotiek Bluebus

(max. 6 parov fotobuniek EPMB + 2 pary
fotobuniek EPMB adresovanych ako otva-
racie zariadenia + max. 4 ovladacie zaria-
denia EDSB alebo ETPB)

Vstup STOP

Pre kontakty normalne zatvorené,
norméalne otvorené alebo s konstantnym
odporom 8,2 kQ); s automatickym nadita-
nim (zmena voc¢i zapaméatanému stavu
vyvola prikaz STOP)

Vstup Sbs

Pre kontakty normalne otvorené
(zatvorenie kontaktu vyvola prikaz KROK-
ZA-KROKOM)

Vstup OPEN

Pre kontakty normalne otvorené
(zatvorenie kontaktu vyvola prikaz
CIASTOCNE OTVORENIE 1)




TECHNICKE PARAMETRE

Popis Parameter

HO7124 HO7224
Radiovy prijimaé OXI,(verzia so zabudovanym konektorom B

antény)

8 funkcii typu ON-OFF a 8 nastavitelnych
Programovatelné funkcie funkcif (pozri odstavec "Programovanie |-

prvej urovne (ON-OFF)"

Automatické nacitanie zariadeni zapojenych
na vystup BlueBus

Automatické nacitanie typu zariadenia
"STOP: (kontakt NO, NC alebo konstantny
odpor 8,2 kQ) /

Automatické nacitanie dizky kridel a auto-
maticky vypocet bodov spomalenia a Cias-
toéného otvorenia

Automatické nacitanie fungovania s jednym
alebo dvomi motormi

Montaz Vertikalne, s pouzitim prislusnej montaznej platne
Prevadzkova teplota -20°C + 55°C (pri nizkych teplotach vykon pohonu klesa)
Pouzitie v obzvlast kyslo alebo slanom

Funkcie s automatickym nacéitanim

alebo potencialne vybusnom prostredi Nie

Stupen ochrany IP 54 (con contenitore integro)

Rozmery 180 x 252 x v. 290 mm

Viha 9 kg 6,5 kg
N Frekvencia cyklov pri maximalnej teplote: 25 cyklov/hod.

% Maximalny ¢as nepretrzitého cyklu pri maximalnej teplote: 8 minut

el Vystupy "Majak" a "Elektrozamok” mdze byt programované pre dalSie funkcie (pozri odstavec "Programovanie prvej rovne
(ON-OFF)" alebo odstavec "Zapojenie programatora Oview"). Elektrické parametre vystupov sa prispésobia na zaklade

typu zvolenegj funkcie: funkcia majak: ziarovka 12 V=, 21 W max.; funkcia elektrozamok: 12 V~., 15 VA max.; dalSie vystupy
(vSetky typy): 1 Ziarovka alebo relé 24 V= (-30 a +50%), 4 W max.

30



13 zHoDA

Vyhlasenie o zhode EU h

a vyhlasenie o zaéleneni "éiasto¢ne skompletizovaného strojového zariadenia"

Poznamka - Obsah tohto vyhléasenia zodpoveda obsahu oficidlneho dokladu, uloZeneho v sidle Nice S.p.a., a najmé jeho poslednej verzii dostupnej pred tlacou tejto prirucky. Tento text bol upraveny
Z vydavatelskych dévodov. Kdpiu pdvoaneho vyhlésenia mozno ziskat v Nice S.p.a. (TV), Taliansko.

Cislo: 376/HOPP Revizia: 5 Jazyk: SK
Nazov vyrobcu: Nice s.p.a.
Adresa: Via Pezza Alta 13, Z.I. Rustigné, 31046 Oderzo (TV), Taliansko

Osoba opravnena zostavit
technicku dokumentaciu: Nice s.p.a.

Typ vyrobku: Elektromechanicky pohon “HOPP” so zabudovanou riadiacou jednotkou
Model / Typ: HO7124, HO7224
Prislusenstvo: pozri katalog

Dolupodpisany Roberto Griffa, ako Chief Executive Officer, vyhlasuje na viastnti zodpovednost, e horeuvedeny vyrobok spifia naleZitosti nasledovnych smernic:
» Smernica 2014/30/EU (EMC) v stlade s nasledovnymi harmonizovanymi normami: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Okrem toho vrobok spifia néleZitosti nasledovnej smernice v stilade s poziadavkami na "Siastodne skompletizované strojové zariadenia" (Priloha Il, Sast 1, oddiel B):
e Smernica 2006/42/ES EUROPSKEHO PARLAMENTU A RADY zo 17. maja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene a doplneni smernice 95/16/ES (prepracované znenie).

Vyhlasuje sa, Ze prislusna technicka dokumentéacia bola vyplnena v stlade s prilohou VIl B smernice 2006/42/ES a Ze boli dodrzané nasledovné zakladné poziadavky: 1.1.1 -
112-118-121-126-151-152-155-156-15.7-158-1510-1.56.11

Wrobca sa zavdzuje na zaklade dovodnej Ziadosti odovzdat kompetentnym organom prislusné informécie o
zachova nedotknuté jeho pravo na dusevné viastnictvo.

Ak je "CiastoCne skompletizované strojové zariadenie" uvedené do prevadzky v eurdpskej krajine s Uradnym jazykom inym, ako je ten, v ktorom je pisané toto vyhlasenie,
dovozca ma povinnost prilozit k tomuto vyhlaseniu prislusny preklad.

Upozornfiuje sa, Ze "Ciastocne skompletizované strojové zariadenie" nesmie byt uvedené do prevadzky, az kym koncové strojové zariadenie, v ktorom je zabudované, nebolo
vyhlasené zhodnym s ustanoveniami smernice 2006/42/ES.

Vyrobok navy$e spifia poziadavky nasledovnych noriem:
EN 60335-1:2012+A11:2014, EN 62233:2008, EN 60335-2-103:2015

Siastocne skompletizovanom strojovom zariadeni", pricom sa

Ing. Roberto Griffa
(Chief cutiye Officer)

Oderzo, 05/09/2017
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POKYNY A VYSTRAHY URCENE POUZIVATELOVI

Pred prvym pouzitim automatizacie poziadajte montéra o vysvet-
lenie, aké nebezpelenstva sa mbézu vyskytnut poCas pouzivania
brany a venujte niekolko mindt Ccitaniu tohto navodu na
pouzivanie.

Navod si uschovajte pre neskorsiu konzultéaciu a odovzdajte ho
pripadnému novému majitelovi automatizacie.

& POZOR!

VasSe zariadenie je stroj, ktory verne vykonava
vase prikazy. Nedbanlivé a nespravne pouziva-
nie moézZe byt nebezpecné:

— Neuvadzajte automatizaciu do pohybu, ak su v jgj
okoli osoby, zvierata alebo veci.

- Je zakazané dotykat sa Casti automatizacie, ked je
brana v pohybe.

— Fotobunky nie sU bezpecnostné zariadenia, ale iba
pomocné zariadenia pre bezpecnost. SU vyrobené s
vysoko spolahlivou technoldgiou, ale za extrémnych
podmienok mbézu zlyhat alebo sa mdzu poskodit a v
niektorych pripadoch toto poSkodenie nemusi byt hned
zjavné. Z tohto dbévodu sa pri pouZivani automatizacie
musia dodrziavat vSetky pokyny uvedené v tomto
navode.

— Pravidelne kontrolujte spravne fungovanie fotobuniek.

>

JE PRISNE ZAKAZANE prechadzat cez branu
pocas jej zatvarania! Prejazd je dovoleny len
vtedy, ked je brana uplne otvorena a nehybna.

>

DETI

Automatické zariadenie zarucuje vysoky stupen
bezpecnosti. Svojimi detekénymi systémami
riadi a zarucuje jeho pohyb v pritomnosti oséb
alebo veci. Napriek tomu nedovolte detom hrat
sa v blizkosti automatizacie a aby sa predislo jej
nahodnému spusteniu, nenechavajte dialkové
ovladace v dosahu deti. Automatizacia nie je
hracka!

Vyrobok nie je urCeny na pouzitie osobami
(vratane deti) s obmedzenymi fyzickymi, zmyslo-
vymi alebo dusevnymi schopnostami, ani
osobami bez primeranych skusenosti a znalosti,
pokial nie si pod dohladom os6b zodpovednych
za ich bezpec¢nost a neboli tymito osobami
vySkolené v otazke pouzivania tohto vyrobku.

Anomalie: ak si vS8imnete akékolvek anomalie automatizacie,
vypnite elektrické napajanie zariadenia a vykonajte ruéné
odblokovanie motora (pozri pokyny na konci kapitoly) pre ru¢nu
obsluhu brany. Nevykonavajte Ziadne opravy sami, ale poziadajte
0 pomoc déveryhodného montéra.

|| Nevykonavajte zmeny v instalacii a parametroch
programovania a nastavenia riadiacej jednotky:
tieto ¢innosti musi vykonat montér.

Poskodenie alebo prerusenie napajania: pocas ¢akania na
pomoc montéra alebo navrat elektrickej energie, automatizacia
moéze byt pouzivana aj vtedy, ak nie je vybavena nudzovou
batériou. V takom pripade musite ru¢ne odblokovat motor (pozri
pokyny na konci kapitoly) a ru¢ne posuvat kridlo brany.

Nefunkéné bezpeénostné zariadenia: fungovanie automati-
zacie je mozné, aj ked niektoré bezpecnostné zariadenie
nefunguje spravne alebo je pokazené. Branu je mozné oviadat v

rezime "Osoba pritomna", a to nasledovnym spdsobom:

1.  Poslite prikaz na spustenie brany pomocou vysielaca alebo
kluCového prepinaCa a pod. Ak vSetko funguje spravne,
brana bude fungovat normélne, inak majék niekolkokrat
zablika a manéver sa nespusti (pocet zableskov zavisi od
priciny, pre ktord sa manéver nemdze zacat).

2. V takom pripade do 3 sekdnd znovu aktivujte prikaz -
stlaCte a podrzte stlacené tlaCidlo vysielaca.

3.  Priblizne po 2 sekundach brana vykona poZadovany
manéver v rezime "Osoba pritomna", tj. bude sa
pohybovat iba dovtedy, kym bude stlacené tlacidlo pouzité
na vydanie prikazu.

Ak bezpecnostné zariadenia nefunguji, odporu-
¢ame vam dat automatizaciu éim skor opravit
kvalifikovanému technikovi.

'

Kolaudécia, pravidelny servis a pripadné opravy musia byt zado-
kumentované osobou, ktora ich vykonava a doklady musia byt
uschované u majitela zariadenia. Jediné d&innosti, ktoré mbéze
pouzivatel pravidelne vykonavat, su cistenie skliok fotobuniek
(pouzivajte makku a mierne navihéenu handricku) a odstranenie
pripadnych listov alebo kamienkov, ktoré by mohli byt prekazkou
pocas prevadzky automatizacie.

Pouzivatel' automatizacie musi pred vykonanim
akejkolvek udrzby ruéne odblokovat motor, aby
sa zabranilo neo¢akavanému nahodnému spus-
teniu brany (pozri pokyny na konci kapitoly).

Servis: na udrzanie konStatnej Urovne bezpecnosti a zarucenie
maximalnej zivotnosti celej automatizécie je potrebny pravidelny
servis (najmenej kazdych 6 mesiacov).

|| VSetky kontroly, servisné prace alebo orpavy
smie vykonavat iba Specializovany personal.

Likvidacia: po uplynuti doby pouzivania automatizécie sa uistite,
Ze demontéz a likvidaciu vykona kvalifikovany personal a Zze
materialy budu recyklované alebo zlikvidované v sulade s plat-
nymi predpismi.

Vymena batérie ovladaca: ak sa vam zda, Ze dialkovy ovladac
po Case funguje horsSie alebo prestal Uplne fungovat, pricinou
mdbze byt jednoducho vybita batéria (v zavislosti od intenzity
pouzivania batéria vydrzi niekolko mesiacov az viac ako rok).
Prejavi sa to tak, ze kontrolka potvrdzujica prenos informécii na
vysieladi sa nerozsvieti, je slaba alebo sa rozsvieti len nakratko.
Predtym, ako sa obratite na montéra, skiste vymenit batériu za
iny, vybratu z akéhokolvek funk&ného vysielaca: ak bola pricinou
poruchy batéria, staci ju nahradit novou rovnakého typu.
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Odblokovanie a ruény pohyb

Odblokovanie sa moze vykonat, iba ked je brana

zastavena a nehybna.

1.  Zasunte a otocte KIU¢ (A) proti smeru hodinovych ruciciek

0 180°.

..{l " 180°

-

~

2.  Teraz mdzete ruéne pohybovat kridlom.

Pre zablokovanie pohonu:
1. Otocte kIU¢ (A) v smere hodinovych ruciciek o 180°.
2.  \Vytiahnite kIU¢.
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