YS570 DVOJITY DETEKTOR VOZIDIEL

3 NO:V1.0-232-2402
1.TECHNICKE PARAMETRE.

Prevadzkovy vykon: AC220V\AC110V\DC24V\DC12V Podrobnosti najdete na Stitku na telese
Citlivost: 4 nastavitelné urovne Kontrolka napaiani
Prevadzkova frekvencia:20KHz - 170KHz e e
Reakény ¢as: 35ms ~——Stavové svetlo
Prevadzkova teplota: -20°C ~ +65°C

Relativna vlihkost: < 90% ziadna kondenzacia

Skladovacia teplota: -40°C ~ +85°C

Kabel sondy: Najlepsie do 10 metrov

Maximalna slu¢ka: 8 m *1 m

Vystupny rezim: relé

Velkost: 40*75*105mm

Cas existencie: Nekoneéna pritomnost/koneéna pritomnost 300 ms

~———Stavové svetlo

~—RESET

2. Schéma zapojenia
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3. Indikacia funkcie a pracovného stavu
Po zapnuti napajania sa detektor automaticky kalibruje. Proces kalibracie trva priblizne 1 sekundu. Poc¢as kalibracie

svietia dve zelené LED diédy na paneli. Pocas kalibracie by vozidlo nemalo zastavit' na cievke. Po Uspe$nej kalibracii
kontrolka ,detekcie” na paneli zhasne. Ked auto prejde cez cievku, rozsvieti sa kontrolka ,detekcie” na paneli a aktivuju
sa prislusné reléové vystupy. Ak cievka poc€as procesu kalibracie nie je detekovana alebo hodnota indukénosti cievky
nie je v povolenom rozsahu, prislu$na kontrolka LED na paneli bude nepretrzite blikat.

4. Nastavenie pracovnej frekvencie

Pouzivatelia mézu zmenit prevadzkovu frekvenciu cievky, aby Loop 2 Loop 1
sa predi$lo ru$eniu zo susednych cievok alebo frekvencii ON ON ON ON
prostredia. Tento produkt ponuka dve moznosti frekvencie. H ﬂ H ﬂ
Vysuvné prepinace DIP1 a DIP2 na paneli zodpovedaju cievke 1 1 2 2
1 a cievke 2, ako je znazornené na obrazku vpravo: Low High Low High

5. Nastavenie citlivosti slucky

Nastavenie citlivosti pomocou otoéného prepinac¢a na paneli DIP3, DIP4, DIP5, DIP6 je mozné nastavit
celkovo v Styroch urovniach. Konkrétne nastavenia najdete na obrazku nizSie. V skusSobnej prevadzke sa
citlivost najskér nastavi na nizSiu Urovef a ak detekcia vozidla po skutoénom teste nema ziadny vystup,
citlivost by sa mala zvysit o jeden krok atd'., kym detektor vozidla nebude fungovat normalne a stabilne.
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~——Prepinac¢ nastavenia funkcii

6. zvysenie citlivosti

Ked je DIP7 na paneli nastaveny na ON, detektor vozidla automaticky zvysi citlivost na najvy$siu troven pri detekcii
vozidla a vrati sa na predtym nastavenu citlivost, ked vozidlo opusti cievku. (Predvolené nastavenie je OFF)

7. Jednoducha a dvojita konverzia

Ked je DIP10 na paneli nastaveny na ON, je mozZné ho pouzit pre dva samostatné kanaly (pozri rezim jedného kanala).

8. Funkcia reléového vystupu
[ Dual channel mode]

Smer jazdy

Smer]azdy / / / / [ ] _relay1 (5. 6) vystup

Loop 1(7.8)

Loop2 (9. 10)

relay2 (3. 4) vystup

[Single channel mode ]

Slu¢ka 2 zodpoveda vystupu relé 2 (3, 4).

Loop 1. 2
relay 1, 2

Dip setting

Popis funkcie dvojkanalového

Detekcia smeru (relé 1 a 2 vyvedu jednu
cievku na spustenie podrzania, potom spustia
dalsiu cievku, zodpovedajuci reléovy vystup)

Popis funkcie jedného kanala

'y

OFF

Factory default)

1. Ked vozidlo prechadza cez cievku 1 do cievky 2
relé 2 vydava vystup, kym vozidlo neopusti cievku 1 4
cievku 2.

2. Ked vozidlo prechadza cez cievku 2 do cievky 1
relé 1 vydava vystup, kym vozidlo neopusti cievku 2 g
cievku 1.

Pri nastaveni ,8“ a 9" na VYP

Ked auto vstupi do cievky 1, relé 1 sa aktivuje a po odchode sa
odpoji.

Ked auto vstupi do cievky 2, relé 2 sa aktivuje a po odchode sa
odpoji.

;

1. Ked vozidlo prechadza cez cievku 1 do cievky 2
relé 2 ma obmedzeny vystup 300 milisekund.

Pri nastaveni ,8“ na ZAP a ,9" na VYP

Ked auto vstupi do cievky 1, relé 1 sa aktivuje a po opusteni sa

obmedzeny vystup 300 milisekund.

9 2. Ked vozidlo prechadza cez cievku 2 do cievky 1|odpoji.
relé 1 ma vystup, kym vozidlo neopusti cievku 2 gKed auto vstipi do cievky 2, relé 2 aktivuje 300 milisekund na
OFF cievku 1. odpojenie.
ON 1. Ked vozidlo prechadza z cievky 1 do cievky 2, reldPri nastaveni ,8“ na VYP a 9" na ZAP
2 ma vystup, kym vozidlo neopusti
H H cievku 1 a cievku 2. Ked cievka 1 zaznamena ,odchadzajuce auto®, relé 1 ma na
8 9 2. Ked vozidlo prechadza cievkou 2 smerom k cievkg vystupe 300 milisekind na odpojenie.
1 a odchadza v smere cievky 1, relé 1 ma obmedzen
OFF vystup 300 milisekind. Ked auto vstupi do cievky 2, vystup relé 2 sa po odchode odpoji.
ON 1. Ked' vozidlo prechadza cez cievku 1 do cievky 2|Pri nastaveni ,8“ a ,9“ na ZAP
relé 2 ma obmedzeny vystup 300 milisekund.
H H Ked cievka 1 zaznamena ,odchadzajlce” auto, relé 1 vygeneruje
8 9 2. Ked vozidlo prechadza cez cievku 2 smerom K300 milisekind na odpojenie.
OFF cievke 1 a odchadza v smere cievky 1, relé 1 mgKed auto vstupi do cievky 2, relé 2 vygeneruje 300 milisekind na

odpojenie.

9.Reset detektora

Po zapnuti napajania sa automaticky detektor automaticky resetuje do stavu ,bez vozidla“. Po kazdej uprave citlivosti
alebo DIP prepina¢a manualne stlacte tlacidlo resetovania bez vozidla.

10.Slu¢ka zakopaného drétu

Cievka je zvyéajne vyrezana do obdiznikovych draZok a zapustena do vysokoteplotného PTFE drdtu. Po beZnom
testovani sa utesni. Indukénost' cievky by sa mala udrziavat medzi 40 — 1 000 pH. Vyvody cievky musia byt pevne

skratené v paroch, aby sa predislo ruseniu.
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Smer vozidlat

Malé auto: 1,0 m Sirka, 5-7 kol

Malé nakladné auto: 1,2 metra Sirka, 5-7 kol

Stredne velké nakladné auto: 1,5 metra Sirka, 4-6 kol
Velké nakladné auto: 1,8 metra Sirka, 4-6 kol

Slu¢ka 1 zodpoveda vystupu relé 1 (5, 6).






