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.I VSEOBECNE BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA A
BEZPECNOSTNE OPATRENIA

1.1 VSEOBECNE UPOZORNENIA

& POZOR! Délezité bezpeénostné pokyny. Dodrzujte

vSetky pokyny, pretoZze nespravna instalacia moze sposobit’
vazne Skody.

& POZOR! Doélezité bezpecnostné pokyny. Pre zaistenie

osobnej bezpecnosti je délezité dodrziavat’ tieto pokyny. Tieto
pokyny starostlivo uschovajte. POZOR! Dodrzujte prosim
nasledujice upozornenia:
- Pred zacatim instaldcie skontrolujte ,, Technické $pecifikacie
produktu®, najma ¢i je tento produkt vhodny na automatizaciu vasej
navadzanej casti. Ak to nie je vhodné, NEPOKRACUJTE v instaldcii.
- Vyrobok nie je mozné pouzivat pred uvedenim do prevadzky, ako je
uvedené v kapitole ,, Testovanie a uvedenie do prevadzky®.

/\ Podlanajnovsej eurépskej legislativy musi byt
automatizované zariadenie skonstruované v sulade s
harmonizovanymi pravidlami $pecifikovanymi v aktualnej
smernici o strojovych zariadeniach, ktoré umoziuju vyhlasit’
predpokladani zhodu automatizacie. V désledku toho vsetky
operacie na pripojenie vyrobku k elektrickej sieti, jeho
uvedenie do prevadzky a udrzbu musi vykonavat’ vyluéne
kvalifikovany a odborny technik.

- Pred pokracovanim v instalacii produktu skontrolujte, ¢i su vsetky
materialy v dobrom prevadzkovom stave a ¢i si vhodné pre zamyslané
pouzitie.

- Vyrobok nie je uréeny na pouzivanie osobami (vratane deti) so
znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi schopnostami, ani
osobami, ktoré nemaji dostato¢né skusenosti alebo znalosti s
vyrobkom.

- Deti sa so spotrebi¢om nesmu hrat.

- Nedovolte detom hrat sa s ovladacimi zariadeniami produktu.
Uchovavajte dialkové ovladace mimo dosahu deti.

/\ Aby sa predisio akémukol'vek nebezpecenstvu
spdsobenému neiimyselnym resetovanim tepelného
vypinacieho zariadenia, tento spotrebi¢ nesmie byt napajany
cez externé spinacie zariadenie, ako je ¢asovac, alebo
pripojeny k zdroju, ktory je pravidelne napajany alebo vypinany
obvodom.
-»,Napdjacia siet systému musi obsahovat odpajacie zariadenie (nie je
sucastou dodavky) s kontaktnou medzerou umoznujtcou tplné
odpojenie za podmienok predpokladanych III. kategdriou prepétia.
- Pocas instalacie zaobchadzajte s vyrobkom opatrne, pricom dévajte
pozor, aby ste ho nerozdrvili, neposkriabali alebo nespadli, alebo aby sa
nedostal do kontaktu s tekutinami akéhokolvek druhu. Vyrobok
uchovévajte mimo zdrojov tepla a otvoreného ohna. Nedodrzanie
vyssie uvedeného moze poskodit produkt a zvysit riziko
nebezpecenstva alebo poruchy. Ak k tomu dojde, okamzite zastavte
instalaciu a kontaktujte zdkaznicky servis.

1.2

Vyrobca odmieta akikolvek zodpovednost za $kody na majetku,
veciach alebo osobdch, ktoré vzniknu nedodrzanim montdznych
pokynov.

V takychto pripadoch sa zdruka na chyby materialu nevztahuje.
Vazend hladina akustického tlaku emisie A je niz$ia ako 70 dB(A).
Cistenie a idrzbu vyhradené pre pouzivatela nesmii vykonavat deti
bez dozoru.

Pred zasahom do systému (udrzba, Cistenie) vzdy odpojte vyrobok
od elektrickej siete a od vietkych batérii.

Casto kontrolujte systém, najma kable, pruziny a podpery, aby ste
zistili akékolvek nevyvazenosti a znamky opotrebovania alebo
poskodenia.

Vyrobok nepouzivajte, ak je potrebné ho opravit alebo nastavit,
pretoze chybnd instaldcia alebo nespréavne vyvazenie automatiky
moze viest k zraneniu.

Obalovy materidl produktu sa musi zlikvidovat v sulade s miestnymi
predpismi.

Pri manipulacii s branou pomocou ovladacich prvkov drzte osoby
mimo dosahu brany.

Pri ovladani brany davajte pozor na automaticky mechanizmus a
drite vietkych okolostojacich v bezpec¢nej vzdialenosti, kym sa
pohyb nedokondi.

Vyrobok neprevadzkuijte, ak v jeho blizkosti niekto pracuje; pred
povolenim vykonania takejto prace odpojte jeho napajanie.

Ak je napdjaci kébel poskodeny, musi ho vymenit vyrobca alebo
poverena servisnd spolo¢nost alebo podobne kvalifikovand osoba,
aby sa predislo akémukolvek riziku.

POZOR! Produkt prepravujte pomocou prislusného ruéného vozika
a rukoviti na obale, aby ste zaistili bezpe¢né vykondvanie operacil.

UPOZORNENIA NA INSTALACIU

- Pred instalaciou hnacieho motora skontrolujte, ¢i su dvere v dobrom
funk¢nom stave, spravne vyvazené a ¢i sa spravne otvaraju a zatvaraji.
- Pred instalaciou hnacieho motora odstrante vietky nepotrebné lana
alebo retaze a deaktivujte vSetky zariadenia, ktoré nie su potrebné pre
motorovi prevadzku, ako st napriklad blokovacie zariadenia.

- Ak md automatizovand brana branu pre chodcov, systém musi byt
vybaveny ovlddacim zariadenim, ktoré blokuje chod motora, ked je
brana pre chodcov otvorena.

- Manévrovacie zariadenie na ru¢né odomykanie nainstalujte do
vy$ky menej ako 1,8 m nad zemou. POZNAMKA - Ak je
odnimatelné, manévrovacie zariadenie musi byt pri vybrati
umiestnené vedla dveri.

- Dbajte na to, aby boli ovladacie prvky v dostato¢nej vzdialenosti od
pohyblivych ¢asti, no napriek tomu boli priamo na dohlad. Pokial nie je
pouzity prepina¢, ovladacie prvky musia byt instalované minimélne 1,5
m nad zemou a nesmu byt pristupné.
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- Ak je pohyb otvarania riadeny protipoziarnym systémom, uistite sa,
ze vSetky okna vicsie ako 200 mm su zatvorené pomocou ovladacich
prvkov.

- Zabrante a vyhnite sa akejkolvek forme zachytenia medzi
pohyblivymi a pevnymi ¢astami pocas manévrov.

- Stitok tykajdci sa ru¢ného manévru natrvalo pripevnite v blizkosti
ovladacieho prvku.

- Po instaldcii hnaciecho motora sa uistite, Ze mechanizmus, ochranny
systém a vietky ru¢né manévre spravne funguju.

- Dvere a vertikalne brany vyZaduju funkciu alebo zariadenie proti
padu

- Pri hnacich motoroch, ktoré umoznuja pristup k nechranenym
pohyblivym castiam po ich instaldcii, musia byt tieto asti
namontované aspon 2,5 m nad podlahou alebo inym povrchom, z
ktorého su pristupné.

- Dbajte na to, aby ste sa vyhli akémukolvek zapleteniu v dosledku
otvéaracieho pohybu pohananej casti.

- Po instaldcii skontrolujte, ¢i je mechanizmus spravne nastaveny a ¢i
ochranny systém a ru¢né uvolilovacie zariadenie (ak je k dispozicii)
spravne funguju.

Spotrebice na batérie

- Pri vyberani batérii musi byt spotrebi¢ odpojeny od elektricke;j siete.
- Pred likvidaciou spotrebica je potrebné z neho vybrat batérie.

- Batérie sa musia bezpec¢ne zlikvidovat.

- Ak batérie nie st nabijatelné, nevymienajte ich za nabijatelné batérie.

Spotrebice s LED svetlom
- Pohlad na LED svetla z blizka a dlhsi ¢as mdzZe spdsobit oslnenie.
Moze to docasne znizit zrak a sposobit nehody.
- Nepozerajte sa priamo na LED diddy.

Spotrebice s radiovym zariadenim
- Vyrobca tohto spotrebica, Nice S.p.A., tymto vyhlasuje, Ze vyrobok je
v stilade so smernicou 2014/53/EU.
~ N4vod na pouzitie a iplny text Vyhlésenia o zhode EU st k dispozicii
na nasledujucej internetovej adrese: www.niceforyou.com v Casti
»podpora“a ,stahovanie®
- Pre vysielace: 433 MHz: ERP < 10 dBm - 868 MHz: ERP < 14 dBm;
pre prijimace: 433 MHz, 868 MHz.
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?  PRODUCT DESCRIPTION

ROBUS je rad nereverzibilnych elektromechanickych prevodovych motorov ur¢enych na automatizaciu posuvnych bran.

Su vybavené elektronickou riadiacou jednotkou a zacvakavacim konektorom typu ,,SM* pre prijimace OXI alebo OXIBD (pozrite si odsek ,Pripojenie
radiového prijimaca typu SM (volitelné prislusenstvo)*).

Elektrické pripojenia k externym zariadeniam su zjednodusené vdaka pouzitiu ,,BlueBus®, techniky, ktora umoziiuje pripojenie viacerych zariadeni iba pomocou
2 vodicov.

ROBUS pracuje s elektrinou. V pripade vypadku prudu je mozné zariadenie odomkniif pomocou vhodného kltca a branu manualne posunut alebo pouzit
volitelné prislusenstvo zaloznej batérie PS124, ktoré umoziuje vykonavat urcité manévre aj pri vypadku elektrickej energie.

& Akékol'vek iné pouzitie, ako je tu popisané, a pouzitie v inych podmienkach prostredia, ako je uvedené v tomto navode, sa
povazuje za nevhodné a zakazané!

Tabulka 1
POROVNANIE ZAKLADNYCH CHARAKTERISTICKYCH VLASTNOSTi PREVODOVKOV ROBUS
ROBUS 400 ROBUS 600 ROBUS 600 HS
Limit kridla brany (m) 8 8 8
Hmotnostny limit (kg) 400 600 600
230 (RB400) 230 (RB600) 230 (RBBOOHS)
Napajanie (V) 120 (RB400/V1) 120 (RB600/V1) 120 (RB6OOHS/V/1)
250 (RB400/AUOT) 250 (RBB0OO/AUOT) 250 (RBBOOHS/AUOT)
Prikon (A) 1,1 2,1 3,1
Vykon (W) 250 450 450
Rychlost’ (m/s) 0,34 0,34 0,44
Spi¢kovy poéiatoény kratiaci moment (Nm) 9.3 9,3 9,3
zodpovedajtci sile (N) 310 310 310
Menovity krdtiaci moment 3,6 9 59
(Nm) zodpovedajtici sile (N) 120 300 196
Cykly (cykly/hodina)
- dlzka kridla brany do 4 m 35 40 40
- dizka kridla brany do 8 m 20 20 20
Stupen ochrany (IP) 44 44 44
Okolita prevadzkova teplota (A°C) -20...+55 -20...+55 -20...+55
Rozmery (mm) 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h 340 x 220 x 303 h
Hmotnost’ (kg) 11,2 11,2 11,2
Kontrolna jednotka MCU1 MCU1 MCU4

2.1 ZOZNAM SUCASTI

»Obrazok 1 zobrazuje hlavné ¢asti tvoriace ROBUS.
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3 INSTALACIA

3.1 PREDINSTALACNE KONTROLY

& Indtalaciu musi vykonat’ kvalifikovany personal v sulade

s platnou legislativou, normami a predpismi a s pokynmi
uvedenymi v tomto navode.

Pred pokracovanim v instaldcii produktu je potrebné:
-Skontrolujte neporusenost dodavky
- Skontrolujte, ¢i st véetky materialy v dobrom prevadzkovom stave a ¢i su
vhodné na zamyslané pouzitie
-Uistite sa, ze konstrukcia posuvnej brany je vhodna na automatizaciu
-Uistite sa, Ze vlastnosti posuvnej brany spadaji do prevadzkovych limitov
$pecifikovanych v odseku ,,Limity pouzitia produktu® (strana 6).
- Overte si, Ze pocas otvaracich a zatvaracich pohybov nie st po celej drahe
posuvnej brany ziadne miesta s va¢sim trenim.

- Overte si, ¢i oblast, kde je nainstalovany prevodovy motor, umoznuje jeho
odblokovanie a fahké a bezpe¢né manévrovanie

- Overte si, Ze nehrozi riziko vykolajenia kridla alebo Ze by sa mohlo uvolnit z
vodidiel

- Presvedcte sa, ¢i st posuvné mechanické dorazy dostato¢ne pevné a ze
nehrozi riziko deformacie ani pri silnom naraze kridla na mechanicku zarazku
- Skontrolujte, ¢i je kridlo brany dobre vyvazené: nesmie sa samovolne
pohybovat, ked ho ponechate v akejkolvek polohe

- Uistite sa, Ze miesto, kde je upevneny prevodovy motor, nie je vystavené
zaplaveniu. V pripade potreby namontujte prevodovy motor zdvihnuty zo
zeme

- Skontrolujte, ¢i s montazne body roznych zariadeni chrdnené pred narazmi
a ¢i st montazne plochy dostato¢ne pevné

- Komponenty sa nikdy nesmu ponorit do vody alebo inych kvapalin

- Vyrobok uchovavajte mimo zdrojov tepla a otvoreného ohna a kyslého,
slaného alebo potencialne vybusného prostredia; mozu poskodit produkt a
sposobit poruchy alebo nebezpecné situdcie

- Pripojte riadiacu jednotku k elektrickému vedeniu vybavenému systémom
bezpe¢nostného uzemnenia

- Ak st v brane alebo v jej dosahu pristupové dvere, uistite sa, ze nebrania
normalnej drahe brany; v pripade potreby nainstalujte vhodny blokovaci
systém

- Elektrické vedenie musi byt chranené vhodnym zariadenim na zvyskovy
prad

- Namontujte na elektrické vedenie zariadenie, ktoré iplne odpoji
automatizaciu od siete. Odpojovacie zariadenie musi mat kontakty s
dostato¢nou medzerou, aby sa zabezpecilo uplné odpojenie v podmienkach
prepatia II1. kategorie v sulade s pokynmi na instalaciu. V pripade potreby toto
zariadenie zaruc¢uje rychle a bezpe¢né odpojenie od napajania; musi byt preto
umiestneny s ohladom na automatizaciu. Ak je umiestneny na neviditelnom
mieste, musi mat systém, ktory blokuje akékolvek ndhodné pri neopravnenom
opatovnom pripojeni napajania, aby sa predislo nebezpe¢nym situdciam.
Odpéjacie zariadenie sa nedodava s vyrobkom.
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3.2 PRODUCT USAGE LIMITS

Udaje tykajuce sa vlastnosti virobku st uvedené v kapitole , TECHNICKE
SPECIFIKACIE® (strana 54) a st jedinymi udajmi, ktoré umoziuju spravne
posudit, ¢i je vyrobok vhodny na zamyslané pouzitie.

Skontrolujte aplikacné limity ROBUS a prislusenstva, ktoré sa md instalovat, a
posudte, ¢i st ich charakteristiky schopné splnat poziadavky prostredia a

- hmotnost kridla posuvnej brany nesmie prekrocit limit uvedeny v ,tabulke
2¢

- Dizka kridla posuvnej brany nesmie presiahnut 8 m.

Tabulka 2
ROBUS - OBMEDZENIA POUZITIA VO VZTAHU K TYPU MODELU
ROBUS 400 | ROBUS 600 | ROBLS €00
Limit kridla brany (m) 8 8 8
Hmotnostny limit (kg) 400 600 600

Merania uvedené v ,, Tabulke 2 su Cisto orienta¢né a su potrebné len na
vytvorenie hrubého odhadu. Skuto¢nd vhodnost ROBUSu na automatizaciu
konkrétnej posuvnej brany zavisi od trenia a od inych faktorov, aj
prilezitostnych, ako je pritomnost namrazy, ktora moze narusit pohyb kridla.
Na urcenie skuto¢nych podmienok sa musi zmerat sila potrebnd na pohyb
kridla po celej jeho dréhe, aby sa zabezpecilo, Ze tito hodnota neprekroci
polovicu ,menovitého krutiaceho momentu® $pecifikovaného v kapitole
~TECHNICKE SPECIFIKACIE® (strana 54).

Odportca sa rezerva 50 %, pretoze nepriaznivé poveternostné podmienky
mdzu zvysit trenie

»Tabulka 3“ (strana 7) obsahuje odhad ,trvanlivosti®, teda priemernej
ekonomickej zivotnosti produktu. Hodnota Zivotnosti je silne ovplyvnena
naro¢nostou manévrov, teda sii¢tom vsetkych faktorov, ktoré prispievaji k
opotrebovaniu produktu. Na vykonanie odhadu je potrebné pridat vsetky
indexy zavaznosti z , Tabulky 3“. Skontrolujte sucet oproti grafu odhadovanej
Zivotnosti.

Napriklad ROBUS 400 na 200 kg brane, ktora je dlha 5 metrov, bez
akychkolvek inych faktorov vyvolavajicich inavu, ziska index zdvaznosti 50 %
(30+20). Z grafu mozno odvodit odhadované trvanie 80 000 cyklov.

N

Riadiaca jednotka je vybavena zariadenim
obmedzujiucim manévre, ktoré zabranuje moznému
prehriatiu; je zaloZzena na zat'azeni motora a trvani
cyklov a zasahuje, ked' je prekroéeny maximalny limit.




ODHADOVANA TRVANLIVOST VO VZTAHU K INDEXU ZAVAZNOSTI MANEVRU

Tabulka 3

Do 200 30 10 20
200 + 400 60 30 30
400 + 500 - 40 40
500 + 600 - 60 60

Okolita teplota vyssia ako 40 °C alebo nizsia

Do 4 10 15 15
4+6 20 25 25
6+8 35 40 40

ako 0 °C alebo vihkost vy&sia ako 80 % 10 10 10
Pritomnost’ prachu a piesku 15 15 15
Pritomnost’ slanosti 20 20 20
Manéver preruseny fotobunkou 15 20 20
Manéver preruseny zastavenim 25 30 30
Rychlost’ vyssia ako ,,L4 fast* 20 25 25

=]
]

Durabilita in

260.000

L4
&
o
o
=1
=

220.000

no
=1
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180.000
160.000
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120.000
100.000
80.000
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20.000
0

\
\
\\
TN
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o o o o o o o o o O
'FNO"J"!‘LD‘DPLCDG)'D_

Indice dii gravosita %

Aktivni narast 25 25 25

Poznamka: index zavaznosti presahujuci 100 % znamend, Ze podmienky st za hranicou prijatelnosti; v tomto pripade sa odporuca vacsi model.
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3.4 PRIJATIE PRODUKTU

vy

¢ nizsie.

r

5 é a uveden

.

€ vV suprave sl znazornen:

r

Vsetky komponenty obsiahnut

A Prevodovy motor

B Kovové kovanie (skrutky, podlozky atd.)

C Kotviace skrutky
D Zakladové doska

E Krabicka na prislusenstvo

2

z

3.3 IDENTIFIKACIA PRODUKTU A CELKOVE ROZMERY

Celkové rozmery produktu st znazornené na ,,Obrazku 2

340 mm
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3.5 PREDINSTALACNE PRACE

Obrazok ukazuje priklad automatiza¢ného systému skonstruovaného pomocou komponentov Nice.

4 : N
1

. J

A Prevodovy motor Poznamka 1 Ak je napajaci kébel dlhsi ako 30 m, je potrebné pouzit kabel s

B Fotobunky va¢sim prierezom (3 x 2,5 mm2) a v blizkosti automatizacie musi byt

C Stlpiky pre fotobunky nainstalovany bezpe¢nostny uzemfiovaci systém.

D Kltcovy voli¢

E Vystrazné svetlo s anténou Pozndmka 2 Ak je kabel ,BlueBus* dih$i ako 30 m, maximéine 50 m,

F Rack

Vyssie uvedené komponenty su umiestnené podla typického $tandardného
usporiadania. Pomocou usporiadania zndzorneného na ,Obrazku 4“ ako
referenciu definujte priblizni polohu, v ktorej budd jednotlivé komponenty
systému in$talované.

Tabulka 4

TECHNICKE SPECIFIKACIE ELEKTRICKYCH KABLOV

Identifikdcia | oy, rakteristika kabla

no.
NAPAJACI kibel PREVODOVKY 1
1 kabel 3 x 1,5 mm2
Maximalna dizka 30 m [poznédmka 1]
Kabel pre VYSTRAZNE SVETLO S ANTENOU 1 kébel 2 x
0,5 mm2
2 Maximaélna dlzka 20 m
1 x tieneny kabel typu RG58
Maximélna dizka 10 m; odporucana vzdialenost < 5 m
Kabel FOTOBUNKY 2x0,5mm?2
3 Maximalna dlzka 30 m
[pozndmka 2]
Kébel KEY SELECTOR
4 2 kéble 2 x 0,5 mm2 [poznamka
3] Maximalna dlzka 50 m
Kébel FIXED EDGES
5 1 kébel 2 x 0,5 mm?2 [poznamka 4]
Maximélna dlzka 30 m
Kabel s POHYBLIVYMI HRANAMI
6 1 kébel 2 x 0,5 mm2 [poznamka 4] Maximélna dizka 50 m
[poznamka 5]

Jje potrebny kabel 2 x 1 mm2.
Poznamka 3 Tieto dva kable je mozné nahradit jednym kéblom 4 x 0,5 mm2.
Poznamka 4 Ak je pritomnych viac ako jeden okraj, pozrite si odsek ,Pridanie alebo

odstranenie zariadeni” (strana 45) ,STOP input” pre odporucany typ pripojenia.
Poznamka 5 Pohyblivé hrany musia byt spojené s posuvnymi kridlami

pomocou $pecialnych zariadent, ktoré umoziuju spojenie aj pri pohybe kridla.

Pred pokracovanim v instalacii si pripravte pozadované
elektrické kable podla “Obrazku 4” a podla toho, Co je
uvedené v kapitole “TECHNICKE SPECIFIKACIE” (strana
54).

& Pouzité kable musia byt’ prispésobené typu prostredia

miesta instalacie.

& Pri ukladani potrubi na vedenie elektrickych kablov

berte do tvahy, ze pripadné usadeniny vody v rozvodnych
skriniach mozu sposobit, ze sa v pripojovacich potrubiach
vytvori kondenzat vo vnutri riadiacej jednotky, a tym doéjde k
poskodeniu elektronickych obvodov.
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& Pred pokra¢ovanim v instalacii otvorte poistny hak (A) a

odstraiite kryt (B) uvolnenim upeviiovacich skrutiek po
ruénom odblokovani motora pomocou dodaného kl'uéa.

4 N\

- J

& Pred pokra¢ovanim v instalacii skontrolujte celkové
rozmery prevodového motora podla ,,Obrazku 2 a rozmerov
instalacie na ,,Obrazku 6.

4 N

(6]

195 mm

-

336 mm 0+50 mm
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3.6 INSTALACIA PREVODOVKY

& Nespravna instaladcia méze spdsobit’ vazne fyzické

zranenie osobe pracujlcej na systéme alebo jeho budtiicim
pouzivatelom.
Pred zacatim montaze automatizacie vykonajte predbezné
kontroly popisané v odseku ,,Kontrola pred instalaciou” (strana
6) a odseku ,,Obmedzenia pouzivania produktu® (strana 6).
Instalacia ROBUS:
1. vykopte zaklady (A) a usporiadajte riry (B) na vedenie

(,Obrazok 7)

4 - N

(& J

2. Zaistite dve kotviace skrutky k zakladovej doske jednou maticou nad a
jednou pod zdkladovou doskou (“Obrézok 8”)

4 N




3. odlejte beton na upevnenie zakladovej dosky (“Obrazok 9”)

~
d

- J

/\ Predvytvrdnutim beténu sa uistite, ze zakladova doska je

dokonale rovna a rovnobezna s kridlom brany.

4. pockajte, kym betdn stvrdne, a potom odstrante matice

(“Obrazok 10”)

e l ™

N /

|| Je mozné pouzit’ zakladovu dosku, ktora je uz sucast'ou
dodavky a je kompatibilna s kotevhymi skrutkami.

("Obrézok 11")
4 N

5. umiestnite prevodovy motor (D), pri¢om davajte pozor, aby ste vlozili
pastorok (E) pod hreben (F) (“Obrazok 127)

-

12

.

J

6. overte, ¢i je prevodovy motor paralelne s kridlom brany (“Obrazok 13”)

-

®

.

|

f

-

[e]

AT * —
(I O\T

~

7. skontrolujte, ¢i je pastorok zarovnany s hrebeniom (“Obrazok 14”)

-

14

Il

BES

[

LI

LI
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8. vlozte dodané podlozky a matice a mierne ich utiahnite (“Obrazok 15”)

N /
9. nastavte vysku prevodového motora pomocou nastavovacich zavitovych
skrutiek (H) a posurite pastorok priblizne 1 alebo 2 mm od hrebena, aby ste
zabranili tomu, aby sa vaha kridla dotykala prevodového motora (“Obrazok
16”)

e ™

(16

G J

10. manudlne otvorte a zatvorte kridlo brany a skontrolujte, ¢i sa hladko
posuva. Okrem toho skontrolujte, ¢i je hreben vzdy zarovnany vzhladom na
pastorok (“Obrazok 177)

4 N
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11. energicky utiahnite matice na upevnenie prevodového motora k zakladovej
doske a nalepte nalepku (I) podla pokynov na odomknutie (“Obrazok 18”)

4 N

18]

G /

12. ru¢ne posunite kridlo brany a zastavte ho 2/3 pred mechanickou zarazkou
(“Obrézok 19”)

4 N\

19

I_I \\\
Y -3cm
G

sy v

(M) a pripevnite ho prislusnymi zavrtnymi skrutkami (“Obrazok 20”)

& Pri upevinovani konzoly koncového spinaca nevyvijajte

nadmerny tlak.
e ™

& Drziak koncového spina¢a s magnetom nesmie byt’

zarovnany so shimacom. V tomto pripade je jej nosnost’ zla a
brana riskuje, Ze sa spravne nezastavi.



16. zaistite kébel v prislusnej kablovej svorke, aby ste zabranili jeho poskodeniu

pocas nasledujucich faz (“Obrazok 24”)

000000000

17. umiestnite kryt (N), upevnite ho dodanymi skrutkami, zaistite rucne a

vyberte dodany klt¢. ("Obrazok 25")

14. rucne zatvorte kridlo brany, nechajte ho 2/3 cm od mechanického dorazu a
zopakujte vyssie popisané operacie na upevnenie konzoly koncového spinaca

(“Obrazok 217)

2-3cm

15. ak boli na upevnenie pouzité aj kotviace skrutky, odrezte prebytocnu cast

(“Obrazok 23”)

~
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3.7 RUCNE ODBLOKOVANIE A ZAMKNUTIE

PREVODOVKY

Prevodovy motor je vybaveny mechanickym odblokovacim systémom, ktory

any.

/

tvaranie br

aranie a za

Ine otv.
Tieto manualne operacie by sa mali vykonévat iba v pripade vypadku pradu,

portch alebo pocas faz instalacie.

1. Otvorte uzamykaci hdk (A) pomocou dodaného kltica ("Obrazok 28")

é

alne presunut na pozadovan

Aciu manu

tomatiza

7né au

v

2.V tomto bode je mo

miesto.

Ak chcete branu zamknut, zatvorte uzamykaci hak, oto¢te klti¢om proti smeru

hodinovych ru¢iciek a vyberte ho.

& DOLEZITE. Prevodovy motor je z vyroby

bocnu stranu.
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4 ELEKTRICKE PRIPOJENIA

4.1 PREDBEZNE KONTROLY

ﬁ Vsetky elektrické pripojenia musia byt vykonané so

systémom odpojenym od elektrickej siete a s odpojenym
nudzovym napajanim (ak je v automatizacii pritomné).

/\ Operacie pripojenia smie vykonavat iba
kvalifikovanypersonal.

Ak chcete vykonat elektrické pripojenia:

1. Otvorte uzamykaci hak (A) pomocou dodaného kluca 2.
Odstrante skrutky (B)

3. Odstrante kryt (C) (,Obrazok 30“)

-

&

4. Prevlecte napajaci kabel cez prislu$ny otvor (nechajte 20/30 cm

volny kébel) a pripojte ho k prislusnej svorkovnici (D)

5. Zaistite kébel okolo plasta pomocou dodanej kablovej svorky 6. Vlozte vietky
prepojovacie kable do roznych zariadeni, ponechajte typy kablov a podla
,»Obrazku 33 pre pripojenia.

7. Pomocou kablovej spojky zoskupte vsetky kable vstupujice do prevodového
motora (“Obrazok 317)

4.2 DEMONTAZ RIADIACEJ JEDNOTKY

Riadiacu jednotku je mozné odmontovat vzdy, ked sa vyskytna
problémy s elektrickym zapojenim.
1. Jednou rukou pevne drzte riadiacu jednotku (A).
2. Odstrante vsetky kable alebo svorky
3. Opatrne zatlacte plastovi podperu (B) smerom nadol a vyberte ju
kontrolna jednotka
4. Riadiaca jednotka je pripevnend k dvom podperam (C) (,,Obrazok 32)

4 )
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4.3 SCHEMA ZAPOJENIA A POPIS ZAPOJENI

4.3.1SCHEMAZAPOJENIA
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4.3.2 POPIS PRIPOJENI
Tabulka 5
ELEKTRICKE PRIPOJENIA
Terminaly Description
BLESK Tento vystup je Standardne naprogramovany na ovladanie vystrazného svetla. Vystup je mozné naprogramovat cez vietky

(vykon obmedzeny na 10
W-24V)

kompatibilné rozhrania (pozrite si kapitolu ,PROGRAMOVANIE RIADIACE] JEDNOTKY"). Rezimy konfigurécie vystupov
st uvedené v ,,tabulke 42

(o]c]|
(vykon obmedzeny na 10
W-24V)

Tento vystup je $tandardne naprogramovany na ovladanie indikatora otvorenej brany. Vystup je mozné naprogramovat aj
pomocou tlacidiel riadiacej jednotky (pozrite si kapitolu ,PROGRAMOVANIE RIADIACE] JEDNOTKY®). Rezimy konfiguracie
vystupov st uvedené v ,,tabulke 43

Tento terminal je mozné pouzit na pripojenie kompatibilnych zariadent, ktoré st vietky zapojené paralelne iba pomocou dvoch
vodicov prendsajucich elektrické napdjanie aj komunikacné signaly.

BElEEES Dalsie informécie o BlueBUS ndjdete v odseku ,,Adresovanie zariadeni pripojenych k systému BlueBUS*.
Vstup pre zariadenia, ktoré blokuju alebo v pripade potreby zastavuji prebiehajici manéver. Pri vhodnom usporiadani musia byt
STOP na vstup pripojené ,normalne zatvorené” alebo ,,normalne otvorené* kontakty alebo pevny odpor alebo optické zariadenia (pozri
odsek ,,Vstup STOP).
SbS Vstup pre zariadenia, ktoré riadia pohyb v rezime Krok za krokom; je potrebné pripojit ,normélne otvorené® kontakty.
FOTO Vstup pre bezpe¢nostné zariadenia: na tento vstup je mozné pripojit kontakty "Normally Closed".
ANTENA Vstup pre pripojenie antény pre radiovy prijimac; anténa je sucastou vystrazného svetla; alternativne je mozné pouzit

externu anténu.

& Upozornenie: 12 V len na pripojenie optoelektronickej bezpe€nostnej hrany (OSE) (max 15 mA)
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4.3.3 POUZIVANIE TLACIDIEL OVLADACIEHO JEDNOTKY
Riadiaca jednotka ma 4 tlacidla, ktoré sa spravaju odliSne v

zavislosti od aktualneho stavu riadiacej jednotky.
PREVADZKA POCAS PROGRAMOVANIA

A [Open A]

- postiva programovacie menu dopredu
- zvy$i o jeden bod hodnotu parametra, ktory sa upravuje

B [Stop/Set]
- spristupni konfigurdciu zvoleného parametra
- potvrdzuje zvolent hodnotu zvoleného parametra

C [Close V]
- posuva programovacie menu dozadu
- znizi o jeden bod hodnotu upravovaného parametra

D [Radio =]
- nie je povolené

NORMALNA OPERACIA
A [Open A]

- vykona otvdraci manéver

B [Stop/Set]

- zastavi aktudlny manéver

- pri zastavenom motore zhasne stropné svetlo

- ak ho stlacite na 3 sekundy, zobrazi sa programovacie menu

C [Close V]

- vykona zatvaraci manéver

D [Radio =]
- umoziluje zapamatanie alebo vymazanie radiovych
dialkovych ovladacov

4.4 ADRESOVANIE ZARIADENi PRIPOJENYCH SO
SYSTEMOM BLUEBUS

Systém ,,BlueBUS“ umoziiuje pomocou adresovania pomocou $pecilnych
prepojok uzivatelovi, aby riadiaca jednotka rozpoznala fotobunky a priradila
spravnu funkciu detekcie.

Operacia adresovania sa musi vykonat na fotobunkach TX aj RX (prepojky
nastavte rovnakym sposobom), pricom sa uistite, Ze neexistuju ziadne dalsie
pary fotobuniek s rovnakou adresou.

V automatizacii pre automatické posuvné brany mozu byt fotobunky
instalované tak, ako je znazornené na obrazku nizsie.

Na konci postupu instalacie alebo po odstraneni

fotobuniek alebo inych zariadeni je potrebné dokongit’ proces
ucenia (pozri odsek ,,Ucenie zariadenia“).
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Tabulka6

ADRESY FOTOBUNIEK

Position of the
jumpers

==

=
| Bl

Fotobunka

FOTO (FOTO)

Vonkajsia fotobunka h = 50 cm sa aktivuje
pri zatvoreni brany

FOTO Il (FOTO II)

VonkajSia svetelna zavora h =100 cm sa
aktivuje pri zatvoreni brany

FOTO 1 (FOTO 1)

Vnutorna fotobunka h = 50 cm aktivovana
pocas fazy zatvarania (zastavi a obrati
pohyb brany)

FOTO 111 (FOTO 1 1I)

Vnutorna fotobunka h = 100 cm aktivovana
pocas fazy zatvarania (zastavi a obrati pohyb

brany)

FOTO 2 (FOTO 2) oo
Vonkajsia fotobunka aktivovana pocas fazy oxy
otvarania

FOTO 211 (FOTO 2 1I)

Vnutorna fotobunka aktivovana pocas fazy
otvarania

FOTO 3 (FOTO 3)

Jedna fotobunka pokryvajuca celu
automatizaciu. Po uvolneni zastavi pohyb a
znovu otvori automatiku

o

o

3]
© o

& Pri spolo¢nej inStalacii FOTOGRAFIE 3 a FOTOGRAFIE

Il musi poloha prvkov tvoriacich fotobunku (TX-RX)
zodpovedat' varovaniu uvedenému v navode na pouzivanie
fotobuniek.
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4.4.1 FOTOsenzor FT210B

Fotosenzor FT210B kombinuje v jednom zariadeni systém obmedzujuci silu
(typ C, v sulade s normou EN12453) a snima¢ pritomnosti, ktory detekuje
prekazky v zornom poli medzi vysielatom TX a prijima¢om RX (typ D, v
sulade s normou EN12453). Vo fotosenzore FT210B sa signdly tykajtce sa
stavu citlivej hrany posielajui cez rozsah fotobuniek, ¢im sa 2 systémy integruji
do jedného zariadenia. Vysielaci prvok umiestneny na pohyblivom kridle je
napdjany batériou, ¢o eliminuje vizudlne neprijemné spojovacie systémy;
$pecialne obvody znizuju spotrebu batérie a zaistuju zivotnost az 15 rokov
(pozri  podrobnosti o  odhade v  navode k  produktu).
Jediné zariadenie FT210B v kombindcii s citlivou hranou (napr. TCB65)
umoziuje dosiahnut droven bezpecnosti ,primarnej hrany“ pozadovanej
normou ENI12453 pre vietky ,typy pouZitia“ a ,typy aktivacie®.
Fotosenzor FT210B v kombindcii s ,,odporovymi citlivymi hranami (8,2 kQ)
je bezpe¢ny proti poruchim (kategoria 3 podla normy EN 13849-1). Je
vybaveny $pecidlnym antikoliznym obvodom, ktory zabrariuje interferencii s
inymi detektormi, aj ked nie st synchronizované, a umoziuje pridanie dalsich
fotobuniek; napriklad v pripade tranzitu tazkych vozidiel, kde je druha
fotobunka bezne umiestnena 1 m nad zemou.

|L[I,l]| Dalsie informacie o spésoboch pripojenia a adresovania
najdete v navode na pouzitie FT210B.



4.5 “SLAVE” REZIM

& Zarucena kompatibilita s dvoma produktmi aktualnej generacie alebo s jednym z aktualnej generacie a jednym z

predchadzajicejgeneracie(niepredjanuarom2019).
Pri spravnom naprogramovani a pripojeni moze ROBUS fungovat v rezime ,,Slave; tento typ funkcie sa pouziva, ked je potrebné automatizovat 2 protilahlé
kridla brany so synchronizovanym pohybom dvoch kridel brany. V tomto rezime jeden ROBUS funguje ako Master a riadi manévre, zatial ¢o druhy ROBUS
funguje ako Slave, pricom vykonava prikazy vysielané Masterom (vSetky ROBUS sti §tandardne Master).

Ak chcete nakonfigurovat ROBUS ako Slave, musi byt aktivovand troven jedna ,,Slave mode® (pozri ,,Procediira programovania trovne 1).

Spojenie medzi Master ROBUS a Slave ROBUS je realizované cez BlueBus.

& V tomto pripade je potrebné dodrzat’ polaritu pri pripajani dvoch ROBUS podfa obrazka. (,,Obrazok 36“) (Ostatné

zariadenia nad'alej nemaju polaritu)

-

Pri indtaldcii 2 ROBUS v rezime Master a Slave postupujte podla niZ$ie uvedenych operécit:

- Mechanicky nainstalujte 2 motory

Nie je dolezité, ktory motor musi fungovat ako Slave alebo Master; vyber musi brat do tvahy pohodlie pripojeni a skuto¢nost, ze prikaz Krok za krokom Slave

umozituje len iplné otvorenie Slave kridla
Preambula: Uplné vymazanie Slave (S) a Master (M).

1. (S) Zvolte smer otvaracieho manévru (pomocou voli¢a smeru);

2. (S) Na automatizicii Slave spustite procedtiry ucenia zariadenia a uéenia dizky listu (pozri odseky , U¢enie zariadenia“ a ,,Leaf

dizkové ucenie.) Ak je smer obréateny, zopakujte bod 1.

3. (S) Na automatizdcii Slave naprogramujte funkciu “Slave Mode” (rezim Slave = zapnuty, pozri “Procedira programovania tirovne 1”.)
4. (S+M) Pripojte dve automatizacie, ako je znazornené na schéme na ,,Obrazok a28fe501-89c2-4bde-809e-6e9e652fb6a3“.

5. (M) Zvolte smer otvaracieho manévru (pomocou voli¢a smeru);

6. (M) Na hlavnej automatizdcii spustite procedury uéenia zariadenia a uéenia dizky listu (pozri odseky ,, U¢enie zariadenia“ a ,Leaf

dlhodobé ucenie®)

Pocas procesu ucenia kridla dveri sa bude pohybovat aj automatika Slave.

Ak je smer obrateny, zopakujte bod 5.
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& V rezime Slave s produktmi predchadzajlicej generacie

(RBA3) musia byt’ prepojovacie kable Bluebus medzi dvoma
motormi invertované.

4 N

@
Bluebus Bluebus
MASTER SLAVE
1| |2 1| |2
B B
N J

& a Pri pripajani 2 ROBUS v rezime Master-Slave sa

uistite, ze:
- Vietky zariadenia st pripojené k Master ROBUS, vratane radiového
prijimaca
- Pri pouziti zaloznych batérii ma kazdy motor vlastnu batériu
- Vsetky programovacie aktivity vykondvané na Slave ROBUS su
ignorované (tie na Master ROBUS maju prednost pred ostatnymi) okrem
tych, ktoré s uvedené v “Tabulke 7”. Tabulka 7

PROGRAMOVANIE AKTIVIT NA SLAVE ROBUS NEZAVISLOJ OD
HLAVNEHO ROBUSA

gl;ﬂlsﬂg)urovne U Funkcie Urovne 2 (nastavitené parametre)
Pohotovostny rezim Rychlost motora
Vrchol OGI vystup
Slave rezim Motoricka sila
Zoznam chyb

Na Slave je mozné pripojit'’:

* blikajuce svetlo (Flash)

* vlastny indikator otvorenej brany (OGl)
e citliva hrana (Stop)

e vlastné povelové zariadenie (SbS), ktoré ovlada len otvaranie
podriadeného kridla

Vstup Photo sa na Slave nepouziva. Parametre automatického
zatvarania, zatvarania po fotke, vzdy zatvarania a predblikania
su deaktivované. Okrem toho je zablokované interné radio.
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5 ZAVERECNE KONTROLY A SPUSTENIE

5.1 PRIPOJENIE NAPAJANIA

& Pripojky elektrického napajania smie vykonavat’ iba

kvalifikovany a skiseny personal, ktory ma potrebné
poziadavky a je plne v silade s platnymi zakonmi, predpismi a
normami.

Hned ako je produkt napajany, je potrebné vykonat niekolko jednoduchych
kontrol:

1. skontrolujte, ¢i LED diéda BlueBus pravidelne blika jednym bliknutim za
kazdy druhy.

2. uistite sa, Ze LED na fotobunkach (TX aj RX)

aj blesk; typ blikania je irelevantny, pretoze zavisi od inych faktorov.

3. skontrolujte, ¢i je vystrazné svetlo a stavové svetlo pripojené k

Vystup FLASH je vypnuty.

4. skontrolujte, ¢i svieti LED diéda NC Photo.

5. skontrolujte, ¢i je stropné svetlo zhasnuté. (ak je k dispozicii)

4 N
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Ak nie su splnené vyssie uvedené podmienky, okamzite vypnite napdjanie
riadiacej jednotky a dokladne skontrolujte elektrické pripojenia. Dalsie
uzito¢né informdcie o vyhladdvani a diagnostike portch st uvedené v odseku
»Rie$enie problémov* (strana 38).



5.2 UCENIE ZARIADENIA

Po pripojeni napajania sa riadiaca jednotka musi naucit zariadenia pripojené
na vstupy ,,BlueBus“ a ,STOP® a tiez smer otdcania motora nastaveného na
voli¢i. Okrem toho tento postup rozpozna a zapaméita vstupnd a vystupnu
roz$irujiicu dosku pripojent k riadiacej jednotke. Pred touto fazou buda LED
»L1“a L2 blikat, ¢o znamend, Ze je potrebné vykonat rozpoznanie zariadeni.

W Faza ucenia sa musi vykonat aj bez toho, ¢i je nejaké

zariadeniepripojendovladacejednotke
Aby ste toto urobili:
1. sticasne stlacte a podrzte tlacidli [Open A] a[Stop/Set]

2. uvolnite tlacidla, ked LED ,,L1“ a ,,L2“ za¢nu rychlo blikat

(asi po 3 sekundach)

3. pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka dokonci zariadenie
faza ucenia

4. po skoncent tejto fazy musi svietit LED ,,Stop“a LED ,L1“a ,L2“ musia
zhasnit. V pripade pociato¢nej instaldcie za¢ni LED diddy ,L3“ a ,L4“ blikat.

4 N
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Faza samoucenia pripojenych zariadeni sa moze kedykolvek zopakovat aj po
instalacii, napriklad vzdy, ked je potrebné pridat alebo odstranit zariadenie.

‘W Ak je potrebné zmenit’ smer ota€ania motora, proces
ucenia zariadenia sa musi vykonat' znova.

5.3 UCENIE DLZKY KRIiDLA

5.3.1 PREDBEZNE KONTROLY

Akondhle su zariadenia naucené, LED , L3“ a ,,L4% za¢ne blikat; to znameng,
7e riadiaca jednotka musi rozpoznat dizku kridla bréany (vzdialenost medzi
koncovymi spina¢mi zatvarania a otvarania); toto meranie je potrebné na
vypocet bodov spomalenia a bodu ¢iastoéného otvorenia.

Pred pokracovanim sa uistite, Ze je automatizacia odblokovana. Ak nie,
odblokujte motor a zatvorte automatiku manualne (pozri odsek ,,Manualne
odblokovanie a uzamknutie prevodového motora®).

Ked je automatizdcia zatvorend, mozu nastat tri situdcie:

- stavova LED didda (L) svieti trvalo na ¢erveno (spravna situdcia). Motor
spravne rozpoznal koncovy spina¢ zatvarania

- stavova LED di6da (L) svieti trvalo zeleno (voli¢ polohy motora, ktory sa ma
invertovat). Overte spravnu polohu (,Obrazky 26 a 27).

- stavova LED di6da (L) nesvieti. Overte spravnu polohu koncového spinaca
(,Obrazky 19 a 20).

Stavova LED didda (L) svieti trvalo na ¢erveno

(& J

S odblokovanym motorom dajte branu do otvorenej polohy. V tomto pripade
musi stavova LED diéda (L) svietit na zeleno. Zatvorte branu a znova
zablokujte motor.

4 N\

Stavova LED didda (L) svieti trvalo zeleno
Overte spravnu polohu voli¢a polohy motora podla pokynov uvedenych v
odseku Instalacia prevodového motora (“Obrazky 26 a 277).
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5.3.2 OPERACIE UCENIA DLZKY KRITLA

Pred pokrac¢ovanim sa uistite, Ze kridlo brany je umiestnené v strede svojej
dréhy (nie je uplne zatvorené ani uplne otvorené). Ak nie je, odblokujte
motor, posurite kridlo a potom motor znova zablokujte.
- Stla¢te a podrzte tlacidla [Stop/Set] a [Close V]
- - Ked sa manéver za¢ne, uvolnite tla¢idla (asi po 3 sekundéch)
- Overte si, ¢i je aktudlny manéver zatvaracim pohybom, v opatnom
pripade stlacte tlacidlo g a s vd¢sou opatrnostou skontrolujte postupy
opisané v ,,Obrazkoch 19, 20, 21, 22, 26 a 27,
- Pockajte, kym riadiaca jednotka tplne dokonéi manéver zatvarania brany
az po koncovy spina zatvarania; otvaraci manéver sa za¢ne ihned po
dosiahnuti koncového spinaca otvarania
- Pockajte, kym riadiaca jednotka dokon¢i otvaraci manéver

- Pockajte, kym riadiaca jednotka dokonc¢i zavere¢ny zatvaraci manéver.
12V OSE
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Tento postup zaistuje rychle naprogramovanie poldh otvdrania a zatvarania,
pricom riadiaca jednotka automaticky vypocita medzipolohy, ktoré mozno
neskor upravit prostrednictvom aplikdcie ,myNice Pro“ a kompatibilnych
rozhrani.
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Ak bol postup uspesny, LED "L3" a "L4" zhasnu.

POZOR! Postup programovania polohy (vykonavany

tlacidlami riadiacej jednotky) je automaticky. Ak sa procedura
prerusi, musi sa v nej pokracovat' od zaciatku.



5.4 KONTROLA POHYBU AUTOMATIZACIE

Po nauéent dizky listu sa odportéa vykonat niekolko manévrov, aby ste si
overili, ¢i sa automatika pohybuje spravne

' N\
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- Stlacte tlacidlo [Open A] pre vykonanie ukonu “Open” ; skontrolujte, ¢i
sa automatika otvara pravidelne bez akychkolvek zmien rychlosti; kridlo sa
musi spomalit len vtedy, ked je medzi 70 cm a 50 cm od koncového spinaca
otvarania a potom sa zastavit vo vzdialenosti 2-3 cm od mechanického
dorazu otvarania, ked sa koncovy spina¢ spusti

- Stlacte tlacidlo [Close V] pre vykonanie tkonu “Close” ; skontrolujte, &
sa automatika pravidelne zatvara bez akychkolvek zmien rychlosti; kridlo sa
musi spomalit az vtedy, ked je vo vzdialenosti 70 az 50 cm od koncového
spinaca zatvarania, a potom sa musi zastavit vo vzdialenosti 2-3 cm od
mechanického dorazu zatvarania, ked sa koncovy spinac spusti
- Pocas manévru skontrolujte, ¢i vystrazné svetlo blikd v intervaloch 0,5
sekundy zapnuté a 0,5 sekundy vypnuté. Ak je pritomny, skontrolujte aj
zablesky svetla pripojeného k terminalu OGI: pomalé blikanie pocas
otvarania, rychle blikanie pocas zatvarania
- Branu niekolkokrat otvorte a zatvorte, aby ste sa uistili, Ze sa v nej
nevyskytuju miesta nadmerného trenia a Ze nie st ziadne chyby v montazi
alebo nastaveniach
- Skontrolujte, ¢i su drziaky prevodového motora ROBUS, hrebena a
koncovych spinacov stabilne a bezpec¢ne zaistené a ¢i st vhodne odolné aj
pri nahlom zrychleni alebo spomaleni automatiky.

5.5 OBMENA SMERU OTACANIA MOTORU

Ak chcete zmenit smer otdcania, jednoducho umiestnite voli¢ (A) do
pozadovaného smeru a spustite postup vyhladavania BlueBus (pozrite si
kapitolu ,,Ucenie zariadenia“ na strane 21).

Je tiez potrebné zopakovat postup ziskavania polohy (pozrite si kapitolu
,Utenie dizky kridla“ na strane 21).

-

&

J

S prepinacom umiestnenym tak, ako je znazornené na obrazku 46
(predvolené nastavenie, typicka instaldcia), automatika sa otvori pohybom v

smere motora.

-

46)

.

~

S volicom umiestnenym tak, ako je znazornené na obrazku 47, sa
automatizacia otvori jeho pohybom v smere opa¢nom ako je smer motora.

~

J

W Zmena smeru sa nezohladni az do zac¢iatku procesu ziskavania

zariadenia (pozrite si kapitolu ,,UCenie zariadenia“ na strane 21 a
kapitolu ,,Ucenie dlzky kridla“ na strane 21).
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6 TESTOVANIE A UVEDENIE DO PREVADZKY

Toto st najdolezitejsie fazy konstrukcie automatizacie, pretoze zaistuju
maximalnu bezpec¢nost systému. Test mozno pouzit aj na pravidelné
overovanie zariadeni tvoriacich automatizaciu.

W Testovanie a uvadzanie automatizacie do prevadzky musi

vykonavat skuseny a kvalifikovany personal, ktory je zodpovedny za
testy potrebné na overenie rieeni prijatych podla pritomnych rizik a za
zabezpecenie toho, aby boli splnené vsetky zakonné ustanovenia, normy
a predpisy, najma vSetky poziadavky normy EN 12453, ktora definuje
skisobné metddy na kontrolu automatizacie bran.

Pridavné zariadenia musia prejst $pecifickym testovanim, a to tak z hladiska
ich funkcii, ako aj ich spravnej interakcie s riadiacou jednotkou. Pozrite si
navody na pouzitie jednotlivych zariadeni.

6.1 TESTOVANIE

Testovaci postup sa moze vykonavat aj ako pravidelna kontrola
automatizacnych zariadeni. Kazdy komponent systému (citlivé hrany,
fotobunky, nudzové zastavenie atd.) vyzaduje $pecificki testovaciu fazu; pre
tieto zariadenia dodrziavajte postupy uvedené v prislusnych navodoch na
pouzitie.

Ak chcete spustit test:

1. skontrolujte, &i st vietky pokyny uvedené v &asti ,, VSEOBECNE
BEZPECNOST

UPOZORNENIA A BEZPECNOSTNE OPATRENIA (strana 3) boli prisne
dodrzané

2. odblokujte prevodovy motor, ako je vysvetlené v odseku , Manualne
odblokovanie a uzamknutie prevodového motora“ (strana 14) (,,Obrazky 85 a
86%).

3. overte, ¢i je mozné manualne pohybovat automatikou v oboch smeroch
(otvaranie a zatvaranie) silou, ktora nie je va¢sia ako hodnota zodpovedajica
limitom pouzitia uvedenym v ,tabulke 1

4. zablokujte prevodovy motor

5. pomocou ovlddacich zariadeni (voli¢, radiovy vysiela¢ atd.) otestujte fazy
otvarania, zatvarania a zastavenia brany, pricom sa uistite, Ze pohyb
zodpoveda $pecifikaciam. Vykonajte niekolko testov, aby ste skontrolovali, ¢i
sa brana pohybuje hladko, a skontrolujte pripadné chyby v zostave alebo
nastaveni a akékolvek mozné body trenia

6. Aby ste skontrolovali fungovanie fotobuniek a ubezpeili sa, ze nedochddza
k interferencii s inymi zariadeniami, presurite valec (priemer 5 cm, dlzka 30
cm) na opticku os, najskor blizko fotobunky ,,TX“ a potom blizko fotobunky
»RX“. a nakoniec v strede medzi tymito dvoma a overit, ze vo véetkych tychto
pripadoch je zariadenie spustené, prepnutim z aktivneho do poplachového
stavu a naopak; uistite sa, Ze spusta zamyslant akciu v riadiacej jednotke;
napriklad, Ze spusti reverzaciu pohybu pocas zatvaracieho manévru.

7. overte spravnu ¢innost vietkych pritomnych bezpe¢nostnych zariadeni,
jeden po druhom (fotobunky, citlivé hrany atd.). Ak zariadenie zasiahne, LED
zariadenie ,,BlueBus® na riadiacej jednotke dvakrat rychlo blikne na
potvrdenie rozpoznania

8. ak sa potencidlnym nebezpe¢nym situdciam v dosledku pohybu listov
predislo obmedzenim sily ndrazu, musi sa narazova sila merat podla normy
EN 12453 a ak sa na pomoc systému pri znizovani sily pouzije ovladanie
»motorovej sily“. narazovu silu, je potrebné vyskusat rozne Gpravy, aby ste
nali to, ktoré dava najlepsie vysledky.
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6.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

& Uvedenie do prevadzky je mozné vykonat az po uspesnom

dokoncéeni vsetkych faz testovania.

& Pred uvedenim automatizacie do prevadzky sa uistite, Ze

vlastnik je riadne informovany o vSetkych zvysnych rizikach a
nebezpecenstvach.

& Branu nie je mozné uviest do prevadzky ¢iasto¢ne ani pod

»doc¢asné“ podmienky.

Uvedenie automatizicie do prevadzky:

1. zostavte technickil dokumentaciu automatizacie, ktord musi obsahovat tieto
dokumenty: celkovy vykres automatizacie, schému zapojenia, posudenie rizik
a prislusné prijaté riesenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode pre vsetky pouzité
zariadenia a vyhlasenie zhody zostavenej instalatérom

2. pripevnit trvaly Stitok alebo oznacenie v blizkosti brany s uvedenim
prevadzky

na odomknutie brény a jej manudlne manévrovanie

3. pripevnite na branu §titok s idajmi, na ktorom st uvedené aspon tieto
udaje:

typ automatizacie, nazov a adresu vyrobcu (zodpovedny za uvedenie do
prevadzky), sériové cislo, rok vyroby a oznacenie CE

4. zostavit vyhlasenie o zhode automatizacie a odovzdat ho

majitelovi automatizacie

5. zostavit pouzivatelskd prirucku automatizicie a odovzdat ju vlastnému

0 automatizdcii

6. zostavit a poskytnut vlastnikovi ,,Udrzbu“ automatizcie

harmonogram, ktory obsahuje pokyny na udrzbu vSetkych automatiza¢nych
zariadeni.

|| Ku vietkej vyssie uvedenej dokumentacii Nice - prostrednictvom
svojej technickej asistencnej sluzby - poskytuje nasledovné:
navody a sprievodcu.



. & Postupy majii obmedzeny ¢as na vykonanie. Pred zac¢atim
7 PROGRAMOVANIERADIA je potrebné pochopit cely proces.

Symboly pouzivané v roznych procedirach programovania/vymazavania s
internym radiovym modulom st uvedené v ,,tabulke 10.

7.1 POPIS ROZHLASOVEHO PROGRAMOVANIA

Pocas vykondvania procedur programovania si pozrite ,,Obrazok 48, aby ste  7.1.1 POSTUP ZAPAMATOVANIA TLACIDIEL VYSIELACA
identifikovali prepinac (A) a LED R (B) na riadiacej jednotke. Rédiové dialkové ovlidace je mozné ulozit do pamite 2 spdsobmi: v
~ »Standardnom* rezime (alebo rezime 1) av ,vlastnom® rezime (alebo rezime 2).

/® LWy ™
E@ Aerial
1D N B /® h
®@
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7.1.1.1 STANDARDNE ukladanie do pamiite (ReZim 1: vietky tlacidld)

Postupy tohto druhu umoziiuju sticasné zapamitanie pocas ich vykonavania vsetkych tlacidiel na vysielaci. Systém automaticky priradi kazdému tlacidlu
preddefinovany prikaz podla nasledujicej schémy:

Tabulka 8
PAROVANIE FUNKCII VYSIELACA
Prikaz Tlacidlo
Krok za krokom Bude sparované s tlacidlom 1
Ciastocne otvorené Bude sparované s tla¢idlom 2
OTVORENE Bude sparované s tla¢idlom 3
ZAVRIET Bude sparované s tlacidlom 4
7.1.1.2 VLASTNE ukladanie do pamiite (rezim 2: iba jedno tlacidlo)
Postupy tohto typu umoziuju zapamitat si - pocas ich vykonavania - jediné tlacidlo medzi tymi, ktori st na vysielaci. Instalator
rozhodne, ktoré tlacidlo priradi k prikazu na zaklade potrieb automatizacie.
Prikazy dostupné v tomto rezime st uvedené v ,Tabulke 9.
Tabulka 9
OXI/ OXIBD / OXIFM / OXIT / OXITFM EXTENDED MODE II
No. Prikaz Popis
1 Krok za krokom “SbS” (Step-by-Step) prikaz
2 Ciastoéné otvorenie 1 | "Ciasto¢né otvorenie 1" prikaz
3 OTVORENE “Open” prikaz
4 Zavriet “Close” prikaz
5 Stop Zastavi manéver
6 LOUTIDUITNAL § Prikaz v rezime kondominia
za krokom
KZ(S)(I)(kz?;(l::li:)t; Prikazy aj so zablokovanou automatikou alebo povolenymi prikazmi
Ciastone otvorené 2 | Ciasto¢né otvorenie (brana sa otvori do polohy nastavenej cez Ciasto¢né otvorenie 2)
9 Ciasto¢ne otvorené 3 | Ciasto¢né otvorenie (brana sa otvori do polohy nastavenej cez Ciasto¢né otvorenie 3)
10 Otvara a zamyka Spusti otvaraci manéver a po je.hO. ukonéeni zablokuje automatizéciq; riadiaca jedpotka neprijme i.iadny iny pr.ikaz ako
automatiziciu ,»Krok za krokom s vysokou prioritou®, ,Odomknutie®, ,Odomknutie a zatvorenie“ a ,Odomknutie a otvorenie“
11 Zatvori a uzamkne Spusti zatvaraci manéver a po jeho skonéeni zablokuje automatizaciu; riadiaca jednotka neprijme Ziadny iny prikaz ako ,,Krok za
automatizaciu krokom s vysokou prioritou®, ,Odomknutie®, ,,Odomknutie a zatvorenie a ,Odomknutie a otvorenie®
12 Automatizécia zamku Sp'ust'i zaitavenie mané\'/r}(l auzamkne at'ltomatizéciu'; Eiadiaca jednotka neprijme ?iidny iny prikaz ako ,,Krok za krokom s vysokou
prioritou, ,Odomknutie®, ,Odomknutie a zatvorenie“ a ,Odomknutie a otvorenie
13 Uvolnite automatizaciu | Spusti odblokovanie automatiky a obnovi norméalnu prevadzku
14 I(’:fis(;)::r:éz:g?eltlltz,nie Vystup stropného svetla sa zapina s vypinanim na zaklade ¢asovaca
15 QTR0 7 . Vystup stropného svetla sa zapina a vypina v rezime krok za krokom
Pridavné osvetlenie
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& UPOZORNENIE = Dalsie podrobnosti tykajiice sa funkcii spojenych s extrahovatelnymi radiovymi prijimaémi najdete na webovej stranke

www.niceforyou.com.

Tabulka 10

KLUC K SYMBOLOM POUZIVANYM V NAVODE

Popis Symbol
LED “R” sustavne svieti '/l;‘:
N1z
LED “R” dlhé blikanie /E\
N s
LED “R” rychle blikanie Jad

LED “R” vypnuté

Odpojte napajanie / Obnovte napdjanie (vytiahnite
poistku F2 a akumulétor - ak je pritomny)

pockaj...

Operaciu vykonajte do 5 sekiind

Stlacte a podrzte prepinac na riadiacej jednotke

Stla¢te a uvolnite prepinac na riadiacej jednotke

Uvolnite prepina¢ na riadiacej jednotke

Stla¢te a uvolnite pozadované tlacidlo vysielaca

Podrite tlacidlo pozadovaného vysielaca

Uvolnite tlacidlo poZadovaného vysielaca

Sledujte kedy LED “R” vyda signal

26 - Slovencina



7.2 OVEROVANIE KODOVANIA VYSIELACA

Ak chcete overit, do ktorého kodovacieho systému patria vysielace uz ulozené v prijimaci, postupujte podla nizsie uvedenej tabulky:

Tabulka 11
OVERENIE TYPU SYSTEMU KODOVANIA PRIJATEHO VYSIELACAMI, KTORYMI SI UZ ZAPAMATOVALI
Popis Symbols used
OFF ON Lo

Odpojte napajanie riadiacej jednotky a potom napajanie obnovte. Spocitajte pocet po ST
sebe nasledujucich zableskov:

X2
2 zelené bliknutia = vysielace uloZené v systéme kodovania O-Code

X2+1
2 zelené bliknutia a 1 oranzové bliknutie = vysielace uloZené v pamiti s kddovacim systémom O-Code + BD

X5
5 zelenych bliknuti = Ziadny vysielac nie je zapamatany

X 5+1
5 zelenych bliknuti a 1 oranzové bliknutie = vysielace uloZené v pamati technoldégiou BD

7.3 ULOZENIE RADIOVEHO PRIKAZU DO PAMATI

7.3.1 ZAPAMATANIE V REZIME 1

Zatial ¢o sa vykonava postup uvedeny v ,,tabulke 12% prijimac si zapamata vSetky tlacidla na vysielaci a automaticky priradi prikaz 1 prijimaca 1. tlacidlu, prikaz
22. tla¢idlu atd. dalej.

Ukladanie do pamate bude nakoniec zaberat jediné miesto v pamiti a prikazy spojené s kazdym tlacidlom budu zavisiet od ,,Zoznamu prikazov“ na riadiacej
jednotke automatizacie.

Tabulka 12

ZAPAMATANIE V REZIME 1
Popis Symbols used

Stlaéte a podrite tladidlo ,,Radio“ na riadiacej jednotke a pockajte, kym sa LED ,,R“ rozsvieti na zeleno. = N ="
Uvolnite tlacidlo ,Rédio%. [ L\ [

Na vysielaci, ktory sa uklada do pamite
Ak je jednosmerny, stlacte a podrite lubovolné tlacidlo do 10 sekind a uvolnite ho, ked LED ,R“ na gg \ﬁ' g
riadiacej jednotke zablika 1. z 3 zelenych bliknuti (=ukladanie do pamite spravne dokoncené). (*1) s > S

Ak je obojsmerny, stlacte a okamzite uvolnite lubovolné tlacidlo; LED ,,R“ na riadiacej jednotke blikne 0O c— \E'g' \E'g' \EIEI'
3-krat nazeleno (=ukladanie do pamite spravne dokoncené). (*1) ‘

(*1) - Ak je potrebné uloZit do pamate dalsie vysielace, zopakujte sekvenciu na vysiela¢i do 15 sektnd po prvych 10 sekundach. Po uplynuti tohto ¢asu sa postup
automaticky ukonéi.

& Ak chcete postup okamzite prerusit (napriklad, aby ste si nezapamitali dal$ie radiové dialkové ovladace), stlacte raz tlacidlo ,Radio R“.
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7.3.2 ZAPAMATANIE V REZIME 2

Pocas vykondvania postupu uvedeného v ,, Tabulke 13“ si prijima¢ zapamita jedno tlacidlo spomedzi véetkych pritomnych na vysielaci, ktoré priraduje funkciu
zvolenu instalatérom.

Ak chcete ulozit dalsie tlacidla, zopakujte postup od zadiatku pre kazdé tlacidlo, ktoré sa ma ulozit do pamiite.

UloZzenie do pamite bude nakoniec zaberat jedno miesto v pamiti a prikaz spojeny s tla¢idlom ulozenym do pamite bude ten, ktory zvoli instalatér zo
»Zoznamu prikazov* riadiacej jednotky automatizacie (pozri , Tabulka 9°).

Tabulka 13

ZAPAMATANIE V REZIME 2 (A ROZSIRENY REZIM 2)
Popis Symbols used

Vyberte prikaz, ktory si chcete zapamitat, spomedzi prikazov uvedenych v ,,tabulke 9 a zapiste si
identifika¢né Cislo (n).

>
Stlaéte a uvolnite tladidlo ,,Radio* tolkokrat, kolkokrat sa rovna Cislu (n), ktoré identifikuje zvoleny ‘S’ ( n)
prikaz. LED R zablika rovnaky pocet krat. W; AT

Na vysielaci, ktory sa uklad4 do pamite

AKk je jednosmerny, stladte a podrzte tladidlo, ktoré chcete uloZit do pamiite, do 10 sekind a uvolnite ho NI
len raz, ked LED ,,R“ na riadiacej jednotke vysle 1. z 3 zelenych bliknuti (=ukladanie do pamite spravne ,ﬁ\ -
dokoncené). (*2) SN

C= 4 =0

7\ N

AKk je obojsmerny, stlaéte a ihned uvolnite tladidlo, ktoré sa ulozi do pamite do 10 sekiind; LED ,R“ na
riadiacej jednotke zablika 3-krat nazeleno (=ukladanie do pamite spravne dokoncené). (*2)

!
NZTTNZT N

ot

@@

(*2) - Ak existuju dalsie vysielace, pre ktoré sa musi zapamitat rovnaky prikaz, zopakujte sekvenciu na tlacidle akéhokolvek dalsieho vysielaca do 15 sekind po
prvych 10 sekundach. Po uplynuti tohto ¢asu sa postup automaticky ukonci.

& POZOR! Proces ziskavania nie je moZné okamzite prerusit. V pripade potreby (napriklad na zabranenie neimyselnému sparovaniu)
odpojte napdjaciu poistku F2, pockajte 30 sekiind a potom ju znova vlozte.

7.3.3 ZAPAMATOVANIE NOVEHO VYSIELACA V BLIZKOSTI PRIJIMACA.

& POZOR! Len pre jednosmerné vysielace.

Pocas vykonavania postupu uvedeného v , Tabulke 14“ novy vysiela¢ prijima rovnaké radiové nastavenia vysielaca, ktory je uz ulozeny v riadiacej jednotke.
Postup nezahfia Ziadne priame posobenie na tlacidlo ,Radio“ riadiacej jednotky, iba pritomnost vysiela¢a v dosahu prijmu prijimaca.

Ulozeniu do pamate ,,v blizkosti prijimaca“ mozno zabranit zablokovanim funkcif prijimaca, ako je popisané v casti ,,Uzamknutie (alebo uvolnenie) ulozenia
do pamite vykonanym postupom ,,v blizkosti riadiacej jednotky“ a/alebo prostrednictvom ,aktiva¢ného kodu“ odsek.

Tabulka 14

ZAPAMATANIE NOVEHO VYSIELACA V BLIZKOSTI PRIJIMACA
Popis Symbols used

Na novom vysielaci stlacte a podrite tlacidlo, ktoré chcete uloZit do pamite. Pockajte 7 sekiind a potom @5 X 7 sec. g
ho uvolnite. SN

¥ ¥ Y, Y, . . v ¥ . P . o> g <> ( <>
Na uz ulozenom vysielaci pomaly stlacte a 3-krat uvolnite tlacidlo ulozené v pamiiti, ktoré chcete @ @
skopirovat. S

Na novom vysieladi stlacte a uvolnite rovnaké tlacidlo, aké ste stla¢ili na zaciatku postupu. @5

(*2) - Ak existuju dalsie vysielace, pre ktoré sa musi zapamatat rovnaky prikaz, zopakujte sekvenciu na tla¢idle akéhokolvek dalsieho vysiela¢a do 15 sekund po
prvych 10 sekundach. Po uplynuti tohto ¢asu sa postup automaticky ukon¢i.

7.3.4 ULOZENIE NOVE}IO VYSIELACA DO PAMATI POMOCOU ,,POVOLOVACIEHO KODU“ STAREHO VYSIELACA, KTORY UZ UCIL
V PAMATE V PRIJIMACI

& POZOR! Len pre vysielace s kodovacim systémom ,,0-Code“ a ,,BD“

Pamit vysiela¢ov s kodovanim O-Code a BD obsahuje ,,aktiva¢ny kod“ (tajny), ktory mozno pouzit na umoznenie uloZenia nového vysielaca do pamate
prijimaca.

Ak chcete vykonat tento postup aktivacie, precitajte si navod na obsluhu vysielaca a zapamitajte si stary vysiela¢ uz v tom istom prijimaci, v ktorom sa ma ulozit
novy vysielac.

& Povolovaci kdd je mozné preniest iba medzi dvoma rovnakymi vysielaémi, ktoré maji rovnakeé radiové kodovanie.
Nisledne pri pouziti nového aktivovaného vysielaca odosle do prijimaca (v prvych 20 prenosoch) prijaty prikaz, svoj vlastny identifikaény kod a prijaty
»povolovaci kéd“. V tomto bode prijimac rozpozna aktiva¢ny kod starého vysielaca a automaticky si zapamita identifika¢ny kod nového vysielaca.

Neziaducemu uloZeniu vysiela¢ov do pamite prostrednictvom ,povolovacieho kédu“ mozno zabranit zablokovanim funkcie prijimaca (pozrite si ¢ast

»Zamknutie (alebo uvolnenie) uloZenia do pamite vykonavané pomocou postupu ,,V blizkosti riadiacej jednotky“). a/alebo prostrednictvom odseku
aktivaény kod").

!

28 - Slovencina



7.4 VYMAZANIE RADIOVEHO PRIKAZU

7.4.1 VYMAZANIE JEDNOHO PRIKAZU SPOJENYCH S TLACIDLOM Z PAMATE PRIJIMACA
Pocas vykondvania postupu uvedeného v ,,tabulke 15“ je mozné vymazat zapamitanie prikazu spojeného s tla¢idlom

& POZOR! Ak je vysiela¢ uloZeny do pamite v ,Rezime 1 (pozri odsek ,,Ukladanie do pamite v ,,RezZime 1), pocas postupu sa vymaze cely

vysiela¢, inymi slovami, vetky tla¢idla radiového dialkového ovladaca ovladanie.
Tabulka 15

VYMAZANIE JEDNOHO TLACIDLA Z PAMATE PRIJIMACA

Popis Symbols used

Stlaéte a podrite tladidlo ,,Radio“ na riadiacej jednotke a pockajte, kym sa LED ,,R* e ‘Ij'
rozsvieti na zeleno a nezhasne. Uvolnite tlacidlo ,,Radio“. W

Na vysielaci, ktory sa ma vymazat

Ak je jednosmerny, stlacte a podrzte tlacidlo (*4), aby ste ho vymazali, a N
uvolnite ho az vtedy, ked LED ,R“ na riadiacej jednotke vysle 1. z 5 rychlych @5 ,E.EI\ ‘5

zelenych bliknuti (=ukladanie do pamite spravne dokonéené). S

AKk je obojsmerny, stladte a uvolnite tladidlo, ktoré chcete vymazat (*4); LED Y=,
“R” na riadiacej jednotke vysle 5 rychlych zelenych bliknuti (=vymazanie lﬁ\
uspesne dokoncené). —

(*4) - Ak je vysiela¢ ulozeny do pamite v ,,Rezime 1“ (pozri ,Ulozenie do pamite v ,Rezime 1), je mozné stlacit lubovolné tlacidlo. Ak je vysiela¢ ulozeny do
pamite v ,Rezime 2“ (pozri ,UloZenie do pamite v ,,Rezime 2%), cely postup sa musi zopakovat pre kazdé zapamitané tlacidlo, ktoré sa musi vymazat.

7.4.2 VYMAZANIE PAMATE PRIJIMACA (UPLNE)

V jednosmernom systéme postupy vymazania kodu zahriiaji samotny prijimac. V obojsmernom systéme bude namiesto toho potrebné vymazat parovanie aj na
radiovom dialkovom ovladaci.

Ak chcete vykonat tento postup, precitajte si navod na obsluhu prislusného vysielaca.

Tabulka 16

UPLNE VYMAZANIE PAMATE PRIJIMACA.
Description Symbols used
Stlaéte a podrite tladidlo ,Radio“ na riadiacej jednotke a pockajte, kym sa LED ,,R* P .\ ’
rozsvieti na zeleno a nezhasne. Po niekolkych sekundach za¢ne blikat. H TN T
Rezimy odstranovania

9 e ey g - e .. N ==
Ak chcete vymazat pamit prijimaca, uvolnite tlacidlo ,Radio“ presne pri piatom E =
bliknuti, it [
Pockajte, kym LED ,,R“ na riadiacej jednotke vykona 5 rychlych bliknuti. ‘S’ ‘S’ ‘Ig’ ‘E:I’ ‘S’
(Odstranenie bolo uspesne dokoncené). AN AN TN AT AT

Slovencina — 29



7.4.3 UZAMKNUTIE (ALEBO UVOLNENIE) PAMATI VYKONANYCH POSTUPOM ,,V BLIZKOSTI RIADNE] JEDNOTKY*
A/ALEBO PROSTREDNICTVOM ,,POVOLOVACIEHO KODU*.

Postupom uvedenym v , Tabulke 17 je mozné zakazat zapamatanie novych vysielacov v prijimaci pri pokuse o pouzitie postupu ,,v blizkosti prijimaca“ (pozri
,UloZenie nového vysielaca ,v blizkosti prijimaca“) alebo postup ,aktivacného kodu“ (pozri ,Ulozenie nového vysielaca do pamite pomocou
»povolovacieho kodu“ starého vysielaca uz uloZzeného v prijimaci)

Predvolené nastavenie je ,ZAPNUTE® pre oba postupy. Na vykonanie nasledujticeho postupu je potrebné, aby bol vysiela¢ uz zapamitany v prijimadi.

Tabulka 17
UZAMKNUTIE (ALEBO UVOLNENIE) PAMATI VYKONANYCH POSTUPOM ,,V BLIZKOSTI OVLADACIE JEDNOTKY A/ALEBO PROSTREDNICTVOM
»POVOLOVACIEHO KODU*
Popis Symbols used
OFF 10s

Odpojte napajanie odstranenim poistky F2 a batérie (ak je k dispozicii). Pockajte 10 sekind. é‘? ®
&
ON
557
Stlacte a podrite tlacidlo ,,Radio“ a si¢asne obnovte napdjanie. ﬁ + s
Q
i | =

LED R najskor vy$le signaly suvisiace s uloZenymi vysielacmi, po ktorych nasleduji kratke @7"._\|j/_
oranzové bliknutia. P

>

Uvolnite tla¢idlo ,Radio“ presne na konci druhého oranzového bliknutia. E g B4 4

Do 5 sekind opakovane stlaéte a uvolnite tlacidlo ,Radio®, aby ste si vybrali jednu z nasledujucich funkcii,
ktoré mozno identifikovat podla stavu LED ,,R“:

Nie je aktivny Ziadny zimok = LED nesvieti

Uzamknutie uloZenia do pamiite ,,v blizkosti riadiacej jednotky“ = CERVENA LED

Uzamknutie uloZenia do pamite pomocou naktivaéného kédu“ = ZELENA LED

Uzamknutie oboch pamiiti ("v blizkosti riadiacej jednotky" a s "aktivaénym kédom") = ORANZOVA LED

Do 5 sekiind na vysielaci, ktory je uz uloZeny v prijimaci, stlacte a uvolnite tlacidlo (uloZzené do
pamiite), aby ste uloZili funkciu, ktora bola prave zvolena.
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8 PROGRAMOVANIE RIADIACE] JEDNOTKY

Na riadiacej jednotke su 3 tlacidla: [Open A], [Stop/Set] a [Close V]
(,Obrazok 50“), ktoré mozno pouzit na ovlidanie riadiacej jednotky a na
programovanie dostupnych funkcii.

4 N\
@ Imw N P C—
EQ:D Aerial
1D
g[HHIIIIHIIIIIIII]
2 5 565 & 5L KE
( E]))) Closevl Stop/Set || Open A
('\ TC I T I I T —1 T T T T
- J

Dostupné programovatelné funkcie st zoskupené do dvoch drovni a ich
prevadzkovy stav je signalizovany 6smimi LED ,L1 ... L8 umiestnenymi na
riadiacej jednotke (LED svieti = funkcia zapnutd; LED nesvieti = funkcia
vypnuta).

8.1 POMOCOU PROGRAMOVACICH TLACIDIEL
[Open A]

Tlacidlo mozno pouzit na ovladanie pohybu otvarania automatiky alebo na
posunutie programovacieho bodu nahor.

[Stop/Set]

Tlacidlo sliZi na zastavenie manévru.

Ak ho stlacite dlhsie ako 3 sekundy, umozni vam to vstupit do
programovacieho rezimu.

[Close V]

Tla¢idlo umoznuje uzivatelovi zatvorit automatizaciu alebo posuntt
programovaci bod smerom nadol.

& POZOR! Pocas manévru, ¢i je otvaranie alebo zatvaranie

irelevantné, véetky tlacidla vykonavajt funkciu STOP a zastavuju pohyb
motora.
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8.2 PROGRAMOVANIE UROVNE 1 (ZAPNUTE-VYPNUTE)

V3etky funkcie irovne 1 st z vyroby nastavené na ,,OFF“ a mozno ich kedykolvek upravit. Ak chcete skontrolovat rozne funkcie, pozrite si ,, Tabulka 18

8.2.1 PROGRAMOVACI POSTUP UROVNE 1

w Pouzivatel ma pocas programovania maximalne 20 sekiund na to, aby stla¢il tlacidla za sebou. Po tomto case

postup sa automaticky ukonci a zapamita si dovtedy vykonané zmeny.

Ak chcete vykonat programovanie trovne 1:

1. stlacte a podrite tlacidlo [Stop/Set] kym LED “L1” neza¢ne blikat

2. pustite tlacidlo [Stop/Set]

3. stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close W] pre presunutie blikajticej LED na LED priradent k funkcii, ktord sa ma upravit

4, stlacte a uvolnite tlacidlo [Stop/Set] okamZite pre zmenu stavu funkcie
- kratke bliknutie = OFF

- dlhé blikanie = ON
5. pockajte 20 sekund (maximalny cas), bez stlacenia akéhokolvek tlacidla, aby ste opustili programovaci rezim.

|| Ak chcete pocas procesu nastavit ostatné funkcie na ,,ON“ alebo ,,OFF“, zopakujte body 2 a 3 pocas samotnej fazy.

Tabulka 18
FUNKCIE UROVNE 1 (ZAPNUTE-VYPNUTE)
LED | Funkcia Popis

Této funkcia sposobi automatické zatvorenie brany po uplynuti naprogramovaného ¢asu pauzy. Cas pauzy nastaveny z vyroby je
L1 Automatické zatvaranie| 30 sekind, ale mozno ho upravit na 5, 15, 30, 45, 60, 80, 120 alebo 180 sekund. Ak funkcia nebola aktivovand, pouZije sa
»poloautomaticky* rezim.

Tato funkcia umoziiuje, aby brana zostala otvorend len pocas nevyhnutnej doby prepravy. ,Foto“ vidy spdsobi automatické
opdtovné zatvorenie s pauzou 5 sekind (bez ohladu na naprogramovant hodnotu).

Automatizacia vzdy dosiahne tplne otvorent polohu (aj ked je predtym Photo deaktivovany). Ked sa Photo deaktivuje, spusti sa
automatické zatvaranie s 5-sekundovou prestavkou.

L2 Zatvorte po fotke

Funkcia ,,Vzdy zavriet zasiahne a brana sa zatvori, ak sa po obnoveni napdjania zisti stav otvorenej brany.
Z bezpe¢nostnych dovodov manévru predchddza 5 sekind blikania.

2 Rt geoont Ak je funkcia vypnutd, automatizacia zostane po obnoveni napajania nehybna

Této funkcia umoziuje minimalizovat spotrebu a je uzitocnd najmé v pripadoch, ked sa pouziva zalozna batéria.

Ak je tato funkcia povolend, 1 minttu po dokonceni manévru riadiaca jednotka vypne vysielace fotobuniek BlueBus a vietky
L4 Pohotovostny rezim | LED diddy s vynimkou LED BlueBus, ktord namiesto toho blika pomalsie. Ked pride prikaz, riadiaca jednotka obnovi plnt
prevadzku.

Ak je tato funkcia neaktivna, neddjde k zniZeniu spotreby.

Ak je tato funkcia aktivovand, postupné zrychlovanie na zaciatku kazdého manévru sa vypne; umoznuje mat razovu silu a je
L5 Vrchol uzitoény vidy, ked je statické trenie vysoké, napr. ak branu blokuje sneh alebo lad.
Ak je tah neaktivny, manéver sa za¢ne s postupnym zrychlovanim.

S funkciou predbezného blikania sa medzi zapnutim blikajiiceho svetla a za¢iatkom manévru pridd 3-sekundové pauza,
L6 Predbeiné blikanie aby sa pouzivatel vopred varoval pred potencidlne nebezpe¢nou situdciou.

Ak je predblikanie neaktivne, blikac sa zapne, ked sa manéver za¢ne.

Funkcia AKTTVNA: deaktivuje BiDi radio vo vntri riadiacej jednotky.

Funkcia NIE JE AKTIVNA: normélna prevadzka.

Aktivujte tito funkciu pri pouziti externého prijimaca typu OXI.

Deaktivujte interné
L7 i
radio

Aktivaciou tejto funkcie sa ROBUS stdva ,,Slave: to umoziiuje synchronizaciu 2 motorov na protilahlych listoch, na ktorych jeden

. OO motor funguje ako hlavny a druhy ako podriadeny; dalsie informécie ndjdete v odseku ,Rezim Slave*.

Pocas normalnej prevadzky, inymi slovami, ked neprebieha Ziadny manéver, LED ,,L1 ... L8““ svietia alebo nesvietia v zavislosti od stavu
prislusnej funkcie; napriklad ,,L1 svieti, ked je aktivovana funkcia ,,Automatické zatvaranie®“. Po¢as manévru LED ,,L1 ... L8 blikaju, aby
signalizovali silu potrebnu na pohyb automatizacie v danom ¢ase. Ak ,,L1° blikd, poZzadovana sila je nizka a tak dalej, kym LED ,, L8 neza¢ne
blikat, ¢im signalizuje maximalnu silu. Neexistuje Ziadny vztah medzi iroviiou sily indikovanou LED diédami pocas pohybu (o je
absolitna hodnota) a uroviiou indikovanou LED pocas fazy programovania sily (Co je relativna hodnota). Pozri ,,L5“ v ,,Tabulke 19
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8.3 LEVEL 2 PROGRAMMING (ADJUSTABLE PARAMETERS)

Vsetky parametre drovne 2 st z vyroby nastavené tak, ako je zvyraznené v ,SEDEJ“ v , Tabulke 19“ a mozno ich kedykolvek upravit. Parametre je moZné nastavit
na stupnici od 1 do 8. Skontrolujte hodnotu zodpovedajicu kazdej LED, pozrite si ,tabulka 19

Ak konfiguracia parametra (iroven 2) nie je rozpoznana vzhladom na existujiice konfiguracie, riadiaca jednotka zapne sicasne a
prerusovane dve LED diddy L1 a L8, aby signalizovala, Ze aktudlna hodnota je mimo rozsahu. V pripade potreby je mozné hodnoty vynitit
stlacenim tlacidla [Open A]alebo [Close V1.

8.3.1 PROGRAMOVACI POSTUP UROVNE 2

W Pouzivatel ma pocas programovania maximalne 20 sekund na to, aby stla¢il tlacidla za sebou. Po tomto ¢ase

postup sa automaticky ukon¢i a zapamita si dovtedy vykonané zmeny.
Ak chcete vykonat programovanie trovne 2:
1. stlaéte a drite dlagidlo [Stop/Set] kym LED L1 nezacne blikat
2. uvolnite tla¢idlo [Stop/Set]
3. stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close W] pre presunutie blikajticej LED na “Vstup LED” priradent parametru, ktory sa ma upravit 4. stlacte a podrite
tlatidlo [Stop/Set]. Stlacidlom [Stop/Set] stlacenym:
- pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa nerozsvieti LED predstavujica aktudlnu troven parametra, ktory sa ma zmenit
- stlacte tlacidlo [Open A]alebo [Close VW] na posunutie LED priradenej k hodnote parametra
5. uvolnite tlac¢idlo [Stop/Set] pre navrat na prvi troven
6. pockajte 20 sekund (maximélny cas), bez stlacenia akéhokolvek tla¢idla, aby ste opustili programovaci rezim.

|| AKk chcete nastavit viacero parametrov pocas vykonavania procedury, zopakujte operacie od bodu 2 do bodu 4 pocas samotnej fazy.

Tabulka 19
Vstupna LED Parameter LED (level) Nastavte hodnotu Popis
L1 5 sekand
L2 15 sekund
L3 30 sekind Upravuje ¢as pauzy, inymi slovami, ¢as pred
L1 Cas pauzy L4 45 sekiind a}lvl.tomratick)’lm opitovnym zatvor’em’m. Je to
L5 60 sektind ucinné len vtedy, ak je aktivovana funkcia
L6 80 sekind »Automatické zatvaranie®.
L7 120 sekind
L8 180 sekind
L1 Otvorit - Stop - Zatvorit - Stop
L2 Otvorit - Stop - Zatvorit - Otvorit
L3 Otvorit - Zatvorit - Otvorit - Zavriet
L4 Kondominium Ovlada postupnost ovlédacic}} Prvl/mv spf)jen}'rch
L2 Ell:li(c iz: krokom L5 Kondominium 2 (via.c ako 2 sekundy spusti s,top) ;%;ﬁf&?/\sg’sa :tl:\tf)eoni; lf;r‘g‘lf(l)l\?’;r; E:k&zog
L6 Krok za krokom 2 (viac ako 2 sekundy spusti L8 sa upravi aj sprévanie prikazov ,Otvorit“ a
Ciasto¢né otvorenie) JZatvorit*.
L7 Hold-to-run
L8 Ot\(éranie v poloaqtomatickom rezime, zatvaranie v
rezime pozastavenia chodu
L1 rychlost 1 (30% - slow)
L2 rychlost 2 (44%)
L3 rychlost 3 (58%)
) , L4 ychlost 4 (72%) Nastavuje ota¢ky motora pri beznych
L3 Rychlost motora 5 rr:’llchlost’ 5 (36%) manévr (J) h Y P Y
L6 rychlost 6 (100% - fast)
L7 Otvorte V4, zatvorte V2
L8 Otvorte V6, zatvorte V4
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FUNKCIE UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRE)

Vstupna LED Parameter LED (tiroven)) | Nastavend hodnota Popis
L1 Funkcia indikitora otvorenej brany (OGI).
L2 Povolené, ak je kridlo brany zatvorené
L3 Povolené, ak je brdna otvorend Nastavuie funkc s st oGl
i . astavuje funkciu spojend s vystupom
L4 OGI vystup L4 POVOlenef s ra}d?ov},lm V),,Stupom c 2 [bez ohl’gadu na pridfu%em’l fuvl’?kcilpl), vystup - ak
L5 Povolené s radiovym vystupom ¢ 3 je aktivovany - doddva napitie 24 V. == (-30
L6 Aktivne s radiovym vystupom ¢. 4 +50%) s maximalnym vykonom 10 W
L7 Indikétor udrzby
L8 Elektricky zdmok
L1 Ultralahkd brana
L2 Velmi fahkd bréna Nastavuje systém, ktory riadi silu motora, aby sa
L3 Svetelnd brana prisposobil hmotnosti automatiky. Systém
L5 Motoricka sila L4 Priemernd brana riadenia .sily meria aj t.eplotu okolia a ’
L5 Stredne tazka brana automaticky zvySuje silu v pripade obzvlast
L6 Tazka brana nizkych teplot
L7 Velmi tazkd brana
L8 Ultra tazka brana
L1 0,5 mt
L2 1mt
L3 1,5 mt
L6 Ciastoine otvorené L4 2mt Upravuje mieru ¢iasto¢ného otvorenia
L5 2,5 mt
L6 3mt
L7 3,4 mt
L8 4 mt
L1 1.000
L2 2.000
L3 4.000 o ) ) )
g e 70w
udribu L5 10.000
L6 15.000
L7 17.000
L8 20.000
L1 Vysledok prvého manévru (najnovsi)
L2 Vysledok 2. manévru
L3 Vysledok 3. manévru o . )
" B L4 Vysledok 4. manévru Umoziuje kontrolu typu anon}ahe, ktora a
5 Vysledok 5. manévru vyskytla pri Poslednych 8 'Ir}eglevroch (pozrite si
odstavec ,,Zaznam anomalii®).
L6 Vysledok 6. manévru
L7 Vysledok 7. manévru
L8 Vysledok 8. manévru

Vsetky parametre je mozné upravit podla potreby bez akychkolvek kontraindikacii; iba upravy ,motorovej sily“ si mozu vyzadovat osobitnu pozornost:
- vysoké hodnoty sily by sa nemali pouzivat na kompenzaciu bodov abnormaélneho trenia na kridle. Nadmerna sila moze ohrozit ¢innost bezpe¢nostného

systému alebo poskodit kridlo

- ak sa na podporu systému zniZovania sily ndrazu pouziva ovlidanie ,Motor Force®, zmerajte silu znova po kazdom nastaveni v sulade s normou EN 12453
- opotrebenie a poveternostné podmienky mézu ovplyvnit pohyb automatiky, preto méze byt potrebné pravidelné prestavovanie sily motora.
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8.4 SPECIALNE FUNKCIE

8.4.1 FUNKCIA ,,VZDY OTVORENE®.

Funkcia ,, Vzdy otvorené® je funkcia riadiacej jednotky, ktora umoziuje
uzivatelovi vzdy zadat prikaz na otvaraci manéver, ked prikaz ,Krok za
krokom*® trva dlhsie ako 2 sekundy; to je uzito¢né napriklad na pripojenie
kontaktu ¢asovaca k terminalu SbS, aby sa automatika udrzala otvorend po
urcity casovy tsek.

Tato funkcia je platna bez ohladu na to, ako je naprogramovany vstup ,,SbS®,
pokial nie je naprogramovany na vykonavanie funkcie ,Condominium 2
Pozrite si ¢ast ,,Funkcia krok za krokom* v odseku ,,Programovanie trovne 2
(nastavitelné parametre)“.

8.4.2 FUNKCIA ,MOVE ANYWAY*.

Tuto funkciu je mozné pouzit na ovladanie automatizacie, aj ked jedno alebo
viacero bezpe¢nostnych zariadeni nefunguje spravne alebo je mimo prevadzky.
Automatizdciu je mozné ovladat v rezime ,zadrzania chodu® nasledujicim
sposobom: 1. poslite prikaz na pohyb automatiky pomocou vysielaca resp.
klacovy voli¢ atd. Ak vSetko funguje spravne, rameno sa bude pohybovat
normalne, inak pokracujte bodom 2

2. do 3 sekund znova stlacte ovladac a podrzte ho stlaceny 3. po priblizne 2
sekunddch automatika dokon¢i pozadovany manéver v rezime ,,podrzania
spustenia“, inymi slovami, bude pokracovat v pohybe kym je ovladac stlaceny.

Ked bezpec¢nostné zariadenia nefunguju, blikajuci indikator
niekolkokrat zablika, aby signalizoval typ problému. Ak chcete
overit typ anomalie, pozrite si kapitolu ,,Signalizacia cez
vystrainé svetlo“ (strana 40).

8.4.3 FUNKCIA UPOZORNENIE O UDRZBE

Tato funkcia varuje pouzivatela, ked si automatizacia vyzaduje kontrolu
udrzby. Pocet manévrov, po ktorych zaznie signal, je mozné nakonfigurovat
prostrednictvom aplikdcie MyNicePro alebo prostrednictvom vsetkych
kompatibilnych rozhrani Nice.

Na zaciatku kazdého manévru automatizacia zapne zelené alebo Cervené
svetlo, aby signalizovalo stav udrzby podla spravania opisaného v tabulke
nizsie:

Tabulka 20
UPOZORNENIE O UDRZBE
LED svetlo Priznak Popis
. svieti na zaciatku kazdého , L
zelend , Normalna operécia
manévru
Celu automatizaciu
= . svieti na zaciatku kazdého odporucame podrobit
Cervena . . . ,
manévru udrzbe kvalifikovanému
personalu

8.5 WI-FI PRIPOJENIE
Motory ROBUS sti nakonfigurované na pripojenie Wi-Fi, aby bolo mozné:

- dialkové ovladanie automatizacie (cez aplikdciu MyNice)

- instalacny program: konfiguracia automatizacie (prostrednictvom aplikacie
MyNice Pro)

Wi-Fi pripojenie je dostupné najma v troch rezimoch:

- Wi-Fi modul integrovany v riadiacej jednotke (ak je suc¢astou zakiipeného
modelu)

- Rozhranie BiDi-Wifi dodavané na poziadanie ako prisluenstvo

- Rozhranie Proview (iba pre aplikaciu MyNice Pro) doddvané na poziadanie
ako prislusenstvo

|| Aplikacia rozhrania BiDi-Wi-Fi na port busT4 pritomny na
automatizacii sa musi povazovat za alternativu k rozhraniu BiDi-
ZWave.

Ak chcete pouzivat Wi-Fi pripojenie automatizacie v dostupnych rezimoch, je
potrebné:

-V zavislosti od pozadovaného pouzitia nainstalujte aplikaciu MyNice alebo
aplikaciu MyNice Pro (vyhradent pre instalatora) dostupnt v obchode
Google Play a Apple App Store

- Zapnite automatizaciu a skontrolujte, ¢i sa dostupné zariadenie Wi-Fi
normalne zapina

- Spustite nainstalovanu aplikdciu a nakonfigurujte zariadenie Wi-Fi z
ponuky ,,Rozhranie Wi-Fi alebo Prislusenstvo®.

Dalgie podrobnosti tykajtice sa funkcii spojenych s aplikiciami MyNice Pro a
MyNice ndjdete na webovej stranke www.niceforyou.com.

8.5.1 INTEGROVANY MODUL WI-FI (V ZAVISLOSTI OD
VERZIA)

Modul integrovany v riadiacej jednotke ma 2 tla¢idld (P1a P2) a2 LED (W1a
W2): tieto sa spravaji odlisne na zaklade roznych prevadzkovych faz.

Nizsie st uvedené tlacidld a LED diddy, s ktorymi moze pouzivatel
interagovat:

- W1 = Power/Sys (LED napéjania a LED stavu integrovaného modulu Wi-Fi)
- W2 = Wi-Fi/ BT (LED stavu komunikacie Wi-Fi)

- P1 =10 s stlacenie = obnovenie tovarenskych nastaveni

- P2 = nepouziva sa

4 N\

51

0 QD Flash i =
LON NEo3
0 G:D oGl M - |
o | |12 N
- J

& VAROVANIE = Ak chcete nainstalovat a priradit zariadenie k

riadiacej jednotke, postupujte podla pokynov v aplikacii MyNice alebo
MyNice Pro. Dal3ie informacie najdete na webovej lokalite
www.niceforyou.com
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»Tabulka 21 ilustruje signaly vyzarované LED diddami W1 a W2 a ich vyznam.

Tabulka 21
WiFi /BT (W2) Napéjanie/systém (W1) Stav LED diod W1a W2 Popis
Svieti na zeleno Svieti na zeleno Stabilny In'tegr'ove%ny mod}l je v normdlnom previdzkovom stave aje
pripojeny smartfon.
Svieti na zeleno Zelend, 8 rychlych bliknuti Docasné (niekolko sekund) Modul presiel akciou ,,Identifikovat” pouZivatela.
Modul ¢aka na prijatie konfiguracie siete Wi-Fi od
Blikajuca zelena Lit green Stabilny pouzivatela. Na konfigurdciu modulu pouzite aplikdciu.
Svieti na oranZovo Svieti na zeleno Stabilny Mgdgl J e,vvpormalnom Prevadzkovom stave a nie je
pripojeny ziadny smartfon.
Modul konfiguruje pripojenie Wi-Fi. Ak je trvaly, znamend
Blikajiica oranzova Stéle zelena Docasné (niekolko sekund) to, Ze sa vyskytol problém pocas konfiguracie Wi-Fi.

Modul nie je mozné nakonfigurovat, pretoze od zapnutia
uplynulo 30 minut (iba s modulom, ktory este nebol
VYPNUTE Stale zelena Stabilny nakonfigurovany). Pre konfiguraciu modulu odpojte napdjanie
riadiacej jednotky a potom ju obnovte.

Modul sa aktualizuje. Pockajte na dokoncenie operacie. Ak
VYPNUTE Blikajuica oranzové Docasné (priblizne 1 mintta) | operécia nie je dokoncend spravne, modul sa po 5 minutach
automaticky restartuje.

Modul rozpoznal stlacenie resetovacieho tlacidla pri zapnuti

Blikajtica éervend VYPNUTE Prechodny T
riadiacej jednotky.
Stale ervena Svieti na zeleno Stabilny Modul’ o ne.dolffl’ze pripojitk dpmacej sieti Wi-Fialebo sa
nedokdze pripojit ku cloudu Nice.
8.5.2 BIDI-WI-FI ROZHRANIE || POZOR! Ak nie je spravne vloZené, rozhranie BiDi-Wi-Fi sa
Ak cheete pripojit rozhranie BiDi-Wi-Fi: moze poskodit alebo natrvalo poskodit riadiacu jednotku.

1. Odpojte napajanie riadiacej jednotky odstranenim poistky F2 a v
pripade potreby aj nidzového napajania

3. Na opétovné zapnutie riadiacej jednotky vlozte poistku F2

" | 4. Pockajte, kym LED didda datumu za¢ne blikat

5. Nakonfigurujte rozhranie prostrednictvom aplikdcie

6. Pockajte, kym sa nerozsvieti LED dioda ddtumu a nezostane zelené svetlo

|| Dalsie podrobnosti tykajuce sa funkcii spojenych s rozhranim
BiDi-Wi-Fi najdete na webovej lokalite www.niceforyou.com.

F

- J
2. Pred pokracovanim skontrolujte, ¢i st vietky LED didody riadiacej
jednotky vypnuté

Zasunte BiDi-Wifi rozhranie do BUS T4 konektora riadiacej jednotky

4 N
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8.6 PRIPOJENIE PRO-VIEW

Riadiaca jednotka ma konektor BusT4, ku ktorému je mozné cez rozhranie
IBT4N pripojit rozhranie ,,Pro-View®, ktoré umoziiuje plne a rychlo riadit
indtalaciu, udrzbu a diagnostiku celej automatizacie cez Wi-Fi. -Fi pripojenie a
aplikacia MyNice Pro. Po spravnom napajani ProView automaticky vytvori
Wi-Fi siet, ku ktorej sa moze pouzivatel pripojit.

Ked je prisluenstvo ProView spravne sparované, rozsvieti sa LED ,stav
napdéjania“.

(A) a LED ,,stav Wi-Fi“ (B) svietia zeleno.

4 I

@
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Pro-View a aplikaciou MyNice Pro najdete na webovej stranke
www.niceforyou.com.

Dalsie podrobnosti tykajtice sa funkcii spojenych s rozhranim

8.7 Z-WAVE™

Motory ROBUS st kompatibilné s protokolom Z-Wave™, ktory umoziuje
uzivatelovi spravovat vSetky funkcie automatizacie mimoriadne jednoduchym
sposobom prostrednictvom aplikacie Z-Wave™ brany nainstalovanej doma.
Konkrétne je k dispozicii pripojenie Z-Wave™ s rozhranim BiDi-ZWave, ktoré
mozno pouzit na ovladanie pohybu a stavu automatizacie.

|| Aplikacia rozhrania BiDi-ZWave na port busT4 pritomny na
automatizicii sa musi povazovat za alternativu k rozhraniu BiDi-
Wi-Fi.

|| Dalsie podrobnosti tykajtice sa funkcii spojenych s rozhranim
BiDi-ZWave najdete na webovej stranke www.niceforyou.com.

8.8 VYMAZANIE PAMATE

w Postup popisany nizsie obnovi predvolené nastavenia riadiacej

jednotky. Vsetky vlastné nastavenia sa stratia.

4 N
Do~ ———
E@ Aerial
1D
@
=
= ? &5k k&6 KC
-
HE})) Close V¥ || Stop/Set || Open A
G J

Ak chcete vymazat pamit riadiacej jednotky a obnovit vietky predvolené
nastavenia, postupujte takto:

1. stladte a podrite tlacidl4[Open A]a[Close ¥]kym pro-
gramovacie LED diody ,,L1-L8“ sa rozsvietia (priblizne po 3 sekundach) 2.
uvolnite tla¢idld

3. ak bola operdcia uspesnd, programovacie LED diédy ,L1“ az ,,L8“ rychlo
blikaju 3 sekundy.

|| Tymto postupom je mozné vymazat aj véetky chyby, ktoré zostali
v pamiti.

|| Tento postup nezrusi radiové kody ulozené v pamiti radiového
prijimaca (integrovaného a/alebo externého)

Slovencina — 37



OPRIRUCKA NA RIESENIE PROBLEMOV

9.1 RIESENIE PROBLEMOV

Niz$ie uvedena tabulka obsahuje uzitocné pokyny na vyriesenie akychkolvek portich alebo chyb, ktoré sa mozu vyskytnut pocas instalacie alebo v pripade

poruchy.

Problémy

Tabulka 22

RIESENIE PROBLEMOV

Odporicané kontroly

Radiovy vysiela¢ neovlada automatizaciu a LED na
vysielaci sa nerozsvieti

Skontrolujte, ¢i nie su batérie vysielaca vybité a v pripade potreby ich vymerte.

Radiovy vysiela¢ neovlada automatizaciu, ale LED na
vysielaci svieti

Skontrolujte, ¢i je vysiela¢ spravne zapamitany v radiovom prijimaci.

Nie je prikazany ziadny manéver a LED ,,OK* neblika

Skontrolujte, ¢i je prevodovy motor napéjany sietovym napatim
Skontrolujte, ¢i nie su vypalené poistky F1 a F2; ak su, identifikujte pri¢inu poruchy a potom vymente
poistky za iné, ktoré maju rovnaky prid a charakteristiky.

Ziadny manéver sa nezacne a kontrolka zhasne

Skontrolujte, ¢i bol prikaz skutocne prijaty. Ak sa prikaz dostane na vstup SbS, musi sa rozsvietit LED
»OK"; ak sa namiesto toho pouzije radiovy vysiela¢, LED ,,OK® musi dvakrat rychlo zablikat.

Ziadny manéver sa nespusti a varovné svetlo
niekolkokrat zablika

Spocitajte pocet bliknuti a skontrolujte prislusnt hodnotu v ¢asti ,,Signalizdcia vystraznym svetlom®.

Manéver sa spusti, ale ihned po fiom nasleduje spitny
chod

Zvolend sila mdze byt pre tento typ automatizicie prili§ nizka. Skontrolujte, ¢i nie st nejaké
prekdzky a v pripade potreby zvyste silu.
Skontrolujte, ¢i sa neaktivovalo bezpe¢nostné zariadenie pripojené na vstup Stop.

Manéver je dokonceny spravne, ale vystrazné svetlo
nefunguje

Uistite sa, Ze po¢as manévru je na svorke FLASH vystrazného svetla napatie (prerusované, hodnota

napitia nie je vyznamna: priblizne 10-30 Vc¢); ak je napitie, problém je sposobeny lampou, ktord sa musi

nahradit lampou s rovnakymi charakteristikami; ak nie je napatie, mohlo dojst k pretazeniu vystupu
FLASH. Skontrolujte, ¢i kébel nie je skratovany.

A Tabulka 23
F1 Poistka riadiacej jednotky = 2 A pomald
F2 Poistka siefového napdjania = 1,6 A pomald
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9.2 VYMENA KARTY RIADENIA MOTORA

V pripade poruchy je moZzné kartu riadenia motora vymenit vykonanim nizsie
opisanych postupov

1. Odpojte napdjanie riadiacej jednotky odstranenim

poistka F2 av pripade potreby nudzovy zdroj napdjania

2. Odstrante vsetky kable

3. Odstrante riadiacu jednotku (pozrite si ¢ast ,Demontaz riadiacej jednotky®.
relevantnd informacia)

4. Stlacte plastovy kryt (A) v oznacenych bodoch a odstrante ho

~
J

1. Drite kartu jednou rukou

2. Posunite plastovu zarazku (B) dolava

3. Vyberte kartu a nahradte ju zodpovedajucou verziou
~
/
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9.3 SIGNALIZACIA PROSTREDNICTVOM VYSTRAZNEHO SVETLA

Pocas manévru kontrolka ,FLASH blikd raz za sekundu; vzdy, ked sa vyskytnt anomalie, st emitované kratsie zéblesky; zablesky sa zopakuju dvakrat s
jednosekundovou prestavkou medzi nimi.

Tabulka 24
BLIKAJUCE VYSTRAZNE SVETELNE SIGNALY
Rychle zablesky Pri¢ina AKCIA
2 zablesky . A . . . e .
. . Na za¢iatku manévru jedna alebo viac fotobuniek blokuje pohyb; skontrolujte, ¢i nie st nejaké prekazky.
1-sekundova pauza Zasah fotobunky y P . - . o
2 Pocas manévru je to normélne, ak je pritomna prekazka.
2 zablesky
3 zablesky . v
: Zasah obmedzovaca oy . T IO s
1-sekundova pauza o Automatizacia pocas svojho pohybu zaznamenala nadmerné trenie; identifikovat pricinu.
; motorickej sily
3 zablesky
4 zablesky . o . . . - oy
. Spustenie vstupu STOP Na zaciatku manévru alebo pocas pohybu zasiahol vstup STOP; identifikovat pri¢inu.
1-sekundova pauza
4 zablesky

5 zableskov
1-sekundova pauza
5 zableskov

Internd chyba zapamitania
parametrov

Pockajte aspoit 30 sekund a potom skuste zadat prikaz. ak stav pretrvava, znamena to poruchu a je
potrebné vymenit elektronicka dosku.

6 zableskov Bol prekroceny maximélny
1-sekundova pauza pocet manévrov za hodinu | Pockajte niekolko minit, kym zariadenie obmedzujiice manéver neklesne pod maximalny limit.
6 zableskov
7 zableskov L Odpojte vetky napajacie obvody na niekolko sekind a potom skiiste zadat prikaz znova; ak stav
. Chyba vo vnutornych . AN o -
1-sekundova pauza o pretrvava, znamena to vaznu poruchu na elektronickej doske alebo na kabelazi motora. Vykonajte vsetky
: elektrickych obvodoch . p
7 zableskov potrebné kontroly a vymeny.
8 zableskov S e , v o . TR
bl Prikaz je uZ pritomny Dalsi prikaz je uz pritomny. Odstrante pritomny prikaz, aby ste mohli odosielat dalsie prikazy.
8 zableskov
9 zableskov
1-sekundova pauza Automatizdcia sa zastavila | Automatizacia bola zastavend prikazom ,,Stop automation®.
9 zableskov

9.4 SIGNALY NA RIADIACE] JEDNOTKE

9.5 SVIETELNE SIGNALY

Riadiaca jednotka ma sériu LED di6d, z ktorych kazda moze vydavat $pecidlne

signly ako pocas beznej prevadzky, tak aj pri vyskyte anomalie.
Dalsie informacie néjdete v ,Tabulke 27“ a , Tabulke 28“

A LED di6da BlueBus

B Led Photo, Sbs, Stop

C Programovacie LED ,,L1
D LED radio "R"

... L8

9.5.1 STAVOVE SVETLO

Kontrolka stavu motora (A) (,Obrazok 60°) pozostava z 2 farieb (¢ervena a
zelend) a ma funkciu signalizacie akychkolvek anomalii. ,Tabulka 25
zobrazuje potencialne stavy zapnutia.

Ve

59

Motor
Control
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Stavové svetlo s uz naucenymi polohami

Tabulka 25

Zelené svetlo
rozsvietend Svetlo zostane svietit na zac¢iatku kazdého manévru, ak v systéme nie st Ziadne anomélie, a zhasne, ked sa manéver skonc¢i.
Vypnuté Normalna operdcia
Cervené svetlo
rozsvietend Svetlo zostane svietit na zaciatku kazdého manévru, ak bol prekroceny nastaveny pocet manévrov na udrzbu, a zhasne, ked sa

manéver skon¢i.
Vypnuté Normélna operécia.
Vystrazné svetlo Riadiaca jednotka zistila anomaliu: Pozrite si ,, Tabulka 24“

Stavové svetlo s nenauc¢enymi polohami

Tabulka 26
Zelené svetlo
rozsvietené Svetlo sa rozsvieti pri dosiahnuti koncového spinaca otvarania.
Vypnuté Normélna operécia
Cervené svetlo
rozsvietené Svetlo sa rozsvieti pri dosiahnuti koncového spinaca zatvérania.
Vypnuté Normélna operécia.
Vystrazné svetlo Riadiaca jednotka zistila anomaliu: Pozrite si ,, Tabulka 24“.

9.5.2 LED RIADIACA JEDNOTKA

Tabulka 27
KONTROLKY NA RIADIACE] JEDNOTKE
Status Vyznam Moiné riesenie
BlueBus LED
i Skontrolujte pritomnost napéjania; skontrolujte, ¢i nie su
VYPNUTE Anomalia vypalené poistky; v pripade potreby zistite pri¢inu poruchy a
potom ich vymerite za poistky s rovnakymi $pecifikdciami.
Existuje vazna anomalia; skiiste na niekolko sekund vypnut
7 . (. . riadiacu jednotku; ak stav pretrvava, znamena to, ze doslo k
apnuté Vazna anomélia

poruche a je potrebné vymenit dosku elektronickych obvodov.

2 zelené zablesky za sekundu

Vietko normalne

Normalna prevadzka riadiacej jednotky.

2 rychle zelené bliknutia

Stav vstupov sa zmenil

Je to normalne, ked dojde k zmene na jednom zo vstupov: SBS,
STOP, OTVORENE, ZATVORENE, pri zdsahu fotobuniek
alebo pri pouziti rddiového vysielaca.

Séria zableskov oddelenych

1-sekundovou pauzou Rozne Pozrite si Cast ,,Signalizacia prostrednictvom vystrazného svetla‘|.
Odpojte termindl a overte pric¢inu skratu na pripojkach

Séria ) ’r)'rch%ych a Skrat na svorke BlueBUS Bl}leBUS. 'A1'< sa skrat erieéi, LED dioda za¢ne normalne blikat

predlzenych cervenych asi po desiatich sekundach.

zableskov

STOP LED

VYPNUTE Zasah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia pripojené k vstupu STOP.

Zapnuté STOP nezasiahol Vstup STOP je aktivny.

LED didda SbS

VYPNUTE Vsetko normalne Vstup SbS nie je aktivny.

s Zésah vstupu SbS Je to r}ormélr/le, ak je zariadenie pripojené k vstupu SbS
skuto¢ne aktivne.

Led FOTO

VYPNUTE Zésah vstupu FOTO Zasiahol vstup FOTO.

Zapnuté Vsetko normalne To je normalne, ak bezpe¢nostné zariadenie nezasiahlo.
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Tabulka 28

KONTROLKY NA TLACIDLACH RIADIACE] JEDNOTKY

LED 1 Popis
VYPNUTE Pocas normalnej prevadzky to znamens, ze ,Automatické zatvaranie® je vypnuté.
Zapnuté Pocas normalnej prevadzky to znamend, ze ,Automatické zatvaranie“ je aktivne.
Prebieha programovanie funkcii.
Blika Ak blika spolu s ,L2% znamena to, Ze sa musi vykonat faza ucenia zariadenia (pozri odsek ,,U¢enie zariadenia®).
LED 2 Popis
VYPNUTE Pocas normalnej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,,Zavriet po foteni“ nie je aktivny.
Zapnuté Pocas normalnej prevadzky signalizuje, Ze je aktivny rezim ,Zavriet po foteni®.
Bliké Prebi.eha programovanie funkcii. .
Ak blikd spolu s ,L1%, znamena to, Ze sa musi vykonat faza ucenia zariadenia (pozri odsek ,,U¢enie zariadenia®).
LED 3 Popis
VYPNUTE Pocas normalnej prevadzky to znamena, ze ,,Always Close“ nie je aktivne.
Zapnuté Pocas normaélnej prevadzky signalizuje, Ze je aktivne ,,Vzdy blizko*.
Prebieha programovanie funkcii. i
Blika Ak blika spolu s L4, znamena to, ze polohu otvdrania a zatvarania kridla je potrebné naucit (pozri odsek ,,Uéenie dlzky kridla“).
LED 4 Popis
VYPNUTE Pocas normalnej prevadzky signalizuje, Ze ,,Stand-by* rezim nie je aktivny.
Zapnuté Pocas normaélnej prevadzky signalizuje, Ze je aktivny ,,Stand-by* rezim.
Prebieha programovanie funkcii. i
Blika Ak blika spolu s L3, znamena to, ze polohu otvdrania a zatvarania kridla je potrebné naucit (pozri odsek ,,U¢enie dlzky kridla“).
LED 5 Popis
VYPNUTE Pocas normalnej prevadzky to znamend, Ze rezim ,,Peak® nie je aktivny.
Zapnuté Pocas normalnej prevadzky signalizuje, Ze je aktivny rezim ,,Peak”.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
LED 6 Popis
VYPNUTE Pocas normélnej prevadzky signalizuje, Ze rezim ,,Predbliknutie” nie je aktivny.
Zapnuté Pocas normalnej prevadzky signalizuje, Ze je aktivny rezim ,,Predblikanie®.
Blika Prebieha programovanie funkcii.
LED 7 Popis
VYPNUTE Pocas normalnej prevadzky signalizuje, Ze ,Internd radiova inhibicia“ nie je aktivovana.
Zapnuté Pocas normélnej prevadzky signalizuje, Ze ,Internd radiova inhibicia“ je aktivovana.
Blika Prebieha programovanie funkcif.
LED 8 Popis
VYPNUTE Pocas normalnej prevadzky signalizuje, Ze ROBUS je nakonfigurovany ako hlavny.
Zapnuté Pocas normalnej prevadzky signalizuje, Ze ROBUS je nakonfigurovany ako slave.
Blika Prebieha programovanie funkcii.

Ak konfiguracia parametra (iroven 2) nie je rozpoznana vzhladom na existujtice konfiguracie, riadiaca jednotka zapne sucasne a
prerusovane dve LED diddy L1 a L8, aby signalizovala, Ze aktualna hodnota je mimo rozsahu. V pripade potreby je mozné hodnoty vynitit

stlacenim tlacidiel|Open A]alebo [Close V1.

& POZOR! Pocas kazdého manévru sa LED diody rozsvietia, aby signalizovali silu vyvijani motorom na pohyb automatizacie.

tvye

ktorom sa LED di6dy rozsvietia v zavislosti od sily:
-z L1 na L3 v pripade nizkej sily

-z L1 na L5 v pripade strednej sily

-z L1 na L8 v pripade velkej sily.

UPOZORNENIE: pri zastavenom motore postupné rozsvietenie LED diéd L1...L2...L3...L4...L5...L6...L7...L8 indikuje, Ze FW produktu sa
aktualizuje, preto je potrebné pockat na ukoncenie procesu aktualizicie a aZ potom bude mozné automatiku znova pouzit! Odporic¢ame
neodpajat motor od napéjania.
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9.6 RADIODIAGNOSTIKA

Tabulka 29
SIGNALIZACIA KONTROLKY R NA RIADIACE] JEDNOTKE
DIhé blikania > ZELENA pri spusteni
Aktudlny systém kddovania: ,,0-Code® 2 H
Ziadne dialkové ovladanie nie je zapamitané 5 H
DIhé blikanie > ZELENA pocas prevadzky
Indikuje, Ze prijaty kod nie je ulozeny v pamiti 1 E
Ulozenie kddu do pamiite 3 E
Pamit vymazana 5 H
Pocas programovania indikuje, Ze kod nie je autorizovany na zapamitanie 6 H
Pocas programovania indikuje, Ze pamit je plna 8 H
Kritke zablesky > ZELENA
Certifikat nie je platny na zapamitanie 1 H
Pocas programovania signalizuje, Ze kdd sa nedd zapamitat, pretoZe prenasa ,certifikat* 2 H
Vystup v ,Mode 2 nie je riadeny riadiacou jednotkou 4 H
Pocas procesu vymazania indikuje, Ze kod bol vymazany 5 H
»Certifikat s niz§ou prioritou ako je pripustn droven 5 H
Chyba synchronizacie kédu 6 E
DIhé zablesky > CERVENA
Neoriginalny blok kédu 1 E
Kod s niz8ou prioritou, ako je autorizovana iiroven 2 E
Kritke bliknutia > CERVENA
Programovaci blok ,,V blizkosti“. 1 H
Blok na zapamitanie certifikatu 1 H
Blok pamite (zadanie kédu PIN) 2 H
Long flashes > ORANGE
(Pri spusteni, po niekolkych zelenych bliknutiach). Oznacuje pritomnost obojsmernych vysielatov ‘ 1 H
Kritke zablesky > ORANZOVA
Indikuje aktivaciu blokového programovania (pri spusteni) ‘ 2 E
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9.7 ZAZNAMANOMALIE

ROBUS dokaze zobrazit vietky chyby, ktoré sa vyskytli pocas poslednych 8 manévrov, napriklad prerusenie manévru v dosledku aktivacie fotobunky alebo

citlivej hrany. Ak chcete skontrolovat zoznam anomélii, postupujte podla ,, Tabulky 30“.

Tabulka 30

VAVAINY§:0):00(0) ¢
Popis

Pouzité symboly

Stlacte a podrzte [Stop/Set] zhruba na 3 sekundy

Stop/Set

w
w

Uvolnite [Stop/Set] ked LED L1 za¢ne blikat

\ /
’

A

Stla¢te a uvolnite[Open A]alebo [Close V] tlacidlo pre posunutie blikania LED na L8 pre parameter
»Zoznam anomalii®.

Open A || |stop/Set
&)
Wm,

V

<z s>

Stlacte a podrzte [Stop/Set] tlacidlo, ktoré je potrebné drzat stladené pocas dalsich krokov

Stop/Set

Pockajte priblizne 3 sekundy, po ktorych sa rozsvietia LED zodpovedajice chybnym manévrom. LED L1
indikuje vysledok posledného manévru a LED L8 indikuje vysledok dsmeho manévru. Ak LED svieti,
znamena to, Ze pocas manévru doslo k poruche; ak LED nesvieti, znamena to, Ze po¢as manévru nenastala
zZiadna porucha

N

TN

Stlatte a uvolnite[Open A]a[Close V] tla¢idlami vyberte pozadovany manéver: Prisluina LED
didda vyda rovnaky pocet bliknuti, aky bezne vydava blikajuce svetlo po anomalii

?

<= o>

Uvolnite [Stop/Set]

Stop/Set

Y
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1 ODALSIE PODROBNOSTI (Prislusenstvo)

10.1 PRIDAVANIE ALEBO ODSTRANOVANIE ZARIADENT

Po zmontovani automatiky je mozné pridat alebo odobrat
zariadenia kedykolvek. Najmi je mozné pripojit rozne typy zariadeni -
na vstupy ,BlueBUS“ a ,STOP*, ako je popisané v nasledujicich odsekoch.

w Po pridani alebo odstraneni zariadeni sa tieto musia nau¢it, ako

e
1

je popisané v odseku ,,Naucenie sa inych zariadeni®.

10.1.1BLUEBUS

BlueBus je technoldgia, ktora umoziuje pripojenie kompatibilnych zariadeni
pomocou iba dvoch vodicov, ktoré prendsaji napdjacie aj komunikacné
signaly. VSetky zariadenia st zapojené paralelne na 2 vodi¢och samotného
BlueBus. Nie je potrebné dodrziavat ziadnu polaritu; kazdé zariadenie je
individudlne rozpoznané, pretoze mu je pocas instaldcie priradend jedine¢na
adresa.

Na BlueBUS je mozné pripojit nasledujice zariadenia: fotobunky,
bezpecnostné zariadenia, ovladacie tlacidld, signaliza¢né svetld atd. Riadiaca
jednotka rozpozna vietky pripojené zariadenia jednotlivo prostrednictvom
vhodnej fazy ucenia a dokdze rozpoznat véetky mozné anomalie s absolitnym
presnost. Z tohto dovodu vzdy, ked je zariadenie pripojené alebo odpojené od
Blue-BUS, musi sa na riadiacej jednotke vykonat faza ucenia, ako je popisané v
odseku ,,Ucenie inych zariadeni®.

10.1.2 ZASTAVIT VSTUP

STOP je vstup, ktory sposobi okamzité preru$enie manévru, po ktorom
nasleduje kratka inverzia. Na tento vstup je mozné pripojit zariadenia s
vystupom s normalne otvorenymi ,NO“ kontaktmi a zariadenia s normalne
uzavretymi ,NC“ kontaktmi, ako aj zariadenia s vystupom s pevnym odporom
8,2 kQ, ako st citlivé hrany.

Pocas fazy ucenia zariadenia riadiaca jednotka rozpozna typ zariadenia
pripojeného na vstup STOP a neskor, pri beznom pouzivani automatiky,
riadiaca jednotka vyda prikaz STOP, ked zaznamena zmenu vzhladom na
ziskan situdciu.

Na vstup STOP je mozné pripojit viacero zariadeni, dokonca aj roznych typov,
ak st vykonané vhodné opatrenia:

- Lubovolny pocet zariadeni NO moze byt vzdjomne prepojenych paralelne.
-Akykolvek pocet NC zariadeni moze byt navzdjom prepojenych sériovo. -Dve
zariadenia s vystupom s pevnym odporom 8,2 kQ) mozu byt zapojené paralelne;
ak su viac ako 2 zariadenia, musia byt vSetky zapojené do kaskady s jednym
zakon¢ovacim odporom 8,2 kQ.

- Je mozné skombinovat dva kontakty NO a NC ich umiestnenim

paralelne, pricom sa tiez namontuje odpor 8,2 kQ) v sérii s kontaktom NC (to
tiez umoznuje kombinovat 3 zariadenia: NA, NC a 8,2 kQ)).

Ak sa vstup STOP pouziva na pripojenie zariadeni s bezpe¢nostnymi
funkciami, iba zariadenia s konstantnym odporom 8,2 kQ) zaru¢uju bezpe¢nost
kategorie 3 proti porucham v sulade s normou EN 954-1.

10.1.3 I/0 ROZSIRIACA DOSKA (VOLITELNE PRISLUSENSTVO)

Riadiaca jednotka je nakonfigurovand na umiestnenie roznych verzii I/O
rozsirujucich dosiek, ktoré spristupnuji dalsie vstupy a vystupy. Kazdy pridavny
vstup/vystup je mozné personalizovat, ako keby islo o fyzicky vstup/vystup
riadiacej jednotky.

Vidy, ked sa vlozi alebo odstrani rozsirujiica doska, musi sa vykonat postup
»ziskania zariadenia“ ak sa tak nestane, pohyb motora zostane obmedzeny na
funkciu ,,pridrzat chod*.

w Pridavanie alebo vyberanie rozsirujicich dosiek musi byt vidy

vykonavané bez napdjania (odstranenim poistky F2 a pripadne aj
batériového bloku).

Ak chcete pridat rozirovaciu dosku:

1. odpoijte riadiacu jednotku od napdjania

2. odstrante predodpojovaci prvok (A)

3. Zasuiite rozsirenie (B) do prislusného slotu na riadiacej jednotke obvodova
doska.

4. napdjanie riadiacej jednotky

5. zopakujte postup ucenia pre zariadenia, ako je popisané v odseku ,,Ucenie
dalsich zariadeni®.

10.1.4 1/0 ROZSIRIACA DOSKA (VOLITELNE PRISLUSENSTVO)
e ™

@

& POZOR! Pri niektorych modeloch sa rozsirujiica doska dodava

ako Standardna sucast

& POZOR! Skontrolujte spotrebu elektrickej energie riadiacej

jednotky a rozsirovacej dosky. Neprekracujte maximalny povoleny
vykon.

Specificky manudl rozsirujticej dosky je dostupny online. Pomocou smartfénu
oramujte QR kod dosky.

4 N

® . .

5-24V == (Max 500 mA)
J-20°c f+s5°C

Nice S.p.A. Via Callalta, 1
31046 Oderzo TV Italy
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Tabulka 31

EXPANZNA DOSKA
Produkt Popis Vstupné charakteristiky Vystupné charakteristiky
IN 3 = suchy kontakt (COM - IN3) OUTS3 = otvoreny odtok (max 10W = 24V - 0,4A)
MLAE44 4 Vstup IN 4 = suchy kontakt (COM - IN4) OUT4 = otvoreny odtok (max. 10W =24V - 0,4A)
4 Vystup IN 5 = suchy kontakt (COM - IN5) OUTS5 = otvoreny odtok (max. I0W = 24V - 0,4A)
IN 6 = suchy kontakt (COM - IN6) OUT6 = otvoreny odtok (max 10W =24V - 0,0,0 A)
MLAE22 2 Vstup IN 3 = suchy kontakt (COM - IN3) OUT3 = otvoreny odtok (max 10W =24V - 0,4A)
2 Vystup IN 4 = suchy kontakt (COM - IN4) OUT4 = suchy kontakt s vymenou relé (230VAc - 5A)
2 Vstu IN 3 = suchy kontakt (COM - IN3 ,
MLAE21 ] V}'Istgp IN4= such? Kontakt E COM - IN 4; OUT3 = otvoreny odtok (max 10W =24V - 0,4A)

10.1.5 NAUCENIE DALSICH ZARIADENI
Udenie zariadeni pripojenych k ,BlueBus“ a vstupu ,STOP“ sa zvycajne
uskuto¢niuje pocas fazy instaldcie; ak sa vsak pridaju nové zariadenia alebo sa
odstrania staré, proces ucenia sa moze zopakovat.

4 i - N\
(63 JEON L kL
) B:
() S
1D
1D
5 NIAYY,
Z 7 B0 5 & EL/RVR
N\ J
Ako na to:

1. sti¢asne stlacte a podrzte [Open A]a[Stop/Set]

2. uvolnite tlacidla, ked LED ,L1% a ,,L2% zaénu rychlo blikat (priblizne po 3
sekundach)

3. pockajte niekolko sekiind, kym riadiaca jednotka dokon¢i zariadenie
faza ucenia

4. na konci tejto fazy musi LED ,,Stop“ svietit, LED ,L1a ,,L2“ musia
zhasnit, zatial ¢o LED ,,L1“ L8 sa rozsvieti v zavislosti o stave funkcii ON-
OFF, ktoré predstavuju.

w Po pridani alebo odstrdneni zariadeni sa musi znova vykonat

test automatizdcie, ako je uvedené v odseku ,, Testovanie®.

10.1.7PRIDAVNE OSVETLENIE

10.1.6 PRIPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA TYPU SM
(VOLITELNE PRISLUSENSTVO)

Riadiaca jednotka ma slot pre montaz radiovych prijimacov s SM konektorom
(volitelné prislusenstvo) patriacich do rodiny OXI, OXIBD atd., ktoré je
mozné pouzit na dialkové ovlidanie riadiacej jednotky prostrednictvom
radiovych vysielacov. Pred instaldciou prijimaca zablokujte ¢innost interného
radia (pozrite si odsek ,Programovanie irovne 1 (ZAP-VYP)“) a odpojte
napdjanie riadiacej jednotky.

Instalacia prijimaca: Obrazok 64

1. zablokujte ¢innost interného radia (pozrite si odsek ,,

Programovanie turovne 1 (ON-OFF)”

2. odstrante predbezny oddelovaci prvok (A)

3. Zasunte prijimac (B) do prislusného slotu na doske s obvodmi riadiacej
jednotky

4. napéjanie riadiacej jednotky

4 N\

64

Dostupné prikazy a rezimy ukladania do pamite najdete v rezimoch
relevantnych pre programovanie integrovaného rddiového prijimaca. (pozrite
si kapitolu ,,PROGRAMOVANIE RADIA®).

Tabulka 32
Biele svetlo*
rozsvietené Automatizacia sa pohybuje alebo sa prave zastavila. Po naprogramovanom ¢ase sa automaticky vypne.

Svieti na 3 sekundy

Vykonanie prikazu na uzamknutie automatizacie je dokoncené.

Vypnuté

Normélna prevadzka / motor sa zastavil, ¢akajuc na prikazy.

* Prislusenstvo dostupné len pre ROBUS RBS600HS.
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10.1.8RELAY FOTObunky S FUNKCIOU FOTOTEST

Riadiaca jednotka disponuje funkciou FOTOTEST, ktord zvysuje spolahlivost bezpe¢nostnych zariadeni a umoznuje jej zaradenie do kategorie 2 v stilade s
normou EN 13849-1 o kombinacii riadiacej jednotky a bezpe¢nostnych fotobuniek.

& POZOR! Pre aktivaciu funkcie FOTOTEST je potrebné upravit konfiguraciu cez kompatibilné Wi-Fi rozhrania a aplikaciu

MyNicePro
Vidy, ked sa za¢ne manéver, skontroluju sa vsetky prislusné bezpecnostné zariadenia a manéver sa spusti len vtedy, ak vietko funguje spravne.
Ak test zlyhd (fotobunka oslepena slnkom, skrat kablov atd.), porucha sa identifikuje a manéver sa znemozni.

Pripojte fotobunky, ako je znazornené na ,,Obrazku 65

Schéma zapojenia s reléovymi fotobunkami s FOTOTESTOM
|| Vsetky obrazky prisluSenstva st zahrnuté len na ilustracné ucely.

4 N
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W Ak sa pouzijt 2 pary fotobuniek, ktoré sa navzajom rusia, je potrebné aktivovat ,,synchronizaciu® podla popisu v navode na pouzitie

fotobuniek.

W Pri vymene, pridavani alebo odstranovani vetkych zariadeni automatizacie je potrebné spustit proces ucenia (pozrite si kapitolu ,,U¢enie

zariadenia“ na strane 21).

& Upozornenie: 12 V len na pripojenie optoelektronickej bezpecnostnej hrany (OSE) (max 15 mA)
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10.1.9RELAY FOTOBUNIEK BEZ FUNKCIE FOTOTESTU

Riadiaca jednotka ma vyhradeny vstup PHOTO, na ktory je mozné pripojit rozpinaci kontakt reléovych fotobuniek. Na rozdiel od konfigurécie s
»>FOTOTESTOM sa po zadani prikazu manéver vykond bez kontroly platnosti signélu prichadzajuceho z fotobuniek, bez toho, aby sa zmenila reaktivita
externych fotobuniek na zmenu stavu.

Pripojte fotobunky, ako je znazornené na ,,Obrazku 66

Schéma zapojenia s reléovymi fotobunkami bez FOTOTESTU

|| Vsetky obrazky prisluSenstva st zahrnuté len na ilustracné ucely.
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& Upozornenie: 12 V len na pripojenie optoelektronickej bezpecnostnej hrany (OSE) (max 15 mA)
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10.1.10 ELEKTRICKY ZAMOK

Vystup OGI je $tandardne povoleny pre funkciu OGI (Indikator otvorenej
brany), ale da sa naprogramovat na ovlddanie elektrického zamku (pozrite si
odsek ,,Programovanie irovne 2 (nastavitelné parametre)“ na strane 33).
Na zaciatku otvdracieho pohybu sa vystup aktivuje na 2 sekundy, zatial ¢o pri
zatvdracom manévri nie je aktivovany, preto je nutné mechanicky reset
elektrického zamku.

Vystup nemdze ovladat priamo elektricky zdmok, ale iba zataze 24 V
(striedavy prad) 10W. Vystup musi byt prepojeny s relé, ako je znazornené
na obrazku.

-

@

A

/

Flash

;%I‘

Photo

Sbs
-

24V +

GND

Stop

12V OSE
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Bluebus
2

Aerial

.

A Elektricky zamok
B 24 V c podporné relé
C Napéjanie elektrického zamku

10.2 PRIPOJENIE A INSTALACIA NUDZOVEHO NAPAJANIA

ﬁ Elektrické pripojenie batérie k riadiacej jednotke je potrebné
vykonat az po dokonceni véetkych faz in$talacie a programovania,
pretoze batéria je nudzovy zdroj napajania.

Instaldcia a pripojenie batérie:
1. odstrante prvok predbezného odpojenia (A) ("Obrazok 68")

4 N
68
(& v

2. pripojte prislu$ny kabel ku konektoru zaloznej batérie (PS124) ("Obrazok 69")

4 @ N
. J
3. zasunte prislusny konektor (C) do konektora vychddzajuceho z priestoru
motora (“Obrazok 70”)

4 @ ' N
- v

4 N\
71
G /

& POZOR! V pripade, Ze je pouzita zalozna batéria, funkcia ,, All

stand-by sa nesmie pouzivat.
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10.3 PRIPOJENIE PROGRAMATORA OVIEW

Riadiaca jednotka ma konektor BusT4, ku ktorému je mozné pripojit
programator ,,Oview“ cez rozhranie IBT4N. Programator umoziuje plne a
rychlo riadit instalaciu, udrzbu a diagnostiku celej automatizacie.

Ak chcete ziskat pristup ku konektoru, postupujte podla obrazka a pripojte
konektor k prislusnému slotu.

(& v

Oview moze byt pripojeny k viacerym riadiacim jednotkam sucasne (az 16 bez
akychkolvek zvlastnych opatreni) a moze byt ponechany pripojeny k riadiacej
jednotke pocas beznej prevadzky automatizacie. V tomto pripade ho mozno
pouzit na odosielanie prikazov priamo do riadiacej jednotky pomocou
$pecifického menu ,uzivatel“.
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10.4 PRIPOJENIE DALSICH ZARIADENI
Ak pouzivatel potrebuje napdjat externé zariadenia, ako je napriklad
bezdotykova ¢itacka transpondérovych kariet alebo svetlo klu¢ového
prepinaca, napdjanie moze byt zapnuté, ako je znazornené na obrazku.

Napajacie napitie je 24V = -30% + +50% s maximalnym dostupnym
prudom 100 mA.
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%

Instalacia fotobunky EPMOR je znazornena nizsie. Dal

N

informacie najdete aj v prirucke dodavanej so samotnou fotobunkou.

¥

Opisany postup plati aj pre instalaciu fotobunky EPMOB.

5. odstranite kryty (F) uvolnenim skrutiek (G) ("Obrazok 76")

a odstranenim matice (L)

) uvolnenim skrutky (I)

6. odstrénite fotobunku (H

("Obrazok 77"

)

10.4.1FOTOBUNKY EPMOB A ELMM PRIDAVNE SVETLO

w ROBUS 600 HS sa dodava bez montaznych konzol pre
prisludenstvo. Siprava RBSKITSAFE1 obsahuje drziaky a pridavné

svetlo ELMM.

w Alternativne k fotobunkim EPMOB je moZné nainstalovat

reflexné fotobunky EPMOR.

w Pozrite si aj navod na obsluhu dodavaného prislusenstva.

To namontujte prislusenstvo:

1. otvorte uzamykaci hak (A) pomocou dodaného kluca

2. uvolnite skrutky (B)
3. odstrante kryt (C) ("Obrazok 74")

)

Obrazok 75"

"

4. vlozte drziak (D) do kolikov (E) (
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7. pripevnite fotobunku ku konzole (M) pomocou rovnakej skrutky a matice, { ! 5 POZOR! Pred pokrac¢ovanim v kone¢nom upevneni
ktoré ste predtym odstranili (“Obrazok 78”)

skontrolujte, ¢i je fotobunka zarovnana s odrazovou jednotkou
& POZOR! Venujte pozornost smeru instalacie fotobunky. (EPMOB) alebo (EPMOR).
e ™

(@

. J

9. trvalo pripevnite fotobunku k montéznej konzole.

& Pri upeviiovani fotobunky na drziak nevyvijajte nadmerny tlak.

\ Vs N
8. zapojte zariadenie ("Obrazok 79") @
4 N\

79

AN
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10. zapojte stropné svetlo ELMM (N) ("Obrazok 82") 12. pripojte kable podla oznacenia (“Obrazok 84”)

1. umiestnite kryt
2. utiahnite skrutky
3. zatvorte uzamykaci hak a vyberte dodany kluc.
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11 TECHNICKE SPECIFIKACIE

|| Vsetky technické $pecifikacie uvedené v tejto ¢asti sa vztahujt na okolitu teplotu 20 °C (+ 5 °C). Spolo¢nost Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo
kedykolvek, ked to bude povazovat za potrebné, vykonat upravy produktu bez toho, aby sa zmenili jeho funkcie a zamyslané pouzitie.

Tabulka 33
RB400 RB600 RB600HS
Popis RB400/V1 RB600/V1 RB600HS/V1
RB400/AUO1 RB600/AUO1 RB600HS/AUO1
Typ produktu J{P;l:ieﬁz)rt(l);}r,lechanick}’r prevodovy motor pre automaticky pohyb posuvnych bran pre bytové pouzitie, vratane elektronickej riadiacej
Pastorok Z15m4 Z15m4 Z15m4

Maximalna frekvencia pracovnych
cyklov (pri nominalnom kruatiacom
momente)

80 cyklov za den (riadiaca jednotka
obmedzuje cykly na maximum
$pecifikované v ,tabulke 3).

100 cyklov za dei (riadiaca jednotka
obmedzuje cykly na maximum
$pecifikované v , tabulke 3%).

100 cyklov za den (riadiaca jednotka
obmedzuje cykly na maximum
$pecifikované v ,, Tabulke 3%

Maximalna nepretrzita
prevadzkova doba (pri

7 minut (riadiaca jednotka obmedzuje
nepretrzita prevadzku na maximum

7 minut (riadiaca jednotka obmedzuje
nepretrzita prevadzku na maximum

6 minut (riadiaca jednotka obmedzuje
nepretrzita prevadzku na maximum

nominalnom kritiacom momente)

uvedené v ,tabulke 3). uvedené v ,tabulke 3). uvedené v ,tabulke 3).

Prevadzkové limity ROBUS je vo véeobecnosti schopny automatizovat brany az do vahovych alebo dizkovych limitov uvedenych v ,tabulke 1.
Trvanlivost Odhaduje sa 20 000 az 250 000 cyklov v zavislosti od podmienok uvedenych v ,, Tabulke 3.
Napéjanie (230V) 230V~ (+10% -15%) 50/60Hz 230V~ (+10% -15%) 50/60Hz 230V~ (+10% -15%) 50/60Hz

120V~ 50/60Hz
250 V~ 50/60Hz

120V~ 50/60Hz
250V~ 50/60Hz

120V~ 50/60Hz
250 V~ 50/60Hz

Verzia V1 (120 V)
Version AUO1 (250 V)

Maximalny absorbovany vykon | 330W [2A] 500W [2,5A] 500W [2,5A]
na vrchole [3.9 A version V1] [3.9 A version V1] [3.9 A version /V1]
[zodpoved4 ampérom] [3.9A version /AUO1] [3.9A version /AUOT] [3.9A version /AUO1]

Trieda izolacie 1 (vyzaduje sa bezpe¢nostny uzemnovaci systém)

Nudzové napdjanie S volitelnym prislusenstvom PS124

V},’Stul? vystrazného svetla Pre 2 vystrazné svetld ELDC LED alebo maximélne 2 Ziarovky 12V 21 W

[Poznamka 1]

Vystup OGI [Poznamka 1] Pre jednu ziarovku 24 V maximélne 10 W (vystupné napitie sa moze menit medzi -30 a +50 % a moze ovlddat aj malé relé)

BLUEBUS vystup Jeden vystup s maximalnym zatazenim 15 jednotiek BLUEBUS

Vstup STOP Pre n9rmélne zatvorervlé a!ebo normfil.ne otV(’)rer’lé kontakty“alebo pre pevny odpor 8,2 kQ); v rezime samorozpoznania (akdkolvek
odchylka od stavu ulozeného v pamiti spusti prikaz ,STOP®)

Vstup Sbs Pre normalne otvorené kontakty (zatvorenie kontaktu spusti prikaz Krok za krokom)

FOTO vstup Vstup pre reléové fotobunky

Vstup ZATVORENIE Nachadza sa na rozsirujicej doske (prislusenstvo). Pozrite si odsek ,,I/O rozsirujiica doska (volitelné prislusenstvo)®.

Vstup AUX_IN Nachddza sa na rozsirujicej doske (prislusenstvo). Pozrite si odsek “I/O rozsirujica doska (volitelné prislusenstvo)”.

Radiovy konektor SM konektor pre prijimace SMXT alebo OXI

Radiovy ANTENNA vstup 52 Q pre kébel RG58 alebo podobného typu

8 ON-OFF a 8 nastavitelnych funkcii. Pozrite si odseky ,,Programovanie urovne 1 (ON-OFF)“ a ,,Programovanie uirovne 2

P Iné funkci b,
Eogramoyateine finieie (nastavitelné parametre)“.

Automatické rozpoznavanie zariadeni pripojenych k vystupu BlueBus
Samorozpozngnie typu ,STOP zariadenia (normalne otvoreny, normélne zatvoreny kontakt alebo odpor 8,2 k2)
Samoucenie dlzky brany a vypocet bodov spomalenia a ¢iasto¢ného otvorenia

Funkcie samoucenia

Poznamka 1 Vystup je mozné naprogramovat pomocou inych funkeii (pozri , Tabulka 19 na strane 33 34) alebo cez kompatibilné rozhrania.
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Tabulka 34

TECHNICKE SPECIFIKACIE INTEGROVANEHO RADIOVEHO PRIJIMACA

Popis Technicka $pecifikacia
Typ produktu Zabudovany obojsmerny prijimac
Dekédovanie OXIBD: "BD" / "O-code"

Zapamitatelné vysielace

A7 100, ak sa ulozi do pamite v ,Rezime 1.

Vstupna impedancia 50 Q

Frekvencia prijmu 433.92 MHz
Prenosova frekvencia 433.92 MHz (len BD)
Citlivost - 108 dBm
VyZarovany vykon (ERP) <10 mW (OXIDB)

TECHNICKE CHARAKTERISTIKY
Popis

INTEGROVANEHO WI-FI MODULU (KDE JE K DISPOZICII)
Technicka $pecifikicia

Tabulka 35

Typ Wi-Fi rozhrania s
internou anténou

802.11b/g/n - 2.4GHz

Zabezpecenie Wi-Fi

OPEN/WEP/WPA-PSK/WPA2-PSK

Bluetooth®

v4.2 BR/EDR/BLE

Vyzarovany vykon (EIRP)

P <20 dBm
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Vyhlasenie o zhode EU

a vyhlasenie o zacleneni ,,¢iastone skompletizovaného strojového zariadenia“

Vyhlasenie o zhode EU si mézete stiahnut z webovej stranky www.niceforyou. com

-

Nice | resao0

Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV Italy

250W | 230V 50/60Hz
3.6Nm |[-20°C[+55°C

IP44 110min|30Cycles/h(@55°C)
S/N SERIALNUMBER YEAR

CEoRER e

www.Niceforyou.com

00s¥res3
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PROGRAMMING
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2 Type
Nice RBS600HS
Made in Italy P/N:RBS600HS

Nice SpA Via Callalta,1 31048 Oderzo TV Italy

Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV ltaly

450W | 230V 50/60Hz

450W 230V 50/60Hz

ONm [}-20°C[+55°C
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Automatizdcia sa musi pravidelne podrobovat udrzbarskym pracam, aby bola
zarucend jej Zivotnost.

& Udrzba sa musi vykonavat prisne v stilade s bezpe¢nostnymi

ustanoveniami uvedenymi v tomto navode a v stilade s platnymi
zakonmi a predpismi.

Na vykonanie Gdrzby na prevodovom motore:

1. napldnovat udrzbové zasahy maximalne do 6 mesiacov resp

po maximalne 2 000 manévroch z predchadzajiceho zasahu Gdrzby

2. odpojte vietky napajacie zdroje vratane vsetkych zaloznych batérii; vymente
vietky diely, ktoré nie st $tandardné

4. skontrolujte stav opotrebovania pohyblivych Casti: pastorka, hrebena a celej
brany

komponenty listov; vymente opotrebované diely

5. znova pripojte napajacie zdroje a spustite vietky testy a kontroly popisané v
odseku ,, Testovanie® (strana 24).

14 LIKVIDACIA PRODUKTU

|| Tento vyrobok je neoddelitelnou stii¢astou pohonu, a preto sa
musi spolu s nim zlikvidovat.

Rovnako ako pri instaldcii, aj tu musi vyrobok na konci jeho Zivotnosti
rozobrat iba kvalifikovany personal.

Tento produkt sa skladd z rdznych druhov materidlov. Niektoré z tychto
materidlov mozno recyklovat; ostatné musia byt zlikvidované. Informujte sa o
systémoch recykldcie alebo likviddcie tohto typu produktu vo vasej oblasti.

AN

POZOR

Niektoré casti produktu moéziu obsahovat zneistujice alebo
nebezpecné latky. Pri nespravnej likvidacii mézu mat tieto latky
$kodlivé ucinky na Zivotné prostredie a ludské zdravie.

Ako je znazornené na tomto symbole, tento
vyrobok sa nesmie likvidovat s domovym
odpadom. Odpad separujte na likvidaciu a
recyklaciu podla metod stanovenych
miestnymi predpismi alebo vratte produkt
predajcovi pri kiipe nového produktu.

& POZOR

Miestne predpisy mozu uvalit vysoké pokuty, ak sa tento
vyrobok nezlikviduje v stilade so zdkonom.
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POKYNY A UPOZORNENIA

Pred prvym pouzitim automatizacného systému poziadajte instalatéra, aby
vam vysvetlil povod zvyskovych rizik a venujte niekolko mintt precitaniu
tohto ndvodu na obsluhu a suvisiacich upozorneni, ktoré vam dal instalaény
technik. V pripade pochybnosti si uschovajte prirucku na nahliadnutie a
zabezpecte dodavku novym vlastnikom automatizacie.

& POZOR!

Vasa automatizicia je stroj, ktory verne vykonava prikazy
zadané pouzivatelom. Nedbalost a nespravne pouZivanie moéze
viest k nebezpe¢nym situaciam:

- nemanipulujte s branou, ak sa v jej dosahu nachadzaju [udia, zvieratd alebo
predmety

- je prisne zakdzané dotykat sa ¢asti automatiky, ked sa pohybuje

- fotobunky by sa nemali povazovat za skuto¢né bezpecnostné zariadenia, ale
iba za pomocné bezpe¢nostné zariadenia. S navrhnuté s pouzitim vysoko
spolahlivej technoldgie, ale v extrémnych podmienkach mozu byt vystavené
porucham alebo potencidlnym poruchdm a v niektorych pripadoch nemusia
byt tieto poruchy okamzite viditelné.

- pravidelne kontrolujte, ¢i fotobunky funguju spréavne.

& Je PRISNE ZAKAZANE prechadzat pocas zatvorenia

automatiky! Preprava je povolena len vtedy, ak je automatika tiplne
otvorena a nehybna.

& DETI

Automatizacny systém zarucuje vysoky stupen bezpecnosti. So
svojimi detekénymi systémami dokaZe kontrolovat a zarucit
pohyb brany v pritomnosti Iudi alebo predmetov. Napriek tomu
je vhodné zakazat detom hrat sa v blizkosti automatiky a
nenechavat v ich blizkosti dialkové ovladace, aby sa predislo
nechcenej aktivacii systému. Automatizacia nie je hracka!
Vyrobok nie je urceny na pouzivanie osobami, vratane deti, s
obmedzenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo mentalnymi
schopnostami alebo s nedostatkom skusenosti alebo znalosti,
pokial nie st pod dozorom alebo zaskolené v pouzivani vyrobku
osobou zodpovednou za ich bezpe¢nost. .

Anomalie: ak automatizicia vykazuje akékolvek zndmky anomadlneho
spravania, odpojte napajanie systému a manualne odblokujte motor (pozrite si
pokyny na konci kapitoly), aby ste mohli s automatikou manualne
manévrovat. Nepokusajte sa o ziadne opravy osobne, ale kontaktujte svojho
doveryhodného instalatéra.

|| Neupravujte systém ani programovacie a nastavovacie parametre
riadiacej jednotky: za tieto operacie je vyhradne zodpovedny vas
instalatér.

Porucha alebo nedostatok napajania: ak sa ¢akd na zasah instalatéra alebo na

obnovenie elektriny, ak systém nie je vybaveny nidzovymi zdrojmi napdjania,

automatizaciu je mozné napriek tomu pouzit ruénym odblokovanim motora

(pozrite si pokyny na koniec kapitoly) a manudlne presunutie automatiky.
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Bezpecnostné zariadenia mimo prevadzky: automatizdciu je mozné pouzit aj
vtedy, ked je jedno alebo viacero bezpe¢nostnych zariadeni chybné alebo
nefunkéné. Automatizaciu je mozné ovladat v rezime ,Hold-to-run®
nasledujucim sposobom:

1. poslite prikaz na ovladanie automatiky pomocou vysielaca alebo klt¢ového
volica atd. Ak vietko funguje normélne, automatika sa bude pravidelne
pohybovat, inak varovné svetlo niekolkokrat zablikd a manéver sa nespusti
(pocet bliknuti zavisi o dovode, pre ktory sa manéver nemdze zacat)

2.v tomto pripade do 3 sekund znova stlacte ovladac a podrzte ho

dole

3. Po priblizne 2 sekundéch automatizacia dokon¢i pozadovany manéver v
rezime ,,Podrzat na spustenie®, inymi slovami, bude pokracovat v pohybe,
kym bude ovladac stlaceny.

w Ak su bezpec¢nostné zariadenia nefunk¢né, nechajte

systém co najskor opravit kvalifikovanym technikom.
Skusku, pravidelnu udribu a pripadné opravy musi zdokumentovat osoba
vykondvajuca pracu a doklady musi uschovat majitel automatizacie. Jediné
zasahy, ktoré moze pouzivatel pravidelne vykonavat, zahfnaju C(istenie
sklenenych komponentov fotobunky (pouzite mékkd a mierne navlhcend
handri¢ku) a odstranovanie listia alebo kamienkov, ktoré modzu blokovat
automatizdciu.

Y

Pred vykonanim akychkolvek ukonov udrzby musi pouzivatel
automatizacie ru¢ne odblokovat motor, aby sa predislo
nahodnému spusteniu pohybu automatizacie komukolvek
(pozrite si pokyny na konci kapitoly).

Udriba: Aby bola zaistend konstantnd Groven bezpecnosti a ¢o najdlhsia
zivotnost automatizdcie, musi sa vykondvat bezna udrzba (najmenej kazdych 6
mesiacov).

|| Kontrolu, udrzbu a opravy moze vykonavat iba kvalifikovany
personal.

Likvidacia: na konci svojej Zivotnosti musi byt automatizacia rozobrata
kvalifikovanym persondlom a materidly musia byt recyklované alebo
zlikvidované v stilade s miestnymi platnymi predpismi.

Vymena batérie dialkového ovladaca: ak sa zda, Ze vas dialkovy ovlidac po
urcitom Case nepracuje spravne alebo prestane fungovat uplne, moze to
jednoducho zavisiet od vybitych batérii (v zavislosti od toho, ako ¢asto sa
zariadenie pouziva, mozu batérie vydrzat niekolko mesiacov az viac rok).
Spoznate to tak, Ze kontrolka prevodovky sa nerozsvieti, je slaba alebo sa
rozsvieti len kratko. Pred kontaktovanim ingtalatéra skuste vymenit batériu za
batériu iného vysielaca, ktory funguje spravne: ak sa anomalia vyriesia,
jednoducho vymente vybitt batériu za batériu rovnakého typu.
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1 5PARAMETRE A PROGRAMOVATELNE FUNKCIE

Na nasledujucich stranach st uvedené vietky parametre a funkcie riadiacej jednotky s ich relativnymi referenénymi hodnotami. § vynimkou niekolkych
parametrov, ktoré st len na Citanie, mozno takmer vsetky dostupné parametre upravovat prostrednictvom vsetkych kompatibilnych rozhrani Nice.

& UPOZORNENIE: Nice si vyhradzuje pravo zmenit referen¢né hodnoty a funkcie bez predchddzajiceho upozornenia.

15.1 KLUC K SYMBOLOM

Toto tlacidlo zobrazuje a popisuje vetky symboly pouzité na nasledujucich stranach.
® = Automaticky postup

£3 = Manudlny postup

= Parameter viacerych dosiek

X = Parameter len na ¢itanie (neupravitelny parameter)

15.2 SPOLOCNE PARAMETRE

Tento parameter umoziiuje pouzivatelovi priradit automatizicii iny nazov ako pévodny, aby sa ulah¢ila identifikacia (napr. ,severnd brana®). Je mozné zvolit
nézov s maximalne 24 znakmi vratane medzier.

Séria je ¢islo, ktoré musi byt priradené kazdému prevodovému motoru, prijimacu alebo inému zariadeniu potencidlne pripojitelnému do siete BusT4, aby sa
definovala jeho ,klasifikacnd oblast®. Nasledne pri pouziti automatizacie v komplexnom systéme je mozné sucasne ovlidat vsetky zariadenia s rovnakym
sériovym Cislom.

Adresa je ¢islo, ktoré musi byt priradené kazdému prevodovému motoru, prijimacu alebo inému zariadeniu potencidlne pripojitelnému do siete BusT4, aby sa
odlisilo od inych zariadeni v sérii. Preto vSetky zariadenia v ramci série musia mat navzajom odlisna adresu.

Funkcia umoznuje uzivatelovi priradit ¢islo ovladanému zariadeniu (napriklad prevodovému motoru alebo inému zariadeniu potencialne pripojitelnému do
siete BusT4), ¢o umoznuje, aby toto zariadenie patrilo do $pecifickej ,,skupiny prikazov*.

Viaceré zariadenia, dokonca patriace do roznych sérif, mozu byt sucastou rovnakej skupiny. Je mozné vytvorit az 14 skupin zariadeni a najma to isté zariadenie
mozno vlozit do 4 r6znych skupin.

- sucasné ovlddanie roznych zariadeni vloZenych do skupiny, aj ked niektoré patria do roznych sérii:

- pouzitie jedného prijimaca instalovaného v jednom zo zariadeni patriacich do skupiny na ovladanie vSetkych zariadeni patriacich do tejto skupiny.

This function can be used to view the firmware version present in a device.

This function can be used to view the hardware version present in a device.

Tto funkciu mozno pouzit na zobrazenie sériového ¢isla identifikujuceho konkrétne zariadenie. Toto Cislo sa lisi pre kazdé zariadenie, aj ked ide o rovnaky
model.
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15.3 PARAMETRE INSTALACIE

|| Dostupné programovanie prostrednictvom kompatibilnych
rozhrani

vyhladavanie BlueBus (0x0A)
Tuto funkciu je mozné pouZit na spustenie procesu ucenia pre zariadenia pripojené na vstup BlueBus a na vstup STOP. PouzZiva sa tiez na identifikdciu smeru
ota¢ania motora (pozri odsek tykajici sa smeru otacania motora) a priradenie pripojenych rozsirovacich dosiek.

Programovanie polohy

Tito funkciu mozno pouzit na meranie vzdialenosti medzi koncovym spinaom zatvérania a koncovym spinaom otvérania (dizka kridla automatiky). Toto
meranie pouziva riadiaca jednotka na presny vypocet bodov (pozicif), v ktorych musi kridlo automatiky pocas manévru zacat spomalovat, a na urcenie poloh
¢iasto¢ného otvorenia.

Pre aktivaciu hladania polohy je potrebné stlacit tlacidlo ,Start.

- Cestovna rychlost (30 -+ 100 (%), $tandard = 40 (%))
Umoznuje definovat rychlost, ktora sa ma pouzit pocas procedury programovania polohy.

- Maximalne otvorenie
Umoznuje zobrazit polohu koncového spinaca otvarania po jeho nauceni.

- Spomalenie pri otvoreni
Funkcia vyjadrend v metroch. Pouziva sa na naprogramovanie presného bodu (polohy), v ktorom musi automatika zacat spomalovat pred dosiahnutim
koncového spinaca na konci otvaracieho manévru. Po naprogramovani pozadovanej polohy je potrebné ju uloZit pomocou tla¢idla ,,OK*.

- Spomalenie pri zatvarani
Funkcia vyjadrend v metroch. Pouziva sa na naprogramovanie presného bodu (polohy), v ktorom musi automatika zacat spomalovat pred dosiahnutim
koncového spinaca na konci zatvaracieho manévru. Po naprogramovani pozadovanej polohy je potrebné ju ulozit pomocou tla¢idla ,,OK*.

- Ciastocné otvorenie 1
Funkcia vyjadrena v metroch. Pouziva sa na naprogramovanie presného bodu (polohy), v ktorom sa automatizacia zastavi po prikaze ,,Ciasto¢né otvorenie 1
pocas otvaracieho manévru. Po naprogramovani pozadovanej polohy je potrebné ju ulozit pomocou tla¢idla ,,OK*.

«

- Ciastocné otvorenie 2
Funkcia vyjadrend v metroch. Pouziva sa na naprogramovanie presného bodu (polohy), v ktorom sa automatizacia zastavi po prikaze ,,Ciasto¢né otvorenie 2
pocas otvaracieho manévru. Po naprogramovani pozadovanej polohy je potrebné ju ulozit pomocou tlacidla ,,OK*.

- Ciasto¢né otvorenie 3

Funkcia vyjadrend v metroch. Pouziva sa na naprogramovanie presného bodu (polohy), v ktorom sa automatizacia zastavi po prikaze ,,Ciasto¢né otvorenie 3
pocas otvaracieho manévru. Po naprogramovani pozadovanej polohy je potrebné ju ulozit pomocou tlacidla ,,OK*.
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Vymazanie udajov (0x0C)

& Postupy odstranovania popisané nizsie nemozno zrusit.

Této funkcia umoziuje uzivatelovi vymazat konfiguraciu riadiacej jednotky a v nej ulozené tidaje vyberom z nasledujtcich moznosti:

- Ziadne vymazanie
Nedochadza k Ziadnemu vymazaniu;

- zariadenia BlueBus
Vymaze konfiguraciu zariadeni BlueBus, vstupu STOP a predtym ziskanych rozsirujacich dosiek;

- Pozicie
Vymaze véetky zapamitané pozicie;

- Funkéné hodnoty
Vymaze vSetky hodnoty a nastavenia funkcii tykajuce sa riadiacej jednotky, ¢im sa obnovia vyrobné hodnoty;

-Vymazat véetko

Vymaze véetky Gidaje v pamati riadiacej jednotky (obnovi ich na vyrobné nastavenia), okrem vyhradenych parametrov: séria, adresa, verzia hardvéru, verzia
softvéru, sériové Cislo.

15.4 ZAKLADNEPARAMETRE

Automatické zatvaranie (ON —* OFF, standard = OFF) (0x80)

Tto funkciu mozno pouzit na aktiviciu automatického zatvarania v riadiacej jednotke na konci tplného otvaracieho manévru.

Funkcia ON = manéver automatického zatvarania sa spusti na konci pohotovostného ¢asu naprogramovaného vo funkcii ,,¢as pauzy*.
Funkcia OFF = riadiaca jednotka je v ,poloautomatickom® prevadzkovom rezime.

Cas pauzy (0  240(s), standard = 30s) (0x81)

Tento parameter definuje pozadovany ¢as pohotovosti, ktory musi uplynat medzi koncom otvaracieho manévru a zaciatkom zatvaracieho manévru.

& UPOZORNENIE = Tato funkcia sa pouziva iba vtedy, ak je zapnuta funkcia ,,automatické zatvaranie.

Po foteni znova zatvorte (0x86)

- Aktivne (ON -+ OFF, $tandard = OFF)

Funkcia umoznuje ponechat automatiku v otvorenej polohe striktne na ¢as potrebny na prepravu vozidla alebo os6b. Po uplynuti tohto intervalu sa automaticky
aktivuje manéver zatvérania po uplynut{ ¢asu nastaveného vo funkcii ,,¢as pohotovosti“. (Funkcia vyuziva fotobunky na identifikiciu prechodu osdb/vozidiel a
spustenie zatvaracich manévrov).

Funkcia ON = aktivuje funkciu ,,Po foteni znova zavriet®.
Funkcia OFF = funkcia je deaktivovana.

& UPOZORNENIE = Funkcia ,,opit zavriet po foteni“ sa automaticky vypne, ak sa pocas prebiehajiiceho manévru odosle prikaz Stop na

zastavenie manévru.
- rezim (UPLNE OTVORENE --- OTVORENE AZ DO VYPNUTIA, predvolené nastavenie = OTVORENE DO VYPNUTIA)
Tento parameter je z vjroby nastaveny na rezim ,otvorené do odpojenia“. Funkcia ma 2 prevadzkové rezimy:

- iplné otvorenie = ak bezpe¢nostné zariadenia (fotobunky) zasiahnu pocas zatvaracieho manévru, automatika za¢ne vykondvat kompletny otvaraci manéver.
Po ,.¢ase pohotovosti“ automatizacia autondmne spusti zatvaraci manéver.
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- otvorené az do odpojenia = ak bezpe¢nostné zariadenia (fotobunky) zasiahnu pocas zatvaracicho manévru, automatika za¢ne vykonavat otvaraci
manéver, ktory pokracuje az do odpojenia fotobuniek. V tomto bode sa manéver vypne a automatizacia spusti manéver zatvarania po uplynuti ¢asu
pohotovosti naprogramovaného vo funkcii ,¢as pohotovosti“. Upozornenie — Ak funkcia ,Automatické zatvaranie® nie je aktivna, riadiaca jednotka sa
prepne do rezimu ,,uplne otvorené®.

- Stand-by ¢as (0 ~» 250(s), $tandard = 5s)
Tato funkcia sa modze pouzit na naprogramovanie pozadovanej doby pohotovosti v riadiacej jednotke, ktord mus{ uplynut medzi koncom otvéracieho manévru
(alebo uvolnenim fotobuniek) a zac¢iatkom zatvaracieho manévru.

Vzdy blizko (0x87)
- Aktivne (ON -+ OFF, $tandard = OFF)
Tato funkcia umoziuje automatizécii autonomne spustit zatvaraci manéver po vypadku pridu. Funkcia sa aktivuje az po vypadku pradu.

Funkcia ON = po obnoveni napdjania sa vykona manéver zatvarania.
Funkcia OFF = po obnoveni napajania automatika zostane v pokoji.

& UPOZORNENIE: z bezpe¢nostnych dévodov, ked je funkcia aktivna, zatvaraciemu manévru predchadza predbezné bliknutie, ktorého

trvanie je naprogramované pomocou funkcie ,,¢as pohotovosti® (pozri niZsie).

- rezim (VZDY ZATVORIT -- ULOZIT AUTOMATICKE ZATVORENIE, predvolené nastavenie = VZDY ZATVORENE)
Funkcia md 2 prevadzkové rezimy:

- vidy zatvarat = po vypadku pradu, ked sa obnovi napdjanie a uplynie ¢as uvedeny v parametri ,,¢as pohotovosti®, automatika spusti manéver
automatického zatvarania

- ulozit zatvorenie = aktivaciou tohto rezimu po obnoveni napajania po vypadku prudu mozno ziskat dva vysledky:
- vykonanie manévru automatického zatvarania podla ¢asu nastaveného vo funkeii ,,¢as predblikania®, ak prebiehalo odpocitavanie tohto ¢asu, ked
doslo k vypadku pradu;
- vykonanie zatvaracieho manévru, ak v ¢ase vypadku prebiehal automaticky zatvaraci manéver a nebol dokonceny.

Poznamka - Ak bol manéver automatického zatvarania zruseny pred vypadkom pradu (napriklad odoslanim prikazu Stop), manéver zatvarania sa po obnoveni
napdjania nevykona.

- Stand-by ¢as (0 - 20(s), standard = 5s)

Tento parameter mozno pouzit na naprogramovanie pozadovanej doby pohotovosti v riadiacej jednotke, ktord musi uplynut medzi restartom z dovodu vypadku
prudu a za¢iatkom zatvéracieho manévru. Tento parameter je spravovany iba vtedy, ak je rezim ,ACTIVE® nastaveny na ON.

Riadenie sily (0x47)

- Otvaracia sila (10 -+ 100 (%), $tandard = 70%)
Funkciu mozno pouzit na nastavenie sily posobiacej motorom pocas otvaracieho manévru.

- Otvaracia sila spomalenia (10 -+ 100 (%), standard = 70%)
Funkciu je mozné pouzit na nastavenie sily, ktorou pésobi motor pocas fazy spomalenia otvaracieho manévru.

- Uzatvaracia sila (10 -+ 100 (%), standard = 70%)
Funkciu mozno pouzit na nastavenie sily posobiacej motorom pocas zatvaracieho manévru

- Sila zatvarania spomalenia (10 -+ 100 (%), $tandard = 70%)
Funkciu mozno pouzit na nastavenie sily posobiacej na motor pocas fazy spomalenia zatvaracieho manévru

- Cas vynateného zasahu (0 -+ 500ms, tandard rozne, 4 x )
Funkciu mozno pouzit na nastavenie maximalneho ¢asu zasahu pocas réznych faz vykonavania manévru.

[Doska 1] - Maximalny ¢as zasahu pocas otvaracieho manévru (0 - 500 ms)

[Doska 2] - Maximalny ¢as zasahu pocas fazy spomalenia otvaracieho manévru (0 - 500 ms)
[Doska 3] - Maximalny ¢as zasahu pocas zatvaracieho manévru (0 - 500 ms)

[Doska 4] - Maximalny ¢as zasahu pocas fazy spomalenia zatvaracieho manévru (0 - 500 ms).
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- Rychlost otvarania (25 -+ 100 (%), Standard = 60%)
Funkciu mozno pouzit na naprogramovanie rychlosti motora pocas otvéracieho manévru.

- Rychlost spomalenia otvarania (22 ~» 100 (%), Standard = 22%)
Funkciu mozno pouzit na naprogramovanie rychlosti motora pocas fazy spomalenia otvaracieho manévru.

- Rychlost zatvorenia (25 ~» 100 (%), Standard = 60%)
Funkciu mozno pouzit na naprogramovanie rychlosti motora pocas zatvaracieho manévru.

- Rychlost zatvarania spomalenia (22 - 100 (%), $tandard = 22%)
The function can be used to programme the motor speed during the slowdown phase of a closing manoeuvre.

- Aktivne (ON -+ OFF, standard = OFF)

Této funkcia je uzitoénd v pripade vysokého statického trenia (napriklad sneh alebo lad braniace automatizcii), pretoze umoznuje na chvilu zvysit (pozri cas
razu) rychlost a silu pouzit v pociato¢nej faize manévru.

Funkcia ON = hodnoty priradené funkciam spojenym so silou a rychlostou motora sa (momentalne) zvysia, aby motor ziskal vacsi vykon pocas pociatocnej fazy
manévru

Funkcia OFF = normélna prevadzka

- Cas prepitia (0 -+ 10 (s), $tandard = 0s)
Tuto funkciu mozno pouzit na naprogramovanie trvania pociato¢ného razu motora

& POZOR! Funkgia je i¢inna len vtedy, ak je funkcia ,,spurge® nastavena na ON.
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Predbe7né blikanie (0x93)

- Aktivne (ON -» OFF, $tandard = OFF) .
Tto funkciu je mozné pouzit na vygenerovanie predbezného zablesku pred zaciatkom kazdého manévru, ktory vopred signalizuje nebezpe¢n situdciu. Casy
predbezného blikania je mozné nakonfigurovat pre kazdy smer manévru

Funkcia ON = aktivacia ¢asu predbliknutia medzi aktiviciou vystrazného svetla a zaciatkom otvaracieho alebo zatvaracicho manévru
Funkcia OFF = vystrazné svetlo za¢ne blikat, ked sa manéver za¢ne

- Cas otvarania (1 ~» 10 (s), $tandard = 3s)
Tito funkciu mozno pouzit na naprogramovanie ¢asu blikania, ktory signalizuje bliZiaci sa za¢iatok otvaracieho manévru; je spojend s funkciou ,,predblikania®.

- Cas zatvéarania (1 -+ 10 (), $tandard = 3s)
Tuto funkciu mozno pouzit na naprogramovanie ¢asu blikania, ktory signalizuje bliZiaci sa zaciatok zatvaracieho manévru; je spojena s funkciou ,,predbliknutia®.

Pohotovostny rezim (0x8B)

- Aktivne (ON -+ OFF, standard = OFF)
Ttto funkciu je mozné pouzit na znizenie spotreby elektrickej energie na maximum, pretoze po ,,¢ase pohotovosti“ na konci kazdého manévru sa vypnu vystupy,
interné periférie a stavové LED diody.

Funkcia ON = Aktivuje funkciu stand-by podla profilu zvoleného v ,,Mode®. Této funkcia je uzito¢na najma v pripade prevadzky na batérie
Funkcia OFF = normalna prevadzka automatiky

- Rezim (bezpecnostné zariadenia -+ BlueBus - vsetky, vietky okrem Wi-Fi, predvolené = bezpe¢nostné zariadenia)
Funkcia stand-by ma 4 prevadzkové rezimy:
- bezpecnostné zariadenia - Riadiaca jednotka vypne vysielace fotobuniek BlueBus a vSetky LED di6dy okrem BlueBus LED, ktora bude blikat
pomalsie.
- BlueBus - Riadiaca jednotka vypne vystup BlueBus (zariadenia) a véetky LED diddy okrem LED BlueBus, ktord bude blikat pomalsie.

- véetky - Riadiaca jednotka sa vypne: vystup BlueBus (zariadenia), vystupy riadiacej jednotky (a vystupy pripadnych rozsirujucich modulov),
prevadzkové napitie 12 V, modul Wi-Fi (ak je pritomny) a vetky LED diédy , okrem LED di6dy BlueBus, ktora bude blikat pomalsie.

- v§etky okrem Wi-Fi - Riadiaca jednotka sa vypne: vystup BlueBus (zariadenia), vystupy riadiacej jednotky (a vystupy pripadnych rozsirujicich
modulov), 12 V prevadzkové napitie a vietky LED diody okrem BlueBus LED, ktord bude namiesto toho blikat pomalsie. V tomto rezime nie je
integrovany modul Wi-Fi vypnuty!.

& POZOR! Ked riadiaca jednotka dostane akykolvek prikaz na pohyb, obnovi normalnu prevadzku. Na konci manévru, ak je funkcia zapnuta,

riadiaca jednotka znovu aktivuje pohotovostny rezim.

- Pohotovostny ¢as (5 ~+ 250 (s), $tandard = 60s)
Tuto funkciu mozno pouzit na naprogramovanie ¢asu medzi koncom manévru a spustenim funkcie ,,stand-by*.

- Rezim MASTER SLAVE

V3etky funkcie okrem Wi-Fi na podriadenom zariadeni su zablokované napriek tomu, Ze LED ,,L4“ indikuje, Ze tento rezim je aktivny (pozri odsek ,,Schéma
zapojenia“ alebo tabulku ,,Tabulka 18).

Automatizaény zamok (ON - OFF, $tandard = OFF) (0x9A)
Tto funkciu je mozné pouzZit na zamedzenie pohybov automatiky.

Funkcia ON = nevykond sa Ziadny typ odosielaného prikazu, s vynimkou ,,Krok za krokom s vysokou prioritou®, ,,Odomknut*, ,Odomknut a zatvorit“ a
»Odomknit a otvorit*. prikazy.
Funkcia OFF = normélna prevadzka
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Této funkcia zablokuje ovladanie tlacidiel na riadiacej jednotke. Tato funkcia je obzvlast uzito¢nd, ak su pritomné deti

Funkcia ON = riadiaca jednotka blokuje vsetky prikazy odoslané z tlacidiel riadiacej jednotky
Funkcia OFF = normalna prevadzka

& POZOR! Prepina¢ zostava aktivny

Tto funkciu je mozné pouzit na zablokovanie ¢innosti interného radia. Tato funkcia je uZito¢nd najma pri pouziti externého prijimaca s konektorom SM
(voliteIné prislusenstvo), ktory patri do rodiny OXI, OXIBD atd.

Funkcia ON = deaktivuje ¢innost interného prijimaca
Funkcia OFF = normalna previdzka (integrované radio povolené)

Tuto funkciu mozno pouzit na naprogramovanie trvania kratkeho ¢asu spatného chodu, ktory riadiaca jednotka nariadi ako bezpe¢nostny manéver po zisteni
prekazky alebo odoslani prikazu ,,Stop“.

Tito funkciu mozno pouzit na definovanie maximélneho trvania prideleného kazdému manévru. Po uplynuti tohto ¢asu riadiaca jednotka automaticky vykona
ZASTAVENIE zastavenim aktudlneho manévru. Této funkcia je uzito¢nd najmé na zabezpecenie integrity elektrického motora.

Tento parameter mozno pouzit na naprogramovanie pozadovaného ¢asu v riadiacej jednotke, ktory musi uplynit medzi koncom zatvaracieho manévru a
zaciatkom otvaracieho manévru.

Tento parameter mozno pouzit na naprogramovanie pozadovaného ¢asu v riadiacej jednotke, ktory musi uplyntt medzi koncom zatvaracieho manévru a
zaciatkom otvaracieho manévru, ked je prisavka odpojena.

Tento parameter mozno pouzit na naprogramovanie pozadovaného trvania, pocas ktorého zostane svietit osvetlenie na konci kazdého manévru alebo po
prikaze ,,Casova¢ osvetlenia interiéru®.

Slave rezim:

Tento parameter je parametrom typu ON/OFF; vjrobné nastavenie je ,, VYPNUTE". Ak existuju dva prevodové motory, ktoré musia pracovat synchronizovane,
kazdy z nich je nainstalovany na jednom z dvoch kridel brany alebo dveri, jeden musi fungovat ako primarny (hlavny) prevodovy motor a druhy ako
sekundarny (podriadeny) prevodovy motor. Ak chcete systém nakonfigurovat tymto spdsobom, nastavte hlavny motor na ,,OFF a podradeny motor na ,,ON*.
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10 DOSTUPNE PRIKAZY

V nasledujucich tabulkach su uvedené vsetky dostupné prikazy, ktoré moze riadiaca jednotka interpretovat.
Tieto prikazy st rozdelené na prikazy BASIC a EXTENDED a mozno ich pouzit z akéhokolvek zdroja (radiové dialkové ovladanie, kablové vstupy na
svorkovnici, kompatibilné rozhrania Nice atd.)

16.1 ZAKLADNE PRIKAZY

Prikazy pouzivané v typickej instalacii

Tabulka 36
Konfiguricia prikazov Popis
OTVORENE Je to zakladny prikaz na vykonanie otvaracieho pohybu.
Zavriet Je to zdkladny prikaz na vykonanie zatvaracieho pohybu.
Stop Je to zakladny prikaz na prerusenie pohybu automatiky.

Riadiaca jednotka sposobi, ze aplikacia spusti manéver otvarania, kym sa nedosiahne poloha nastavena vo funkcii ,,¢iasto¢né

Ciasto¢ne otvorené 1 e
otvorenie 1°.

Riadiaca jednotka sposobi, ze aplikacia spusti manéver po predtym vykonanom (alebo stale prebiehajicom) podla poradia

Krok za krokom . . . o
manévrov zadaného v naprogramovanej sekvencii prikazu.

16.2 ROZSIRENE PRIKAZY
Prikazy pouzivané v pripade zlozitejsich potrieb (byty, spolo¢nosti atd.)
Tabulka 37

POPIS ROZSIRENYCH PRIKAZOV

Konfiguricia prikazov Popis

Riadiaca jednotka sposobi, ze aplikdcia spusti manéver po predtym vykonanom (alebo stile prebiehajicom) s ohladom na

Krok za krokom s vysokou poradie manévrov zadané v naprogramovanej sekvencii.

prioritou Dolezité = Tento prikaz sa vykon, aj ked je riadiaca jednotka nastavena pomocou prikazu ,,lock®.

5:::3?::::::;“;1 krok za Riad?acg jednotka spés.0b1’, i’e aplikacia spusFi s.ekver}citl ,,zavr)ievt' - zastayif - otYorif - ot,vori.t“‘, kym sa nedos.iahne poloha

el maximalneho otvorenia. Prikaz na zatvorenie je mozné vydat az po dosiahnuti maximalnej polohy otvorenia.

Ciastocne oftvorené 2 Riadiace} je((i(notka sposobi, ze aplikacia dokonéi manéver otvarania, kym sa nedosiahne poloha nastavena vo funkcii ,,¢iasto¢né
otvorenie 2°.

Ciastocne ofvorené 3 Riadiace} je((i(notka sposobi, ze aplikacia dokonéi manéver otvarania, kym sa nedosiahne poloha nastavena vo funkcii ,,¢iasto¢né
otvorenie 3°.

Zamknat Riadiaca jednotka sa ?amkne a nevykona iiadpy typ prikazu, s vynimkou ,,Krok za krokom s vysokou prioritou, ,,Odomknut,
»Odomknut a zatvorit“ a ,0Odomknut a otvorit®. €t prikazy.

Otvorif a zamkniit Riadiaca jednot.ka sp()sobl’? ze .aplikeicia spusti manéver otvarania, kym sa nedosiahne naprogramovana poloha ,,otvaranie, a
potom zablokuje automatizaciu.

Zatvorte a zamknite Riadiaca jednot.ka sp()sobl’? ze .aplikécia spusti manéver zatvarania, kym sa nedosiahne naprogramovana poloha ,zatvarania® a
potom zablokuje automatizaciu.

Uvolnite Riadiaca jednotka sa odblokuje a obnovi normalny prevadzkovy stav (mozno vykonat vsetky odoslané prikazy).

Odomkniit a otvorit Odomkne automatizaciu a spusti otvaraci manéver.

Odomkniit a zavriet Odblokuje automatizaciu a spusti zatvaraci manéver.

Tento prikaz mozno pouzit na invertovanie stavu zapnutia a vypnutia stropného svetla na riadiacej jednotke.

ORI DA A Stropné svetlo moze zostat rozsvietené maximalne 240 sektind (4 minuty), po ktorych sa automaticky vypne.

Tento prikaz mozno pouzit na aktiviciu stropného svetla na riadiacej jednotke na zéklade ¢asovaca. Cas

Pridavné svetlo s casovacom - M- AN , .
zapnutia je mozné prisposobit maximalne na 240 sekiind (4 mindty).

Tento prikaz mozno pouzit na aktivaciu funkcie ovladacich fotobuniek BlueBus a vstupov nakonfigurovanych v
Automatické otvaranie aktivne | Rezim ,otvoreny byt“. Napriklad: ked st aktivované ovlddacie fotobunky, riadiaca jednotka spusti automatizaciu, aby vykonala
otvéraci manéver.

Deaktivujte

automatické otviranie Tento prikaz umoznuje deaktivaciu vyssie opisaného rezimu ,,automatické otvaranie aktivne®.
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17/ KONFIGURACIA PRIKAZOV

17.1 STANDARDNA KONFIGURACIA

Tato Cast zoskupuje dostupné konfiguricie, ktoré mozno priradit k vstupom na riadiacej jednotke (vratane akychkolvek rozsirujicich dosiek).

W Dolezité! Na zabezpecenie spravnej ¢innosti riadiacej jednotky musia byt vstupy spojené s pozadovanym prikazom a nasledne s

pozadovanym prevadzkovym rezimom.

& POZOR! Spravanie prikazu sa riadi podla rezimov $pecifikovanych v zozname ,,prevadzkovy rezim“. Predvolena konfiguracia je napisana

tuénym pismom.

Tabulka 38
PREVADZKOVE REZIMY PRIKAZOV
COMMAND POPIS IR OMIIANT
(predvoleny rezim tuénym pismom)
Fiadny prikaz Nevykona ziadny prikaz (je uzito¢né na zamedzenie interakcie vstupu na svorkovnici) Nepousitelné
Otvorit - Stop - Zavriet - Stop
Otvorit - Stop - Zavriet - Otvorit
Otvorit - Zavriet - Otvorit -
Krok za krokom Riadiaca jednotka sposobi, ze aplikacia spusti manéver, ktory nasleduje po Zatvorit Kondominium Krok za
(Vstup spravovany ako predchddzajucom vykonani (alebo stale prebieha) krokom 1 Kondominium Krok za
NIE) krokom 2 Krok za krokom 2
Hold-to-run

3

»Priemyselny* rezim

Ciasto¢ne otvorené 1

Riadiaca jednotka sposobi, ze aplikcia spusti manéver otvarania, kym sa

Otvorit - Zastavit - Zatvorit - Zastavit
Otvorit - Zastavit - Zatvorit - Otvorit
Otvorit - Zavriet - Otvorit - Zatvorit
Kondominium Krok za krokom 1

(Vstup spravovany ako NIE)

S; ;t)up spravovany ako nedosiahne naprogramovana poloha ,,¢iasto¢né otvorenie 1 Kondominium Krok za krokom 2
Podrzat a spustit
»Priemyselny* rezim
Open - Stop - Open

OTVORENE Riadiaca jednotka sposobi, ze aplikdcia spusti manéver otvarania, kym sa Kondomm}um open 1

: . . L« Kondominium open 2

(Vstup spravovany ako nedosiahne naprogramovand poloha ,otvaranie®. Open 2

e Hold-to-run otvorené
Close - Stop - Close

Zavriet Riadiaca jednotka spdsobi, ze aplikdcia spusti manéver zatvarania, kym sa Condominium close 1

(Vstup spravovany ako nedosiahne naprogramovand poloha ,zatvarania“. Condominium close 2

NIE) Hold-to-run close

Stop Riadiaca jednotka sposobi zastavenie aktualneho manévru a vykona akciu Zastavenie a kratky

naprogramovanu na ,dostupnych konfiguracidch®

obrat Stop

Zastavenie a reverzacia

F T .y . A . uplné) Zastavenie a kratk
oto g Riadiaca jednotka riadi vstup ako bezpe¢nostné zariadenie (dplné) Vel Y

(Vstup spravovany ako reverz Zastavenie

NC) Docasné zastavenie
Zastavenie a reverzacia

il , Riadiaca jednotka riadi vstup ako bezpe¢nostné zariadenie (uPlne) Zastavenie a .

(Vstup spravovany ako kratky reverz Zastavenie

NC) Docasné zastavenie
Zastavenie a reverzacia

Foto2 , Riadiaca jednotka riadi vstup ako bezpe¢nostné zariadenie (uPlne) Zastavenie a .

(Vstup spravovany ako kratky reverz Zastavenie

NC) Docasné zastavenie
Zastavenie a reverzacia

F T o . - . aplné) Z ni

oto3 g Riadiaca jednotka riadi vstup ako bezpe¢nostné zariadenie (u[? €) Zastavenie a .
(Vstup spravovany ako krétky reverz Zastavenie
NC) Docasné zastavenie
T . PR . . , Stop
: g Riadiaca jednotka spusti vykonanie suvisiaceho prikazu, ked vstup (konfigurovany ako . .

Extginbiaren STOP) zmeni stav pocas otvaracieho manévru Zastaven.1e a kratky: reverz

Zastavenie a reverzicia
T . . . . , Stop
e o Riadiaca jednotka spusti vykonanie suvisiaceho prikazu, ked vstup (konfigurovany ako Zastavenie a kritky reverz

STOP) zmeni stav pocas zatvaracieho manévru

Zastavenie a reverzacia

Otvorenie v pripade nidze

Riadiaca jednotka si vynuti prikaz na otvorenie iba pri vypadku hlavného zdroja
napdjania.

Upozornenie = Funkcia sa aktivuje iba vtedy, ak je k dispozicii sekundarne napédjanie
(priklad: batéria).

Kondominium otvorené
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PREVADZKOVE REZIMY PRIKAZOV

PRIKAZ

POPIS

PREVADZKOVY REZIM

(predvoleny rezim tuénym pismom)

Riadiaca jednotka vynuti prikaz na zatvorenie len pri vypadku hlavného zdroja

Pri otvarani zistite prekazku

otvaracieho manévru zisti prekazka.

Riadiaca jednotka spusti vykonanie prislusného prikazu, ked sa pocas

napajania.
Zatvorenie v pripade nudze Upozornenie = Funkcia sa aktivuje iba vtedy, ak je k dispozicii sekundarne Zatvorenie bytu
napéjanie
(priklad: batéria).
Stop

Zastavenie a kratky reverz
Zastavenie a reverzacia

Pri zatvarani zistite prekazku

zatvaracieho manévru zisti prekazka.

Riadiaca jednotka spusti vykonanie prislusného prikazu, ked sa pocas

Stop
Zastavenie a kratky reverz
Zastavenie a reverzacia

17.2 KONFIGURACIA BEZPECNOSTNYCH FUNKCIi

Parametre uvedené nizs$ie nemozno priradit k ziadnemu fyzickému vstupu, ale automatizdcia ich pouziva pre vietky funkcie, ktoré sa striktne tykaji bezpe¢nosti.

Predovsetkym je mozné definovat, ktory prikaz musi riadiaca jednotka vykonat pocas manévru v pripade zasahu vstupu STOP (a vSetkych vstupov

nakonfigurovanych ako STOP) alebo pri detekcii prekazky.

Nasledujuce prikazy st dostupné

a konfigurovatelné v sekcii prikazov.

Tabulka 39
PREVADZKOVE REZIMY PRIKAZOV
FUNKCIA POPIS PREVADZKOYY REVZ IM ;
(predvoleny rezim tuénym pismom)
Riadiaca jednotka spusti vykonanie suvisiaceho prikazu, ked Nespecifikované
09 q , . Y Stop
Zastavit pri otvoreni vstup (konfigurovany ako STOP) zmeni stav pocas . .
L . Zastavenie a kratky reverz
otvaracieho manévru. . .
Zastavenie a reverzacia
Riadiaca jednotka spusti vykonanie suvisiaceho prikazu, ked IS\ESP ecifikované
Zastavit pri zatvarani vstup (konfigurovany ako STOP) zmeni stav pocas b

zatvéracieho manévru.

Zastavenie a kratky reverz
Zastavenie a reverzacia

Pri otvarani zistif prekazku

Riadiaca jednotka spusti vykonanie prislusného prikazu, ked sa
pocas otvaracieho manévru zisti prekdzka.

Nespecifikované

Stop

Zastavenie a kratky reverz
Zastavenie a reverzacia

Pri zatvarani zistit prekazku

Riadiaca jednotka spusti vykonanie prislusného prikazu, ked
sa pocas zatvaracieho manévru zisti prekazka.

Nespecifikované

Stop

Zastavenie a kratky reverz
Zastavenie a reverzacia

17.3 POPIS REZIMU OVLADANIA

Zakladny zoznam popisuje rozne prevadzkové rezimy dostupnych ovladacich prvkov na riadiacej jednotke.

Tabulka 40

KONFIGURACIA OVLADANIA

PREVADZKOVY REZIM

POPIS

a1l

"Priemyselny" rezim

Vykond sa nasledujuca sekvencia:
“ AP

- "poloautomatické otvaranie

- ,zavriet podrzanim spustenia“,

Hold-to-run

riadiaca jednotka vykona prikaz STOP.

Otvéraci alebo zatvaraci manéver sa vykond vylu¢ne vtedy, ak je prikaz trvaly (pridrzanim spustenia). Po uvolneni ovladaca

Zavriet - Stop - Zavriet

Opisana sekvencia sa vykona.

Vykond sa sekvencia ,,zavriet - zavriet“. Ak je prikaz odoslany niekolkokrat, berie sa do tivahy az po dosiahnuti maximalnej

Dz aeL il polohy zatvorenia.
Vykonad sa sekvencia ,,zavriet - zavriet“. Ak je prikaz odoslany niekolkokrat, berie sa do tivahy az po dosiahnuti maximalnej
Usavretiebytu 2 polohy zatvorenia.

Upozornenie = ak prikaz trva dlhsie ako 2 sekundy, riadiaca jednotka vykond prikaz ,,Stop*.

Hold-to-run zatvorit

vykond prikaz STOP.

Zatvaraci manéver sa vykond vylucne vtedy, ak je prikaz trvaly (pridrzanim spustenia). Po uvolneni ovladaca riadiaca jednotka

Otvorit - Stop - Zatvorit - Stop

Opisana sekvencia sa vykona.

Otvorit - Stop - Zatvorit - Otvori

tOpisand sekvencia sa vykond.

Otvorit - Zatvorit -
Otvorit - Zavriet

Opisana sekvencia sa vykona.

Otvorit - Stop - Otvorif

Opisand sekvencia sa vykond.
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PREVADZKOVY REZIM

POPIS

Vykond sa opisana sekvencia ,,otvorit - otvorit“. Ak je prikaz odoslany niekolkokrat, neberie sa do tuvahy, kym sa nedosiahne

Byt otvoreny 1 maximalna poloha otvorenia.
Vykond sa opisana sekvencia ,,otvorit - otvorit“. Ak je prikaz odoslany niekolkokrat, neberie sa do tvahy, kym sa nedosiahne
Byt otvoreny 2 maximalna poloha otvorenia.
vt Y Upozornenie = ak prikaz trvd dlhsie ako 2 sekundy, riadiaca jednotka vykona prikaz ,,Stop*.
Vykona sa otvaracia sekvencia.
Otvorit 2

UPOZORNENIE = Ak prikaz trva dlhsie ako 2 sekundy, riadiaca jednotka vykona prikaz ,¢iastocné otvorenie 1

Hold-to-run otvorené

Otvéraci manéver sa vykona vylucne vtedy, ak je prikaz trvaly (pridrzanim spustenia). Po uvolneni ovlidaca riadiaca jednotka
vykona prikaz STOP.

Kondominium Krok za krokom

Sekvencia ,,zatvorit - zastavit - otvorit - otvorit sa vykonava, kym sa nedosiahne maximalna poloha otvorenia. Ak je po tomto zaslany
dalsi prikaz, aplikécia vykond manéver zatvarania v rovnakom poradi.

Sekvencia ,,zatvorit - zastavit - otvorit - otvorit“ sa vykonava, kym sa nedosiahne maximalna poloha otvorenia. Ak je po tomto

Kondominium krok za zaslany dalsi prikaz, aplikdcia vykond manéver zatvarania v rovnakom poradi.
krokom 2 UPOZORNENIE = Ak prikaz pretrvava dlhsie ako 2 sekundy, riadiaca jednotka vykona prikaz ,,Stop*
Tym sa vykona sekvencia ,,otvorit - zastavit - zavriet - otvorit®.
Krok za krokom 2
UPOZORNENIE = Ak prikaz pretrvava dlhsie ako 2 sekundy, riadiaca jednotka vykona prikaz ,.¢iasto¢né otvorenie 1
Stop Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, postupne a v kratkom ¢ase (nie okamZite) zastavi prebiehajuci manéver.

Zastavenie a kratky obrat

Riadiaca jednotka zastavi prebiehajtici manéver a sposobi, Ze automatika vykona kratky obrat opaénym smerom

Zastavenie a spatny chod

Riadiaca jednotka sposobi zastavenie aktudlneho manévru a aktivuje Uplny reverz v opa¢nom smere. Riadiaca

jednotka sposobi zastavenie aktualneho manévru a aktivuje tplny reverz v opacnom smere.

Riadiaca jednotka zastavi aktudlny manéver, kym prikaz zostane aktivny. Ked prikaz uZ nie je aktivny, riadiaca jednotka
sposobi, ze aplikdcia vykona otvaraci manéver.

Docasné zastavenie VAROVANIE = Pocas vykonavania otvaraciecho manévru sa tento prikaz ignoruje
Stop Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, okamzite zastavi prebiehajiici manéver.
T T Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, okamzite zastavi prebiehajuci manéver a sposobi, ze aplikdcia vykona kratky obrat

opaénym smerom.

Zastavenie a spitny chod

Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, okamzite zastavi prebiehajuci manéver a sposobi, ze aplikdcia vykona tplny obrat v opa¢nom
smere
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1 8 KONFIGURACIA VSTUPU

Tato polozka zoskupuje dostupné konfiguracie, ktoré mozno priradit k vstupom pritomnym na riadiacej jednotke a pripadne na rozsirujucich doskach
(voliteIné prislusenstvo).
Vstupy na svorkovnici riadiacej jednotky su oznacené ako:

- INPUT 1 (0x71) (predvolené = krok za krokom)
- INPUT 2 (0x72) (predvolené = fotografia)

Vstupy dostupné na rozsirujicich doskach si oznacené ako:

- VSTUP 3 (0x73) (ak je k dispozicii) (predvolené = otvorené)

- VSTUP 4 (0x74) (ak je k dispozicii) (predvolena hodnota = zatvorené)

- VSTUP 5 (0x7C) (ak je k dispozicii) (predvolené = ¢iastocne otvorené 1)

- VSTUP 6 (0x7D) (ak je k dispozicii) (predvolené nastavenie = niidzové otvorenie)

|| Okrem zakladnych a rozsirenych prikazov opisanych v odsekoch ,,Zakladné parametre® a ,,Roz$irené prikazy“ su pre vstupy svorkovnice
zahrnuté funkcie uvedené v tabulke nizsie.

Tabulka 41
KONFIGURACIA VSTUPU

FUNKCIA POPIS

Foto
(vstup spravovany ako NC)

Riadiaca jednotka spravuje vstup ako bezpe¢nostné zariadenie, pricom jeho spinanie interpretuje ako zdsah fotobunky ,PHOTO®.

Foto 1 Riadiaca jednotka spravuje vstup ako bezpe¢nostné zariadenie, pricom jeho spinanie interpretuje ako zasah fotobunky
(vstup spravovany ako NC) ~PHOTOI"

Foto 2 Riadiaca jednotka spravuje vstup ako bezpe¢nostné zariadenie a jeho spinanie interpretuje ako zdsah fotobunky
(vstup spravovany ako NC) L,PHOTO2"

Foto 3 Riadiaca jednotka spravuje vstup ako bezpe¢nostné zariadenie a jeho spinanie interpretuje ako zasah fotobunky
(vstup spravovany ako NC) ~PHOTO3"

Riadiaca jednotka vyntti prikaz na otvorenie, ked sa vstup otvori. Ziadny prikaz neméze prerusit manéver spusteny niidzovym
vstupom a len zdsah bezpe¢nostného zariadenia (fotobunky alebo vstup STOP) méze poziadavku pozastavit.

Vystraha = Ak zasiahne bezpecnostné zariadenie, riadiaca jednotka sa pokusi o manéver niekolkokrat. V pripade opakovanych
zésahov sa manéver pozastavi.

Otvorenie v nidzovom reZime
(vstup riadeny ako NC)

Riadiaca jednotka vynuti prikaz na zatvorenie, ked sa vstup otvori. Ziadny prikaz nemdze prerusit manéver spusteny nidzovym
q g g vstupom a len zasah bezpe¢nostného zariadenia (fotobunky alebo vstup STOP) moze poziadavku pozastavit.
Uzavretie v pripade nudze , . . A AR . . . . . ,
” Vystraha = Ak zasiahne bezpe¢nostné zariadenie, riadiaca jednotka sa pokusi o manéver niekolkokrat. V pripade opakovanych
(vstup spravovany ako ; . .
NC) zdsahov sa manéver pozastavi.

& Dolezité - Aby riadiaca jednotka spravne fungovala, musi byt kazdy vstup priradeny k prikazu alebo funkcii a potom k poZzadovanému

prevadzkovému rezimu podla ,,Popisu reZimu riadenia“. VSetky parametre s prednastavené z vyroby, ale je mozné ich podIa potreby upravit.
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19 KONFIGURACIA VYSTUPU

V tejto Casti st uvedené funkcie dostupné na vystupoch pritomnych na riadiacej jednotke a na pripadnych rozsirujucich doskach (volitené prislusenstvo).

19.1 KONFIGURACIA VYSTUPU RIADIACE] JEDNOTKY

Této polozka zoskupuje dostupné funkcie, ktoré mozno priradit k vystupom pritomnym na riadiacej jednotke automatizacie.

Vystupy riadiacej jednotky st oznacené ako:

- VYSTUP 1 (0x51) (predvolené = vystrazné svetlo)

- VYSTUP 2 (0x52) (predvolené = OGI)

& VAROVANIE! Vystupy su obmedzené na 24 VDC-10 W

Tabulka 42
KONFIGURACIA VYSTUPU RIADIACE] JEDNOTKY
FUNKCIA ID POPIS
Nie je Specifikované Riadiaca jednotka nastavi stav vystupu na vypnuty. Ziadny prikaz alebo interakcia riadiacej jednotky neméze prepniit
(Ziadne) stav vystupu.
Naprogramovana kontrolka indikuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
zhasnuté svetlo = aplikicia v polohe maximalneho zatvorenia;
Sca/OGI (0x01) pomaly blikd = aplikicia vo faze vykonavania otvaracieho manévru;
(indikator otvorenej rychle blikanie = aplikdcia vo fize vykondvania zatvdracieho manévru;
brany) trvalo svieti = aplikdcia v maximalnej polohe otvorenia.
Naprogramovand kontrolka indikuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
7 7 svieti = aplikdcia v polohe maximalneho otvorenia
Brdna otvorend (0x02) zhasnuté svetlo = aplikdcia v inych polohach.
Naprogramovana kontrolka indikuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
Bréna zatvorend (0x03) svieti = aplikdcia v polohe maximalneho zatvorenia;
zhasnuté svetlo = aplikicia v inych polohach. Vystup aktivny 24 V DC / max. 10 W.
Naprogramovana kontrolka indikuje pocet vykonanych manévrov, a teda potrebu (alebo nie) Gdrzby systému:
kontrolka svieti 2 sekundy na zaciatku otvaracieho manévru = pocet manévrov pod 80 %;
P kontrolka blika pocas vykondvania celého manévru = pocet manévrov medzi 80 a 100 %;
iz (0x04) stale blikajtce svetlo = pocet manévrov nad 100 %.
Vystup napaja fotobunky relé a overuje ich integritu pri spusteni manévru.
Fototest (0x25) Typ interakcie je prisne spojeny s konfiguraciou vstupov nakonfigurovanych ako FOTO, FOTO1 a FOTO2.
Tato funkcia umoznuje, aby vystrazné svetlo signalizovalo vykonanie aktualneho manévru. Blikd
Vystrazné svetlo (0x095) v pravidelnych intervaloch (0,5 sekundy svieti; 0,5 sekundy nesvieti).
Tento rezim umoznuje povelovat vystup s napatim 12Vdc.
gt Tato funkcia umoznuje prepinanie vystupu zo zapnutého na vypnuty bez ohladu na stav motora. K
e (0x13) aktivacii dochadza v pravidelnych intervaloch (0,5 sekundy zapnuté; 0,5 sekundy vypnuté).
Tato funkcia umoznuje, aby vystrazné svetlo signalizovalo vykonanie aktualneho manévru. Blikd
Vystrazné svetlo 24V (0x17) v pravidelnych intervaloch (0,5 sekundy svieti; 0,5 sekundy nesvieti).
Tento rezim prikazuje vystup s napitim 24Vdc.
Pridavné svetlo (0x006) Vystup sa riadi stavom kontrolky pritomnej na riadiacej jednotke.
Vystup sleduje stav pohybu motora bez ohladu na smer pohybu:
Stav dveri (Ox1E) svieti = motor manévruje
zhasnuté svetlo = motor stoji.
Pritomnost (0x23) Pri stacionarnej automatizacii sa zasahom lubovolnej fotobunky aktivuje vystup na 5 sekind (¢as sa neda
naprogramovat).
Elektricky zamok 1 (0x07) Ak je tato funkcia naprogramovand, pri otvaracom manévri sa elektricky zamok aktivuje na dobu rovnajtcu sa
[poznédmka 1] hodnote nastavenej vo funkcii ,,¢as elektrického zamku®.
Na vystup je mozné pripojit elektrické blokovacie zariadenie so zapadkou (verzie len s elektrickym magnetom alebo
Elektrické blokovacie bez elektronickych zariadeni).
(0x09) Pocas otvaracieho manévru sa elektrické blokovacie zariadenie aktivuje a zostane aktivne, aby uvolnilo automatiku a

zariadenie 1 [poznamka 1]

vykonalo manéver. Pocas zatvaracieho manévru zabezpecte, aby sa elektrické blokovacie zariadenie opat mechanicky
aktivovalo.
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KONFIGURACIA VYSTUPU RIADIACE] JEDNOTKY

FUNKCIA ID POPIS
Pri naprogramovani tejto funkcie sa vystup aktivuje, ked je aplikacia v polohe maximalneho zatvorenia. Poznamka:

Prl'savlka ! (Ox0B) Vystup je deaktivovany vo vietkych ostatnych situdciach. Ked sa prisavka deaktivuje, pred spustenim otvaracieho
poznn b manévru zasiahne ¢asovy interval naprogramovany vo funkcii ,,¢as prisavky®.
Ak je naprogramovany ako ,jednosmerny semafor:
Jednosmerny semafor (Ox1A) svetlo svieti = aplikacia v polohe maximalneho otvorenia svetlo nesvieti = aplikacia v
akejkolvek inej polohe.
Této funkcia indikuje, Ze aplikdcia je aktivna pocas féz zatvaracieho manévru: pomalé blikanie =
Cervené svetlo na semafore (0x0D) vykondvanie zatvaracieho manévru;

trvalo svietiace svetlo = aplikdcia v maximélnej polohe zatvarania;
zhasnuté svetlo = aplikdcia v inych polohdch.

Tato funkcia indikuje, Ze aplikdcia je aktivna pocas faz otvaracieho manévru:
pomalé blikanie = vykonanie otvaracieho manévru;

Zelené svetlo na semafore (OxOE) trvalo svieti = aplikdcia je v polohe maximélneho otvorenia;

zhasnuté svetlo = aplikdcia v inych polohach.

Bzuciak (0x1D) Tato funkcia aktivuje bzudiak, ak je aktivna funkcia UL325 (ak je k dispozicii).

Ak je tento radiovy kandl nastaveny pre konfiguraciu vystupu, tento vystup sa aktivuje, ked sa nastavi prikaz pomocou
vysielaca, a zostane v tomto stave, kym prikaz trva.

Je to uzito¢né, ak st v tom istom systéme nainstalované externé zariadenia (napriklad pridavné svetlo), ktoré sa maju
0xOF) ovlddat jednym vysiela¢om.

0x10) VAROVANIE = Ak tento radiovy kanal nie je na prijimaci riadiacej jednotky volny, pretoze bol predtym zapamatany
0x11) prikazom, riadiaca jednotka aktivuje naprogramovany vystup len vtedy, ked je kanal aktivovany vysielacom, pricom
0x12) ignoruje prikaz smerom k motoru.

Upozornenie = Téato funkcia nie je v sicasnosti k dispozicii pre vysielace radu BiDi.

Radiovy kanal ¢. 1
Radiovy kanal ¢. 2
Radiovy kanal ¢. 3
Radiovy kanal ¢. 4

[poznamka 1] = Mozno pripojit iba zariadenia obsahujuce iba elektricky magnet

19.2 KONFIGURACIA VYSTUPOV - ROZSIRUJUCE MODULY

Tato polozka zoskupuje dostupné funkcie, ktoré mozno priradit k vystupom pritomnym na rozsirujucich doskach.
Vystupy rozsirujicich dosiek st oznacené ako:

- VYSTUP 3 (0x53) (ak je k dispozicii) (predvolené = Sca/OGI)

- VYSTUP 4 (0x54) (ak je k dispozicii) (predvolené = MLAE22 = pritomnost svetla, MLEA44 = bréna zatvorend)
- VYSTUP 5 (0x55) (ak je k dispozicii) (predvolené = radiovy kanal 4)

- VYSTUP 6 (0x56) (ak je k dispozicii) (predvolené = fototest)

& VAROVANIE! Vystupy st obmedzené na24 VDC-10 W
Tabulka 43

KONFIGURACIA VYSTUPOV ROZSIRUJUCEJ DOSKY

FUNKCIA ID POPIS

Nie je $pecifikované Riadiaca jednotka nastavi stav vystupu na vypnuty. Ziadny prikaz alebo interakcia riadiacej jednotky nemoze prepnut
(Ziadne) stav vystupu.

Naprogramovana kontrolka indikuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
zhasnuté svetlo = aplikicia v polohe maximalneho zatvorenia;

pomaly blikd = aplikicia vo faze vykondvania otvaracieho manévru;

rychle blikanie = aplikicia vo faze vykondvania zatvaracieho manévru;
trvalo svieti = aplikdcia v maximalnej polohe otvorenia.

Sca/OGI
(indikator otvorenej (0x01)
brany)[pozn. 2]

Naprogramovana kontrolka indikuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
svieti = aplikdcia v polohe maximalneho otvorenia

Brana otvorend (0x02) zhasnuté svetlo = aplikdcia v inych polohdch.
Naprogramovand kontrolka indikuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
Brana zatvorend (0x09) svieti = aplikdcia v polohe maximalneho zatvorenia;

zhasnuté svetlo = aplikdcia v inych polohach. Vystup aktivny 24 V DC/ max. 10 W.

The programmed light indicates the count of manoeuvres completed and therefore the need (or not) for system
maintenance operations:
Udriba [poznamka 2] (0x04) light on for 2 seconds at the start of the opening manoeuvre = number of manoeuvres below 80%;
light flashing during execution of the entire manoeuvre = number of manoeuvres between 80 and 100%;
light always flashing = number of manoeuvres above 100%.
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KONFIGURACIA VYSTUPOV ROZSIRUJUCEJ DOSKY

FUNKCIA ID POPIS
Vystup napdja fotobunky relé a overuje ich integritu pri spusteni manévru.
Fototest (Ox25) Typ interakcie je prisne spojeny s konfiguraciou vstupov nakonfigurovanych ako FOTO, FOTO1 a FOTO2.
Vystrazné svetlol (0x13) Tato funkcia umoZznuje prepinanie vystupu zo zapnutého na vypnuty bez ohladu na stav motora. K
[poznamka 2] aktivacii dochadza v pravidelnych intervaloch (0,5 sekundy zapnuté; 0,5 sekundy vypnuté).
Tato funkcia umoznuje, aby vystrazné svetlo signalizovalo vykonanie aktualneho manévru. Blikd
Vystrazné svetlo 24V (0x17) v pravidelnych intervaloch (0,5 sekundy svieti; 0,5 sekundy nesvieti).
Tento rezim prikazuje vystup s napatim 24Vdc.
Pridavné svetlo (0x006) Vystup sa riadi stavom kontrolky pritomnej na riadiacej jednotke.
Pritomnost (0x23) Pri staciondrnej automatizcii sa zasahom Iubovolnej fotobunky aktivuje vystup na 5 sekiind (¢as sa neda
naprogramovat).
Elektr}cky ekl Ak je tato funkcia naprogramovand, po vykonani otvaracieho manévru sa elektricky zamok aktivuje na dobu
[poznamka 1] (0x07) 5 . o 1
| rovnajicu sa hodnote nastavenej vo funkcii ,,¢as elektrického zamku*.
[poznamka 3]
Na vystup je mozné pripojit elektrické blokovacie zariadenie so zapadkou (verzie len s elektrickym magnetom alebo
o . bez elektronickych zariadeni).
Elektrické blokovacie . . . iy T TR . - .
o g ’ Pocas otvaracieho manévru sa elektrické blokovacie zariadenie aktivuje a zostane aktivne, aby uvolnilo automatiku a
zariadenie 1 [pozndmka 1] (0x09) . . L . . S Lo U )
: vykonalo manéver. Po¢as zatviracieho manévru zabezpecte, aby sa elektrické blokovacie zariadenie opat mechanicky
[poznédmka 2] .
aktivovalo.
g Pri naprogramovani tejto funkcie sa vystup aktivuje, ked je aplikacia v polohe maximalneho zatvorenia.
Prisavka 1 , L . A f g e s . . L .
[poznémka 1] (0XOB) Poznamka: Vystup je deaktivovany vo vsetkych ostatnych situdciach. Ked sa prisavka deaktivuje, pred spustenim
: otvaracieho manévru zasiahne ¢asovy interval naprogramovany vo funkcii ,,¢as prisavky®.
[poznamka 2]
Ak je naprogramovany ako ,jednosmerny semafor:
Jednosmerny semafor (Ox1A) svetlo svieti = aplikacia v polohe maximalneho otvorenia svetlo nesvieti =
aplikdcia v akejkolvek inej polohe.
Tato funkcia indikuje, Ze aplikicia je aktivna pocas faz zatvaracieho manévru:
) pomalé blikanie = vykonavanie zatvaracieho manévru;
Cervené svetlo na semafore (Ox0D) trvalo svietiace svetlo = aplikdcia v maximalnej polohe zatvérania;
zhasnuté svetlo = aplikdcia v inych polohdch.
Tato funkcia indikuje, Ze aplikicia je aktivna pocas faz otvaracieho manévru:
pomalé blikanie = vykonanie otvaracieho manévru;
Zelené svetlo na semafore (OxOE) trvalo svieti = aplikdcia je v polohe maximélneho otvorenia;
zhasnuté svetlo = aplikdcia v inych polohdch.
Ak je tento radiovy kanal nastaveny pre konfiguraciu vystupu, tento vystup sa aktivuje, ked sa nastavi prikaz pomocou
vysielaca.
Je to uzito¢né, ak st v tom istom systéme nainstalované externé zariadenia (napriklad pridavné svetlo), ktoré sa maju
Réadiovy kanal ¢. 1 (OxOF) ovlddat pomocou jedného vysielaca.
Radiovy kanal ¢. 2 (0x10) VAROVANIE = Ak tento radiovy kandl nie je na prijimaci riadiacej jednotky volny, pretoze bol predtym zapamatany
Radiovy kanal ¢. 3 (Ox11) prikazom, riadiaca jednotka aktivuje naprogramovany vystup len vtedy, ked je kandl aktivovany vysielacom, pricom
Réadiovy kanal ¢. 4 (0x12) ignoruje prikaz smerom k motoru.

Upozornenie = Této funkcia nie je v sicasnosti k dispozicii pre vysielace radu BiDi.

[poznamka 1] = Pripojit mozno len zariadenia obsahujtce iba elektricky magnet.
[poznamka 2] = Tato funkcia nie je k dispozicii na vykonovom vystupe.
[Poznamka 3] = Pouzite externé relé a zalozny zdroj napéjania.
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