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Upozornenia:

A Tento navod bol zostaveny Specialne pre kvalifikovanych  Riadiaca jednotka A400 sluzi na ovladanie elektromechanickych
instalujucich technikov. Ziadna z informacii uvedenych v tomto  pohonov na automatizaciu kridlovych bran alebo dveri. Kazdé iné

navode nie je uréena koneénému uzivatelovi! pouzitie je nevhodné, a teda zakazané platnymi zakonmi.
Tento navod sa tyka riadiacej jednotky A400 a nesmie byt pou- Neinstalujte jednotku skor, ako ste si precitali aspon jedenkrat
Zity pre iné vyrobky. vSetky instrukcie.
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1) Popis vyrobku

metricka citlivost), ktory kontroluje zataz motorov pripojenych
k jednotke. Tento systém automaticky rozliSuje dorazy chodu a
rozoznava prekazky pocas normalneho pohybu (ochrana proti
privretiu). Vdaka tomuto zariadeniu je inStalacia velmi jednoducha,
nakolko nie s potrebné ziadne nastavenia.

Riadiaca jednotka je vyrobne predprogramovana na bezné funkcie
a Specifické funkcie mézu byt vybrané pomocou jednoduchého
postupu.

Riadiaca jednotka A400 funguje na zaklade systému (ampero- ‘O Hladina pridu zalezi tiez od dal$ich faktorov, nielen od zataze, t.j.:

zmeny napétia, typ motora, hodnota Startovacieho kondenzatora atd..
Riadiaca jednotka A400 je optimalizovana pre motory pouZzité v pohonoch
Wingo, iné typy motorov mézu spbsobit, Ze jednotka A400 nebude fungovat’
spravne.

Konektor primarneho transformatora
Relé spolo¢nika

Relé otvor/zatvor

Relé motora M1

Relé motora M2

Poistka velmi nizkeho napatia (500 mA)
Konektor sekundarneho transformatora
Mikroprocesor

Konektor radiového prijimaca

Relé fototestu

Led "VSTUPOV"

Led "OK"
Svorka antény radia
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Programovacie tlacidla
Svorky vstupov-vystupov
Svorky motorov a majaka
Svorky vstupu napajania
Silova poistka (5 A)

A Na ochranu pohonov a elektronickej karty pred nahodnym
poskodenim su na riadiacej jednotke pristupné iba svorkov-
nice a programovacie tlacidla.

.

Ak je to potrebné, zlozte iba kryt a vzdy predtym odpojte pri-
vod siet'ového napitia.

J

2) Instalacia

A Automatické branové a dverové systémy mozu byt insta-
lované len kvalifikovanymi pracovnikmi v sutlade s normami.

.

~

Dodrzujte upozornenia uvedenie v odseku "Upozornenia pre
inStalujuceho”.

4 2.1) Prvotné previerky

Predtym, ako zaCnete s inStalaciou, uistite sa, Ze vSetok material je
vhodny na inStalaciu a zodpoveda platnym predpisom. Okrem pre-
vierok uvedenych v odseku "Upozornenia pre instalujiceho”, tento
oddiel obsahuje aj zoznam previerok Specifickych pre A400.

* "Mechanické dorazy" musia byt schopné zastavit pohyb brany
a musia bez tazkosti pohltit vSetku kynetick(i energiu nahroma-
denu pocas pohybu.

= Na napajanie riadiacej jednotky pouzite kabel 3 x 1,5 mm?.

Ak by bola vzdialenost medzi riadiacou jednotkou a pripojenim
k zemi viac ako 30 m, v blizkosti riadiacej jednotky inStalujte
uzemnovaciu platiu.

« Na zapojenie bezpecénostnych nizkonapatovych obvodov pouzi-
vajte vodic¢e s minimalnym prierezom 0,25 mm?2.

Ak dizka presahuje 30 m, pouZivajte tienené kable a tienenie
uzemnite na strane riadiacej jednotky.

J
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» Kable nezapédjajte v podzemnych krabiciach, ani vtedy, ak su do-
konale vodotesné.

« Ak je riadiaca jednotka inStalovana spravne, je chranena v IP55,
a preto mdze byt inStalovana vonku.
Riadiacu jednotku upevnite na stabilny povrch, ktory je dokonale
plochy a primerane chraneny pred narazmi, pricom dbajte, aby
dno bolo aspori 40 cm nad zemou.

« Kablové prechodky upevnite len na spodnej ¢asti krytu (vid’
obrazok 1, obrazok 1a).
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2.2) Upevnenie riadiacej jednotky A400

Krabica sa upevriuje s krytom, ktory chrani elektronicku kartu pred
nahodnym dotykom.

e
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Karty sa dotykajte, len ak je to potrebné, a to spésobom znazor-
nenym na obrazku 1a.

Aby sa vam dali jednoduchsie urobit diery do spodnej ¢asti krabi-
ce, sklonte plastové dno ako vidno na obrazku 1a, ref. 1.

-

2.3) Typicka zostava systému

Aby sme vam vysvetlili urcité podmienky a aspekty automatického
systému 2-kridlovych dveri alebo brany, uvedieme teraz typické
prevedenie systému.

Obzvlast si prosim vSimnite, Ze:

« VVSetky fotobunky vyrobené firmou NICE maju systém SYN-
CHRONIZACIE, ktory odstrafiuje problém rugenia medzi dvomi
parmi fotobuniek (blizSie informacie si preStudujte v navode k fo-
tobunkam).

« Par fotobuniek "FOTQO" nema zZiaden efekt pocas otvarania, ale
pocas zatvarania obratia pohyb.

« Par fotobuniek "FOTO1" zastavi tak otvaraci, ako aj zatvaraci
maneéver.

« Par fotobuniek "FOTO2" (zapojené na vhodne programovany
vstup AUX) nema ziaden efekt po€as zatvarania, ale obratia
pohyb pocas otvarania.

5.Par fotobuniek "FOTQO"
6.Par fotobuniek "FOTO1"
7.Par fotobuniek "FOTO2"

1.Elektromechanické pohony
2.Majak

3.Riadiaca jednotka "A400"
4.Klacovy prepinac

Y4

2.4) Elektrické zapojenia

A Kvéli ochrane instalujuceho a aby sa predislo posko-
deniu komponentov, pokial' si prevadzané elektrické zapoje-
nia alebo sa pripdja radiovy prijimac, riadiaca jednotka nesmie
byt’ za ziadnych okolnosti pod pradom.

« Ak nie su pouzité vstupy kontaktov NC (normalne zatvorené),
musia sa premostit so svorkou "Spolo¢nik 24 V" (okrem
vstupov fotobuniek - blizSie informacie najdete pri funkcii
FOTOTEST).

» Viaceré kontakty NC na tom istom vstupe musia byt zapojené
DO SERIE.

« Ak nie su pouzité vstupy kontaktov NO (normalne otvorené),
musia sa nechat volné.

Viaceré kontakty NO na tom istom vstupe musia byt zapojené
PARALELNE.

Kontakty musia byt mechanické a bezpotencialové.

Nie su dovolené zapojenia oznacené ako "PNP", "NPN", "Open
Collector", atd.

Startovaci kondenzator je zabudovany v motoroch WINGO.
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2.4.1) Elektricka schéma
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UPOZORNENIE: Zapojenie fotobuniek s Fototestom (vid kap. 2.4.4)
Poznamka: Predprogramované nastavenie riadiacej jednotky na automatické meranie ¢asu prace (vid kap. 2.5.1) j
4 2.4.2) Popis zapojeni )
Tu je struény popis moznych zapojeni vystupov riadiacej jednotky:
Svorky Funkcie Popis
1+3 Napajanie Hlavny privod napajania
4 Uzemnenie Zapojenie uzemnenia motora
5+6 Majak Zapojenie majaka na sietové napatie (max. 40 W)
7+9 Motor 1 * Zapojenei motora M1 (spodné kridlo)
10+12 Motor 2 * Zapojenie motora M2 (vrchné kridlo)
13+14 Fototest Vystup napajania TX fotobunky (24 Vac max. 100 mA)
15+16 24 Vac Vystup pre prisluSenstvo, RX fotobunky atd. (24 Vac max. 150 mA)
17 Spolo¢nik 24 Vac Spoloénik pre vSetky vstupy/vystupy
18 SCA Indikator otvorenej brany (24 Vac max. 1,5 W)
19 Stop Vstup NC s funkciou STOP (nudzovy stop, bezpecnostny blok)
20 Foto Vstup NC pre bezpecnostné zariadenia (fotobunky, pneumatické hrany)
21 Foto1 Vstup NC pre bezpecnostné zariadenia (fotobunky, pneumatické hrany)
22 Krok-za-krokom Vstup pre cyklické fungovanie (OTVOR STOP ZATVOR STOP)
23 AUX ** Pomocny vstup
24+25 Anténa Vstup pre anténu radiového prijimaca
* Ak su 2 motory, prvy, ktory sa pohne pri otvarani, je motor M2.
Riadiaca jednotka A400 automaticky rozozna, &i je inStalovany len jeden motor, ktory musi byt zapojeny na M2.
** Pomocny vstup AUX mdze byt programovany ako jedna z tychto funkcii (vid kap. 4 "Programovanie"):
Funkcia Typ vstupu Popis
CIASTOCNE OTVORtyp1 NO Otvori sa kompletne kridlo zapojené na motor M2
CIASTOCNE OTVORtyp2 NO Otvoria sa 2 kridla do polovice
OTVOR NO Je vykonany len otvaraci manéver
ZATVOR NO Je vykonany len zatvaraci manéver
FOTO 2 NC Funkcia FOTO 2
VYLUCENIE — Ziadna funkcia
Ak nie jeinak programovany, vstup AUX plini funkciu CIASTOCNE OTVOR typ 1.
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2.4.3) Poznamky k zapojeniam

Vacsina zapojeni su velmi jednoduché. Mnohé z nich su priame
zapojenia na jediny uzivatel'sky bod alebo kontakt.

Nasledovné obrazky ukazuju priklady, ako zapojit externé zaria-
denia.

Zapojenie indikatora otvorenej brany
Pomalé blikanie znamena, Ze sa bra-

24V na otvara.
(M Rychle blikanie znamena, Ze sa bra-
— na zatvara.
— 1.5W Ziarovka trvale rozsvietena znamena,
17 — ) . . , ,
Ze je brana otvorena.

18

Zapojenie externého radia
Priklad zapojenia externého 24 Vac
radia
> 1 2 Kanal 1> KROK-ZA-KROKOM
i aatats Kanal 2> AUX

12345612

|

17
23

Zapojenie kfuéového prepinaca

Prikald 1
KROK-ZA- Ak jit prepinag, aby ste do-
STOP 0 zapojit prepinag, aby ste do
KROKOM siahli funkcie KROK-ZA-KROKOM
a STOP
17
22
19
17
KROK-ZA- Priklad 2
KROKOM AUX

Ako zapojit prepinac, aby ste do-
siahli funkciu KROK-ZA-KROKOM
a jednu z funkcii pomocného
vstupu (CIASTOCNE OTVOR,
LEN OTVOR, LEN ZATVOR)

-
4 2.4.4) Fototest

ky A400. Je to vynikajuce rieSenie, o sa tyka spolahlivosti bezpe¢-
nostnych zariadeni a posuva jednotku a bezpe€nostné zariadenia
do "kategorie 2" ppodla normy UNI EN 954-1 (vyd. 12/1998).
Vzdy, ked za€ina manéver, je preverované prislusné bezpecnostné
zariadenie, a jedine ak je vSetko v poriadku, manéver prebehne.
Toto vSetko je mozné, iba ak je pouzita Specialna konfiguracia za-
pojeni bezpe€nostnych zariadeni. V praxi to znamena, Ze vysielace
fotobuniek "TX" su napéajané oddelene od prijimacov "RX".
Funkcia SYNCHRONIZACIE (maju ju véetky fotobunky NICE) je
jediny spdsob, ako zaruéit, aby sa dva pary fotobuniek navzajom
nerusili.

Schéma zapojenia len s fotobunkou FOTO

Funkcia FOTOTEST je $tandardnym vybavenim riadiacej jednot- - @ Vstupy, ktorych sa proces fototestu tyka, st FOTO, FOTO1 a vstup AUX,

ak je konfigurovany ako FOTO2. Faza fototestu prebieha na zaciatku kaz-
dého manévru a neméze byt deaktivovana. Preto, ak niektory z tychto vstu-
pov nie je pouzity, musi byt zapojeny na svorku ¢. 13. Na nasledovnych
obrazkoch su priklady zapojenia.

Schéma zapojenia FOTO, FOTO1 a FOTO2
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Priklady zapojeni fotobuniek s jednym kablom

Zapojenie len fotobunky FOTO

(ref. obr. 2)
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Pozn.: Vstup FOTO1 (21) nie je pouzity, a preto musi byt zapojeny

na svorku 13, aby sa umoznilo funkcii FOTOTEST pracovat vyhrad-
ne s FOTO.

Zapojenia FOTO a FOTO1

! I
: |
l 12 12345 !
I H slele :
1 15—
| 16J !
| 14 17 |
[ e o —_—_—_____"
____________________________ |

©" ©"

12 FOTOL | 12345

ols

Pozn.: Dodrzte oznagené zapojenia vstupu napajania a aktivujte
funkciu SYNCHRONIZACIE (mozna u véetkych fotobuniek NICE).

Zapojenia FOTO, FOTO1 a FOTO2

(ref. obr. 3)
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Pozn.: Dodrzte oznacené zapojenia vstupu napajania a aktivujte
funkciu SYNCHRONIZACIE (mozna u véetkych fotobuniek NICE).

-

2.4.5) Kontrola zapojeni

A Nasledovné operacie si vyzaduju pracu na zivych obvo-
doch - niektoré casti st pod sietovym napatim, a preto su
MIMORIADNE NEBEZPECNE!

CUJTE SAMI!

Ked su urobené zapojenia, cely systém musi byt skontrolovany.
« Napojte riadiacu jednotku a preverte, ¢i vSetky led niekolko
sekund rychlo blikaju.

= Skontrolujte, €i st napajané svorky 1-2 a ¢i je na svorkach 15-16
napatie prilizne 24 Vac. Ak to tak nie je, okamzite zastavte pri-
vod pradu do riadiacej jednotky a pozorne preverte zapojenia a
vstupné napatie.

* Po pociato€nom rychlom blikani ukazuje led "OK" pravidelnym
blikanim v 1-sekundovych intervaloch, Ze riadiaca jednotka pra-

cuje spravne. Ak je zmena na vstupoch, led "OK" blikne dvakrat
rychlo na znamenie, Ze vstup bol rozoznany.

« Ak su zapojenia spravne, prislusné led na vstupoch NC, t.j. STOP
FOTO a FOTO1 musia svietit. Led KROK-ZA-KROKOM a AUX
musia byt zhasnuté (ak existuje FOTO2 a AUX a su programo-
vané spravne, led AUX musi svietit).

A%
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STOP Photo Photo Step AUX

1 by STOP PP

Step

« Uistite sa, Ze led sa rozsvietia a zhasnu, ked su ovladané zaria-
denia zapojené na prislusné vstupy.

AN

2.5) Hradanie mechanickych dorazov

Ked bola vykonana kontrola, riadiaca jednotka moze prejst k auto- _,@Ak riadiaca jednotka nikdy nebola instalovana, tj. v paméti nie su uloZe-

matickému hladaniu mechanickych dorazov. Tato operacia sa vy-
zaduje preto, lebo riadiaca jednotka A400 musi "zmerat" trvanie
otvaracieho a zatvaracieho manévru.

né Ziadne platné Easy, proces sa aktivuje automaticky. Ak vSak bol tento
proces uz vykonany, na jeho opétovné aktivovanie musi byt pamét najprv
vymazana (vid' kap. "Programovanie paméte - vymazanie"). Aby ste zistili,
Ci pamét obsahuje udaje o trvani, vypnite napajanie riadiacej jednotky a zase
ho zapnite. Ak vSetky led 10 sekund rychlo blikaju, pamét je prazdna. Ak
blikaju len 3 sekundy, pamét uz obsahuje ¢asy prace motora.

J
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2.5.1) Automatické hladanie

Tento proces je Uplne automaticky a rozoznava mechanické
dorazy pri otvoreni a zatvoreni, a to meranim zataze
motorov.

—@Na "obzvlast zlozZitych" automatickych zariadeniach by mohol sys-

tém rozoznéavania zmien pridu na motoroch pracovat nepresne. Skus-
te zmenit stupen citlivosti amperometriky alebo pouZite vyhradne ca-
sovo limitované fungovanie, vid' odsek "Hladanie s odpojenou ampero-
metrikou".

« Sk1r, ako zalnete automatick® hiadanie, ubezpelte sa, ge vget-
ky bezpelnostn® zariadenia s¥ deaktivovan® (STOP, FOTO a
FOTOL1 akt?vne). Ak zasiahne bezpelnostn® zariadenie alebo
pr2de pr’kaz, proces bude okamgite prerugenT.

« Krzdla m2gu byS v akejkolvek polohe, ale ide§Ine je, ak st otvo-
ren® do polovice.

- Stlacte tlacidlo PP na zacatie fazy hfadania, ktora pozos-
tava z:

N/

STOP PP

— Motory sa rlchlo otv8raj¥%, najprv M2, potom M1.

Ak sa motory nerozbehn¥, polas otv8racieho cyklu, alebo ako prvT
sa nepohne M2, stlalte STOP na prerugenie hiadania a skontro-
lujte zapojenia motorov.

— Motor M1 sa zatvara, az kym dosiahne mechanicky doraz.

— Motor M2 sa zatvara, az kym dosiahne mechanicky doraz.

— Motor M2 zacina otvaranie.

— Po naprogramovanom omeskani motor M1 zacina otvaranie.

Ak omeskanie nie je dostato¢né, stlatte STOP na preruSenie hla-

dania a upravte ¢as (vid kapitolu "Programovanie").

— Meranie ¢asu potrebného na to, aby motory dosiahli mechanicky
doraz pri otvoreni.

— Kompletny zatvaraci manéver.

Motory sa nemusia rozbiehat naraz, u¢elom je predist skrizeniu

kridel nastavenim vhodného omeskania.

— Koniec procesu a uloZenie vSetkych merani do pamate.

VSetky tieto fazy musia nasledovat jedna za druhou bez preruse-
nia zo strany instalujuceho. Ak sa tak nestane, proces nebude
pokrac¢ovat spravne a musi byt preruSeny pomocou tlacidla STOP.
Skontrolujte zapojenia, a potom proces zopakuijte, pripadne uprav-
te prah citlivosti amperometriky, ak je to potrebné (vid kapitolu
"Programovanie").

.
-

2.5.2) Hradanie s odpojenou
amperometrikou

Ak amperometrika nefunguje spravne, riadiaca jednotka méze
pracovat podla ¢asovych cyklov, s Gplnym vylu¢enim funkcie am-
perometriky (ako deaktivovat systém amperometriky, vid odsek
"Programovanie parametrov a funkcii").

V takomto pripade "povie" instalujici riadiacej jednotke, kedy bol

dosiahnuty mechanicky doraz.

* Skor, ako zacnete hladanie s deaktivovanou amperometrikou,
uistite sa, Ze vSetky bezpecnostné zariadenia su vypnuté (STOP,
FOTO a FOTO1 aktivne).

« Kridla mézu byt v akejkolvek polohe, ale idedlne je, ak su otvo-
relé do polovice.

« Stlacte tlaicdlo PP na zacatie fazy hladania, ktora prebieha
nasledovne:

N/

STOP PP

— Rychle otvorenie, najprv M2, potom M1.

Ak sa motory nerozbehnu poc¢as otvaracieho cyklu, alebo ak sa ako
prvy nepohne M2, stlaéte STOP na prerus$enie hfadania a preverte
zapojenia motorov.

— Motor M1 sa zatvara, az kym dosiahne mechanicky doraz.

« Stlacte PP, ked’ M1 dosiahne mechanicky doraz pri zatvoreni.
— Motor M2 sa zatvara, az kym dosiahne mechanicky doraz.

» Stlacte PP, ked’ M2 dosiahne mechanicky doraz pri zatvoreni.
— O chvilku motor M2 zacina otvaraci cyklus.

- Stlacte PP, ked M2 dosiahne mechanicky doraz pri otvo-
reni.
— O chvilku motor M1 za€ina otvaraci cyklus.

- Stlacte PP, ked M1 dosiahne mechanicky doraz pri otvo-
reni.
— O chvilku za&ina kompletny zatvaraci cyklus.

Motory sa nemusia rozbiehat naraz, u€elom je predist skrizeniu
kridel nastavenim vhodného omeskania.
— Koniec procesu s ulozenim vSetkych merani do pamate.

VSetky tieto fazy musia nasledovat’ jedna po druhej, instalujuci
musi len stlacit PP, ked sa to vyzaduje. Ak proces neprebieha
spravne, stlacte tlacidlo STOP, aby ste ho prerusili. Ak zasiahne
bezpecnostné zariadenie alebo pride prikaz, proces bude ihned
preruseny.

AN
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3) Programovatelné funkcie

Aby systém dosahoval ¢o najvacsiu vhodnost pre uzivatelove po-
treby a bezpeénost v roznych podmienkach uzivania, na riadiacej
jednotke A400 je mozné programovat rézne funkcie a parametre.

"Automaticka" funkcia:

Tato funkcia pridava po naprogramovanom ¢ase pauzy cyklus
automatického zatvorenia. Cas pauzy je vyrobne nastaveny na 20
sekund, ale da sa upravit na 5, 10, 20, 40 alebo 80 sekund.

"Kondominiova" funkcia:

Tato funkcia je uzito¢na, ked je automaticky systém dialkovo ovla-
dany mnohymi ludmi. Ak je funkcia aktivna, kazdy prijaty prikaz
spbsobi otvaraci manéver, ktory neméze byt preruSeny nasledu-
jucimi prikazmi okrem nudzovych/bezpe€nostnych impulzov (STOP,
FOTO 1, FOTO 2), za ktorymi nasleduje okamzity zatvaraci mané-
ver (AUX nastaveny na "Len zatvor").

Vystrazné blikanie:
Tato funkcia aktivuje majak predtym, ako zaéne manéver, a to na
dobu, ktora sa da programovat na 2, 4, 6, 8 alebo 10 sekund.

Zatvor 4 sekundy po foto:

Pocas cyklu automatického zatvorenia tato funkcia znizuje ¢as
pauzy na 4 sekundy potom, €o je uvolnena fotobunka FOTO, t.].
brana sa zatvara 4 sekundy po prejazde uzivatela.

Omeskanie kridla:

Pocas otvaracieho cyklu tato funkcia aktivuje motor M1 neskér
ako motor M2, aby sa predislo riziku skrizenia kridel brany. Toto
omeskanie je vzdy pouzivané v cykle zatvarania (vyzaduju ho
bezpecénostné predpisy) a riadiaca jednotka si ho vypocita auto-
maticky tak, aby sa dosiahlo rovnaké programované omeskanie
pre optvaraci cyklus.

Amperometrika:

Riadiaca jednotka je vybavena systémom, ktory meria spotrebu
pradu u oboch motorov a toto pouziva na rozliSovanie mechanic-
kych dorazov a pripadnych prekazok pocas pohybu brany. Kedze
spotreba prudu zalezi od réznych podmienok (vaha brany, rézne
druhy trenia, napor vetra, kolisavé napatie atd.), prah citlivosti sa
mbze menit.

ne je nastaveny stupen 2, ¢o je hodnota, ktora by mala vyhovovat
vacsine instalacii.

~

Pomocny vstup AUX:
Riadiaca jednotka ma pomocny vstup, ktory mdze byt konfiguro-
vany na jednu z nasledovnych funkcii:

« Ciastoéné otvorenie typ 1: toto ma rovnaku funkciu ako vstup
KROK-ZA-KROKOM, ale rozbieha sa len motor M2.

Funguje to, iba ak je brana uplne zatvorend, inak sa to vysvet-
fuje ako prikaz KROK-ZA-KROKOM.

- Ciastoéné otvorenie typ 2: toto ma rovnaku funkciu ako vstup
KROK-ZA-KROKOM, ale otvoria sa obe kridla do polovice celko-
vého programovaného €asu. Funguje to, iba ak je brana uplne
zatvorend, inak sa to vysvetluje ako prikaz KROK-ZA-KROKOM.

» Len otvor: tento vstup vykonava len otvaraci manéver, a to so
sekvenciou Otvor-Stop-Otvor-Stop.

e Len zatvor: tento vstup vykonava len zatvaraci manéver, a to
so sekvenciou Zatvor-Stop-Zatvor-Stop.

« Foto 2: pIni funkciu bezpe¢nostného zariadenia "FOTO 2".

= Vyluéenie: vstup nema Ziadnu funkciu.

A Princip fungovania amperometriky je zalozeny na
zmenach v spotrebe priadu motormi.

Ak je na zacdiatku manévru motor zablokovany, pretoze
kridlo je uz na mechanickom doraze, nepride k ziadnej
zmene spotreby pruadu, a preto prekazka nebude
rozliSena.

A Ax je funkcia "amperometriky" (spolu s d’alSimi neodmys-
liteFnymi nastaveniami) vhodne naprogramovana, systém
bude spifiat eurépske normy EN 12453 a EN 12445, podrla
ktorych sa vyzaduje pouzivanie technik alebo zariadeni na
obmedzenie sily a nebezpecenstva, ked’ je automaticka brana
alebo dvere v pohybe.

—O Ak si to podmienky vyZaduju, méze byt funkcia amperometriky deakti-

vovana a riadiaca jednotka méze fungovat' len podla ¢asovych cyklov, vid’
kapitolu "Hladanie s odpojenou amperometrikou".

A Ak je deaktivovana funkcia amperometriky, motory pra-
cujua s "plnou silou"” poc¢as celého manévru. Urobte velmi
pozornu analyzu rizik a ak treba, pridajte d’alSie bezpe¢nostné
prvky k systému, aby ste dosiahli bezpeénostny stupen pred-
pisany zakonom.

3.1) Vyrobne nastavené funkcie

Riadiaca jednotka A4000 je vybavena niektorymi programovatel-
nymi funkciami (vid kapitolu "Programovatelné funkcie"), ktoré sa
po faze hladania nastavuju na najvhodnejSiu konfiguraciu. Vyrob-
ne su nastavené takto:

« Automatické zatvorenie  : po 20 sekundach
* Omeskanie kridla : 4 sekundy
« \/ystrazné blikanie : deaktivované

Pomocny vstup : Giasto¢né otvorenie typ 1
(aktivny len motor M2)

: stupeni 2

Amperometrika

J
~

Tieto funkcie m6zu byt hocikedy zmenené, pred alebo po hladani,
a to vykonanim vhodného programovacieho procesu.

©\_
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4) Programovanie

( VSetky funkcie popisané v kapitole "Programovatelné funkcie"
mdbzu byt zvolené prostrednictvom fazy programovania, ktora je
ukonc&ena ulozenim volby do pamate.

.

Preto ma riadiaca jednotka pamét, ktora obsahuje funkcie a para- \
metre tykajuce sa automatizacie.

4.1) Vymazanie paméte

Kazdy novy program nahradza predchadzajice nastavenia, nor-
malne nie je potrebné vymazat cell pamat.

Ak je to potrebné, pamat méze byt Uplne vymazana pomocou
tejto jednoduchej operacie:

J
~

A Po vymazani pamite musi byt urobené nové hfadanie
mechanickych dorazov, ale inak sa vSetky funkcie vratia na
povodne nastavené hodnoty.

Tabulka "A1" Vymazanie pamate: Priklad
1. Odpojte napajanie. ™~ -
poj paj A0S
2. Stlacte a drzte stlatené tlacidla P1 a P2 na karte. vy ¥
3. Zapnite napajanie. N
P ON BN
4. Pockajte aspori 3 sekundy, kym uvolnite obe tlacidla.

Pozn.: Ak bola pamat vymazana spravne, vSetky led na 1 sekundu zhasnu.

N/

4.2) Spdsoby programovania

Vo vsetkych fazach programovania sa pouzivaju iba dve tlacidla
P1 a P2 na karte.

V tomto pripade 5 led "VSTUPOV", ktoré normalne zobrazuju stav
vstupov, ukazuju vybrany "parameter”.

Priklad
NI V tomto pripade su aktivne
Aed Y M 7@( funkcie "Automaticka",
(-0 O - PR <
/T /TN /N D D — | vystrazné blikanie a omes-
o238 kanie motora M1 pri otva-
rani.

Su dva rozdielne stupne programovania:
« Na stupni 1 m6zu byt aktivované alebo deaktivované funkcie.
Kazda led VSTUPU zodpoveda jednej funkcii: ak led svieti, vstup
je aktivny; ak je zhasnuta, je deaktivovany.

Led 1 : "Automaticka" funkcia

Led 2 : "Kondominiova" funkcia

Led 3 : Vystrazné blikanie

Led 4 : Zatvor po foto

Led 5 : Omeskanie pri otvarani
« Je mozné prepnut zo stupfia 1 na stupen 2, kde sa daju vybrat
parametre funkcii. Kazda led zodpoveda inej hodnote, ktora sa
pridruzi k parametru.

Led 1 Led 2 Led 3 Led 4 Led 5
"Automaticka" "Kondominiova™ Vystrazné Zatvor 4 sekundy Omeskanie
funkcia funkcia blikanie po foto pri otvarani

¢

¢

¢

¢

Parameter: Parameter: Parameter: Parameter: Parameter:
Cas pauzy Vstup AUX Cas vystrazného Stupen citlivosti Omeskanie
blikania amperometriky
Led1:5s Led 1 : Ciast. otvor. typ 1 |[Led 1:2's Led 1 : stupen 1 Led1:2s
Led2:10s Led 2 : Ciast. otvor. typ2 |[Led 2: 4 s Led 2 : stuperi 2 Led2:4s
Led3:20s Led 3 : Len otvor Led3:6s Led 3 : stuperi 3 Led3:6s
Led4:40s Led 4 : Len zatvor Led4:8s Led 4 : stuperi 4 Led4:8s
Led5:80s Led 5: Foto 2 Led5:10s Led 5 : stuperi 5 Led5:10s
Zhasnuté led: Zhasnuté led:
vstup deaktivovany amperometrika deaktiv.
Stupen 1 = najvacsia citl.
K Stupeni 5 = najmensSia citl. /
10 >
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4.2.1) Prvy stupen programovania: funkcie

Na stupni 1 mézu byt funkcie aktivované alebo deaktivované. Blikajuca led oznacuje funkciu, ktora bola vybrana. Ak led blika
Na stupni 1 je led OK stale rozsvietena, led VSTUPOV ukazuji, rychlo, funkcia je deaktivovana. Ak blika pomaly, funkcia je aktiv-
ktoré funkcie su aktivne a ktoré nie. na.
Tabulka "B1" Vstup na stupen 1 programovania: Priklad
1. Stlacte a podrzte stlatené aspor 3 sekundy tlacidla P1 a P2.

Ak vSetky led zaénu rychlo blikat, ste v programovacom procese. 3s
Tabulka "B2" Aktivacia alebo deaktivacia funkcie: [ {ET
1. Opakovane stlacajte P1, az kym blikajuca led prejde na Zelanu funkciu. v —

{oooo

2. Stlacte P2 na aktivaciu alebo deaktivaciu funkcie. Ak led blika rychlo, L 4

funkcia je deaktivovana, ak blika pomaly, funkcia je aktivna.
Tabulka "B3" Odchod zo stupna 1 a ulozenie nastavenia: Priklad
1. Stlaéte a podrzte stlacené aspon 3 sekundy tlagidla P1 a P2. vy ¥

3s

Tabulka "B4" Odchod zo stupna 1 a vymazanie nastavenia: Priklad
1. Stlacte aspor na 3 sekundy P1 alebo pockajte 1 minutu

alebo odpojte napajanie. alebo 60 s

\[m/
alebo ~ | >

.

J
~

4.2.2) Druhy stupen programovania: parametre

Na stupni 2 mézu byt vybrané parametre funkcii. Na stupen 2 sa  Na stupni 2 led OK blika rychlo, pricom led VSTUPOV oznacuju
da prejst iba zo stupna 1. vybrany parameter.

Tabulka "C1" Vstup na stupen 2 programovania: Priklad
1. Vstupte na stupen 1 programovania (stlaenim P1 a P2 aspon na 3 sekundy). vy ¥

3s
2. Vyberte funkciu stlacenim P1, az kym blikajuca led dosiahne Zelany bod. —

w

Vstupte na stupen 2 stlacenim tlacidla P2 aspori na 3 sekundy.

Tabulka "C2" Vyber parametra: Priklad

1. Stlacajte opakovane P2, az kym led dosiahne Zelany parameter. Voo —
foooo

Tabulka "C3" Navrat na stupen 1: Priklad

1. Stlacte P1.

Tabulka "C4" Odchod zo stupiia 1 a ulozenie nastavenia: Priklad
(aj nastavenie na stupni 2)
1. Stlacte a podrzte stlacené aspori 3 sekundy tlacidla P1 a P2.

vy ¥
3s

Tabulka "C5" Odchod zo stupna 1 a vymazanie nastavenia: I {ET
(aj nastavenie na stupni 2)
1. Stlacte aspor na 3 sekundy P1 alebo pockajte 1 minutu A4
alebo odpojte napajanie. 3s alebo %GO s

~

e
alebo 7 | ™
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4.2.3) Priklad programovania prvého stupia

Tieto priklady ukazuju, ako sa aktivuje alebo deaktivuje funkcia na
stupni 1, konkrétne ako aktivovat funkciu "Zatvor po foto" a deakti-
vovat "OmesSkanie pri otvarani" kridla.

Priklad programovania na stupni 1: Priklad
aktivacia funkcie "Zatvor po foto" a deaktivacia "Omeskania pri otvarani”
1. Vstupte do programovania na stupni 1 stlacenim P1 a P2 aspon na 3 sekundy. ¥y ¥
3s
2. Stlacte trikrat P1, aby ste posunuli blikajucu led na led VSTUPU €. 4 ¥ — |,
(tato teraz rychlo blika). Px30] O O a0
3. Stlacte P2, aby ste aktivovali funkciu "Zatvor po foto" A4
(teraz led blika pomaly).
4. Stlacte raz P1, aby ste posunuli blikajucu led na led VSTUPU €. 5 ¥ — N
(tato teraz blika pomaly). x«i0 00 D?(
5. Deaktivujte funkciu "Omeskanie pri otvarani" stlacenim P2 \ 4
(teraz led blika rychlo).
6. Stlacte aspon na 3 sekundy P1 a P2, aby ste vysli z programovacieho v ¥
procesu a ulozili nastavenia. 3s

.
-

4.2.4) Priklad programovania druhého stupna

Tento priklad ukazuje, ako upravit parameter na stupni 2, konkrétne
ako upravit’ a deaktivovat amperometriku.

Priklad programovania na stupni 2:

uprava "citlivosti amperometriky"

Priklad

1. Vstupte do programovania na stupni 1 stlacenim P1 a P2 aspon na 3 sekundy. v ¥
3s
2. Stlacte trikrat P1, az kym blikajuca led dosiahne led VSTUPU &. 4. ¥ — |
Fl,,0 0040
/TN
3. Stlacte aspor na 3 sekundy P2, aby ste presli na stupen 2. \ 4
3s
4. Stlacte styrikrat P2, az kym vSetky led VSTUPQOV zhasnu (amperometrika deaktivovana). ¥
«O00o0oo
5. Stlacte P1, aby ste sa vratili na stuperi 1. \ 4
6. Stlacte aspor na 3 sekundy P1 a P2, aby ste vysli z programovacieho

procesu a ulozili modifikacie.

@)
(S«

3s
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4.2.5) Schéma programovania

Nasledovny obrazok znazorfuje kompletnd schému programova-
nia funkcii a prisluS§enych parametrov.

Tento obrazok tiez ukazuje funkcie a parametre, ako su nastavené
pdvodne alebo po Uplnom vymazani pamate.

Normalne
fungovanie

led OK |
pomaly blika

N/

P1
na 3 sekundy
(neulozi sa) (ulozi sa)

Stupen 1
. led OK i
stale rozsvietena
NI %

71\

Stupen 2
led OK
rychlo blika

N/
[ |
RN

*)
c.o.typ1 Ciastocné otvorenie typ 1,
hybe sa len motor 2 [N.O.]

NIV
NI 2NV L

-O—-0—-0-8 B A
SN /TN /N
STOP Foto Foto Krok AUX

1 za STOP PP
krokom

blikanie po kridla P1 P2

NI
NI NV -+
-0-@ @8 @0,
Auto Kond. Vystr. Zatvor Omes.

foto
CAS PAUZY

N
NIV |:|
O O-0-0 0 4~
/1N
10 20 40 80
sekund P1 P2

POMOCNY VSTUP (*)

o

o momo

¢.o0. ¢.o. len len foto 2

typ1 typ2 otvor zatvor P1 P2

N
=
W)

CAS VYSTRAZNEHO BLIKANIA
N/
NIV
O O-0-0 0 41~
o (1
2 4 6 8 10
sekund P1 P2

AMPEROMETRICKA CITLIVOST
N/
NIV
O-0-08 08 0 4>
(1=
1 2 3 4 5

stupen P1 P2

o m )

N

All Leds off = current sensitivity disabled

OMESKANIE MOTORA 1

N7
é.o.typ 2 Giastocné otvorenie typ 2, N /D\
oba motory sa hybu do 1/2 &asu prace [N.O.] = 7/‘5\7 B B 3 I
len otvor otvor = stop = otvor = stop ... [N.O.] 2 4 6 8 10
sekund P1 P2
len zatvor zatvor = stop = zatvor - stop ... [N.O.]
foto 2 pouzivany ako foto 2 [N.C.]
P
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5)

Kolaudacia

.

A Automaticky systém musi byt skolaudovany kvalifikova-
nym a skisenym pracovnikom, ktory musi rozhodnut’, ktoré
skusky sa maju vykonat’ vzhfadom na relativne rizika.

Kolaudacia je najddlezitejSou castou celej fazy instalacie. Kazdy
jeden komponent, t.j. motory, radiovy prijimac, nidzovy stop, foto-
bunky a iné bezpecnostné zariadenia si vyzaduju $pecificku fazu
kolaudacie. Postupujte prosim podla instrukcii uvedenych v pris-
luSnych navodoch.

Pri kolaudacii riadiacej jednotky postupujte nasledovne (sekvencia

zodpoveda jednotke A400 s vyrobne nastavenymi funkciami):

* Presvedcéte sa, Ze aktivacia vstupu KROK-ZA-KROKOM
vyvola nasledovnu sekvenciu pohybov: otvor, stop, zatvor,
stop.

» Presvedcte sa, Ze aktivacia vstupu AUX (funkcia Ciastoéné otvo-
renie typ 1) vyvola sekvenciu otvor, stop, zatvor, stop len na
motore 2, pricom motor 1 zostane v zatvorenej polohe.

« Aktivujte kazdu z fotobuniek alebo iné bezpeénostné zaria-
denia zapojené na vstupy FOTO, FOTO1 a FOTO2 a uistite sa,
Ze pokial je aktivovany vstupny prikaz, neprebieha zZiaden
manéver.

» Vykonajte otvaraci manéver a skontrolujte, Ci:

— brana pokracuje v otvaracom manévri, ked je aktivovana
FOTO;

— sa manéver zastavi, ked je aktivovana FOTO1 a pokracuje, len
ked je FOTO1 uvolnena;

— sa manéver zastavi, ked je aktivovana FOTO2 (ak je inStalo-
vana) a za¢ne zatvaraci manéver.

* Ubezpecte sa, ze sa motor vypne, ked brana dosiahne mecha-
nicky doraz.

« Vykonajte zatvaraci manéver a skontrolujte, Ci:

— sa manéver zastavi, ked je aktivovana FOTO a zacne otvaraci
manéver;

— sa manéver zastavi, ked je aktivovana FOTO1 a za¢ne otva-
raci manéver, ked je FOTO1 uvolnena;

— brana pokracuje v zatvaracom manévri, ked je aktivovana
FOTO2.

 Uistite sa, Ze zariadenie zapojené na vstup STOP okamzite za-
stavi kazdy pohyb.

« Skontrolujte, Ci je stupen systému na rozoznavanie prekazok
vhodny pre danu aplikaciu.

— Pocas otvaracieho aj zatvaracieho manévru brante kridlu v po-
hybe simulujuc prekazku a preverte, ¢i sa manéver obrati skor,
ako sa prekro€i normami povolena sila.

« V zavislosti od toho, aké zariadenia su pripojené na vstupy, sa
mdzu vyzadovat dalSie previerky.

—@Ak sa rozlisi prekazka poc¢as 2 po sebe iducich manévrov v rovnakom

smere, riadiaca jednotka Ciasto¢ne oto¢i oba motory, a to len na 1 sekundu.
Pri nasledujucom prikaze zaénu kridla otvaraci manéver a prvy zasah am-
perometriky pre kazdy motor sa povaZuje za koncovy doraz v otvaracom
cykle. Ta ista vec sa stane, ked sa vrati elektricky prad: prvy prikaz je vZdy
otvaraci manéver a prva prekazka je vZdy povazovana za koncovy doraz
pri otvoreni.

~

J

6)

Volitelné prislusenstvo

-

.

Karta RADIO

Na riadiacej jednotke je konektor na zasunutie radiovej karty SM,
riadiacu jednotku dialkovo prostrednictvom vysielaca.

vystup 1 KROK-ZA-KROKOM
vystup 2 AUX2

vystup 3 nepouzivany

vystup 4 nepouzivany

ktora aktivuje vstupy "Krok-za-krokom" a "Aux2" a umoznuje ovladat

~

7)

Udrzba riadiacej jednotky A400

-

Riadiaca jednotka A400 je elektronicka suciastka, a preto nepo-
trebuje zZiadnu zvlastnu udrzbu. Aj tak vSak pravidelne, aspon dva-
krat ro€ne, skontrolujte, ¢i je cely systém v dokonalom stave, ako

je uvedené v kapitole "Kolaudacia".

.
-

7.1) Likvidacia

Tento vyrobok je zloZzeny z réznych druhov materialov, z ktorych
niektoré mézu byt recyklované.

Uistite sa, Ze recyklujete alebo likvidujete vyrobok v sulade s plat-
nymi zakonmi a predpismi.

A Niektoré elektronické suciastky mézu obsahovat’ jedova-
té latky. Nezahadzujte ich do smeti.

AN
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8) Co robit, ked....

-

Tento odsek pomdze instalujucemu pri rieSeni niektorych z naj¢as-
tejSich problémov, ktoré sa mézu vyskytnat pocas instalacie.

Ziadna led nesvieti:

« Skontrolujte, ¢i ma riadiaca jednotka napajanie (na svorkach 1-2
musi byt sietové napétie a na svorkach 15-16 napatie 24Vac).

« Skontrolujte 2 poistky. Ak ani tak led OK nesvieti, ani neblika,
pravdepodobne pri$lo k vaznej poruche a riadiaca jednotka musi
byt vymenena.

Led OK blika regulérne, ale led VSTUPOV neodrazaju stav
prislusnych vstupov:

« Vypnite na chvilu riadiacu jednotku, aby ste vysli z moznej fazy
programovania.

* Pozorne preverte zapojenia na svorkach 13 az 23.

Proces "Automatického hl'adania" nezacina:

* Proces "Automatického hlfadania" sa za¢ne iba vtedy, ak nebol
nikdy predtym vykonany alebo ak bola pamat vymazana. Na

Ked sa opat zapne, vSetky led musia po¢as 10 sekund rychlo
blikat. Ak blikaju len 3 sekundy, pamat uz obsahuje platné uda-
je. Ak si Zelate urobit nové "Automatické hladanie", pamat musi
byt Uplne vymazana.

Proces "Automatického hladania" nebol nikdy vykonany, ale
nezacina alebo neprebieha spravne:

« Aby sa aktivoval proces "Automatického hladania", systém a
vSetky bezpec€nostné zariadenia musia byt funkéné, hlavne foto-
bunky, ktoré su zapojené na fazu "fototestu".

« Ubezpedte sa, Zze ziadne zo zariadeni zapojenych na vstupy, sa
nespusti pocas procesu "Automatického hlfadania".

.

preverenie, €i je pamat prazdna, jednotku na chvilu vypnite.

< Aby proces "Automatického hladania" za¢al spravne, led vstupov
musia byt rozsvietené, ako vidno a led OK musi blikat jedenkrat
za sekundu.

| | | \|j/
N/ N / N\ / —
--0--- @ m X
/IN /N /N
STOP  Foto Foto Krok AUX
1 2a STOP PP

krokom

Proces "Automatického hladania" bol vykonany spravne, ale

manéver sa nerozbieha:

« Skontrolujte, &i su rozsvietené led bezpecnostnych zariadeni
(STOP, FOTO, FOTO1 a FOTO2, ak je inStalovana) a ¢i led
prislusnych prikazov (KROK-ZA-KROKOM alebo AUX) svietia
pocas celého trvania prikazu.

Brana poc¢as pohybu meni smer:

Inverzia je spdsobena:

e Zasahom fotobuniek (FOTO2 pocas otvaracieho manévru,
FOTO alebo FOTO1 pocas zatvaracieho manévru). V tomto
pripade preverte zapojenia fotobuniek a skontrolujte led
vstupov.

* Zasahom amperometriky po€as pohybu motorov (teda nie blizko
mechanickych dorazov). Toto sa povazuje za prekazku a sp6-
sobi to obratenie pohybu. Na zistenie, ¢i zasiahla amperometri-
ka, skontrolujte led OK: 1 rychle bliknutie (v porovnani s normal-
nym 1-sekundovym blikanim) znamena, Zze amperometrika za-
siahla u motora M1, 2 rychle bliknutia znamenaju, Ze to spdsobil
motor M2.

9) Technické parametre

-

Napajanie riadiaca jednotka A400 - 230 Vac £10 % 50+60 Hz
riadiaca jednotka A400/V1 = 120 Vac 10 % 50+60 Hz
Max. odber pradu motora riadiaca jednotka A400 - 1.2 A (so zablokovanym rotorom)

riadiaca jednotka A400/V1 = 2.5 A (so zablokovanym rootrom)

Vystup prisluSenstva

24 Vac, max. odber priudu 150 mA

Vystup fototestu

24 Vac, max. odber pridu 100 mA

Vystup majaka

pre majak so sietovym napatim, max. vykon 40 W

Vystu pindikatora otvorenej brany

pre Ziarovky 24 Vac, max. vykon 1,5 W

Cas prace max. 60 sekund

Cas pauzy

programovatelny na 5, 10, 20, 40, 80 sekund

Omeskanie kridla pri otvarani

programovatelné na 2, 4, 6, 8, 10 sekund

Cas vystrazného blikania

programovatelny na 2, 4, 6, 8, 10 sekand

Pracovna teplota -20 +50 °C

Obal chraneny v IP 55

Rozmery a vaha

230 x 180 v. 100 mm, pribl. 1100 g

<;/6\é~%;/&\ﬂ
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S I I lX I radiovy prijimac

Popis vyrobku

Zvlastnostou tohto typu radiového prijimaca je, ze rozliSovaci kéd
je pre kazdy vysiela¢ rozdielny (a tiez sa meni kazdykrat, ked je
pouzity).

Preto ak ma byt prijima¢ schopny rozoznat prislusny vysielac,
rozliSovaci kéd musi byt ulozeny v pamati. Tato operacia sa musi
opakovat pre kazdy jeden vysielag, ktory ma komunikovat' s ria-
diacou jednotkou.

= Do pamite prijimaca méze byt uloZzenych maximalne 256 vysielacov.
VysielaCe nie je mozné vymazat jednotlivo, musia byt odstranené vsetky

Vo faze ukladania kddu vysiela¢a do pamate moze byt zvoleny
jeden z tychto spdsobov:

.

Spodsob I. Kazdé tlacidlo vysielaca aktivuje prislusny vystup na
prijimaci. To znamen4, Ze tla¢idlo 1 aktivuje vystup 1, tlacidlo 2
aktivuje vystup 2, atd. V tomto pripade je jedina faza ukladania
pre kazdy vysielag, poCas ktorej nezalezi na tom, ktoré tla¢idlo sa
stlaci - obsadi sa iba jedno miesto v pamati.

Spoésob Il. Kazdé tlacidlo vysielata mbze byt pridruzené k vybra-
nému vystupu na prijimaci. Napriklad tlacidlo 1 aktivuje vystup 2,
tlacidlo 2 aktivuje vystup 1, atd. V tomto pripade sa pri ukladani
vysielaca musi stlacit zelané tlacidlo, a to pre kazdy vystup, ktory
ma byt aktivovany. Samozrejme, kazdé tlacidlo aktivuje len jeden
vystup, ale ten isty vystup méze byt aktivovany viacerymi tlacidlami.
Pre kazdé tlacidlo sa obsadi jedno miesto v pamati.

Instalacia antény

Na dobré fungovanie si prijimac¢ vyzaduje anténu ABF alebo ABFKIT,
bez ktorej sa dosah obmedzuje len na niekolko metrov. Anténa sa
musi inStalovat’ ¢o najvysSie - ak je v blizkosti kovova alebo Zelezo-
betonova konstrukcia, anténu mozete umiestnit navrch. Ak je kabel
dodavany spolu s anténou prili§ kratky, pouzite koaxialny kabel
s odporom 50 Ohm (napr. RG58). Kabel nesmie presahovat diZzku
10 m.

J

Ak je anténa instalovana na mieste, ktoré nie je uzemnené (muro-
vané stavby), mbéze sa uzemnit’ svorka tienenia, aby sa dosiahol
vacsi dosah. Prirodzene, pripojenie k zemi musi byt ¢o najkratSie
a kvalitné. Ak nemozete instalovat’ anténu ABF alebo ABFKIT, cel-
kom dobré vysledky sa daju dosiahnut pouzitim drétu dodaného
spolu s prijimagom.

S
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UloZenie dialkového ovladania do pamite B

AKed’ je aktivovana faza ukladania do pamate,
hociktory vysiela¢, spravne rozoznany v dosahu prijmu
radia, sa ulozi do pamate. Pozorne zvazte tuto skuto¢nost’
a ak treba, odpojte anténu, aby ste obmedzili dosah
prijimaca.

Proces ukladania dialkového ovladania do pamate musi byt vyko-
nany v uréitom ¢asovom limite. Predtym, ako zac¢nete, precitajte si
a pochopte cely postup.

Pocas nasledovného proces je potrebné pouzivat tlagidlo nacha-
dzajuce sa na krabicke radiového prijimaca (ref. A, obr. 1b) a pris-
lusnu led (ref. B, obr. 1b) viavo od tlacidla.

Tabulka "B1" Ukladanie do paméte spésobom | Priklad
(kazdé tlacidlo aktivuje zodpovedaijuci vystup na prijimaci)
1. Stlacte a podrzte stlacené aspon 3 sekundy tlacidlo na prijimadi. 4
—_=
&xY 3s
2. Ked sa led rozsvieti, uvolnite tlacidlo. Ny 4
w3
3. Do 10 sekund stlacte 1. tlacidlo na vysieladi ;}
> - P - =
a podrzte ho stlacené aspon 2 sekundy. 2s
Pozn.: Ak ukladanie prebehlo spravne, led na prijimaci 3-krat blikne.
|
Ak sa maju ulozit do pamate dalSie vysielace, do 10 sekund zopakujte krok 3. e
Faza ukladania do paméte sa skonci automaticky, ak do 10 sekdnd nebudu prijaté nové kody. x3

Tabulka "B2" Ukladanie do pamate spésobom i
(kazdé tlacidlo méze byt pridruzené k osobitnému vystupu)
1. Stlacte a uvornite tlacidlo na prijimaci tolkokrat, ako je Cislo ) 4
zelaného vystupu (2-krat pre vystup €. 2). R
2. Presvedcte sa, Ze led blikne tolkokrat, ako je Cislo Zelaného \[j/
vystupu (2 bliknutia pre vystup €. 2). 2T
3. Do 10 sekund stlacte Zelané tla¢idlo na vysielai ¥t
a podrzte ho stlacené aspon 2 sekundy. &re) 2s
Pozn.: Ak ukladanie prebehlo spravne, led na prijimaci 3-krat blikne.
Ak sa maju ulozit do pamate dalSie vysielace, do 10 sekund zopakujte krok 3. L
Faza ukladania do pamate sa skon¢i automaticky, ak do 10 sekund nebudu prijaté nové kody. x3

.

J

Ukladanie do pamate na dialku

Je mozné ulozit novy vysiela¢ do pamate aj bez pouzitia tlacidla
na prijimaci. Musi byt k dispozicii dialkové ovladanie uz predtym
ulozené v pamati a funkéné. Novy vysielac "zdedi" vlastnosti toho
uz nakédovaného. Preto, ak prvy vysielac je uloZzeny v pamati spo-
sobom |, novy bude tiez ulozeny do pamate spésobom | a vébec
nezalezi na tom, ktoré tlacidlo vysielaca bude stlacené. Ak vsak je
prvy vysiela¢ ulozeny v pamati spésobom Il, novy bude tiez ulozeny
do pamate spdsobom I, pricom tlacidlo na prvom vysielaci sa musi

stlacit tlac¢idlo pridruzené k Zelanému vystupu a na novom tlacidlo,
ktoré ma byt ulozené v pamati. Potrebujete si precitat vopred
vSetky inStrukcie, ay ste mohli vykonat operacie suvisle bez pre-
rusenia. Teraz, ked mate dve dialkové ovladania (NOVE, ktorého
kod treba uloZit do pamate a STARE, ktoré je u v paméti uloZené),
postavte sa na dosah radiového prijimac¢a a postupujte podla
intrukcii uvedenych v tabulke.

~

Tabulka "B3" Ukladanie do paméte na dialku Priklad
1. Stlacte aspori na 5 sekund tlacidlo na NOVOM vysielaci, a potom ho uvornite. ¥ 4
5s
2. Stladte 3-krat pomaly tlagidlo na STAROM vysieladi. vt ¥ N
1s 1s 1 S
3. Stlac¢te pomaly tlacidlo na NOVOM vysielaci a uvolnite ho. {é
Gt x1

Pozn.: Ak sa maju ulozit do pamate dalSie vysielaCe, s kazdym jednym zopakujte horeuvedené kroky.

(;/6\(&\%&\»
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Vymazanie vSetkych vysielacdov
VSetky kédy ulozené v pamati mézu byt vymazané nasledovne:

abulka "B4" Vymazanie vSetkych vysieladov Priklad

1. Stlacte tlacidlo na prijimaci a podrzte ho stlacené. ¥
(=xd
2. Pockajte, kym sa rozsvieti led, potom pockajte, kym zhasne, NI NIV,
a nakoniec pockaite, kym 3-krat blikne. N O X x3
3. Presne pocas tretieho bliknutia uvolnite tlacidlo. 4 NI
/ T N 3°
N/
Pozn.: Ak vymazanie prebehlo spravne, o chvilu led 5-krat blikne. B x5
-
Technické parametre
( Prijimace
SMXI SMXIS SMXIF
Dekédovanie Rolling code ‘ Rolling code ‘ 1024 kombinacii FLO
52 bit FLOR 64 bit SMILO
Frekvencia 433,92 MHz
Vstupny odpor 52 ohm
Vystupy 4 (na konektori SMXI)
Citlivost leps$ia ako 0,5 pVv
Pracovna teplota -20°C ++50 °C
FLOR VERY VR FLO VERY VE SMILO
Tlacidla 1-2-4 2 1-2-4 2 2-4
Napajanie 12 Vdc bat. 23 A 6 Vdc litiova bat. 12 Vdc bat. 23 A 6 Vdc litiova bat. 12 Vdc bat. 23 A
Spotreba 10 mA 10 mA 15 mA 10 mA 25 mA
Frekvencia 433,92 MHz
Pracovna teplota -40°C ++85°C
\ Vysielaci vykon 100 pwW
18 Y 2.
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Dichiarazione CE di conformita’ / EC declaration of conformity

Numero /Number : 151/SMXI Data / Date: 09/2002

Il sottoscritto Lauro Buoro, Amministratore Delegato, dichiara che il prodotto:
The undersigned Lauro Buoro, General Manager of the following producer, declares that the product:

Nome produttore / Producer name:  NICE s.p.a.

Indirizzo / Address: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigné ~-ODERZO- ITALY
Tipo / Type: Ricevitore radio 433MHz / Radio receiver 433MHz
Modello / Model: SMXI, SMXIS, SMXIF

Soddisfa tutti i requisiti essenziali applicabili alla direttiva R&TTE5/99, articolo 10.3.

Satisfies all the technical regulations applicable to R&TTE5S/99 directive, article 10.3.

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti Norme armonizzate / Complies with the following Harmonised standards

Revisione / Revision: 1

Riferimento n° Edizione Titolo norma

Livello di valutazione

Reference n° Issue Regulation title Assessment level
ETS300683 1997 Radio Equipment and Systems (RES);Electromagnetic Compatibility (EMC) standard for Classe Il

Short Range Devices (SRD) operating on frequencies between 9KHz and 25GHz
EN300220-3 2000 APPARATI RADIO E SISTEMI Classe | (LPD)

CARATTERISTICHE TECNICHE E METODI DI MISURA PER APPARATI RADIO TRA
25MHz A 1000MHz/Radio Equipment and Sistems- Short Range Devices-Technical
characteristics and test methods for radio equipment between 25MHz and 1000 MHz
REGOLAZIONE ALL'USO DEI DISPOSITIVI A CORTO RAGGIO/Regolating to the use of
short range devices (SRD)

EN60950 2nd ed. 1992 APPARECCHIATURE PERLA TECNOLOGIA DELL'INFORMAZIONE. SICUREZZA.
+A1: 1993 + A2: 1993 + A3: 1995 + A4: 1997 + A11: 1997 + EN41003/1993.

Il prodotto suindicato si intende parte integrante di una delle configurazioni di installazione tipiche, come riportato nei nostri cataloghi generali

The above mentioned product is meant integral part of the of one of the installation configuration as shown on our general catalogues

ODERZO, 30 September 2002 (Amministratore Delegato,
(General Managet} ]
Lauro Bugra

Nice reserves the right to modify the products whenever it sees fit.
P -
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Dichiarazione CE di conformita’ / EC declaration of conformity

(secondo Direttiva 98/37/EC, Allegato I, parte B) (according to Directive 98/37/EC , Enclosure Il, part B)
Numero / Number: 140/A400 Data / Date: 12/2000 Revisione / Revision: 0
Il sottoscritto Lauro Buoro, Amministratore Delegato, dichiara che il prodotto:

The undersigned Lauro Buoro, General Manager, declares that the product:

Nome produttore / Name of produce
Indirizzo / Address

Tipo / Type

Modello / Model

Accessori / Accessories

: NICE s.p.a.

: Via Pezza Alta 13, 31046 Z.I. Rustigne -ODERZO- ITALY

: Centrale di comando a 2 motori 230Va.c./Control Unit for 2 motors 230Va.c.
1 A400

: Ricevente radio SMXI/mod. SMXI radio receiver

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti direttive comunitarie / Complies with the following community directives

Riferimento n° Titolo
Reference n° Title

73/23/CEE DIRETTIVA BASSA TENSIONE/ Low Voltage Directive

89/336/CEE DIRETTIVA COMPATIBILITA' ELETTROMAGNETICA (EMC) / EMC Electromagnetic Compatibility Directive

98/37/CE (EX 89/392/CEE) DIRETTIVA MACCHINE / Machinery Directive

Risulta conforme a quanto previsto dalle seguenti Norme armonizzate / Complies with the following Harmonised standards

Riferimento n° Edizione Titolo Livello di valutazione Classe

Reference no Issue Title Estimate level Class

EN60335-1 04/1998 Sicurezza degli apparecchi elettrici d’'uso domestico e similare — Norme generali.
Safety of household and similar electrical appliances — General requirements

EN60204-1 09/1993 Sicurezza del macchinario-Equipagg. elettrico delle macchine-
Parte 1: Reg.generali
Safety of machinery-Electrical equipment of machines-Part 1: General requirements

EN55022 09/1998 Apparecchi per la tecnologia dell'informazione. B
Caratteristiche di radiodisturbo. Limiti e metodi di misura
Information technology equipment — Radio disturbance characteristics — Limits and methods of measurement

ENV50204 04/1996 Campo elettromagnetico irradiato dai radiotelefoni numerici - Prova di immunita. 10V/m A
Radiated electromagnetic fields from digital radio telephones - Immunity test

EN61000-3-2-3 03/1995 Parti 2-3: Armoniche/Flicker A
Parts 2-3: Harmonic/Flicker
Compatibilita elettromagnetica (EMC) / Electromagnetic compatibility (EMC)
Parte 4: Tecniche di prova e di misura / Part 4: Testing and measurement techniques

EN61000-4-2 09/1996 Parte 2: Prove di immunita a scarica elettrostatica 6KV, 8KV B
Part 2: Electrostatic discharge immunity test

EN61000-4-3 11/1997 Parte 3: Prova d’immunita sui campi irradiati a radiofrequenza 10V/m A
Part 3: Radiated, radio-frequency, electromagnetic field immunity test

EN61000-4-4 09/1996 Parte 4: Test sui transienti veloci/ immunita ai burst 2KV, 1KV A
Part 4: Electrical fast transient/burst immunity test.

EN61000-4-5 06/1997 Parte 5: Prova di immunita ad impulsi 4KV, 2KV B
Part 5: Surge immunity test

EN61000-4-6 11/1997 Parte 6: Immunita ai disturbi condotti, indotti da campi a radiofrequenza 1oV A
Part 6: Immunity to conducted disturbances, induced by radio-frequency fields.

EN61000-4-8 06/1997 Parte 8: Prova di immunita a campi magnetici a frequenza di rete 30A/m A
Part 8: Power frequency magnetic field immunity test.

EN61000-4-11 09/1996 Parte 11: Prove di immunita a buchi di tensione, brevi interruzioni e variazioni di tensione B / C

Part 11: Voltage dips, short interruptions and voltage variations immunity tests

Risulta conforme a quanto previsto dalle altre norme e/o specifiche tecniche di prodotto / Complies with the other standards and/or product technical specifications

Riferimento n° Edizione Titolo

Reference no Issue Title

EN 12445 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates
Safety in use of power operated doors - Test methods

EN 12453 11/2000 Industrial, commercial and garage doors and gates

Safety in use of power operated doors - Requirements

Per il ricevitore radio SMXI, si dichiara che risulta conforme alle seguenti norme e specifiche tecniche / The SMXI receiver complies with the following technical
specifications

Riferimento n° Edizione Titolo norma Livello di valutazione Classe
Reference n° Issue Regulation title Estimate level Class
1999/5/CE 1999 DIRETTIVA R&TTE/R&TTE Directive
EN300683 1997 Radio Equipment and Systems (RES);Electromagnetic Compatibility (EMC)

standard for Short Range Devices (SRD) operating on frequencies between Il

9KHz and 25GHz
EN300220 1997 APPARATI RADIO E SISTEMI | (LPD)

CARATTERISTICHE TECNICHE E METODI DI MISURA PER APPARATI RADIO TRA
25MHz A 1000MHz/Radio Equipment and Systems - Short Range Devices -Technical characteristics
and test methods for radio equipment between 25MHz and 1000 MHz

EPT/ERC 70-03 REGOLAZIONE ALL'USO DEI DISPOSITIVI A CORTO RAGGIO/Regulations for the use of short range devices (SRD)

Inoltre dichiara che non é consentita la messa in servizio del prodotto suindicato finché la macchina, in cui il prodotto stesso € incorporato, non sia
identificata e dichiarata conforme alla direttiva 98/37/CEE / The above-mentioned product cannot be used until the machine into which it is incorporated has been
identified and declared to comply with the 98/37/EEC directive.

1l prodotto suindicato si intende parte integrante di una delle configurazioni di installazione tipiche, come riportato nei nostri cataloghi generali
The above product is an integral part of one of the typical installation configurations as shown in our general catalogues

ODERZO, 20th December 2000 Amminist@i ejgglegato
(Genefal Manager)
f"l_/ad?o Buoro

COMPANY
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CERTIFIED BY DNV

=150 9001—

Nice SpA

Oderzo TV ltalia

Via Pezza Alta, 13 Z.I. Rustigne
Tel. +39.0422.85.38.38

Fax +39.0422.85.35.85

info@niceforyou.com

Nice Belgium

Leuven (Heverlee) B

Tel. +32.(0)16.38.69.00

Fax +32.(0)16.38.69.01
nice.belgium@belgacom.net

Nice Espafia Madrid E
Tel. +34.9.16.16.33.00
Fax +34.9.16.16.30.10
kamarautom@nexo.es

Nice France Buchelay F
Tel. +33.(0)1.30.33.95.95
Fax +33.(0)1.30.33.95.96
info@nicefrance.fr

Nice Polska Pruszkéw PL
Tel. +48.22.728.33.22

Fax +48.22.728.25.10
nice@nice.com.pl

KOVIAN

S.R.O

REV.01

IST101 4858





