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2 - SLOVENCINA

VSEOBECNE BEZPECNOSTNE

UPOZORNENIA A OPATRENIA

& UPOZORNENIE! DélezZité bezpecnostné pokyny. DodrZiavajte vSetky

pokyny, pretoZe nespravna inStalacia moze spdsobit’
vazne Skody.

&UPOZORNENIE! DélezZité bezpe€nostné pokyny. Je dblezZité

dodrZiavajte tieto pokyny na zaistenie osobnej bezpecnosti.
Tieto pokyny si starostlivo uschovajte.

/M\Podra najnov3ej eurépskej legislativy, automaticky-

Zariadenie musi byt skonStruované v silade s
harmonizovanymi pravidlami uvedenymi v si€asnej smernici
o strojovych zariadeniach, ktoré umoZiujua deklarovat’
predpokladanu zhodu automatizacie. V désledku toho vietky
operacie spojené s pripojenim vyrobku k elektrickej sieti,
jeho uvedenim do prevadzky a adrZzbou musi vykonavat’
vylu€ne kvalifikovany a odborny technik.

A Aby ste predisli akémukolvek nebezpecenstvu z neimyselného resetovania

tepelného istica, tento spotrebic nesmie byt napajany
externym spinacim zariadenim, ako je napriklad casovac, ani
pripojeny k zdroju napajania, ktory je pravidelne napajany
alebo vypinany obvodom.

UPOZORNENIE! DodrZiavajte nasledujtice upozornenia:

- Pred zacatim inStaldcie si overte ,Technické Specifikacie
produktu”, najma ¢i je tento produkt vhodny na
automatizaciu vasej riadenej casti. Ak nie je vhodny,
NEPOKRACUJTE v instaldcii.

— Vyrobok sa nesmie pouzivat pred jeho uvedenim do prevadzky podla
pokynov v kapitole ,Testovanie a uvedenie do prevadzky".

— Pred pokracovanim v instalacii produktu skontrolujte, i su vietky
materialy v dobrom prevadzkovom stave a vhodné na zamyslané
pouZitie.

— Vyrobok nie je ur€eny na pouzivanie osobami (vratane deti) so
znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo duSevnymi schopnostami,
ani osobou bez dostato¢nych skdsenosti alebo znalosti s
vyrobkom.

- Deti sa nesmu hrat'so spotrebi¢om.

- Nedovolte detom hrat'sa s ovladacimi zariadeniami vyrobku.
Dialkové ovladace uchovavajte mimo dosahu deti.

- Napadjacia siet' systému musi obsahovat odpojovacie
zariadenie (nie je sucastou dodavky) s medzerou medzi
kontaktmi, ktord umozZnuje Uplné odpojenie za podmienok
stanovenych kategériou prepatia III.

— Pocas instalacie manipulujte s vyrobkom opatrne a davajte pozor, aby
nedoslo k jeho rozdrveniu, preliaeniu alebo padu, a aby nedoslo ku
kontaktu s tekutinami akéhokolvek druhu. Uchovavajte vyrobok mimo
zdrojov tepla a otvoreného ohna. NedodrZanie vy3sie uvedenych
pokynov méze poskodit' vyrobok a zvysit riziko nebezpecenstva alebo
poruchy. Ak sa tak stane, okamZite preruste inStalaciu a kontaktujte
zdkaznicky servis.
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— Vyrobca odmieta akukolvek zodpovednost za Skody na majetku,
predmetoch alebo osobach vyplyvajice z nedodrzania
montaznych pokynov. V takychto pripadoch sa zaruka na
materialové vady neuplatiuje.

- Vazena hladina akustického tlaku emisie A je nizSia ako
70 dB(A).

- Cistenie a drzbu vyhradenu pre pouzivatela nesmu
vykonavat deti bez dozoru.

- Pred zdsahom do systému (UdrZba, Cistenie) vzdy
odpojte vyrobok od elektrickej siete a od akychkolvek
batérii.

POPIS PRODUKTU A URCENE POUZITIE

— Systém casto kontrolujte, najma kable, pruZiny a podpery, aby ste zistili
pripadnu nevyvazenost a zndmky opotrebovania alebo poSkodenia.
NepouZivajte vyrobok, ak je potrebné ho opravit alebo nastavit,
pretoZe chybna in3talacia alebo nespravne vyvazenie automatizécie
moze viest' k zraneniam.

- Obalové materialy vyrobku musia byt zlikvidované v
sulade s miestnymi predpismi.

MC800 je elektronicka riadiaca jednotka na automatizaciu kridlovych bran. Riadiaca jednotka je Specidlne konfigurovana na pripojenie k zariadeniam patriacim
do systému Opera a systému Bluebus. Medzi dalSie dostupné prisluSenstvo patria prijimace konfigurované s konektorom ,SM".

Tento produkt spiiia kritéria stanovené v nariadeni ,,Pohotovostny rezim*. Produkt prejde do pohotovostného rezimu 5 mintt po
ukonéeni spravne ukonceného manévru. Ak produkt nie je nakonfigurovany, prejde do pohotovostného reZimu po 10 minttach.

& POZOR! - Akékolvek iné pouzitie, ako je uvedené v tomto navode, alebo v inych podmienkach prostredia, ako si uvedené v tomto navode

sa povazuje za nevhodné a je prisne zakazané!

2.1 ZOZNAM SUCIASTOK RIADIACE) JEDNOTKY

Riadiaca jednotka pozostava z elektronickej dosky s prikazmi a ovladacimi prvkami umiestnenej a chranenej v skrinke. Obrdzok 1,zobrazuje hlavné Casti tvoriace dosku.
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Tlacidlo pre ovladanie s reléovymi fotobunkami

Konektor rozhrania IBT4N (prisluSenstvo)
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INSTALACIA
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3.1 KONTROLY PRED INSTALACIOU

Pred pokracovanim v inStalacii produktu je potrebné:

- skontrolovat integritu dodavky

— skontrolujte, ¢i su vietky materidly v dobrom prevadzkovom stave a vhodné na
zamyslané poufzitie

— skontrolujte, ¢i v3etky prevadzkové podmienky zodpovedaju podmienkam
uvedenym v ,, Limity pouZivania produktu,” odseku a v ¢asti ,, TECHNICKE
SPECIFIKACIEkapitola

— Skontrolujte, ¢i je zvolené miesto inStalacie kompatibilné s celkovymi
rozmermi produktu (pozri ,, Obrdzok 2,")

— Skontrolujte, ¢i je povrch zvoleny na in3talaciu produktu pevny a i
zabezpedi stabilné upevnenie.

— uistite sa, Ze miesto in3talacie nie je vystavené zaplavam; v pripade
potreby musi byt vyrobok nainstalovany vhodne zdvihnuty nad Grover
zeme

— skontrolujte, ¢i priestor okolo produktu umoziiuje bezpecny a jednoduchy pristup

— Skontrolujte, ¢i vetky pouZité elektrické kable patria k typu uvedenému v casti ,
Tabulka 1,

- Skontrolujte, ¢i ma automatizacia mechanické dorazy vo faze
otvarania aj zatvarania.

3.2 LIMITY POUZIVANIA PRODUKTU
Vyrobok sa smie pouZivat vylu¢ne s napatim 120/250 VA Prevodové motory
50/60 Hz s vhodnym vykonom, s koncovym spina¢om alebo bez neho a
vybavené integrovanou tepelnou poistkou.

‘W Automatizéacia vytvorena pomocou MC800 musi mat citlivé

hrany

"

& Pouzite vhodnii citlivi hranu schopnu prejst’,,nepriatelnou
test zmluvy” v akomkolvek prevadzkovom stave automatizacie.

3.3 IDENTIFIKACIA VYROBKU A CELKOVE
ROZMERY

Celkové rozmery a Stitok (A), ktoré umoznuju identifikaciu produktu, su
uvedené v ,Obrdzok 2,".

4 N\
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3.4 TYPICKA INSTALACIA

.Obrdzok 3,znézornuje priklad automatiza¢ného systému zostrojeného pomocou
NICE komponentou.
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Riadiaca jednotka

e Prevodovy motor

Vystrazné svetlo

Fotobunka

Digitalna klavesnica - Citacka transpondérov - Voli¢ klG¢ov
Stip s fotobunkou

Mechanické dorazy pre otvorenu polohu

Mechanicky doraz v zatvorenej polohe

Elektricky zamok
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Tieto vySSie uvedené komponenty st umiestnené podla typického
Standardného rozloZenia. Pouzitim rozloZenia v ¢asti ,, Obrdzok 4,Ako
referenciu definujte pribliznd polohu, v ktorej bude kazdy komponent
systému nainStalovany.”

/\Pred pokracovanim v instaldcii si pripravte opatovné
pozadované elektrické kable podla , Obradzok 4,, a k
tomu, €o je uvedené v ,, TECHNICKE
SPECIFIKACIE, kapitole”.
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Tabulka 1

TECHNICKE SPECIFIKACIE ELEKTRICKYCH KABLOV

:;’i‘;"t'ﬁ""‘c'a Charakteristiky kébla

NAPAJACI KABEL RIADIACE] JEDNOTKY 1
a kabel 3 x 1,5 mm:
Maximalna dizka 30 m [poznamka 1]

Kabel vystrazného svetla

b 1 kabel 2 x 1,5 mm:

Maximalna dizka 20 m

ANTENNY KABEL

(o 1 x tieneny kabel typu RG58 Maximalna
dizka 20 m; odportcana <5m

Kabel zariadeni BLUEBUS

d 1 k&bel 2 x 0,5 mm:

Maximalna dizka 20 m [poznamka 2]

Kabel pre vyber kltca
e 2 kable 2 x 0,5 mm:z
Maximalna dizka 50 m

Kébel NAPAJANIA MOTORA 1

f kabel 4 x 1,5 mm:
Maximalna dizka 10 m




TECHNICKE SPECIFIKACIE ELEKTRICKYCH KABLOV

ﬁ'i:“t'ﬁkac'a Charakteristiky kébla

PRIPOJOVACT KABEL ELEKTRICKEHO ZAMKU
g 1 kébel 2 x 1 mm:

Maximalna dizka 10 m

Poznamka 1
prierezom (3 x 2,5 mm2) musi byt pouZity a v blizkosti automatizacie
musi byt nainStalovany bezpecnostny uzemrovaci systém.

Ak je kabel BlueBus dlhsi ako 20 m, maximalne v3ak 40 m, je potrebné pouzit’
kébel s vacsim prierezom (2 x 1 mmz) sa musi pouZzit.

Poznamka 2

& PouZité kable musia byt vhodné pre dany typ prostredia.
informacie o mieste inStalacie.

M\Ppri pokladke potrubi na vedenie elektrickych kablov
A v pripade vstupného bodu kabla do krytu riadiacej
jednotky skontrolujte, Ci sa v spojovacich Sachtach
nenachadzaju Ziadne usadeniny vody ani kondenzat v
pripojovacich kanaloch, pretoZe voda a vihkost by mohli
poskodit elektronické obvody vyrobku.

3.5 INSTALACIA RIADIACEJ JEDNOTKY

Na zabezpecenie riadiacej jednotky (, Obrédzok 5,a" Obradzok 6,").

1. uvolnite skrutky (A) a odstrarite kryt (B.) riadiacej jednotky

2. identifikujte predrezané otvory (C) umiestnené pozdiz spodnej strany krabice a
perforujte tie, ktoré slGZia na prechod elektrickych kéblov

B

I_I V pripade potreby je moZné pouzit'bocny kablovy vstup (D). V tomto pripade

V takom pripade sa musia pouZit' vhodné rirkové spoje.

4 N
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3. vftat' do steny (V) podla rozmerov uvedenych na obrazku a zabezpecte
vhodné hmoZzdinky (nie su stcastou balenia)

4, umiestnite krabicu (F) a upevnite ho skrutkami (G) (nie je sucastou balenia)

5. pripravit' kablové priechodky na prechod pripojovacich kablov

6. Vykonajte elektrické pripojenia podla popisu v Casti
» ELEKTRICKE PRIPOJENIA |, kapitola".

@ Ak chcete nainstalovat akékolvek iné zariadenia pouZivané v automatizovanom
systéme,

stonku, pozrite si prisluSné navody na obsluhu.
7. po vykonani elektrickych pripojeni nasadte kryt (B.) spat'a
utiahnite skrutky (A).

~

- /

4  ELEKTRICKE PRIPOJENIA

4.1 PREDBEZNE KONTROLY

Elektrické pripojenie réznych BlueBUS zariadeni pritomnych na
automatizacii (fotobunky, digitalne klavesnice, ¢itacky
transpondérovych kariet atd’) k riadiacej jednotke musi byt vykonané
cez NICE Systém ,,Bluebus”. Ostatné pripojenia najdete nizSie.

& V3etky elektrické pripojenia musia byt vykonané so systémom
odpojeny od elektrickej siete a s odpojenym
nudzovym zdrojom napajania (ak je v automatizacii
k dispozicii).

AN Pripojovacie operacie smie vykonavat'iba
kvalifikovany personal.

ANamontujte na elektrické vedenie zariadenie, ktoré uplne
odpoji automatizaciu od siete.

- Odpojovacie zariadenie musi mat kontakty s dostatocnou
medzerou, aby sa zabezpecilo Uplné odpojenie v podmienkach
prepatia kategérie III v sulade s inStalacnymi pokynmi. V pripade
potreby toto zariadenie zarucuje rychle a bezpe¢né odpojenie od
siete, a preto musi byt umiestnené v dohlade automatizacie. Ak je
umiestnené v skrytej polohe, musi byt vybavené systémom, ktory
zabranuje nedmyselnému alebo neopravnenému opatovnému
pripojeniu napajania, aby sa predislo potencialnym
nebezpecenstvam.
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4.2 SCHEMA ZAPOJENIA A POPIS PRIPOJENI

4.2.1 SCHEMA ZAPOJENIA S RELE A FOTOBUNKAMI BLUEBUS V POHOTOVOSTNOM REZIME
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4.2.2 SCHEMA ZAPOJENIA S FOTOBUNKAMI BLUEBUS A KONCOVYMI SPINACMI MOTORA
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4.2.3 SCHEMA ZAPOJENIA S RELE A FOTOBUNKAMI BLUEBUS BEZ FOTOTESTU (POHOTOVOSTNY REZIM
DEAKTIVOVANY)
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4.2.4 SCHEMA ZAPOJENIA S RELEOVYMI FOTOBUNKAMI S FOTOTESTOM (POHOTOVOSTNY REZIM DEAKTIVOVANY)
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4.2.5 POPIS PRIPOJEN{
Vyznam koédov/slov vyrazenych na elektronickej doske v blizkosti prisluSnych svoriek je opisany nizSie.

Tabulka 2
ELEKTRICKE PRIPOJENIA
Terminaly Funkcia Popis Typ kébla
Napajaci zdroj PO .
L-N-
@ 120/250 V ~ 50/60 Hz Napajanie zo siete 3x1,5mm:
Vystrazné svetlo:
I , ) ) : ) . , 2x1,5mm:
BLESK Blikajuci vystup Vystup pre samostatné osvetlenie 120/250 V (max. 21 W). Vystup je mozné naprogramovat ako Anténa:
120/250 V ~ 50/60 Hz ,pozemné osvetlenie” (pozri ¢ast', Programovanie drovne 1 (ZAP-VYP),) B
1 x tieneny kabel typu
RG58
L(Mm)J Motor 1 Pripojenie motora M1 4x1,5mm;
L(Mm)d Motor 2 Pripojenie motora M2 4x1,5mm;
1-2 Elektrlck)'/ zamok Vystup pre 12 Va (elektricky zdmok s maximalnym vykonom 15 VA 2x1,0 mmz
3 ov 0V napajanie pre sluzby 1x0,5mm:
4 Spolocné 24V Spologné pre vietky vstupy (+24 V)c) 1x0,5mm:
24V vystup pre napéjanie reléovej fotobunky, pozri (,Obrdzok 7Maximalna spotreba
5 Vystup STB energie: 4 W. 1x0,5mm:
Vystup sa v pohotovostnom reZime vypne.
Vstup pre kompatibilné zariadenia (MOFB, MOFOB, MOB a MOTB). Zariadenia musia byt
zapojené paralelne cez dva vodice, ktoré prenasaju napajanie aj komunikacné signaly.
Nie je potrebné dodrziavat oznacenie pdlov. Pocas funkcie ucenia bude kazdé zariadenie
6-7 BlueBus TS RN PR . . 2x0,5mm:
pripojené k riadiacej jednotke individualne rozpoznané vdaka jednozna¢nému kédu.
Vzdy, ked sa zariadenie prida alebo odstrani, riadiaca jednotka musi spustit proces
ucenia (pozri ,Ucenie sa pripojenych zariadeni,odsek").
Vstup pre koncovy spina¢ motora 1 v Uplne otvorenej polohe (ak sa nepouZiva, nechajte vstup
8 AuxIni volny) Fotovstup, ak je naprogramovany pre reléové fotobunky (pozri ,Programovanie s AUX 1x0,5 mm:
vstupmi,odsek”).
Vstup pre koncovy spina¢ motora 2 v Uplne otvorenej polohe (ak sa nepouZiva, nechajte vstup volny)
9 AuxIn2 Vstup Photo1, ak je naprogramovany pre reléové fotobunky (pozri , Programovanie s AUX vstupmi | 1 x 0,5 mm:
,odsek").
Vstup pre koncovy spina¢ motora 1 v Uplne zatvorenej polohe (ak sa nepouZiva, nechajte vstup
10 AuxIn3 volhy) Vstup Photo2, ak je naprogramovany pre reléové fotobunky (pozri , Programovanie s AUX 1x0,5 mm:
vstupmi,odsek”).
1" AuxInd Vstup pr‘e koncovy s;'Jir?aE rr?otorvaAzr \ re?ime Uplného zatvorenia (a'k sa n?pouiiva, 10,5 mma
ponechajte vstup volny). Pri poufZiti v reZime fotobunky sa vstup stava prikazom STOP.
Vstup pre zariadenia, ktoré svojim zasahom spustaju okamZité zastavenie aktualneho
manévru, po ktorom nasleduje kratky spatny chod. K tomuto vstupu je mozné pripojit kontakty
NO (normalne otvorené), kontakty NC (normélne zatvorené) alebo zariadenia s vystupnym
pevnym rezistorom 8,2 kQ, ako napriklad citlivé hrany. Kazdé zariadenie pripojené k tomuto
vstupu bude riadiacou jednotkou pocas fazy ucenia individudlne rozpoznané (pozri , Ucenie sa
pripojenych zariadeni,odsek"). Pocas tejto fazy, ak riadiaca jednotka zisti akukolvek odchylku
12 Zastavit od nauceného stavu, spusti STOP. K tomuto vstupu je mozné pripojit jedno alebo viac 1x0,5 mm:
zariadeni, aj ked sa od seba liSia: lubovolny pocet NO vstupov paralelne; lubovolny pocet NC
vstupov sériovo; 2 zariadenia s vystupom s pevnym rezistorom 8,2 kQ paralelne. Ak je viac ako
2 zariadeni, musia byt vietky zapojené kaskadovito s jednym zakon&ovacim rezistorom 8,2 kQ;
2 NO a NC zariadenia paralelne, pricom sa rezistor 8,2 kQ zapoji sériovo s kontaktom NC (toto
tieZz umozniuje kombinovat 3 zariadenia: NO, NC a 8,2 kQ).
13 Krok za krokom Vstup pre tlacidlo NO (norméalne otvorené) na odosielanie prikazov v krokovom reZime. 1x0,5mm:
14 OTVORENE Vstup p're ovliédfaciézaiia'\deniai ktoré spL’J§t’z?jL’1 otvaraci manéver iba vtedy, ked zasiahnu. K tomuto 1% 0,5 mm:
vstupu je mozné pripojit normalne otvorené kontakty (NO).
15 Zatvorit Vstup p're OVIéd?Ciézaiiédema" ktoré spL’Jit’z?jL’l zatvaraci manéver iba vtedy, ked zasiahnu. K tomuto 1% 0,5 mm:
vstupu je mozné pripojit normalne otvorené kontakty (NO).

Tento produkt ma 24V vystup na napajanie pomocnych zariadeni a konektor pre prisluSenstvo.
Spotreba energie prisluSenstva nebola zohladnena pri vypocte spotreby v pohotovostnom rezime. Skontrolujte prislusné pokyny
tykajuce sa spotreby pridanych zariadeni.
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4.2.6 OPERACIE PRE PRIPOJENIE

Na vytvorenie elektrickych pripojeni (, Obrdzok 8,"):

1.  vyberte svorky z ich puzdier

2. Pripojte r6zne zariadenia k prisluSnym svorkam podla schémy
zobrazenej v Casti ,Obrdzok 8,

3.  vratte svorky spat'do ich puzdier.

Ak systém obsahuje iba jeden prevodovy motor, pripojte ho
na terminal M2 a termindl M1 nechajte volny.

4.2.7 UMIESTNENIE BEZPECNOSTNE) LANOVE) SVORKY

Po vykonani pripojeni k riadiacej jednotke musia byt kable
napajacich pripojeni zaistené prisluSnou kablovou svorkou (,
Obrazok 11,"). Ak to chcete urobit®

1. odstrafite kablovu svorku (A) z pévodnej polohy
2. umiestnite kablovi svorku (A) cez pripdjacie kable, ktoré sa maju upevnit,
a upevnite ich dvoma skrutkami (B.).

4.3 PRIPOJENIE INYCH ZARIADENI K
RIADIACE) JEDNOTKE

Akékolvek dalSie zariadenia patriace do systému (napr. Citacka
transpondérovych kariet, svetlo pre klicovy voli¢ atd.) musia byt napjané, je
mozné ich pripojit'k riadiacej jednotke pomocou svoriek

»3-0V" a,4 - Spole¢ny (,Obrdzok 8,"). Napajacie napatie je 24 VAC
maximalnym dostupnym priddom 200 mA.

4.4 ADRESOVANIE ZARIADENI PRIPOJENYCH K
SYSTEMU BLUEBUS

Aby riadiaca jednotka mohla rozpoznat zariadenia pripojené prostrednictvom
systému ,BlueBUS", musia byt tieto zariadenia adresované.

Tlto operaciu je mozné vykonat spravnym umiestnenim elektrickej prepojky,
ktora sa nachddza v kazdom zariadeni (pozrite si aj ndvod na obsluhu kazdého
zariadenia). NiZ3ie je zndzornena schéma adresovania fotobuniek podla ich typu.

~

FOTO 111
FOTO 1
N J
Tabulka 3
ADRESY FOTOBUNIEK
Pozicia
Fotobunka svetre

FOTO (FOTO)

Externa fotobunka h = 50 aktivovana
pocas fazy zatvarania (zastavi a obrati
pohyb brany)

FOTO II (FOTO II)

Externa fotobunka h = 100 aktivovana
pocas fazy zatvarania (zastavi a obrati
pohyb brany)

FOTO 1 (FOTO 1)

Vnutorna fotobunka v=50cm s
aktivaciou pocas zatvarania (zastavi a
obrati pohyb) aj pocas otvarania (zastavi a
reStartuje sa po uvolneni fotobunky)
FOTO 1 II (FOTO 1 II)

Vnutorna fotobunka v=100cm s
aktivaciou pocas zatvarania (zastavi a
obrati pohyb) aj pocas otvarania (zastavi
a reStartuje sa po uvolneni fotobunky)
FOTO 2 (FOTO 2)

Vnutorna fotobunka aktivovana pocas
fazy otvarania (zastavi a obrati pohyb
brany)

FOTO 2 II (FOTO 2 II)

Vnutorna fotobunka aktivovana pocas
fazy otvarania (zastavi a obrati pohyb
brany)

KONFIGURACIA FOTO 3 (FOTO 3)
NIE JE POVOLENA

=Es
ol

0=

Bl

=

B L=="
P

Na konci inStalacného procesu alebo po fotografovani
bunky alebo iné zariadenia boli odstranené, je
potrebné dokoncit proces ucenia (pozri ,, Ucenie sa
pripojenych zariadeni, odsek").
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4.5 pOCIATOCNE UVEDENIE A SKUSKA
ELEKTRICKYCH PRIPOJENI

Po zapnuti riadiacej jednotky vykonajte nasledujlce kontroly (,0brdzok 13'):
1. po niekolkych sekundach skontrolujte, i, BlueBUS" (A) LED didda blika

2. Skontrolujte, ¢i LED diédy fotobuniek TX (vysielac) aj RX (prijimac) blikaju.
Typ alebo sposob blikania v tejto faze nie je dolezity.

3. Skontrolujte, ¢i je vystrainé svetlo pripojené k vystupu ,,Flash“ zhasnuté.

4 7\
@ Nice S.p.A. [( JL JL JL J)
Siode Gaero A
:8 TV Italy
’OCEE —)lﬁl(fEIEIEIEIEIEIEIEI@
5 o o o o o
123 4567]|8 910111213 1415
ch e I
T & 732323232342 ¢
- J

& Ak ktorykolvek z tychto testov zlyh4, odpojte zdroj napajania.
pripojte sa k riadiacej jednotke a skontrolujte r6zne predtym
vykonané elektrické pripojenia.

4.5.1 PROGRAMOVANIE A OVERENIE POHOTOVOSTNEHO
REZIMU

Ak po zapnuti osem LED diéd (L1..L8) trikrat blikne, pohotovostny reZim je aktivny. Na
aktivaciu alebo deaktivaciu pohotovostného rezimu je potrebné podrzat stlacené vsetky
tri tlacidla (Otvorit/Stop/Zatvorit), LED diédy L1..L8 zacnu blikat a tlacidl4 je potrebné
uvolnit pocas tretieho bliknutia. Ak je pohotovostny rezim aktivny

aktivované, vSetky LED diédy L1..L8 trikrat bliknu. Ak je pohotovostny rezim
vypnuty, blikat nebude.

4.5.2 PROGRAMOVANIE S POMOCNYMI VSTUPMI

Ako alternativu k fotobunkam s relé je mozné pripojit koncové spinace
motora k riadiacej jednotke na vstupoch AUX 1 (FCA1), AUX 2 (FCA2), AUX 3
(FCC1) a AUX 4 (FCC2). Pre tuto funkciu bude potrebné aktivovat "
Programovanie AUX vstupov". Ak to chcete urobit:

- stlacte a podrZztePomocny PRGkym nezhasne LED diéda ,LP“.

@lﬁetky nepouzivané vstupy musia byt'volné .

4 N
14 t
- 7 WI‘H‘H‘H‘H‘H‘H‘H‘FILP
A — — — - LP
[©] -
| I B
x|l 2 8 &
L | 2 || o | 5 )
- J

Ak chcete deaktivovat funkciu ,Programovanie AUX vstupovfunkciu ", stlacte tlacidloPomocny

PRGkym nezhasne LED diéda ,LP".

Ak je aktivovana funkcia ,,Programovanie fotobuniek” (,,LP”
(LED svieti), vstupy AuxIn1, AuxIn2, AuxIn3, AuxIn4 nemozno
pouZzit'ako koncové spinace.

[L)
()

Pre viac informacii o prevadzke s a bez
fototest, pozrite si schémy zapojenia v €asti,, Schéma
zapojenia s relé a fotobunkami Bluebus bez fototestu
(pohotovostny reZim deaktivovany),,a” Schéma
zapojenia s reléovymi fotobunkami s fototestom
(pohotovostny reZim deaktivovany),odseky"”.
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4.6 UCENIE PRIPOJENYCH ZARIADENI

Po prvom spusteni musi riadiaca jednotka rozpoznat zariadenia
pripojené k ,,BlueBUS" a,,STOP" vstupy.

(R Riadiaca jednotka sa automaticky nauci reléové fotobunky
pripojené k vstupom AUX1, AUX2 a AUX3, pokial funkcia
vstupov nebola zmenena na pouZitie koncovych spinacov
motora.

@l Faza u€enia sa musi vykonat, aj ked nie je k dispozicii Ziadne zariadenie
je pripojeny k riadiacej jednotke.

Riadiaca jednotka dokaze vdaka procesu ucenia individudlne
rozpoznat rézne pripojené zariadenia a zistit mozné anomalie.
Aby sa to stalo, musi sa pri kazdom pridani alebo odobrati zariadenia
vykonat postup ucenia zariadenia.

4 N\
@ = L L112
: TR L1
g < @ » L2
e c & @
< | &[5 | 2
L _ < o & o
ﬁ NP LY S
|:||:||:||:||:i—1|;|\—+:||:||:|\
12345 67|8 9101112131415
Z. L o TN L
SRV R LK
s 2 A, v £ oz
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- Z - J

LED diddy,L1"a, L2"na riadiacej jednotke (,0brdzok 15,") vydavaju niekolko pomalych
zableskov, ktoré signalizuju, Ze je potrebné vykonat proces ucenia.
Ak to chcete urobit:

1.  sucasne stlacte a podrzte [Open A] a [Stop/Set] tlacidla

2. uvolnite tlacidla, ked sa rozsvietia LED diédy,,L1"a, L2"zacne rychlo blikat
(priblizne po 3 sekundach)

3. pockaijte niekolko sekdnd, kym riadiaca jednotka dokonci fazu ucenia
zariadenia
4. akonahle tato faza skonci,,, STOP" (S) LED diéda musi svietit'a LED

diédy, L1"a, L2"musi zhasnut (LED diédy ,L3" a ,L4" by mohli zacat’
blikat).

(A8] Ak sa vstupy AUX In 1-2-3 pouZivaji na pripojenie relé

fotobunky, nechajte vSetky nepouZivané vstupy volné.

4.7 VYBER TYPU MOTORA (IBA PRE
HYDRAULICKE MOTORY)

‘W Tato faza sa musi vykonat'iba v pripade, Ze hydraulické motory
su pripojené k riadiacej jednotke.

V hydraulickych pohonoch sa tlakova sila na udrzanie brany v zatvorenej
polohe vytvara v hydraulickom okruhu, ktory je neustale pod tlakom. Ked ¢as
a opotrebenie zniZia tesnost hydraulického okruhu, po niekolkych hodinach
sa moze stat, Ze vnutorny tlak klesne, ¢o moze spdsobit mierne otvorenie
kridel brany. Na prekonanie tohto problému ma riadiaca jednotka...,,
UdrZiavanie tlaku“funkcia, ktord v pripade aktivacie kazdé 4 hodiny po
zatvoreni brany spusti kratky prikaz ,zatvorit”, aby sa kridla Gplne zatvorili a
hydraulicky okruh sa opat natlakoval. Ak chcete funkciu aktivovat, pozrite si
Programovanie drovne 1 (ZAP-VYP)-Funkcia L8" odsek.




4.8 UCENIE SA MECHANICKY DORAZ

POZICIE

Po nauceni pripojenych zariadeni je potrebné naucit polohy mechanickych
dorazov (maximalne otvorenie a maximalne zatvorenie). Tento postup je
mozné vykonat tromi r6znymi spésobmi:automaticky,manual a
zmieSany.

V automatickom reZime riadiaca jednotka rozpozna mechanické dorazy,
vypocita najvhodnejSie posunutia kridla brany a vypocita body spomalenia.
.A"(,Obrdzok 16").

& Pred spustenim procesu samoucenia v automatickom rezime

V reZime overte, Ci je sila motora vhodna pre pouzity
typ motora (pozri odsek ,,Programovanie drovne 2
(nastavitelné parametre)Funkcia L6").
V manualnom rezime, polohy (,0brdzok 16,") sa programuju jeden po
druhom, pohybom kridel do poZadovanych bodov. Programovanu polohu

je mozné identifikovat, ked sa rozsvieti jedna z 6smich LED diéd ,,L1...L8"
blika (pozri, Tabulka 4").

V zmieSanom reZime je mozné spustit'automaticky postup a potom
manudlnym postupom upravit jednu alebo viacero pozicii.

4 7\

® :

- J
Tabulka 4

PROGRAMOVACIE POZICIE
Pozicia waea | POPIS
Pozicia 0 Maximalna zatvorena poloha: ked je kridlo relativne
(motor 1) L1 k motoru 1 narazi na mechanicky doraz zatvarania
Pozicia 0 L2 Maximélna zatvorena poloha: ked kridlo ovlddané motorom
(motor 2) M2 narazi na mechanicky doraz v zatvorenej polohe.
Pozicia A i X
(motor 2) Poloha, od ktorej sa pri zatvarani za¢ne znizovat rychlost
spomalenie L5 motora M2, az kym kridlo nezastavi v polohe 0.
zatiatok
Pozicia A
(motor 1) Poloha, od ktorej sa pri zatvarani za¢ne znizovat rychlost
Spomalenie L6 motora M1, az kym kridlo nezastavi v polohe 0.
zatiatok
Pozicia 1 Maximélna otvorena poloha: ked kridlo ovladané
(motor 2) L7 motorom M2 narazi na mech. doraz v otvorenej polohe.
Pozicia 1 Maximélna otvorend poloha: ked kridlo ovladané motorom M1
(motor 1) L8 narazi na mechanicky doraz v otvorenej polohe.

Konfiguracia ,spomalenia” (LED diédy ,L5" a, L6") mbZe
vykonat',manualne” po konfiguracii poléh
zatvorenia a otvorenia.

43.1 UCENIE V AUTOMATICKOM REZIME

e l N
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Na vykonanie automatického procesu ucenia:
1.  suUcasne stlaCte a podrzte tlacCidla [Stop/Set] a [Close V1 tlacidla

2. uvolnite tlac¢idla, ked sa rozsvietia LED diédy,,L3"a, L4"zacne rychlo blikat
(priblizne po 3 sekundach)

3. Skontrolujte, ¢i automatizacia vykonava nasledujice manévrovacie
sekvencie:

a.zatvorenie motora M1 aZ po mechanicky doraz
b.zatvorenie motora M2 aZ po mechanicky doraz
c.otvorenie motora M2 az po mechanicky doraz
d.otvorenie motora M1 az po mechanicky doraz
e.zatvorenie motora M1 az po mechanicky doraz
f.zatvorenie motora M2 aZ po mechanicky doraz.

»W Ak prvé dva manévre (a a b) nie sa ,,pribliZovacie”, ale
»otvaracie” manévre stlacte [Open A] alebo [Close V]
tlacidlo na zastavenie fazy ucenia. V tomto bode
vymerite ovladacie vodice (vonkajSie polohy vzhladom
na termindl) na motore, ktory vykonal otvaraci
manéver, a zopakujte postup samoucenia.

4. na konci zatvaracieho manévru (e-f) dvoch motorov, LED di6édy
L3"a, L4"zhasnutie signalizuje sprdavné vykonanie
zakroku.

\W Ak pocas procesu automatického ucenia foto-
Ak zasiahnu bunky alebo jedno zo zariadeni pripojenych
na vstup , stop”, postup sa prerusi a LED diéda L1 zaEne
blikat. V tomto pripade je potrebné postup samoucenia
zopakovat od zaciatku.

Automaticky proces ucenia je mozné kedykolvek znova spustit’
€asu, a to aj po faze inStalacie; napriklad po uprave
polohy mechanickych dorazov.

4.8.2 UCENIE V MANUALNOM REZIME

sw PouZivatel' ma na stlacenie tladidiel maximalne 10 sekind
postupne pocas procesu ucenia. Po uplynuti tejto doby sa
proces automaticky ukonci a uloZi sa do pamate.
zvySuje zmeny vykonané dovtedy

napr.
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Na vykonanie postupu manuélneho ucenia:

1. stcasne stlaCte a podrzte tlacidla [Close V]

[Stop/Set] g
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2. Uvolnite tla¢idla, ked LED diody ,,L3“ a ,,L4“ za¢nt rychlo blikat (priblizne po 3
sekundach).

3. stlacte [StOP/ Set]

4, LED ,,L1° blikd: poloha 0 motora M1

- Na ovladanie motora M1 a jeho presunutie do polohy ,,0“ (pozri obrazok 16) stlacte a
podrite tlacidlo [Open A] alebolClose ¥1. Po dosiahnuti tejto polohy tlacidlo uvolnite,
¢im sa pohyb zastavi.

- Na ulozenie polohy stlatte a podrzte tlacidlo [Stop/Set] najmenej 3 sekundy, potom
ho uvolnite. Priblizne po 2 sekundéch zostane LED ,,L1° svietit trvalo a po uvolneni

tlacidla [Stop/Set] za¢ne blikat LED ,,L2"

5. LED ,,L2“ bliké: poloha 0 motora M2

- Na ovlddanie motora M2 a jeho presunutie do polohy ,,0“ (pozri obrazok 16)
stlacte a podrizte tlacidlo [Open A]  alebo [Close ¥1 . Po dosiahnuti tejto polohy
tla¢idlo uvolnite, ¢im sa pohyb zastavi.

- Na uloZenie polohy stlacte a podrzte tlacidlo  [Stop/Set]  najmenej 3 sekundy,
potom ho uvolnite. Priblizne po 2 sekunddch zostane LED ,,L2“ svietit trvalo a po
za¢ne blikat LED ,,L5%

uvolneni tlac¢idla  [Stop/Set]

6. LED ,,L5 blikd: poloha A motora M2 (nastavitelnd az po ulozeni
otvorenej polohy

- Na ovladanie motora M2 a jeho presunutie do polohy ,,A“ (pozri
obrazok 16) stlacte a podrzte tla¢idlo [Open A]  alebo [Close V] .Po
dosiahnuti tejto polohy tla¢idlo uvolnite, ¢im sa pohyb zastavi.

- Na ulozenie polohy stlacte a podrzte tlacidlo  [Stop/Set] najmenej 3
sekundy, potom ho uvolnite. Priblizne po 2 sekundéch zostane LED ,,L5 svietit
trvalo a po uvolneni tlac¢idla  [Stop/Set] za¢ne blikat LED ,,L6%.

7. LED ,,.L6“ blika: poloha A motora M1 (nastavitelna az po ulozeni
otvorenej polohy)

- Na ovladanie motora M1 a jeho presunutie do polohy ,,A“ (pozri
obrazok 16) stlalte a podrzte tlacidlo [Open A] alebo [Close ¥] . Po
dosiahnuti tejto polohy tla¢idlo uvolnite, ¢im sa pohyb zastavi.

- Na uloZenie polohy stlacte a podrzte tlacidlo [Stop/Set] najmenej 3
sekundy, potom ho uvolnite. Priblizne po 2 sekundach zostane LED
,L6“ svietit trvalo a po uvolneni tlatidla [Stop/Set] za¢ne blikat LED
»L7%

8. LED ,,L7° blikd: poloha 1 motora M2

- Na ovladanie motora M2 a jeho presunutie do polohy ,,1% (pozri
obrézok 16) stlacte a podrzte tlacidlo [Open A] alebo [Close ¥]  Po dosiahnuti
tejto polohy tlacidlo uvolnite, ¢im sa pohyb zastavi.

- Na ulozenie polohy stlacte a podrzte tlacidlo [Stop/Set] najmenej 3
sekundy, potom ho uvolnite. Priblizne po 2 sekundach zostane LED ,,.L7“ svietit
trvalo a po uvolneni tlac¢idla  [Stop/Set] zacne blikat LED ,,L8%.

9. LED ,,L8% blika: poloha 1 motora M1

- Na ovladanie motora M1 a jeho presunutie do polohy ,,1* (pozri
obrézok 16) stlacte a podrite tla¢idlo [Open A] alebolClose ¥]. Po dosiahnuti tejto
polohy tla¢idlo uvolnite, ¢im sa pohyb zastavi.

- Na ulozenie polohy stla¢te a podrite tlacidlo [Stop/Set]  najmenej 3
sekundy, potom ho uvolnite. Priblizne po 2 sekundéch zostane LED ,, L8 svietit
trvalo az do uvolnenia tla¢idla  [Stop/Set]

Ked blikajua LED diédy ,,L1..L8", na prepinanie medzi LED diédami jednoducho
stlacte kratko tlacidlolopen A] alebo [Close V] (LED diéda
bude blikat, aby signalizoval aktualnu polohu).

&V systémoch s jednym motorom naprogramujte polohy
iba vo vztahu k motoru 2: LED diédy L2 (0 z M2), L5 (A z
M2) al7 (1z M2).
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4.8.3 UCENIE V ZMIESANOM REZIME

w Pocas 1procesu ucenia md pouzivatel maximalne 10 sekund na postupné

stlacanie tlacidiel. Po uplynuti tejto doby sa proces automaticky ukonc¢i a ulozi
vsetky zmeny vykonané do daného okamihu.
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Ak chcete vykonat proces ucenia v zmieSanom rezime:

1. Spustite proces automatického ucenia podla postupu uvedeného v asti ,, Automatické
ucenie

[Stop/Set] a [Close V]

2. Sucasne stlaéte a podrite tladidld
3. Ked LED ,,L1“ za¢ne blikat, tla¢idl4 uvolnite.

4. Kritkym stlatenim tla¢idla ~ [Open Al alebo [Close Y] presunte blikajicu
LED (L1...L8) na polohu, ktoru chcete naprogramovat.

5. Rovnaky postup zopakujte pre vietky ostatné polohy, ktoré chcete upravit.

4.9 KONTROLA POHYBU BRANY

Po ukonceni procesu ucenia odporti¢ame vykonat niekolko cyklov otvorenia a zatvorenia brany,
aby riadiaca jednotka mohla overit spravnost pohybu brany a odhalit pripadné chyby montaze

alebo nastavenia.
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Ak to chcete urobit:

stlaCte tlacidlo [Open A] (,0brdzok 20,"). Skontrolujte, €i su pocas

otvaracieho manévru pritomné fazy zrychlenia, konstantnej rychlosti a

spomalenia. Po ukonceni manévru sa kridla brany musia zastavit

niekolko centimetrov od mechanického dorazu otvarania.

3. stlacte tlacidlo [Close Y1 (,0brdzok 20,") a overte, Ci je pristup
Pocas zatvaracieho manévru su pritomné fazy regulacie, konstantnej
rychlosti a spomalenia. Po ukon€eni manévru musia byt kridla brany
dokonale zatvorené na mechanickom doraze zatvarania.

4. Skontrolujte, ¢i riadiaca jednotka nacitala v3etky predtym nastavené

funkcie.
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TESTOVANIE A UVEDENIE DO PREVADZKY

5

Toto su najddlezitejSie fazy konStrukcie automatizacie, pretoze
zabezpecuju maximalnu bezpecnost systému. Test sa da pouZit aj na
pravidelné overovanie zariadeni tvoriacich automatizaciu.

"

Testovanie a uvedenie automatizacie do prevadzky musi byt
vykonavané kvalifikovanymi a odbornymi pracovnikmi,
ktori st zodpovedni za testy potrebné na overenie rieSeni
prijatych v stlade s pritomnymi rizikami a za
zabezpecenie splnenia vSetkych zdkonnych ustanoveni,
noriem a predpisov, najma vSetkych poZiadaviek normy
EN 12453, ktora definuje testovacie metédy na kontrolu
automatizacie bran.

Doplnkové zariadenia musia byt podrobené Specifickym testom, a to ako z
hladiska ich funkcii, tak aj ich spravnej interakcie s riadiacou jednotkou. Pozrite si
navody na obsluhu jednotlivych zariadeni.

5.1 TESTOVANIE

Postupnost krokov, ktoré sa maju vykonat pri spusteni testovacej fazy, ako je
opisané niZsie, sa vztahuje na typicky systém (, Obrdzok 3,"). Spustenie testu:
1. overte si, & st dodrzané vietky pokyny uvedené v, VSEOBECNE
BEZPECNOSTNE UPOZORNENIA A OPA TRENIA, kapitola” (strana 2)
boli prisne dodrzané

Odomknite motory pre manualny manéver podla popisu v
prislusnom navode na obsluhu. Pohybujte branou manualne a
overte, i sa kridla daju otvorit'a zatvorit'silou men3ou ako 390 N.

2.

zablokujte motory podla popisu v prislusSnom navode na obsluhu
Pomocou ovladacich zariadeni (vysiela¢, ovladacie tlacidlo, kiticovy
prepinac atd.) otestujte pohyby brany pri otvarani, zatvérani a zastavovani,
aby ste sa uistili, Ze sa kridla pohybuju podla planu. Na postdenie pohybu
kridel a zistenie akychkolvek nedostatkov v inStalacii a nastaveni, okrem
akychkolvek bodov nadmerného trenia, by sa malo vykonat niekolko
testov.

overte postupne spravnu funkciu vietkych pritomnych bezpecnostnych
zariadeni (fotobunky, citlivé hrany atd.). Ak niektoré zariadenie zasiahne, ,,
Modry autobus,,(A- ,Obrdzok 13,") LED diéda na riadiacej jednotke dvakrat
rychlo zablika na potvrdenie rozpoznania

Ak sa potencidlne nebezpecnym situaciam spésobenym
pohybom kridel zabranilo obmedzenim narazove;j sily, tato sa
musi merat podfa normy EN 12445 a ak sa na pomoc systému pri
zniZzovani ndrazovej sily pouZiva ovladanie ,sily motora”, je
potrebné vyskisat rézne nastavenia, aby sa naslo to, ktoré
poskytuje najlep3ie vysledky.

5.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

& Uvedenie do prevadzky je moZné aZ po vykonani vietkych testov
fazy boli aspeSne dokoncené.

&l Pred uvedenim automatizacie do prevadzky sa uistite, Ze
vlastnik je riadne informovany o v3etkych zostavajucich rizikach a

nebezpecenstvach.

Uvedenie automatizacie do prevadzky:

1. zostavit' technickd dokumentaciu automatizacie, ktord musi
obsahovat nasledujice dokumenty: celkovy vykres
automatizacie, schému zapojenia, posudenie rizik a prislusné
prijaté rieSenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode pre v3etky pouzité
zariadenia a vyhlasenie o zhode vypracované instalatérom

2. nalepit na branu stitok s tdajmi, na ktorom budu uvedené aspor
tieto Udaje: typ automatizacie, ndzov a adresa vyrobcu
(zodpovedného za uvedenie do prevadzky), sériové Cislo, rok
vyroby a oznacenie CE

3. zostavit'vyhlasenie o zhode automatizacie a odovzdat ho
vlastnikovi automatizacie

4. zostavit pouZzivatelskd priruc¢ku automatizacie a odovzdat ju majitelovi
automatizacie

5.  zostavit' a poskytnut majitelovi ,Plan adrzby

automatizacie” obsahujuci pokyny na udrzbu vSetkych
zariadeni automatizacie.

N

6

Za vSetku vy3Sie uvedena dokumentaciu, Nice -
prostrednictvom svojej technickej asistencnej sluzby - poskytuje
nasledovné: navody na obsluhu a prirucky.

PROGRAMOVANIE

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju 3 tlacidl: [Open A] | [stop/set] o [Close V]
(pozri obrazok 21). Tieto tla¢idla sa pouzivaji na ovladanie riadiacej jednotky

pocas testovacej fazy aj na programovanie dostupnych funkcii.
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Dostupné programovatelné funkcie st zoskupené do dvoch trovni
ich prevadzkovy stav je signalizovany ésmimi LED diédami.L1 ... L8,umiestneny na

riadiacej jednotke (LED svieti = funkcia zapnuta; LED nesvieti = funkcia vypnuta).

6.1 POUZIVANIE PROGRAMOVACICH TLACIDIEL
Tlacidlo na ovladanie otvorenia brany

[Open A] Tlacidlo vyberu pocas fazy programovania.
Tlacidlo pouZivané na zastavenie manévru

[StOP/SEt] Ak stlacite tlacidlo dlhSie ako 5 sekdnd, umozni to vstup
do programovacieho rezimu.
Tlacidlo na ovladanie zatvorenia bran

[Close V] Y

Tlacidlo vyberu pocas fazy programovania.
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6.2 PROGRAMOVANIE UROVNE 1 (ZAP.-VYP.)

Vetky funkcie Grovne 1 st z vyroby nastavené na ,VYPNUTE," a je moZné ho kedykolvek zmenit. Ak chcete skontrolovat rdzne funkcie, pozrite si ¢ast', Tabulka 5,".

6.2.1 POSTUP PROGRAMOVANIA UROVNE 1

PouZivatel' ma pocas programovania maximalne 20 sekiind na postupné stlacanie tlacidiel. Po uplynuti tejto doby
Procedira sa automaticky ukonci a uloZi si dovtedy vykonané zmeny.

Vykonanie programovania Urovne 1:
1. stlacte a podrite [Stop/Set]  tlacidlo, kym sa nerozsvieti LED diéda ,L1,zacne blikat"
2. uvolnit' [Stop/Set] tlacidlo, ked sa LED diéda ,L1,zacne blikat”

3. stlatte tlatidlo [Open A] alebo [Close V] tlatidlo na presunutie blikajicej LED diédy na LED diédu priradend k funkcii,
ktoru chcete upravit

4. stlacte tlacidlo [Stop/Set] tlacidlo na zmenu stavu funkcie:
—  krétke bliknutie =VYPNUTE
= dlhy zablesk =ZAPNUTE

5. Pockajte 10 sekind (maximalny ¢as) na ukoncenie programovacieho rezimu.

“;EJI Ak chcete pocas prebiehajiceho postupu nastavit dalSie funkcie na ,,ZAP.” alebo ,,VYP.” (ON), zopakujte body 2 a 3 po€as samotnej fazy.

Tabulka 5
wae | FUNkcia Popis
Funkcia POVOLENA:Po otvadracom manévri nasleduje pauza (rovnajlica sa nastavenému ¢asu pauzy), po ktorej riadiaca
L1 Automatické zatvaranie jednotka automaticky spusti zatvaraci manéver. Cas pauzy je $tandardne nastaveny na 30 sekund.
Funkcia NIE JE POVOLENA:Systém pracuje v ,poloautomatickom” rezime.
Funkcia POVOLENA:Ak fotobunky zasiahnu potas otvaracieho alebo zatvaracieho manévru, €as pauzy sa skrati na 5 sekdnd bez
L2 Zatvorit po fotke ohladu na nastaveny ,Cas pauzy”. Ak je ,automatické zatvaranie” vypnuté a fotobunky zasiahnu pocas otvaracieho alebo zatvaracieho

manévru, ,automatické zatvaranie” sa aktivuje s nastavenym ,asom pauzy”.

Funkcia POVOLENA:V pripade vypadku prudu, aj ked len kratkodobého, riadiaca jednotka 10 sekdind po obnoveni dodavky

L3 Vzdy blizko elektriny zisti, Ze bréna je otvorend a automaticky spusti zatvaraci manéver, ktorému predchadza 5-sekundové predbezné
bliknutie.

Funkcia VYPNUTA:po obnoveni dodavky elektriny zostane bréna v rovnakej polohe.

Funkcia POVOLENA:Pred za¢atim otvaracieho manévru (z polohy zatvorenej brany) sa spusti kratky zatvaraci

L4 Funkcia narazania A A . - )
manéver, ktory ulah¢i odomknutie elektrického zamku.

L5 Upozornenie / Zdvorilost’ Funkcia AKTIVNA:, blikajdci” vystup (FLASH - 120/250Va50/60 Hz) prepne svoju prevadzku na ,pohodiné osvetlenie”.
svetlo Funkcia NIE JE POVOLENA:: vystup funguje ako vystrazné svetlo.

Funkcia POVOLENA:VystraZné svetlo za¢ne blikat' 3 sekundy pred zaciatkom manévru, aby v predstihu signalizovalo nebezpe¢nu
L6 Predbezné blikanie situaciu.
Funkcia NIE JE POVOLENA:Vystrazné svetlo zacne blikat pri zacati manévru.

Zavriet"” sa stane . < e - . . . . )

L7 _ Funkcia POVOLENA:Vstup ,Zatvorit” riadiacej jednotky prepne jej prevadzku na ,Ciasto¢né otvorenie 1.
.Ciasto€né otvorenie 1"

L8 Tlak Funkcia POVOLENA:Po 4 hodinéch, pocas ktorych bola brana trvalo zatvorend, sa spusti kratky zatvaraci manéver
udrzba na obnovenie tlaku v hydraulickom okruhu.

6.3 PROGRAMOVANIE UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRE)

V3etky parametre Grovne 2 sU nastavené z vyroby, ako je uvedené v ¢asti ,SEDAsekcie ,” v ,Tabulka 6," a je mozné ich kedykolvek zmenit. Parametre je mozné nastavit' na stupnici od 1 do 8. Ak
chcete skontrolovat' hodnotu zodpovedajlcu kazdej LED diéde, pozrite si ¢ast ,Tabulka 6,".

6.3.1 POSTUP PROGRAMOVANIA UROVNE 2

PouZivatel ma pocas programovania maximalne 20 sekiind na postupné stlacanie tlacidiel. Po uplynuti tejto doby
Procedira sa automaticky ukonci a uloZi si dovtedy vykonané zmeny.

Vykonanie programovania Grovne 2:

1. stlacte a podrite  [Stop/Set] tlacidlo, kym sa nerozsvieti LED diéda ,L1,zacne blikat"
2. uvolnit [Stop/Set] tlac¢idlo, ked sa LED diéda,L1,za¢ne blikat"
3. stlacte tlacidlo [Open A] alebo [Close ¥]tlaCidlom presuniete blikajucu LED didédu do polohy ,vstupna LED diéda,priradeny k parametru, ktory sa ma upravit”
4.  stlacte a podrzte[Stop/Set] tlacidlo. Pomocou [Stop/Set] stlacené tlacidlo:
— pockajte priblizne 3 sekundy, kym sa nerozsvieti LED diéda predstavujica aktualnu Urover parametra, ktory chcete upravit
- stlatte tlacidlo [Open Al alebo  [Close V] tla¢idlo na zmenu LED di6dy priradenej k hodnote parametra
5. uvolnit [Stop/Set] tlacidlo
6. Pockajte 10 sekiind (maximalny ¢as) na ukoncenie programovacieho rezimu.
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IQ;]I Ak chcete pocas vykonavania procedury nastavit' viacero parametrov, zopakujte operacie od bodu 2 do bodu 4 pocas tejto fazy.

sam.

|I[l;]l Nastavena hodnota je zvyraznena sivou farbou (,,Tabulka 6,") oznacuje, Ze tato hodnota je tovarenské nastavenie.

Tabulka 6
FUNKCIE UROVNE 2 (NASTAVITEL'NE PARAMETRE)
LELTT Parameter (b T Popis
LED diéda (aroveri)
L1 5 sekdnd
L2 15 sekdnd
L3 30 sek,und Upravuje €as pauzy, inymi slovami ¢as, ktory uplynie
L1 ¢as pauz L4 45 sekund pred automatickym opatovnym zatvorenim. Je to
P Yy L5 60 sekund ucinné iba vtedy, ak je funkcia Zatvorit povolena.
Y. aK] p
L6 80 sekund
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Otvorit - Stop - Zatvorit - Stop
L2 Otvorit - Stop - Zatvorit - Otvorit’
L3 Otvorit - Zatvorit - Otvorit - Zatvorit’
BYTOVY DOM
Pocas otvaracieho manévru, prikazy ,Krok za krokom” a
,Otvorit” nemaju Ziadny ucinok; namiesto toho prikaz
LZatvorit” sposobi spatny pohyb, teda zatvorenie kridel
L4 brany.
Pocas zatvaracieho manévru, prikazy ,Krok za krokom” a
,Otvorit” spdsobia obratenie pohybu, a to otvorenie kridel
brany; prikaz ,Zatvorit” namiesto toho nespdsobi Ziadny
ucinok. Ovlada postupnost prikazov spojenych so
BYTOVY DOM 2 vstupmi ,,SbS”, ,Otvorit” a ,Zatvorit” alebo s
L2 Krok za krokom Pocas otvaracieho manévru, prikazy ,Krok za krokom” a radiovym ovladanim.
funkcia ,Otvorit” nemaju Ziadny U&inok; namiesto toho prikaz ,Zatvorit” | rensmk:
sposobi spatny pohyb, teda zatvorenie kridel brany.Ak odoslany | nastavenieL4,L5,L7aL8, zmeni sa aj
rikaz zostane aktivny dlh3ie ako 2 sekundy, zobrazi sa ,Stop". spravanie prikazov ,Otvorit” a ,Zatvorit".
p y y p p p
L5 prikaz sa vykona.
Pocas zatvaracieho manévru, prikazy ,Krok za krokom" a
,Otvorit” spdsobia obratenie pohybu, a to otvorenie kridel brany;
prikaz ,Zatvorit” namiesto toho nespdsobi ziadny ucinok.Ak
odoslany prikaz zostane aktivny dlhsSie ako 2 sekundy, zobrazi sa
LStop”. prikaz sa vykona.
L6 KROK ZA KROKOM 2 (menej ako 2 sekundy sp6sobia Ciastocné otvorenie)
PODRZTE PRE SPUSTENIE
L7 Manéver sa vykond iba vtedy, ak odoslany prikaz pretrvava;
ak sa prikaz prerusi, manéver sa zastavi.
L8 ,Poloautomatické” otvaranie, zatvaranie ,podrzanim stlacenia tlacidla”.
L1 0%
L2 10 %
L3 15 %
L4 20 % Upravuje oneskorenie otvarania motora spodného
L3 Oneskorenie otvorenia L5 25 kridla: D& sa naprogramovat ako percento
0 . v
pracovneho casu.
L6 30 %
L7 40 %
L8 50 %
L1 0%
L2 10 %
L3 15 %
L4 20 % Upravuje oneskorenie zatvarania motora horného
L4 Oneskareniezatvarania L5 25 o kridla. D& sa naprogramovat ako percento
(] .
pracovneho casu.
L6 30 %
L7 40 %
L8 50 %
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FUNKCIE UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRE)

Vstup Parameter S D Popis
LED diéda (aroven)
L1 0% - Skracuje trvanie zatvarania UmoZfiuje prediZit alebo skratit trvanie zatvaracieho
L2 20 % manévru. Toto je uZito¢né, ked sa motor pohybuje v oboch
L3 30 % smeroch réznymi rychlostami (napriklad hydraulické
L4 40 % motory) alebo ked su kridla nevyvaZzené a vyZzaduju si rozne
L5 —— . o urovne sily pocas otvaracich a zatvaracich manévrov, pricom
azovanie
o L5 60 % rovnaku vzdialenost prekonavaju s réznym ¢asom.
L6 70 %
L7 80 % Ak je potrebné zvysit ¢as zatvaracieho manévru, posurite
L. ) ) . nastavenie smerom k L8; ak je potrebné cas zatvaracieho
L8 100% - PredIZUJe trvanie zatvarania manévru znizit, posurite nastavenie smerom k L1.
L1 25 % - Minimélna sila
L2 35%
L3 45 %
. L4 55 % Upravuje silu oboch motorov pomocou fazovej
L6 Sila motora L S ) )
L5 65 % parcializovanosti vyjadrenej v percentach.
L6 75 %
L7 85 %
L8 100 % - Maximalna sila
L1 O0s
L2 0,5s
L3 1s
. ) L4 15s Umoziuje naprogramovat trvanie rozbehu na
L7 Cas spustenia o X
L5 18s zaCiatku manévru.
L6 2s
L7 2,5s
L8 3s
L1 Chodec 1 (kridlo brany M2 sa otvara na 1/4 pinej
dizky)
L2 Chodec 2 (kridlo brany M2 sa otvara na polovicu plnej
dizky)
L3 Chodec 3 (kridlo brany M2 sa otvéra na 3/4 pinej
diiky) Upravuje typ otvorenia priradeny k prikazu
L4 Chodec 4 (GpIné otvorenie kridla brany 2) »Ciastocneé otvorenie 1%
L8 Chodec alebo S ; 5 . V drovniach L5, L6, L7 a L8 sa ,minimalny” uhol otvorenia
Eiastoéné otvorenie L5 C|a§t9cr?e 1Af’o’be kridla branylotvorene na /4 vztahuje na najmensi uhol otvorenia medzi M1 a M2; napriklad,
»minimalnej” Grovne otvorenia) ak sa M1 otvara na 90° a M2 na 110°, minimalny uhol otvorenia
L6 Ciastoné 2 (obe kridla brany otvorené na 1/2 je 90°.
»,minimalnej” Grovne otvorenia)
L7 Ciasto¢né 3 (obe kridla brany otvorené na 3/4
»,minimalnej” Grovne otvorenia)
L8 Ciasto¢né 4 (dve kridla brany otvorené na ,minimalnu”
uroven otvorenia)

6.4 SPECIALNE FUNKCIE

6.4.1 FUNKCIA ,,POHYB AJ TAK"

Tuato funkciu je moZné pouZit' na ovladanie automatizacie, aj ked jedno alebo viac
bezpecnostnych zariadeni nefunguje spravne alebo je mimo prevadzky. Automatizaciu je
moZzné ovladat'v reZime ,podrZanim pre spustenie,rezim” postupuijte nasledovne:

1. odoslite prikaz na ovladanie brany pomocou vysielaca alebo
klu€ového ovladaca atd. Ak vietko funguje spravne, brana sa bude
pohybovat normalne, inak pokracujte bodom 2.

do 3 seklnd znova stlacte ovladdac a podrzte ho stlaceny

Po priblizne 2 sekundach brana dokonci poZzadovany manéver v Case
.podrZanim pre spustenie,rezim”, inymi slovami, bude sa
pohybovat, pokial drZite stlaceny ovladaci prvok.
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6.4.2 FUNKCIA ,,UPOZORNENIE NA UDRZBU” (KONFIGUROVATELNA
POMOCOU EXTERNEHO PROGRAMATORA)

Tato funkcia umoZznuje signalizovat pouZivatelovi, ked automatizacia

potrebuje Udrzbu. Signal udrzby je vysielany prostrednictvom kontrolky

pripojenej k ,,0GL,vystup”, ak je tento vystup nakonfigurovany ako ,,

Indikator udrzby,".

Konfiguracia je mozna iba prostrednictvom programatora

,Oview" (pozri ,Pripojenie rozhrania IBT4N,odsek").

Rozne signaly kontroliek st zobrazené v casti ,,Tabulka

7.
Tabulka 7

SIGNAL ,, INDIKATORA UDRZBY"

Pocet manévrov Signal

Kontrolka svieti 2 sekundy na zaciatku
otvaracieho manévru.

Kontrolka blika pocas celej doby
manévru.

Kontrolka blika nepretrZite.

Pod 80 % limitu

Medzi 81 % a 100 %
limitu
Viac ako 100 % limitu




6. 5 VYMAZANIE PAMATE
7 PRIRUCKA NA RIESENIE PORUCH
Postup popisany nizSie obnovi ovladanie
predvolené nastavenia jednotky. VSetky vlastné nastavenia budou stratené. Niektoré zariadenia su nakonfigurované na signalizaciu prevadzkového stavu alebo pritomnosti
akychkolvek anomalii.
4 7\ | Ak sa vyskytna akékolvek anomalie, ,BlueBus,(A) LED didda (, Obrdzok 23,") bude
@ L vydavat niekolko zableskov.” Tabulka 8,popisuje pri¢inu a mozné rieSenie pre
r 7 LP N\ L1L2l3415161718 kazdy typ signalu.
— T L1 LED diédy (B.) a (L1..L4) (,Obrdzok 23,"), ktory sa nachadza na riadiacej jednotke,
. P HF als L bude tieZ vysielat signdly.” Tabulka 9a Tabulka 10,popiste pricinu a mozné
o < 3 > L2 riesenie pre kazdy typ signalu.”
x | 2| 5 || 8 -~ N
L _ 4 o 2 o @ - LP L1121314L5/617 18 L1
(L1 —I II II 11 Ii—II II [ ]
A NNV X L2
- J
[©] < 3 > L3
Ak chcete vymazat pamét riadiacej jednotky a obnovit vSetky predvolené nastavenia, E - (2] °
postupujte podla nizsie uvedeného popisu: L J ; §. 5- 5 L4
1.  stlatteapodrite [Open Al a [Close V] tlacidla, kym sa o < @ ©
. . .z v . ice S.p.A.
nerozsvietia LED diédy ,L1 ,a"“L2,zacne blikat” Via Cangna,w A
. v. g2 31046 Od
2. uvolnite tlagidla. TVItaIy e
(35 QN Y A — 1(0
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Tabulka 8

SIGNALY LED BLUEBUS (A) (., OBRAZOK 23,")

Blika

Anomalia

MozZné rieSenie

1 krétke Cervené bliknutie,
1-sekundova pauza

1 krétke Cervené bliknutie

Chyba systému BlueBus

Kontrola zariadeni pripojenych k systému BlueBus, spustena na zaciatku manévru,
neodhalila tie isté zariadenia, ktoré boli uloZzené pocas fazy uc¢enia. MéZu byt niektoré
zariadenia odpojené alebo chybné: skontrolujte ich a v pripade potreby ich vymerite. Boli
vykonané urcité zmeny: postup ucenia zariadeni je potrebné spustit znova.

2 kréatke cervené bliknutia s
1-sekundovou pauzou

2 kratke ervené bliknutia

Zasah fotobunky

Jedna alebo viac fotobuniek nesuhlasi s pohybom alebo spdsobili civanie; skontrolujte, ¢i sa
nenachadzaju nejaké prekazky.

4 kratke Cervené bliknutia s
1-sekundovou pauzou

4 kratke Cervené bliknutia

Zasah vstupu ,,Stop”

Na zaciatku manévru alebo pocas samotného pohybu sa jedno zo zariadeni
pripojenych k STOP zasiahnuty vstup: identifikovat pricinu.

5 kratkych Eervenych bliknuti s
1-sekundovou pauzou

5 kratkych Eervenych zableskov

Chyba vo vnutornych parametroch
riadiacej jednotky

Pockajte aspon 30 sekund a potom skuste znova zadat prikaz a v pripade potreby
odpojte napdjanie. Ak stav pretrvava, modZze ist o vaZznu poruchu, ktora si vyZaduje
vymenu elektronickej dosky.

7 kratkych cervenych bliknuti s
1-sekundovou pauzou

7 kratkych €ervenych zableskov

Anomalia elektrického obvodu

Pockajte aspon 30 sekind a potom skuste znova zadat prikaz a v pripade potreby odpojte
napéjanie. Ak stav pretrvava, vykonajte nasledujicu kontrolu, aby ste overili, ktora dal3ia LED
diéda svieti stéle, aby ste jej mohli priradit jedno z nasledujicich vysvetleni: Blika L1:zdsah
ochrannych zariadeni motora alebo odpojenie motorov; Blika L2:anomalia koncovych spinacov
(koncové spinace st naucené, ale maju anomalny stav);Blika L3:anomdlia koncovych spinacov
(koncové spinace nie st naucené, ale st pritomné);Blika L4: generickd anomadlia.

Ak po identifikacii a vyrieSeni anomalie stav pretrvava, méze ist o vdznu
poruchu vyZadujlicu vymenu elektronickej dosky.

8 kratkych cervenych bliknuti s
1-sekundovou pauzou

8 kratkych cervenych zableskov

Prikaz, ktory brani
vykonaniu inych prikazov,
uZ existuje

Skontrolujte typ prikazu, ktory je vZdy pritomny; mdZe to byt napriklad prikaz
z Casovacla na vstupe ,otvorené”.

9 kratkych €ervenych bliknuti s
1-sekundovou pauzou

9 kratkych cervenych zableskov

Automatizacia bola zastavena
prikazom ,Zastavit’
automatizaciu”.

Odomknite mechanizmus automatizacie zadanim prikazu ,Odomknut automatizaciu”.
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Tabulka 9

SIGNALY LED (B) (,, OBRAZOK 23,")

Stav

Vyznam

MoZné rieSenie

Vsetky LED diédy

Nesvieti Ziadna LED diéda

Ziadne napajanie riadiacej jednotky

Skontrolujte, ¢i je riadiaca jednotka napéjana.

Skontrolujte, i je poistka (A-,, Obrdzok 1,") sa neprepdlila. Ak sa prepaélila poistka,
overte pri¢inu a vymenite ju za poistku s rovnakymi vlastnostami.

Ak aj ,BlueBus,Ak LED diéda nesvieti alebo neblikd, pravdepodobne ide o vaZnu poruchu,
ktora si vyZzaduje vymenu riadiacej jednotky.”

LED diéda BLUEBUS

Zelena LED diéda je vZdy vypnuta

Anomadlia

Skontrolujte, ¢i je riadiaca jednotka napéjana.
Skontrolujte, ¢i je poistka (A- ,Obrdzok 1,") sa neprepalila. Ak sa prepdlila poistka,
overte pri¢inu a vymerite ju za poistku s rovnakymi vlastnostami.

Zelena LED diéda stale svieti

Zavaina anomalia

Vyskytol sa vazny problém: sklste odpojit napajanie riadiacej jednotky a ak stav
pretrvava, vymerite elektronick( dosku.

1 bliknutie zelenej LED diédy
za sekundu

VSetko normalne

Normélna prevadzka riadiacej jednotky.

2 rychle bliknutia zelenej LED
diédy

Zmena stavu vstupov

Toto je normélne, ak déjde k zmene na jednom zo vstupov ,SbS*, ,Stop*, ,Otvorit" alebo
LZatvorit”, ak zasiahnu riadiace fotobunky alebo ak sa pomocou vysielaca vysle prikaz.

Séria bliknuti €ervenej LED
diédy rozdelena 1-sekundovou
pauzou

R6zne

Pozrite si to, €o je uvedené v Casti , Tabulka 8,".

STOP LED

YeNuTE Zasah vstupu ,,Stop” Skontrolujte zariadenia pripojené k vstupu ,Stop”.

Zapnuté Vsetko v poriadku Vstup ,Stop” je aktivny.

ShS LED

VYPNUTE Vsetko v poriadku Vstup ,SbS* nie je aktivny.

Zapnuté Zasah vstupu ,,SbS” Normalne, ak je zariadenie pripojené k vstupu ,SbS" aktivne.
OTVORENA LED

VYPNUTE

Vsetko normaine

Vstup ,Otvorené” nie je aktivny.

Zapnuté

Zasah vstupu ,,Otvorit™”

Toto je normalne, ak je zariadenie pripojené k vstupu ,Otvorené” aktivne.

LED kontrolka ZATVORIT

VYPNUTE

VsSetko normaine

Vstup ,Zatvorit" nie je aktivny.

Zapnuté

Zasah vstupu , Zatvorit”

Toto je normalne, ak je zariadenie pripojené k vstupu ,Zatvorit” aktivne.

LED diéda LS1 OTVORENE

VYPNUTE

Zasah vstupu ,,LS1 Open”

Toto je normélne, ak je zariadenie pripojené k vstupu ,LS1 Open” aktivne.

Zapnuté

VSetko normaine

Vstup ,LS1 otvoreny” aktivny.

LED diéda ZATVORIT LS1

VYPNUTE

Zasah vstupu ,,LS1 Zatvorit”

Toto je normalne, ak je zariadenie pripojené k vstupu ,LS1 Zatvorit” aktivne.

Zapnuté

VsSetko normaine

Vstup ,LS1 Zatvorené” aktivny.

LED diéda LS2 OPEN

VYPNUTE

Zasah vstupu ,,LS2 Open”

Toto je normalne, ak je zariadenie pripojené k vstupu ,LS2 Open” aktivne.

Zapnuté

VSetko normaline

Vstup ,LS2 otvoreny” aktivny.

LED diéda ZATVORENIA LS2

VYPNUTE

Zasah vstupu ,,LS2 Zatvorit"

Toto je normalne, ak je zariadenie pripojené k vstupu ,LS2 Zatvorit” aktivne.

Zapnuté

VSetko normalne

Vstup ,LS2 Zatvorené” aktivny.
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Tabulka 10

SIGNALY LED (L1..L4) (, OBRAZOK 23,")

Stav Vyznam

MoZné rieSenie

LED di6édy L1-L2

Zmena poctu zariadeni pripojenych k
.BlueBus"” alebo ucenie zariadenia
nebolo vykonané.

Pomalé blikanie

Je potrebné spustit proces ucenia zariadenia (pozri , Ucenie sa
pripojenych zariadeni,odsek")

LED di6édy L3 - L4

Polohy mechanickych dorazov sa nikdy
nenaucili alebo sa po postupe ucenia
mechanickych dorazov zmenila
konfiguracia prepinacov DIP.

Pomalé blikanie

Je potrebné spustit proces ucenia zariadenia (pozri , Ucenie sa
pripojenych zariadeni,odsek")

Tabulka 12
8 DALSIE PODROBNOSTI (PrisluSenstvo) OXI / OXIFM /OXIT / OXITFM V REZIME 2 ROZSIRENY
Nie.| Prikaz Popis
1 Krok za krokom Prikaz ,SbS" (krok za krokom)
8.1 PRIPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA TYPU SM 2 | Ciastotné otvorenie 1 Prikaz ,Ciastoéné otvorenie 1“
Riadiaca jednotka ma slot pre montéz radiovych prijimacov s SM konektorom 3 OTVORENE Prikaz ,Otvorit"
(volitelné prisluSenstvo), ktoré je mozné pouZit na dialkové ovladanie riadiacej 4 Zatvorit Prikaz . Zavriet"
jednotky pomocou vysielacov, ktoré zasahuju do vstupov jednotky. 5 Zastavit Zastavi manéver
\ RS o - P Bytovy dom ) .. .
& Pred‘ln‘sta‘l.'.;mou prijimaca odpojte napajanie 6 | rok za krokom Prikaz v rezime kondominia
k riadiacej jednotke. - - —
7 Vysoko prioritny krok- Prikazy aj s uzamknutou automatizaciou
Ak chcete nainstalovat prijimat (, Obrdzok 24,": krok za krokom alebo povolenymi prikazmi
1. odstrafte kryt ochrannej skrinky riadiacej jednotky 8 . Ciastoené otvorenie (kridlo brany M2 sa otvara na
2. vloZte prijima¢ (A) v prislusnom slote (B.) na elektronickej doske KIESteEnsotorent,2 polovicu pinej dizky)
3 rladIaCIEJ Jed'r_u’thy o o O | tiastotne otvaren 3 Ciasto¢né otvorenie (obe kridla brany otvorené na
. ,Na§adte vSp?t kryt ochrannej skrln.l'qll rladléi(EeJ jednotky. V iastotne otvorené polovicu pnej dizky)
tejto faze je moZné riadiacu jednotku opat zapnut. R ) ; .
Spusti otvaraci manéver a po jeho ukonceni
/ N uzamkne automatizaciu; riadiaca jednotka
neprijme ziadny iny prikaz ako ,Vysoka
@ Otvara a uzamyka ‘p J y Iy p " 4 P
10 N ———— priorita Krok za krokom" a automatizacia
,Odomknut”, alebo (iba z Oview) nasledujice
prikazy: ,Odomknut a zatvorit” a ,,Odomknut
a otvorit”
Spusti zatvaraci manéver a po jeho ukonceni
uzamkne automatizaciu; riadiaca jednotka
Lo inv prikaz ako Vvsok
Zatvéra a uzamyks neprijme Ziadny iny pri az ako ,Vysoko
11 TR EE prioritny krok za krokom” a automatizacia
,Odomknut", alebo (iba z Oview) nasledujuce
prikazy: ,Odomknut a zatvorit” a ,Odomknut a
otvorit”.
Spusti zastavenie manévru a zablokuje
automatizaciu; riadiaca jednotka neprijme
Ziadny iny prikaz ako ,Vysoko prioritny krok
12 | Automatizécia zamkov za krokom" a automatizacia ,Odomknat”,
alebo (iba z Oview) nasledujuce prikazy:
~ __ ,0domknut a zatvorit” a ,Odomknut a
\_ J otvorit".
Tabulka 11 a tabulka 12 uvédzaja jednotlivé vystupy prijimaca a k nim priradené vstupy 13 |a L. dani Spusta odomknutie automatizacie a obnovi
riadiacej jednotky. utomatizacia vydani normalnu prevadzku
14 | Gsovcapnuna Vystup stropného osvetlenia sa zapina a
Tabulka 11 Zdvorilostné svetlo vypina sa pomocou &asovata.
SMXI/SMXIS alebo OXI/OXIFM/OXIT/OXITFM v rezime 1 alebo v rezime 2 , , - 3 B
" 45 | enueervenuce Vystup stropného osvetlenia sa zapina a vypina v
Vystup prijimaca Vstup riadiacej jednotky Zdvorilostné svetlo rezime krok za krokom

Vystup €. 1 Prikaz ,SbS" (krok za krokom)

Prikaz ,Ciasto¢né otvorenie 1"

Vystup €. 2

Vystup €. 3 Prikaz ,Otvorit"

Vystup €. 4 Prikaz ,Zavriet”

|3a|§ie informacie najdete v prisluShom navode na pouZitie

prijimac.
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8.2 PRIPOJENIE ROZHRANIA IBT4N

Riadiaca jednotka je vybavena konektorom typu ,IBT4N" pre rozhranie
IBT4N, ktory umoZniuje pripojenie vietkych zariadeni vybavenych
rozhranim BusT4, ako napriklad programatory Oview a Wi-Fi rozhranie
ITAWIFL.

Programator Oview umoznuje komplexnu a rychlu spravu
inStalacie, Udrzby a diagnostiky celého automatizovaného
systému.

&Pred pripojenim rozhrania odpojte napajanie

napéajanie riadiacej jednotky.

Ak chcete nainstalovat rozhranie (, Obrazok 25,").

1. odstrante kryt ochrannej skrinky riadiacej jednotky

2. umiestnite rozhranie (A) v prislusSnom slote (B.) na elektronickej doske
riadiacej jednotky

3. vloZte kabel (C) v prisluSnom slote (D) na rozhrani

4. Nasadte spat kryt ochrannej skrinky riadiacej jednotky. V

tejto faze je mozné riadiacu jednotku opat zapnut.
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Dalsie informacie najdete v prislusnych navodoch k
pripojenym zariadeniam.

O UDRZBA PRODUKTU

KedZe je riadiaca jednotka elektronickou sucastou, nevyzaduje Ziadnu
Specialnu udrzbu. Napriek tomu by sa mal systém pravidelne kontrolovat,
aby sa zabezpecila jeho efektivna prevadzka, a to aspon kazdych 6 mesiacov
podla pokynov v, TESTOVANIE A UVEDENIE DO PREVADZK Y, kapitola“.
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[LiTento produkt je neoddelitelnou stGéastou pohonu a musi

preto sa s nim zlikvidujte.

Rovnako ako pri in3taldcii, aj na konci Zivotnosti smie vyrobok demontovat'iba
kvalifikovany persondl.

Tento vyrobok sa sklada z roznych typov materidlov. Niektoré z tychto materialov
je mozné recyklovat; iné je potrebné zlikvidovat. Informujte sa, prosim, o
systémoch recyklacie alebo likvidacie, ktoré platia vo vasej oblasti pre tento typ
vyrobku.

/\Ppozor

Niektoré casti vyrobku moéZu obsahovat znecistujice
alebo nebezpecné latky. Ak sa tieto latky nelikviduja
spravne, mdézu mat Skodlivy vplyv na Zivotné
prostredie a ludské zdravie.

- . ~

Ao R RS SRR ZE TSR
nesmie likvidovat's domovym
odpadom. Odpad oddelte na
likvidaciu a recyklaciu podla
postupov stanovenych miestnymi
predpismi alebo vyrobok vratte

predajcovi pri kiipe nového vyrobku. _

/N\PozOR

Miestne predpisy m6Zzu uloZit' vysoké pokuty, ak sa
tento vyrobok nezlikviduje v silade so zakonom.



11 TECHNICKE SPECIFIKACIE

VSetky technické Specifikacie uvedené v tejto €asti sa vztahuju na teplotu okolia 20 °C (+ 5 °C). Spolocnost Nice SpA si vyhradzuje
pravo kedykolvek vykonat Gpravy produktu, ak sa to povaZuje za potrebné, bez zmeny jeho funkcii a zamyslaného poufZitia.

Tabulka 13

Popis Technicka Specifikacia

Napajaci zdroj MC800 120/250 V ~ 50/60 Hz

Nominalny vykon absorbovany sietovou sietou 900 W

Spotreba v pohotovostnom reZime <0,5W (bez prislusenstva a s akymikolvek pripojenymi fotobunkami ako v bode (, Obrdzok 7')

Vystup vystrazného svetla 1 majék (lampa 120/250V, 21 W)

Vystup elektrického zamku 1 x 12 Vaelektricky zdmok s max. 15 VA

VYstup STB 24V vystup pre na[gfé\janie reléovej fotobunky, pozri (,Obrdzok 7'). Maximalna spotreba energie: 4 W. Vystup sa v
pohotovostnom reZzime vypne.
1 vystup s maximalnym zataZzenim 15 jednotiek Bluebus (maximalne 6 parov fotobuniek MOFB alebo MOFOB + 2 pary

Vystup BLUEBUS fotobuniek MOFB alebo MOFOB adresovanych ako otvaracie zariadenia + maximalne 4 ovladacie zariadenia MOMB alebo
MOTB)

Vstup STOP pre norvma”lne zat’vorfené alebo, normélnevotv’orené kontakty’alelrao pre kontakty s pevnym odporom 8,2 kQ so
samoucenim (akakolvek odchylka od uloZeného stavu spusti prikaz ,STOP")

SbS vstup pre normalne otvorené kontakty (zatvorenie kontaktu spusti prikaz Krok za krokom)

OTVORENY vstup pre normaélne otvorené kontakty (zatvorenie kontaktu spdsobi prikaz OTVORIT)

ZATVORIT vstup pre normalne otvorené kontakty (zatvorenie kontaktu spdsobi prikaz ZATVORIT)

Radiovy konektor SM konektor pre prijimace

Vstup pre radiovi anténu 50 Q pre kabel typu RG58 alebo podobny

Programovatelné funkcie 8 funkcii ZAP/VYP a 8 nastavitelnych funkcii
Samonaucenie zariadeni pripojenych k vystupu BlueBus; samonaucenie typu zariadenia

Funkcie samoucenia pripojeného k svorke ,STOP” (kontakt NO, NC, pevny rezistor 8,2 kQ alebo dvojitad hrana 4K1);
samonaucenie drahy brany a automaticky vypocet bodov spomalenia a Ciastocného otvorenia

Prevadzkova teplota -20°C az +55 °C

PoutZitie vo vysoko kyslom, slanom alebo NIE

potencialne vybuSnom prostredi

Stupen ochrany IP 54 s neporusenym obalom

Rozmery (mm) 310x232xV 122

Hmotnost'(kg) 4,1

12 zHoDA

Nice Spa Vyrobca tohto zariadenia vyhlasuje, Ze je v stlade so smernicou 2014/30/EU (EMC) a smernicou Eurépskeho parlamentu a Rady 2006/42/ES zo0 17.
maja 2006 o strojovych zariadeniach a o zmene a doplneni smernice 95/16/ES (prepracované znenie). Navod na obsluhu a Gplné znenie vyhlasenia o zhode
EU néjdete na nasleduijticej internetovej adrese: www.niceforyou.com; v ¢astiach ,podpora” a ,na stiahnutie”.
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POKYNY A UPOZORNENIA NA POUZITIE

Pred prvym pouZitim automatiza¢ného systému poziadajte inStalatéra o vysvetlenie
pdévodu zvySkovych rizik a venujte niekolko minut precitaniu si tohto ndvodu na obsluhu
a suvisiacich upozorneni, ktoré vam inStalatér odovzdal. Uschovajte si ndvod na obsluhu
pre pripad pochybnosti a zabezpecte jeho poskytnutie novym majiteflom
automatizacného systému.

/\ pozor!

VaSa automatizacia je stroj, ktory verne vykonava prikazy
zadané pouzivatelom. Nedbanlivost'a nespravne pouzZivanie
mozu viest'k nebezpecnym situaciam:

- Nemanipulujte s branou, ak sa v jej dosahu nachadzaju
[udia, zvierata alebo predmety.

- Je prisne zakdzané dotykat sa Casti automatizacie pocas jej
pohybu.

— Fotobunky by sa nemali povaZovat za skutotné bezpe¢nostné zariadenia, ale
iba za pomocné bezpecnostné zariadenia. SU navrhnuté s pouZitim vysoko
spolahlivej technoldgie, ale v extrémnych podmienkach mdzu byt nachylné
na poruchy alebo potenciadlne poruchy a v ur€itych pripadoch tieto poruchy
nemusia byt okamZite zjavné.

— pravidelne kontrolujte, ¢i fotobunky spravne funguju.

&JE PRISNE ZAKAZANE prechadzat autom, kym je v prevadzke.
Zatvara sa! Prechod je povoleny iba vtedy, ak je automatizacia
uplne otvorena a zastavena.

/\ pETI

Automatizacny systém zarucuje vysoky stupen
bezpecnosti. Vdaka detekénym systémom dokaZze riadit'a
zarucit pohyb brany v pritomnosti os6b alebo predmetov.
Napriek tomu sa odporuca zakazat detom hrat'sav
blizkosti automatizacie a nenechavat'v jej blizkosti
dialkové ovladace, aby sa predislo akejkolvek nechcenej
aktivacii systému. Automatizacia nie je hracka!

Vyrobok nie je ur€eny na pouzivanie osobami vratane deti's
obmedzenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo duSevnymi schopnostami
alebo osobami, ktoré nemaju skdsenosti alebo znalosti, pokial nie st
pod dohladom alebo zaSkolené v pouZivani vyrobku osobou
zodpovednou za ich bezpecnost.

Anomalie:Ak sa automatizacia sprava zvlastne, odpojte napdjanie
automatizacie a manudlne odomknite motor (pozrite si prislusny navod
na obsluhu), aby ste mohli branu ovlddat manuélne. Nevykonavajte
Ziadne opravy sami, ale kontaktujte svojho déveryhodného instalatéra.

B

Neupravujte systém ani jeho programovanie a
parametre nastavenia riadiacej jednotky: za tieto
operacie je vylu€ne zodpovedny vas inStalatér.

Porucha alebo vypadok priudu:Pocas ¢akania na zasah instalatéra alebo

obnovenie napajania, ak systém nie je vybaveny zaloznymi batériami, je

mozné automatizaciu pouzivat manualnym odomknutim motora (pozrite si
prislusny ndvod na obsluhu) a manualnym posunutim kridla brany.

Bezpecnostné zariadenia mimo prevadzky:Automatizaciu je mozné pouzit aj vtedy, ked je jedno alebo
viac bezpecnostnych zariadeni chybnych alebo nefunkénych. Automatizaciu je mozné ovladat'v rezime ,,

PodrZanie pre spustenierezim " nasledujicim spésobom:

1. odoslite prikaz na ovladanie brany pomocou vysielaca alebo kii¢ového
ovladaca atd. Ak v3etko funguje spravne, brana sa bude pohybovat’
normalne, inak postupujte podla popisu nizsie.

2. do 3 sekund znova stlacte ovladac a podrzte ho stlaceny

3. priblizne po 2 sekundach sa bréna pohne v smere ,podrZzanim pre

spustenie,rezim”, inymi slovami, bude sa pohybovat, pokial bude stlaceny
ovladaci prvok.

w Ak su bezpecnostné zariadenia mimo prevadzky, nechajte systém
€o najskor opraveny kvalifikovanym technikom.

Test, pravidelna Gdrzba a akékolvek opravy musia byt zdokumentované osobou
vykonavajlcou pracu a dokumenty musi byt uloZzené majitelom automatizacie.
Jediné zasahy, ktoré moéze pouzivatel pravidelne vykonavat, zahfnaju Cistenie
sklenenych komponentov fotobunky (pouzite makkd a mierne vihkd handricku) a
odstrafiovanie akychkolvek listov alebo kamenov, ktoré by mohli branit’
automatizacii.

PouzZivatel automatizacie musi manualne odomknut motor.

Pred zacatim akejkolvek udrzby sa uistite, Ze je to bezpecné,
aby ste predisli ndhodnému pohybu brany inymi osobami
(pozrite si prislusny navod na obsluhu).

Udrzba:Aby sa zabezpetila konstantna Groveri bezpe¢nosti a ¢o najdlhsia

Zivotnost automatizacie, je potrebné vykonavat pravidelnud udrzbu (najmenej
kazdych 6 mesiacov).

(1] Kontroly je opravneny vykonavat'iba kvalifikovany personal,
udrzbarske prace a opravy.
Likvidacia:Na konci svojej Zivotnosti musi byt automatizacia demontovana

kvalifikovanym personalom a materidly musia byt recyklované alebo
zlikvidované v sulade s platnymi miestnymi predpismi.

L...J Ak bola automatizacia uzamknuta pomocou funkcie ,,Uzamknit auto-

.Po odoslani prikazu” sa brana nepohne a
vystrazné svetlo 9 kratkych bliknuti.
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OBECNA BEZPECNOSTNI VAROVANI A
BEZPECNOSTNI OPATRENI

&VAROVANi! DuleZité bezpe€nostni pokyny. DodrZujte viechny

pokyny, protoZe nespravna instalace miZe zpusobit vazné
poskozeni.

/M\VAROVANI! Dilezité bezpeénostni pokyny. Je dileZité

dodrZujte tyto pokyny k zajiSténi osobni bezpecnosti.
Tyto pokyny peclivé uschovejte.

&Podle nejnoveéjsi evropské legislativy je auto-

Zarizeni musi byt vyrobeno v souladu s harmonizovanymi
pravidly uvedenymi v platné smérnici o strojnich
zafizenich, ktera umoZziuji prohlaseni o predpokladané
shodé automatizace. V diisledku toho musi veskeré
operace spojené s pripojenim vyrobku k elektrické siti,
jeho uvedenim do provozu a udrzbou provadét vyhradné
kvalifikovany a odborny technik.

&Aby se predeslo nebezpeci z neimysiného resetovani

tepelné pojistky, nesmi byt tento spotfebic napajen
externim spinacim zafizenim, jako je €asovac, ani
pripojen ke zdroji, ktery je pravidelné napdajen nebo
vypinan obvodem.

VAROVANI! DodrZujte prosim nasledujici varovani:

- Pred zahajenim instalace zkontrolujte ,Technické
specifikace produktu”, zejména zda je tento produkt
vhodny pro automatizaci vasi navadéné soucasti. Pokud
neni vhodny, v instalaci NEPOKRACUJTE.

- Vyrobek nelze pouzivat pred jeho uvedenim do provozu dle
pokynd v kapitole , Zkouska a uvedeni do provozu”.

- Pred zahajenim instalace produktu zkontrolujte, zda jsou
vSechny materidly v dobrém provoznim stavu a vhodné pro
zamyslené poufZiti.

- Vyrobek neni uréen k pouZivani osobami (v€etné déti) se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi
schopnostmi, ani osobou bez dostatecnych zkuSenosti nebo
znalosti s vyrobkem.

- Déti si se spotfebi¢em nesmi hrat.

- Nedovolte détem hrat si s ovladacimi prvky vyrobku.
Uchovavejte dalkové ovladace mimo dosah déti.

- Napdjedi sit'systému musi obsahovat odpojovaci zafizeni
(neni soucasti dodavky) s rozpinaci mezerou kontaktt
umoznujici uplné odpojeni za podminek stanovenych
kategorii prepéti III.

— Bé&hem instalace zachézejte s vyrobkem opatrné a dbejte na to, aby
nedoslo k jeho rozdrceni, promacknuti, upusténi nebo kontaktu s
kapalinami jakéhokoli druhu. Uchovavejte vyrobek mimo dosah zdrojt
tepla a otevieného ohné. Nedodrzeni vy3e uvedenych pokynd muze
poskodit vyrobek a zvysit riziko nebezpeci nebo poruchy. Pokud k tomu
dojde, okamZité instalaci preruste a kontaktujte zdkaznicky servis.



— Vyrobce se zfika veSkeré odpovédnosti za Skody na majetku,
vécech nebo osobach vzniklé v disledku nedodrZeni montazniho
navodu. V takovych pfipadech se zaruka na vady materialu
nevztahuje.

- VaZena hladina akustického tlaku emise A je nizsi nez
70 dB(A).

- Cisténi a udrzbu vyhrazenou pro uZivatele nesmi
provadét déti bez dozoru.

- Pred zdsahem do systému (Gdrzba, CiSténi) vzdy
odpojte vyrobek od elektrické sité a od pfipadnych
baterii.

7 POPIS VYROBKU A URCENE POUZITI

— Systém casto kontrolujte, zejména lanka, pruziny a podpéry,
abyste odhalili pfipadnou nevyvazenost a znamky opotrebeni
nebo poskozeni. NepouZzivejte vyrobek, pokud je tfeba jej opravit
nebo sefidit, protoZe chybna instalace nebo nespravné vyvazeni
automatizace mize vést ke zranénim.

- Obalovy material vyrobku musi byt zlikvidovan v
souladu s mistnimi predpisy.

MC800je elektronicka Fidici jednotka pro automatizaci k¥idlovych bran. Ridici jednotka je specialné& konfigurovana pro p¥ipojeni k zafizenim patficim do
systému Opera a systému Bluebus. Mezi dal3i dostupné pfisluSenstvi patfi pfijimace konfigurované s konektorem ,SM*.

Tento produkt spliiuje kritéria stanovena v nafizeni ,,Pohotovostni reZim"“. Produkt prejde do pohotovostniho reZimu 5 minut po ukonceni
spravné provedeného manévru. Pokud produkt neni nakonfigurovan, prejde do pohotovostniho reZimu po 10 minutéach.

&POZOR! - Jakékoli jiné pouZiti, neZ je zde uvedeno, nebo v jinych podminkach prostfedi, nez jaké jsou uvedeny v tomto navodu k pouZziti.

je povaZovano za nevhodné a pfisné zakazané!

2.1 SEZNAM DiLU RiDICI JEDNOTKY

Ridici jednotka se sklad4 z elektronické desky s ovlddacimi a Fidicimi prvky, které je umisténa a chran&na ve sk¥ini.Obrdzek 1,zobrazuje hlavni ¢sti tvofici

desku.”
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A Ochranna pojistka (5A F) Vstupni K. Programovaci tla¢itko Fidici a ovladaci jednotky , Otevrit”
B. Svorka sitového napajeni Vystupni L Programovaci tla¢itko Fidici a ovladaci jednotky ,Stop/Set”
C Svorka FLASH (120/250V) Vystupni M Programovaci tlacitko Fidici a ovladaci jednotky ,Zavrit” LED
D Svorka motoru 1 N Indikator stavu fidici jednotky
E Vystupnisvorka motoru 2 Svorkovnice O Konektor radiové antény (pfislusenstvi)
F VYSTUPU (nizké napéti) P Rychlokonektor ,SM" pro radiovy pfijimac (pfislusenstvi)
G Kabelové svorky pro upevnéni napéjecich konektor( QQ Stavova LED motoru M1
H VSTUPNI svorkovnice (nizké napéti) R stavové LED dioda motoru M2
I LED indikatory stavu vstupG/vystupti S Konektor rozhrani IBT4N (prisluSenstvi)
J. Tiatitko pro ovladéni reléovych fotobunék
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3 INSTALACE

3.1 KONTROLY PRED INSTALACI

Pfed zahajenim instalace produktu je nutné:

— zkontrolujte neporuSenost dodavky

— zkontrolujte, zda jsou viechny materialy v dobrém provoznim stavu a vhodné pro
zamyslené poufZiti

- zkontrolujte, zda vSechny provozni podminky splfiuji podminky
uvedené v , Limity pouZiti produktu,” odstavec a v , TECHNICKE
SPECIFIKACEkapitola

- Zkontrolujte, zda je zvolené misto instalace kompatibilni s celkovymi
rozméry produktu (viz ,Obrdzek 2,")

- zkontrolujte, zda je povrch zvoleny pro instalaci produktu pevny a zda
zajiStuje stabilni uchyceni

- Ujistéte se, Ze misto instalace neni vystaveno zaplavam; v pfipadé
potfeby musi byt vyrobek instalovan vhodné vyvySené nad droven
terénu.

— zkontrolujte, zda prostor kolem produktu umoziiuje bezpecny a snadny pristup

— zkontrolujte, zda vSechny pouzité elektrické kabely patfi k typu uvedenému v ¢asti , Tabulka
1,

— Zkontrolujte, zda ma automatizace mechanické dorazy v obou fazich,
otevirani i zavirani.

3.2 OMEZENI POUZITI PRODUKTU

Vyrobek musi byt pouZivan vyhradné s napétim 120/250 VAPFfevodové motory
50/60 Hz s vhodnym vykonem, s koncovym spinatem nebo bez néj, vybavené
integrovanou tepelnou pojistkou.

w Automatizace provedena pomoci MC800 musi mit citlivost-

tivnich okrajua.

&Pouiijte vhodnou citlivou hranu schopnou projit ,,im-"
.test shody” za jakéhokoli provozniho stavu automatizace.

3.3 IDENTIFIKACE VYROBKU A CELKOVE
ROZMERY

Celkové rozméry a Stitek (A), které umoznuiji identifikaci produktu, jsou
uvedeny v ,Obrazek 2,.

4 N\
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3.4 TYPICKA INSTALACE

.Obrazek 3,ukazuje priklad automatiza¢niho systému konstruovaného s
pouZitim NICE komponenta.
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A Ridici jednotka
B « PFevodovy motor
C Vystrazné svétlo
D Fotoburika
E Digitalni klavesnice - Cte¢ka transpondéru - Voli¢ kli¢d
F Sloupek fotoburiky
G Mechanické dorazy pro otevfenou polohu
H Mechanicky doraz v zaviené poloze Elektricky
I zdmek

Tyto vy3e uvedené komponenty jsou umistény podle typického
standardniho rozvrzeni. Pouziti rozvrzeni v ,,Obrazek 4,)ako referenci
definujte pfibliznou polohu, ve které bude kazda soucast systému
instalovana.”

&PFed zahdjenim instalace si pfipravte znovu-
poZadované elektrické kabely podle ,, Obrdzek 4,a k
tomu, co je uvedeno v ,, TECHNICKE SPECIFIKACE
~Kapitola®”.

~
\ J
Tabulka 1
i::ntiﬁkace Charakteristiky kabelu
. NAPAJECI KABEL RIDICI JEDNOTKY 1

kabel 3 x 1,5 mm:
Maximalni délka 30 m [poznamka 1]

Kabel vystraznych svétel

b 1 kabel 2 x 1,5 mm:

Maximalni délka 20 m

ANTENNT{ kabel

1 x stinény kabel typu RG58 Maximalni délka
20 m; doporu¢eno <5m

Kabel BLUEBUS DEVICES

d 1 kabel 2 x 0,5 mm;

Maximalni délka 20 m [poznamka 2]

Kabel pro vybér kli¢d
¢ 2 kabely 2 x 0,5 mm;
Maximalni délka 50 m

Kabel pro napéjeni motoru 1

kabel 4 x 1,5 mm:2
Maximalni délka 10 m




TECHNICKE SPECIFIKACE ELEKTRICKYCH KABELU

Identifikace

Zédny.

Charakteristiky kabelu

PRIPOJENT ELEKTRICKEHO ZAMKU 1
G kabel 2 x 1 mm:2
Maximalni délka 10 m

Pokud je napajeci kabel delSi nez 30 m, je nutné pouZzit kabel s
vE&tsim prafezem (3 x 2,5 mm?).2) a v blizkosti automatizace musi
byt instalovan bezpecnostni uzemrovaci systém.

Poznamka 1

Pokud je kabel BlueBus del3i nez 20 m, maximalné viak 40 m, je nutné pouZit
kabel s vétsim prafezem (2 x 1 mm2) musi byt pouZito.

Poznamka 2

&Pouiité kabely musi byt vhodné pro dany typ prostfedi.
informace o misté instalace.

&Pﬁ pokladani potrubi pro vedeni elektrickych kabelG
A u vstupniho bodu kabelu do Fidici jednotky
zkontrolujte, zda se v propojovacich Sachtach nenachéazeji
usazeniny vody ani kondenzat v pFipojovacich kanalech,
protoZe voda a vlhkost by mohly poskodit elektronické
obvody vyrobku.

3.5 INSTALACE RIDICI JEDNOTKY

Pro zajiSténi Fidici jednotky (,Obrdzek 5,a" Obrdzek 6,"):

1. povolte Srouby (A) a sejméte kryt (B.) Fidici jednotky

2. identifikujte pFedfezané otvory (C) umisténé podél spodni strany krabice a
perforujte ty, které slouzi k prdchodu elektrickych kabelG

V pfipadé potreby lze pouZit bocni kabelovy vstup (D).

V tomto pfipadé je nutné pouZit vhodné trubkové armatury.

L

4 N

(5]

v

vrtat zed (E) podle rozmér(i uvedenych na obrazku a zajistéte
vhodné hmoZzdinky (nejsou soucasti dodavky)

umistéte krabici (F) a pfipevnéte jej Srouby (G) (neni soucasti dodavky)
pfipravit kabelové prachodky pro prichod pfipojovacich kabeld
Provedte elektrické zapojeni podle pokynd v &asti ,,
ELEKTRICKE PRIPOJENI kapitola“.

ouk w7

Instalace jakychkoli dalSich zafizeni pouzivanych v
automatizovaném systému, viz piislusné navody k obsluze.

L

7. Po provedeni elektrickych zapojeni nasadte kryt (B.) zpét a
utahnéte Srouby (A).

~

- /

4  ELEKTRICKE PRIPOJENI

4.1 PREDBEZNE KONTROLY

Elektrické pFipojeni rlznych zafizeni nachazejicich se na
automatizaci (fotobunky, digitalni klavesnice, ¢tecky
transpondérovych karet atd.) k Fidici jednotce musi byt provedeno
presPékny,Systém ,Bluebus”. Dalsi pfipojeni naleznete nize.

& VSechna elektrickd pFipojeni musi byt provedena se systémem
odpojen od elektrické sité a s odpojenym nouzovym
zdrojem napajeni (pokud je v automatizaci k
dispozici).

&Pﬁpojovaci operace smi provadét pouze
kvalifikovany personal.

A Namontujte na elektrické vedeni zafizeni, které zcela
odpoji automatizaci od sité.

- Odpojovaci zafizeni musi mit kontakty s dostatecnou
mezerou, aby bylo zajisténo Uplné odpojeni za podminek
prepéti kategorie III v souladu s instalacnimi pokyny. V
pfipadé potreby toto zafizeni zarucuje rychlé a bezpe¢né
odpojeni od elektrické sité, a proto musi byt umisténo v
dohledu automatizace. Pokud je umisténo skryté, musi byt
vybaveno systémem, ktery zabrafiuje nedmysinému nebo
neoprdvnénému opétovnému zapojeni napajeni, aby se
predeslo potencidlnim nebezpecim.

CESTINA -5
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4.2 SCHEMA ZAPOJENI A POPIS PRIPOJENI

z
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4.2.1 SCHEMA ZAPOJENI S RELE A FOTOBUNKAMI BLUEBUS V POHOTOVOSTNIM REZIMU
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4.2.2 SCHEMA ZAPOJENI S FOTOBUNKAMI BLUEBUS A KONCOVYMI SPINACI MOTORU
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4.2.3 SCHEMA ZAPOJENI S RELE A FOTOBUNKAMI BLUEBUS BEZ FOTOTESTU (POHOTOVOSTNI REZIM
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DEAKTIVOVAN)
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4.2.4 SCHEMA ZAPOJENI S RELEOVYMI FOTOBUNKAMI S FOTOTESTEM (POHOTOVOSTNI REZIM DEAKTIVOVAN)
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4.2.5 POPIS PRIPOJEN{
Vyznam kédl/slov vyrazenych na elektronické desce v blizkosti pfislusnych svorek je popsan nize.

Tabulka 2

ELEKTRICKE PRIPOJEN{

Terminaly Funkce Popis Typ kabelu
Napajeni P oy
L-N-
©) 1201250V - 50/60 Hz Napéjeni ze sit& 3x1,5mm:
Vystrazné svétlo:
S , el , ) 2x1,5mm:
BLIKAT Blikajici vystup Vystup pro vlastni Zarovku 120/250 V (max. 21 W). Vystup Ize naprogramovat jako Anténa:
120/250 V ~ 50/60 Hz +nocni osvétleni” (viz kapitola , Programovani drovné 1 (ZAP-VYP),) P
1 x stinény kabel typu
RG58
LM)d Motor 1 Pfipojeni motoru M1 4x1,5mm;
L(M)J Motor 2 Pfipojeni motoru M2 4x1,5mm;
1-2 Elektricky zamek Vystup pro 12 Va (elektricky zimek (maximaln& 15 VA) 2x 1,0 mm:
3 ov Napajeni 0 V pro sluzby 1x0,5mm:
4 Spolecné 24V Spolegné pro vechny vstupy (+24 V)C) 1x0,5mm:
Vystup 24 V pro napdjeni reléové fotobunky, viz (,Obrdazek ZMaximalni
5 Vystupn set-top box spotfeba energie: 4 W. 1x0,5mm:
Vystup se v pohotovostnim rezimu vypne.
Vstup pro kompatibilni zafizeni (MOFB, MOFOB, MOB a MOTB). Zafizeni musi byt
zapojena paralelné dvéma vodici, kterymi je vedeno jak napdjeni, tak komunika¢nf{
signaly. Neni nutné dodrzovat oznaceni pdl{. BEhem ucici funkce bude kazdé
6-7 BlueBus L T PR, . P . 2x0,5 mm:
zafizeni pfipojené k fidici jednotce individualné rozpoznano diky jednoznacnému
kédu. Kdykoli je zaFizeni pfidano nebo odebrano, musi Fidici jednotka spustit ucici
proceduru (viz , Uceni pFipojenych zarfizeni,odstavec”).
Vstup pro koncovy spina¢ motoru 1 v pIné oteviené poloze (pokud se nepouZiv4, ponechte vstup
8 AuxIni volny). Fotovstup, pokud je naprogramovan pro reléové fotoburiky (viz ,Programovadni s AUX 1x0,5 mm:
vstupy,odstavec”).
Vstup pro koncovy spina¢ motoru 2 v pIné oteviené poloze (pokud se nepouZiva, ponechte vstup
9 AuxIn2 volny) Vstup Photo1, pokud je naprogramovan pro reléové fotoburiky (viz ,Programovani s AUX 1x0,5 mm:
vstupy,odstavec”).
Vstup pro koncovy spina¢ motoru 1 v pIné zaviené poloze (pokud se nepouZiva, ponechte vstup
10 AuxIn3 volny). Vstup Photo2, pokud je naprogramovén pro reléové fotoburiky (viz , Programovéni s AUX 1x0,5 mm:
vstupy,odstavec”).
1" AuxInd Vstup pro Ifoncv?vy s;jf’n’aé mvt?toru 2v L’Jpvlném uzavFeni,(p?klifi se nepouziva, ponechte 10,5 mma
vstup volny). Pfi poutziti v reZimu fotoburiky se vstup stava prikazem STOP.
Vstup pro zafizeni, kterd svym zadsahem spusti okamZité zastaveni aktualniho manévru
nasledované kratkym obracenim. K tomuto vstupu Ize pfipojit kontakty NO (normalné
otevrené), kontakty NC (norméalné zaviené) nebo zafizeni s vystupnim pevnym rezistorem 8,2
kQ, jako jsou citlivé hrany. Kazdé zafizeni pripojené k tomuto vstupu bude fidici jednotkou
béhem faze uceni individuélné rozpoznano (viz , Uceni pripojenych zarizeni,odstavec”).
B&hem této faze, pokud fidici jednotka detekuje jakoukoli odchylku od nau¢eného stavu, spusti
12 STOP STOP. K tomuto vstupu Ize pfipojit jedno nebo vice zafizeni, i kdyZ se od sebe lisi: libovolny 1x0,5 mm:
pocet NO vstupl paralelnég; libovolny pocet NC vstupU sériové; 2 zafizeni s vystupem s pevnym
rezistorem 8,2 kQ paralelné. Pokud je zapojeno vice neZ 2 zafizeni, musi byt vSechna zapojena
kaskadoveé s jednim zakoncovacim rezistorem 8,2 kQ; 2 NO a NC zafizeni paralelnég, pficemz
rezistor 8,2 kQ je zapojen sériové s kontaktem NC (to také umozriuje kombinovat 3 zafizeni:
NO, NC a 8,2 kQ).
13 Krok za krokem Vstup pro tlacitko NO (normalné otevieny) pro odesilani prikaz( v krokovém rezimu. 1x0,5mm:
Vstup pro ovladaci zafizeni, ktera spoustéji oteviraci manévr pouze pfi svém zasahu. K tomuto
14 OPEN PP L . P ) ) P P 1x0,5 mm:
vstupu lze pfipojit normalné rozpojené kontakty (NO).
Vstup pro ovladaci zafizeni, ktera spoustéji zaviraci manévr pouze pfi svém zasahu. K tomuto
15 CLOSE p pro oviada: =nl, | POUSLE] pouze p 10,5 mm:
vstupu Ize pfipojit normalné rozpojené kontakty (NO).

Tento produkt ma 24V vystup pro napajeni pomocnych zafizeni a konektor pro pripojeni pFisluSenstvi.
Spotfeba energie pfisluSenstvi nebyla pfi vypoctu spotfeby v pohotovostnim rezimu zohlednéna. Zkontrolujte pFislusné pokyny

pro spotfebu pFidanych zafizeni.
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4.2.6 OPERACE PRO PRIPOJENI

Pro provedeni elektrickych pFipojeni (, Obrazek 8,"):

1.  vyjméte svorky z jejich pouzder

2. Pfipojte rlizna zafizeni k pfislusnym svorkdm podle schématu
uvedeného v ¢asti ,Obrdzek 8,

3.  vratte svorky zpét do jejich krytd.

‘W Pokud systém obsahuje pouze jeden prevodovy motor, pfipojte jej
k terminalu M2 a terminal M1 nechte volny.

4.2.7 UMISTENT BEZPECNOSTNI LANKOVE SVORKY

Jakmile jsou provedena pripojeni k fidici jednotce, musi byt kabely
napajecich pripojek zajistény prislusnou kabelovou svorkou (, Obrdzek
11,"). Chcete-li to provést:

1. odstranite kabelovou svorku (A) z plvodni polohy
2. umistéte kabelovou svorku (A) pres pripojovaci kabely, které chcete
upevnit, a upevnéte jej dvéma Srouby (B.).

4.3 PRIPOJENI DALSICH ZARIZENI K
RIDICI JEDNOTCE

Pokud musi byt napdjena jakakoli dalSi zafizeni patFici k systému (napf.
Ctecka transpondérovych karet, osvétleni klicového volice atd.), Ize je
pfipojit k Fidici jednotce pomoci svorek.,,3 - 0 V"a,,4 - B&Zné (, Obrdzek
8."). Napajeci napéti je 24 VCs maximalnim dostupnym proudem 200
mA.

4.4 ADRESOVANI ZARIZENT PRIPOJENYCH K
SYSTEMU BLUEBUS

Aby fidici jednotka mohla rozpoznat zafizeni pfipojena prostfednictvim
systému ,BlueBUS", musi byt tato zafizeni adresovana.

Tuto operaci Ize provést sprdvnym umisténim elektrické propojky, ktera
je soucasti kazdého zarizeni (viz také navod k obsluze kazdého zafizeni).
NiZe je uveden diagram adresovani fotobunék v zavislosti na jejich typu.

~

FOTO 111
FOTO 1
(& J
Tabulka 3
Fotobuiika :3:;:;

FOTO (FOTO)

Externi fotoburka h = 50 aktivovana
béhem faze zavirani (zastavi a obrati
pohyb brany)

FOTO II (FOTO II)

Externi fotoburka h = 100 aktivovana
béhem faze zavirani (zastavi a obrati
pohyb brany)

FOTO 1 (FOTO 1)

VnitFni fotoburnka v =50 cm s aktivaci jak
pFi zavirani (zastaveni a obraceni pohybu),
tak i pfi otevirani (zastaveni a opétovné
spusténi po uvolnéni fotoburky)

FOTO 11I (FOTO 11II)

VnitFni fotoburika v = 100 cm s aktivaci jak
pfi zavirani (zastaveni a obraceni pohybu),
tak i pfi otevirani (zastaveni a opétovné
spusténi po uvolnéni fotoburky)

FOTO 2 (FOTO 2)

VnitFni fotoburika se aktivuje béhem faze
otevirani (zastavi a obrati pohyb brany)

=Es
ol

0=

Bl

=,
H ==V

‘W Na konci instalace nebo po foto-
buriky nebo jina zaFizeni byla odstranéna, je nutné
dokoncit proces uceni (viz ,, Uceni pFipojenych
zarizeni,odstavec").

FOTO 2 II (FOTO 2 II)
VnitFni fotoburika se aktivuje béhem faze
otevirani (zastavi a obrati pohyb brany)

KONFIGURACE FOTO 3 (FOTO 3)
NENI POVOLENA
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4,5 POCATECNI SPUSTENI A TEST
ELEKTRICKYCH PRIPOJENI
Po zapnuti Fidici jednotky provedte nasledujici kontroly (,0brdzek 13
w):
1. po nékolika sekundach zkontrolujte, zda, BlueBUS (A) LED blika
pravidelné s jednim zdbleskem p Za druhou
2. Zkontrolujte, zda blikaji fotobufky, obé TX (trans poslani) a

LED diody t RX (pfijem). typ blesku vyzafovanéhovtomto faze neni
vyznamny
3. zkontrolujte, zda se varovani SVé&tlo pFipojené k,,Flash*vystup je
vypnulo.
4 N\
@ Nice S.p.A. [( JL JL JL J)
Via Callalta, 1
'O %()‘?jyoderzo A
‘cen @
\/
’OCE —)l;l(fEIEIEIEIEIEIEIEI O
12 3 45678 9101112131415
R
' % x x x x 1 1 k 15)-1
~ 2 7231333%5.87%8
2835 J
- J

&Pokud néktery z téchto testi selZe, odpojte napajeni.
pFipojte se k Fidici jednotce a zkontrolujte rGizna dfive
provedend elektricka pFipojeni.

4.5.1 PROGRAMOVANI A OVERENT POHOTOVOSTNIHO
REZIMU

Pokud po zapnuti osm LED diod (L1..L8) tfikrat blikne, je pohotovostni rezim
aktivni. Pro aktivaci nebo deaktivaci pohotovostniho reZimu je nutné stisknout
vSechna tfi tlacitka (Otevrit/Stop/Zavfit), LED diody L1..L8 za¢nou blikat a tlacitka je
nutné uvolnit béhem tfetiho bliknuti. Pokud je pohotovostni rezim aktivni
aktivovan, vSechny LED diody L1..L8 tfikrat bliknou. Pokud je pohotovostni rezim
vypnuty, blikat nebude.

4.5.2 PROGRAMOVANI S POMOCNYMI VSTUPY

Alternativné k fotobunkam s relé je mozné pfipojit koncové spinace
motoru k Fidici jednotce na vstupech AUX 1 (FCA1), AUX 2 (FCA2), AUX 3
(FCC1) a AUX 4 (FCC2). Pro tuto funkci bude nutné aktivovat "
Programovani AUX vstupt". Postupujte takto:

— stisknéte a podrZztePomocny PRGtlacitko, dokud LED dioda ,LP“ nezhasne.

|“;QI| VesSkeré nepouzivané vstupy musi byt volné. .

4 N
14 t
- 7 WI‘H‘H‘H‘H‘H‘H‘H‘FILP
A — — — - LP
[©] -
| I B
x|l 2 8 &
L | 2 || o | 5 )
- J

Chcete-li deaktivovat funkci ,Programovani AUX vstupt" funkci, stisknéte tla¢itkoPomocny
PRGtlacitko, dokud LED dioda ,LP” nezhasne.

@I Pokud je aktivovana funkce ,,Programovani fotobunék” (,,LP"
(LED sviti), vstupy AuxIn1, AuxIn2, AuxIn3, AuxIn4 nelze pouZit
jako koncové spinace.

@' Pro dalSi podrobnosti o provozu s a bez
fototestu, Fidte se schématy zapojeni v casti,, Schéma
zapojeni s relé a fotoburikami Bluebus bez fototestu
(pohotovostni reZim deaktivovén),a” Schéma zapojeni
s reléovymi fotoburikami s fototestem (pohotovostni
rezim deaktivovdn),odstavce”.

12- CESTINA

4.6 UCENI PRIPOJENYCH ZARIZENI
Po prvnim spusténi musi Fidici jednotka rozpoznat zafizeni pripojena
k., BlueBUS a ,,STOP" vstupam.

I@I Ridici jednotka se automaticky nauéi reléové fotoburiky
pFipojeny ke vstupiim AUX1, AUX2 a AUX3, pokud nebyla
funkce vstupti zménéna na pouZziti koncovych spinact
motoru.

> s

@ Faze uc€eni musi byt provedena, i kdyZ Zadné zafFizeni
je pripojen k Fidici jednotce.

Ridici jednotka dokaze diky procesu u¢eni jednotlivé rozpoznavat

rdzna pripojena zarizeni a detekovat pripadné anomalie.

Aby k tomu doslo, je nutné provést proceduru uceni zafizeni vzdy, kdyz je

zafizeni pridano nebo odebrano.
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LED diody,,L1"a, L2"na fidici jednotce (,Obrdzek 15,") pomalu
blikne, aby signalizovalo, Ze je nutné provést proces uceni.
Chcete-li to provést:

1. soucasné stisknéte a podrzte [Open A] a [Stop/Set] knofliky

2. uvolnéte tlacitka, jakmile se rozsviti LED diody, L1"a, L2"za¢ne rychle blikat
(zhruba po 3 sekundéch)

3. pockejte nékolik sekund, nez Fidici jednotka dokondi fazi
uceni zafizeni

4. jakmile tato faze skondi,,,STOP"(S) LED dioda musi svitit a LED
diody,,L1"a, L2"musi zhasnout (LED diody ,L3" a ,L4" by
mohly zacit blikat).

IQ;’" Pokud jsou vstupy AUX In 1-2-3 pouzity k pFipojeni relé

fotoburiky, ponechte vSechny nepouZité vstupy volné.

4.7 VYBER TYPU MOTORU (POUZE PRO
HYDRAULICKE MOTORY)

\W Tuto fazi je nutné provést pouze v pFipadé, Ze se jedna o hydraulické motory
jsou pripojeny k Fidici jednotce.

U hydraulickych pohond je tlak, ktery udrZuje branu zavienou,
generovan v hydraulickém okruhu, ktery je neustale pod tlakem. Kdyz
Cas a opotfebeni snizi tésnost hydraulického okruhu, mdze po nékolika
hodinach dojit ke snizeni vnitfniho tlaku, coZ mdzZe zpUsobit mirné
otevreni kfidel brany. Aby se tento problém prekonal, ma Fidici
jednotka...,,UdrZovani tlaku“funkce, ktera v pfipadé aktivace kazdé 4
hodiny po zavreni brany vyda kratky prikaz ,zavfit", aby se kfidla zcela
zavrela a hydraulicky okruh se znovu natlakoval. Aktivace funkce se
provadi podle pokynt v &asti ,Programovdni tirovné 1 (ZAP-VYP)-
Funkce L8" odstavec.



4.8 UCENI SE POZIC

Jakmile jsou pfipojena zafizeni naucena, je nutné naucit polohy
mechanickych dorazli (maximalni otevieni a maximalni zavieni). Tento
postup Ize provést tfemi rdznymi zplsoby:automaticky,manual a
smiSeny.

V automatickém reZimu se fidici jednotka nau¢i mechanické dorazy, vypocita
nejvhodnéjsi odsazeni kfidel brany a vypocita body zpomaleni., A"(, Obrazek
16").

&‘Pfed spusténim automatického procesu samouceni

V reZimu ovérte, zda je sila motoru vhodna pro pouzity
typ motoru (viz odstavec ,,Programovani trovné 2
(nastavitelné parametry)-Funkce L6").
V manualnim reZimu, pozice (,0brdzek 16,") se programuji postupné,
pohybem kidel do pozadovanych bodl. Programovanou pozici Ize

identifikovat, kdyZ se rozsviti jedna z osmi LED diod,,L1...L8"blika (viz ,,
Tabulka 4").

V smiSeném reZimu je moZné spustit automaticky postup a poté

pomoci ruéniho postupu upravit jednu nebo vice pozic.
4 N
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Tabulka 4

PROGRAMOVACI POZICE

Pozice LED | Popis

Pozice 0 L1 maximalni zaviena poloha: kdy?z je kfidlo relativné
(motor 1) k motoru 1 narazi na mechanicky doraz zavirani
Pozice 0 L2 maximalni zaviraci poloha: kdyz je k¥idlo relativné
(motor 2) motor 2 narazi na mechanicky doraz zavirani
Pozice A

(motor 2) L5 po kterém se rychlost zavirdni motoru 2 bude
Zpomaleni snizovat, dokud se kFidlo nezastavi v poloze 0
start

Pozice A

(motor 1) L6 po kterém se rychlost zavirani motoru 1 bude
Zpomaleni snizovat, dokud se k¥idlo nezastavi v poloze 0
start

Pozice 1 L7 maximalni oteviraci poloha: kdyZ motor 2 odpovidajici
(motor 2) kFidlu narazi na mechanicky doraz otevirani
Pozice 1 L8 maximalni poloha pro otevreni: kdyz motor 1 odpovidajici
(motor 1) k¥idlu narazi na mechanicky doraz pro otevieni

~W Konfigurace ,,zpomaleni” (LED diody ,,L5" a ,,L6") mGZe
provést ,,ru€né” po konfiguraci zaviraci a oteviraci

polohy.

4.8.1 UCENT V AUTOMATICKEM REZIMU
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Provedeni automatického uceni:
1.  soulasné stisknéte a podrzte tlacitka [Stop/Set] g [Close V]

2. uvolnéte tlacitka, jakmile se rozsviti LED diody,,L3"a, L4"zacne rychle blikat
(zhruba po 3 sekundéch)

3. Zkontrolujte, zda automatizace provadi nasledujici manévrovaci
sekvence:

A.zavfeni motoru M1 az na mechanicky doraz
B.zavieni motoru M2 aZ na mechanicky doraz
C.otevieni motoru M2 az k mechanickému dorazu
D.otevieni motoru M1 az k mechanickému dorazu
E.zavieni motoru M1 az na mechanicky doraz
F.zavieni motoru M2 aZ na mechanicky doraz.

w Pokud prvni dva manévry (a a b) nejsou ,,pFiblizovaci“, ale
Loteviraci” manévry stisknéte [open ] nebo [Close V]
tlacitko pro ukonceni faze uceni. V tomto okamziku
prohodte ovladaci vodice (vné&jsi polohy vzhledem k
terminalu) na motoru, ktery provedl oteviraci manévr,
a zopakujte postup samouceni.

4. na konci zaviraciho manévru (e-f) obou motord, LED diody
.L3"a, L4"zhasnuti signalizujici spréavné provedeni

procedury.

W Pokud béhem automatického procesu uceni foto-
Pokud dojde k zasahu €lanka nebo jednoho ze zafizeni
pripojenych ke vstupu ,,stop”, proces se prerusi a LED
dioda L1 zacne blikat. V tomto pfipadé je nutné proces
samouceni zopakovat od zacatku.

||L]2]| Automaticky proces uceni Ize kdykoli znovu spustit
Case, a to i po fazi instalace; napfFiklad po Gpravé
polohy mechanickych dorazu.

4.8.2 UCENT V MANUALNIM REZIMU

\W\Uiivatel ma na stisknuti tlacitek maximalné 10 sekund.
postupné béhem procesu uceni. Po uplynuti této doby
se proces automaticky ukondci a uloZi se do paméti
zmény provedené do té doby.
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Provedeni manudlniho uceni:
1. soucasné stisknéte a podrzte tlacitka [Stop/Set] a [Close V]
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uvolnéte tlacitka po zhruba 3 sekundéch kdz za¢ne dioda "L3" a "L4" rychle
blikat

stisknéte [Stop/Set]
LED ,,L1“ bliké: pozice 0 motoru M1

- Pro ovladani motoru 1 a jeho ptesunuti do pozice ,,0“ (viz "obrazek 16")
stisknéte a podrzte tlacitko [Open Al nebo [Close ¥]. Jakmile motor doséhne této
polohy, uvolnéte tla¢itko a pohyb se zastavi.

- Pro ulozeni této polohy stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set] po dobu alespoit 3
sekund, poté jej uvolnéte. Po priblizné 2 sekundéch ziistane LED ,,L1“ svitit trvale
a po uvolnéni tla¢itka [Stop/Set] za¢ne blikat LED ,,L2%

LED ,,L2° blika: pozice 0 motoru M2

- Pro ovladéni motoru 2 a jeho pfesunuti do pozice ,,0“ (viz obrazek 16)
stisknéte a podrzte tlacitko [Open Alnebo [Close ¥] Jakmile motor dosdhne této
polohy, uvolnéte tlacitko a pohyb se zastavi.

- Pro ulozeni této polohy stisknéte a podrite tladitko [Stop/Set] po dobu alespoi 3
sekund, poté jej uvolnéte. Po priblizné 2 sekundach zistane LED ,, L2 svitit
trvale a po uvolnéni tla¢itka [Stop/Set] za¢ne blikat LED ,,.L5

6. LED ,,L5“ blika: pozice A motoru M2 (Ize nastavit pouze po ulozeni polohy
otevieni)

- Pro ovladani motoru 2 a jeho presunuti do pozice ,,A“ (viz obrazek 16)
stisknéte a podrite tlatitko [Open Alnebo [Close Y], Jakmile motor dosahne této
polohy, uvolnéte tlacitko a pohyb se zastavi.

- Pro uloZeni této polohy stisknéte a podrite tlacitko [Stop/Set] po dobu
alespon 3 sekund, poté jej uvolnéte. Po pfiblizné 2 sekundach zastane LED ,,L5“
svitit trvale a po uvolnéni tlacitka [Stop/Set] za¢ne blikat LED ,,L6“.

7. LED dioda "L6" blika:pozice A v M1(konfigurovatelné az po
dosaZeni oteviraci polohy)

- pro ovladani a uvedeni motoru 1 dopozice ,,A"(,Obrdzek 16
J): stisknéte a podrzte[Open A] nebo [Close Yihod. tladitko.
Jakmile je dosaZeno této polohy, uvolnéte tlacitko pro
zastaveni manévru.

Chcete-li si pozici uloZit do paméti, stisknéte a podrzte [Stop/Set]
tlacitko po dobu alespon 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2
sekundéch se rozsviti LED ,L6,z0stane svitit a po [Stop/Set]

tlacitko uvolnéno, LED ,L7 ,zacne blikat)

LED dioda "L7" blika:pozice 1 M2

- proovladani a uvedeni motoru 2 do pozice ,,1*(,0Obrdzek
16,"): stiskn&te a podrZzte [Open Al nebo [Close V1 tladitko.
Jakmile je dosazeno této polohy, uvolnéte tlacitko pro

= zastaveni manévru. Chcete-li si pozici uloZit do paméti, stisknéte a

podrite [Stop/Set] tlacitko po dobu alespori 3 sekund a poté jej
uvolnéte (po 2 sekundéch se rozsviti LED ,L7,z0stane svitit

apo [Stop/Set] tla&itko uvolné&no, LED ,L8 ,zacne blikat)

9. LED diodalL8blika:pozice 1 M1

- pro ovlddani a uvedeni motoru 1 dopozice ,,1“(,Obrdzek 16
."): stisknéte a podrzte [Open A] nebo [Close V] tlacitko. Jakmile je
dosaZeno této polohy, uvolnéte tlac¢itko pro zastaveni

— manévru. Chcete-li si pozici uloZit do paméti, stisknéte a podrzte
[Stop/Set] tlacitko po dobu alespor 3 sekund a poté jej uvolnéte (po 2
sekundach se rozsviti LED ,L8,z(istane svitit, dokud [Stop/Set] tla¢itko
uvolnéno).

Pokud blikaji LED diody ,,L1..L8", mUZete mezi nimi jednoduSe pFepinat
StISknete [OPen A] nebo [Close v] kratce stisknéte (LED dioda se rozsviti

bude blikat, aby signalizoval aktudini polohu).

&U systému s jednim motorem naprogramujte polohy
pouze vzhledem k motoru 2: LED diody L2 (0 z M2), L5 (A z M2)
al7(1zM2).
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4.8.3 UCENT VE SMISENEM REZIMU

*W Uzivatel ma maximalné 10 sekund na stisknuti tlagitkat.  knofliky
postupné b&hem procesu uceni. Postup se Po tomto
automaticky ukondi a uloZi zmény
provedené do té doby.

amemorandum
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Provedeni procesu uceni ve smiseném rezimu:

1. spustte proces samouceni v automatickém rezimu pod je popsano
tla¢itkem , U¢eni v automatickém reZimu,odstavec”

2. soucasné stisknéte a podrzte tlacitka a knofliky
hod.

3. uvolnéte tlacitka, kdyZ se rozsviti LED ,L1,zacne blikat"

4. kréatce stisknéteFOhod.tlacitko pro zménu blikajici LED diody (L1...L8)
do pozice, ktera ma byt naprogramovana

5. Tuto posledni operaci opakujte pro vSechny ostatni pozice, které chcete upravit.

4.9 KONTROLA POHYBU BRANY

N& konci faze u¢eni doporucujeme nechat fidici jednotku provést n&kolik manévrd
otevirani a zavirani, aby se ovéfilo, zda se brana pohybuje spravné a zda nedoslo k
néjakym montaznim a reklamnim nedostatkdm. jUstav d ucinky.
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1 . Chcete-li to provést:

2. stisknéteFtlacitko (, Obrdzek 20,"). Zkontrolujte, zda jsou béhem
oteviraciho manévru pfitomny faze zrychleni, konstantni rychlosti
a zpomaleni. Po ukonceni manévru se musi kfidla brany zastavit
nékolik centimetr( od mechanické zarazky otevirani.

3. stisknéte tlacitko (,Obrdzek 20,") a ovérte, Ze pristup
Bé&hem zaviraciho manévru jsou pfitomny faze regulace,
konstantni rychlosti a zpomaleni. Po ukonéeni manévru musi byt
kfidla brany dokonale zavfena na mechanickém dorazu zavirani.

4. Zkontrolujte, zda Fidici jednotka naucila vSechny dfive nastavené

funkce.



5 ZKOUSENT A UVEDENT DO PROVOZU

zajistuji maximalni bezpecnost systému. Test Ize také pouZit k
pravidelnému ovérovani zafizeni tvoficich automatizaci.

|~W Testovani a uvedeni automatizace do provozu musi byt
provadéné kvalifikovanymi a kvalifikovanymi pracovniky,
ktefi jsou zodpovédni za testy potifebné k ovéreni
prijatych FeSeni v zavislosti na existujicich rizikech a za
zajiSténi spIlnéni vSech zakonnych ustanoveni, norem a
predpist, zejména viech poZadavki normy EN 12453,
ktera definuje zkuSebni metody pro kontrolu
automatizace bran.

Doplrikova zafizeni musi projit specifickym testovanim, a to jak z
hlediska jejich funkci, tak i jejich spravné interakce s fidici jednotkou. Viz
navody k obsluze jednotlivych zafizeni.

5.1 TESTOVANI{

Poradi krokd, které je tfeba provést pfi spusténi testovaci faze, jak je
popsano nize, se vztahuje k typickému systému (, Obrdzek 3,"). Spusténi
testu:
1. ovéfte, zda jsou dodrZeny viechny pokyny uvedené v ,,OBECNA
BEZPECNOSTNI VAROVANI A BEZPECNOSTNI OPATRENT

.kapitola” (strana 2) byly pfisné dodrzeny

Odemknéte motory pro ru¢ni manévr, jak je popsdno v
pfisluSném navodu k obsluze. Pohybujte branou ru¢né a
ovérte, zda lze kridla otevirat a zavirat silou mensi nez 390
N.

zablokujte motory podle popisu v pfislusSném navodu k obsluze
Pomoci ovladacich zafizeni (vysila¢, ovladaci tlacitko, klicovy pFepinac
atd.) otestujte pohyb brany pfi otevirani, zavirani a zastaveni, abyste
se ujistili, Ze se kridla pohybuji podle ocekavani. Mélo by se provést
nékolik testd k posouzeni pohybu kfidel a odhaleni pripadnych vad v
instalaci a sefizeni, kromé pripadnych bod( s nadmérnym tfenim.

2.

ovérte postupné spravnou funkci viech pfitomnych bezpecnostnich
zafizeni (fotobunky, citlivé hrany atd.). Pokud nékteré zafizeni zaséhne,
. BlueBUS,,(A- ,,Obrdzek 13,") LED dioda na Fidici jednotce dvakrat rychle
blikne pro potvrzeni rozpoznani

Pokud bylo omezenim ndrazové sily zabranéno potencialné
nebezpecnym situacim v dlsledku pohybu kridel, musi byt tato
sila zmérena podle normy EN 12445 a pokud se k podpore
systému pfi snizovani ndrazové sily pouziva ovladani ,silou
motoru”, je nutné vyzkouset r(izna nastaveni, aby se naslo to,
které poskytuje nejlepSi vysledky.

5.2 UVEDENI DO PROVOZU

&Uvedenl’ do provozu Ize provést aZz po vSech testech
faze byly uspésné dokonceny.

&Pfed uvedenim automatizace do provozu se ujistéte, Ze
majitel je Fadné informovan o vSech zbyvajicich rizicich a
nebezpecich.

Pro uvedeni automatizace do provozu:

1. sestavit technickou dokumentaci automatizace, kterd musi
obsahovat nasledujici dokumenty: celkovy vykres automatizace,
schéma zapojeni, posouzeni rizik a pouZita feseni, prohlaSeni
vyrobce o shodé pro vSechna pouZzitd zafizeni a prohlaseni o
shodé vypracované instalacnim technikem

na branu umistit Stitek s Udaji, na kterém budou uvedeny
alespon tyto Udaje: typ automatizace, nazev a adresa vyrobce
(odpovédného za uvedeni do provozu), sériové Cislo, rok vyroby a
oznaceni CE

sestavit prohlaSeni o shodé automatizace a predat ho
majiteli automatizace

sestavit uZivatelskou pFirucku automatizace a predat ji
majiteli automatizace

sestavit a poskytnout majiteli ,Plan 4drzby" automatizace,
ktery obsahuje pokyny k Udrzbé v3ech zafizeni
automatizace.

Za veSkerou vySe uvedenou dokumentaci, Nice -
prostfednictvim své technické asistencni sluzby - poskytuje
nasledujici: navody k obsluze a pFirucky.

©  PROGRAMOVANI

Na ovlddaci jednotce jsou 3 tlacitka: [Open A], [Stop/Set] a
[Close Y] (,0brdzek 21,"), které Ize pouZit jak pro ovladani
fidici jednotku b&hem testovaci faze a k naprogramovani dostupnych

fujakct.
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Dostupné programovatelné funkce jsou seskupeny do dvou Grovni a
jejich provozni stav je signalizovan osmi LED diodami.L1 ... L8,” umisténé na fidici

jednotce (LED sviti = funkce je povolena; LED nesviti = funkce je zakazana).

6.1 POUZITI PROGRAMOVACICH TLACITEK

[Open A] Tlacitko pro ovlddani otevieni brany
Tlacitko vybéru béhem faze programovani.

[Stop/Set] Tlacitko pouzivané k zastaveni manévru
Pokud stisknete tlacitko na dobu del3i nez 5 sekund, umozni to vstup do
programovaciho rezimu.

[Close V] Tlacitko pro ovladani zavreni brany
Tlacitko vybéru béhem faze programovani.
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6.2 PROGRAMOVANI UROVNE 1 (ZAP-VYP)

VSechny funkce Grovné 1 jsou z vyroby nastaveny na ,VYPNUTO," a Ize jej kdykoli upravit. Chcete-li zkontrolovat rtizné funkce, podivejte se na , Tabulka 5,.

6.2.1 POSTUP PROGRAMOVANI UROVNE 1

W\Uiivatel ma béhem programovani maximalné 20 sekund na postupné stisknuti tlacitek. Po uplynuti této doby
Procedura se automaticky ukonci a uloZi do paméti provedené zmény.

Provedeni programovani Grovné 1:

1. stisknéte a podrzte [Stop/Set] tlacitko, dokud se nerozsviti LED ,L1,zacne blikat”

2. uvolnit [Stopset] tlacitko, kdyz LED ,,L1,zacne blikat”

3. stisknéte [Open Alnebo [Close V1 tladitko pro presunuti blikajici LED diody na LED diodu pfifazenou funkci, kterou chcete
upravit

4, stisknételStop/Set] tlacitko pro zménu stavu funkce:
—  krétké bliknuti =OFF
— dlouhy zablesk =ON

5. Pockejte 10 sekund (maximalni doba) pro ukonéeni programovaciho rezimu.

||‘;EJI| Chcete-li b€hem probihajiciho postupu nastavit dalsi funkce na ,, ZAP” nebo ,,VYP”, opakujte body 2 a 3 béhem samotné faze.

Tabulka 5
LED |Funkce Popis
Funkce POVOLENA:Po oteviracim manévru nasleduje pauza (rovnajici se nastavené dobé pauzy), po které fidici jednotka
L1 Automatické zavirani automaticky zahaji zaviraci manévr. Doba pauzy je standardné nastavena na 30 sekund.
Funkce NENI POVOLENA:Systém pracuje v ,poloautomatickém* rezimu.

Funkce POVOLENA:Pokud fotoburnky zasahnou béhem otevirani nebo zavirani, doba pauzy se zkrati na 5 sekund bez
L2 Zavrit po fotce ohledu na nastavenou ,dobu pauzy”. Pokud je ,automatické zavirani“ deaktivovéno a fotoburky zaséhnou b&hem otevirani
nebo zavirani, aktivuje se ,automatické zavirani” s nastavenou ,dobou pauzy”.

Funkce POVOLENA:V pripadé vypadku proudu, byt jen kratkodobého, fidici jednotka 10 sekund po obnoveni dodavky
elektfiny detekuje, Ze je bréna otevrend, a automaticky spusti zaviraci manévr, kterému predchazi 5sekundové predbézné
bliknuti.
Funkce VYPNUTA:Po obnoveni dodavky elektriny zlistane bréna ve stejné poloze.
Funkce POVOLENA:PFed zahajenim oteviraciho manévru (z polohy zaviené brany) se spusti kratky
zaviraci manévr, ktery usnadni odemceni elektrického zdmku.

Varovani / ZdvoFilost | Funkce AKTIVNI:, blikajici” vystup (FLASH - 120/250VA50/60 Hz) pfepne svij provoz na ,no¢ni osvétleni“. Funkce
L5 P , s e
svétlo NENI POVOLENA:: vystup funguje jako vystrazné svétlo.

L3 VZdy zavrit

L4 Funkce p&chovani

Funkce POVOLENA:Vystrazné svétlo zac¢ne blikat 3 sekundy pred zahajenim manévru, aby pfedem signalizovalo

L6 Predbézné blikani nebezpecnou situaci.
Funkce NENI POVOLENA:Vystrazna kontrolka zaéne blikat, kdy? se manévr zahaji.

L7 ~Zavrit” se stava

T Funkce POVOLENA:Vstup ,ZavFeni” fidici jednotky pFepne jeji provoz na ,Caste¢né otevieni 1“,
.Castecné otevrieni 1"

L8 Dotlakovani Funkce POVOLENA:Po 4 hodinach, béhem kterych byla bréna trvale zaviena, se spusti kratky zaviraci manévr, aby
se znovu natlakoval hydraulicky okruh.

6.3 PROGRAMOVANI UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRY)

V3echny parametry Grovné 2 jsou nastaveny z vyroby, jak je uvedeno v ,SEDAsekce v, Tabulka 6," a Ize je kdykoli upravit. Parametry Ize nastavit na stupnici od 1 do 8.
Chcete-li zkontrolovat hodnotu odpovidajici kazdé LED diod€, podivejte se na , Tabulka 6,.

6.3.1 POSTUP PROGRAMOVANI UROVNE 2

,W UZivatel ma béhem programovani maximalné 20 sekund na postupné stisknuti tlacitek. Po uplynuti této doby
Procedura se automaticky ukon¢i a uloZi do paméti provedené zmény.

Provedeni programovani Grovné 2:
1. stisknéte a podrzte [Stop/Set] tlacitko, dokud se nerozsviti LED ,L1,za¢ne blikat"
2. uvolnit [Stop/Set] tlacitko, kdyZ LED ,L1,zacne blikat”

3. stisknéte [Open A] nebo [Close ¥] tlacitko pro presunuti blikajici LED diody do polohy ,vstupni LED, pfidruzeny k parametru, ktery
ma byt upraven”

4.  stisknéte a podrzte [Stop/Set] tlacitko. Se stale stlacenym  [Stop/Set]  tlaitkem:

— pockejte priblizné 3 sekundy, dokud se nerozsviti LED dioda predstavujici aktualni Groveri parametru, ktery chcete upravit

- stisknéte [Open A] nebo [Close ¥] tlacitko pro posun LED diody spojené s hodnotou parametru
5. uvolnit [Stop/Set] tlacitko
6. Pockejte 10 sekund (maximalni doba) pro ukonceni programovaciho rezimu.
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||‘:L]I| Chcete-li béhem provadéni procedury nastavit vice parametri, opakujte operace od bodu 2 do bodu 4 béhem faze
sam.

Nastavena hodnota je zvyraznéna Sedé (,7abulka 6,") oznacuje, Ze se jedna o tovarni nastaveni.

Tabulka 6
\IZSEBP Parametr :;Ezﬁ) R Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund Upravuje dobu pauzy, jinymi slovy dobu, kterd
L1 Doba pauzy L4 45 sekund uplyne pted automatickym opé&tovnym zavienim. Je
L5 60 sekund Gcinna pouze v pfipadé, Ze je povolena funkce
L6 80 sekund Zavreni.
L7 120 sekund
L8 180 sekund
L1 Oteviit - Stop - Zavfit - Stop
L2 Oteviit - Stop - Zaviit - Otevfit
L3 OtevFit - Zaviit - Otevfit - Zaviit
KONDOMINIUM - BYTOVY DUM
Béhem oteviraciho manévru, prikazy ,Krok za krokem"
a ,Otevrit" nemaji Zadny ucinek; pfikaz ,Zavfit” misto toho
zpUsobi obraceni pohybu, konkrétné zavreni kiidel brany.
L4
B&hem zaviraciho manévru, pfikazy ,Krok za krokem"” a
,OteViit” zplsobi obraceni pohybu, konkrétné otevieni
kridel brany; prikaz ,Zavrit" misto toho nezpUsobi zadny
efekt. Ridi sekvenci pfikazil spojenych se vstupy
BYT 2 ,SbS”, ,Otevrit” a ,Zavfit” nebo s radiovym
L2 Krok za krokem B&hem oteviraciho manévru, pfikazy ,Krok za krokem”a | ovladanim.
funkce ,Otevfit" nemaji Zadny Gcinek; pFikaz ,Zavfit" misto toho Pomémia:
zplisobi obraceni pohybu, konkrétné zavreni k¥idel brany. nastavenilL4,L5,L7aL8, zméni se také
Pokud odeslany prikaz trva déle ne? 2 sekundy, zobrazi se chovani pfikazdl ,Otevfit” a ,Zavrit".
L5 LStop”. prikaz je proveden.
Béhem zaviraciho manévru, prikazy ,Krok za krokem” a
,Oteviit” zplsobi obraceni pohybu, konkrétné otevrenf kridel
brény; prikaz ,Zavfit" misto toho nezpUsobi Zadny efekt.
Pokud odeslany prikaz trva déle neZ 2 sekundy, zobrazi se
LStop”. pfikaz je proveden.
L6 KROK ZA KROKEM 2 (méné ne? 2 sekundy zpUisobi ¢astetné otevieni)
DRZTE PRO SPUSTEN{
L7 Manévr se provede pouze tehdy, pokud odeslany prikaz trva;
pokud je prikaz preruSen, manévr se zastavi.
L8 ,Poloautomatické” otevirani, zavirani ,pfidrzenim tlacitka”.
L1 0%
L2 10 %
L3 15 %
L4 20 % Upravuje zpoZzdéni otevirani motoru spodniho
L3 ZpoZdéni otevieni L5 25 04 kridla: Lze jej naprogramovat jako procento z
provozni doby.
L6 30 %
L7 40 %
L8 50 %
L1 0%
L2 10 %
L3 15%
L4 20 % Upravuje zpozdéni zavirdni motoru horniho
L4 Zpozdéni zavirani L5 25 9% kridla. Lze jej naprogramovat jako procento z
provozni doby.
L6 30 %
L7 40 %
L8 50 %
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FUNKCE UROVNE 2 (NASTAVITELNE PARAMETRY)

Vstup LED .
LED Parametr — Nastaven hodnota Popis
L1 0% - Zkracuje dobu zavirani UmoZiuje prodlouZit nebo zkréatit dobu trvéani zaviraciho
L2 20 % manévru. To je uZitetné, kdyZ se motor pohybuje ve dvou
L3 30 % smérech rdznymi rychlostmi (napfiklad hydraulické motory)
L4 40 % nebo kdy?Z jsou kfidla nevyvazena a vyzaduji riznou uroven
L5 VyvaZovani 0 sily béhem oteviraciho a zaviraciho manévru, pficemz
A L5 60 % stejnou vzdalenost pokryvaji s riznou dobou trvani.
L6 70 %
L7 80 % Pokud je nutné prodlouZit dobu zavirani, posunte
o . nastaveni smérem k L8; pokud je nutné dobu zavirani
L3 100 % - ProdluZuje dobu zavirani snizit, posufite nastaveni smé&rem k L1.
L1 25 % - Minimalni sila
L2 35%
L3 45 %
. L4 55 % Upravuije silu obou motord pomoci fazové
L6 Sila motoru - S
L5 65 % parcializace vyjadiené v procentech.
L6 75 %
L7 85 %
L8 100 % - Maximalni sila
L1 O0s
L2 0,5s
L3 1s
L4 155 s 4ni rozj
L7 el T UrrloanJe nalprogramovat dobu trvani rozjezdu na
L5 18s zalatku manévru.
L6 2s
L7 25s
L8 3s
L1 Chodec 1 (kfidlo brany M2 se otevira na 1/4 plné
délky)
L2 Chodec 2 (kFidlo brany M2 se otevira na polovinu plné
délky)
L3 P&Si zéna 3 (kfidlo brany M2 se otevira do 3/4 pIné
délky) Upravuje typ otevfeni spojeného s prikazem
L4 Chodec 4 (GipIné otevFeni kFidla brany 2) nCastecne otevreni 1%, o
L8 Chodec nebo . T T V Urovnich L5, L6, L7 a L8 se ,minimalni” otevieni
Eastetné otevieni L5 Cas.tgcnfz 1,“(? € Kridla brany otevienana 1/4 vztahuje na nejmensi otevieni mezi M1 a M2; napfiklad
,,vm|n|maln| drovné otevreni) pokud se M1 otevird na 90° a M2 na 110°, minimalni
L6 Castecné 2 (obé kridla brany oteviena na 1/2 otevieni je 90°.
,minimalni” Grovné otevreni)
L7 Castetné 3 (obé kiidla brany oteviena na 3/4
,minimalni” Grovné otevreni)
L8 Castedné 4 (obé k¥idla brany se oteviraji na ,minimaini
uroven otevreni)

6.4 SPECIALNI FUNKCE

6.4.1 FUNKCE ,,POHYB VSECHNY TYCINY“

Tuto funkci Ize pouZit k ovladani automatizace, i kdyZ jedno nebo vice

bezpecnostnich zarfizeni nefunguje spravné nebo je mimo provoz. Automatizaci lze

ovladat v ,podrZzenim pro spusténi,rezim" postupujte nasledovné:

odeSlete prikaz k ovladani brany pomoci vysilace nebo klicového
prepinace atd. Pokud v3e funguje spravné, brana se bude pohybovat
normalnég, jinak pokracujte bodem 2.

do 3 sekund znovu stisknéte ovlddaci prvek a podrzte jej stisknuty

Po zhruba 2 sekundach brana dokon¢&i pozadovany manévr za ,,
podrZenim pro spusténi,rezim”, jinymi slovy, bude se pohybovat tak
dlouho, dokud bude ovladaci prvek stisknuty.

1.
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6.4.2 FUNKCE ,,UPOZORNENI NA UDRZBU" (KONFIGUROVATELNA
POMOCI EXTERNIHO PROGRAMATORU)

Tato funkce umoznuje signalizovat uZivateli, kdyZ automatizace vyzaduje

udrzbu. Signal udrzby je vydavan prostfednictvim kontrolky pfipojené k ,,0GI

LVvystup”, pokud je tento vystup konfigurovan jako ,Indikator udrzby,,.

Konfigurace je mozna pouze pomoci programatoru ,Oview" (viz
JPFipojeni rozhrani IBT4N ,odstavec"”).

||Q;"| Rlzné signaly kontrolek jsou zobrazeny v
~Tabulka 7,,.
Tabulka 7

SIGNAL ,, INDIKATOR UDRZBY“

Pocet manévrua Signal
Kontrolka sviti 2 sekundy na zacatku
oteviraciho manévru.

Kontrolka blika po celou dobu
manévru.

Kontrolka blika nepretrzité.

Pod 80 % limitu

Mezi 81 % a 100 % limitu

Vice nez 100 % limitu




6.5 vYMAZANI PAMETI ETION

w NiZe popsany postup obnovi ovladani

vychozi nastaveni jednotky. %ahna uZivatelska nastaveni

nastaveni bude ztraceno.

/] PRUVODCE RESENIM POTiZi

Né&ktera zafizeni jsou konfigurovana pro signalizaci provozniho stavu nebo
pritomnosti anomalii.

4 7 | Pokud se vyskytnou néjaké anomalie, ,BlueBus,(A) LED (, Obrdzek 23,")
@ L bude vydavat nékolik zablesk(.” Tabulka 8,popisuje priinu a mozné reseni
r . LP L1L2L314L5L6L7L8 pro kazdy typ signalu.
—~ A L1 LED diody (B.) a (L1..L4) (,Obradzek 23,"), umistény na Fidici jednotce, bude
T HH* - T také vydavat signaly.” Tabulka 9a Tabulka 10,popiste pricinu a mozné reseni
o < % > L2 pro kazdy typ signalu.”
2]
x | 2| 5 || 8 -~ N
L - < © @ © @ - LP L1121314L5/617 18 L1
L =R
AR RV — L2
- J
[©] < 3 > L3
Chcete-li vymazat pamét Fidici jednotky a obnovit v8echna vychozi nastaveni, x = %J_ ° L4
postupujte dle niZe uvedeného popisu: L J ; §. 9 5
1. stiskn&te a podrzte F a hod. tlatitka, dokud se nerozsviti LED diody “ NeoSoA < @ ©
L1,a"L2,zacne blikat" gzaoggfggé,w n
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C€ Ve o aaan 6okl B
O NS B
I Tl N — .
1234567 . 891011121314 15
gz fiZECEIIL
T i Jsz5szssrltl
_ 2 = g3 ;8 ¢§¢8
. - A0 g g J
- )

Tabulka 8

SIGNALY LED BLUEBUS (A) (, OBRAZEK 23,")

Blika

Anomalie

MoZné FeSeni

1 kratké Eervené bliknuti,
1sekundova pauza

1 krétké cervené bliknuti

Chyba systému BlueBus

Kontrola zafizenf pfipojenych k systému BlueBus, provedend na zac¢atku manévru,
neodhali stejna zafizeni, kterd byla uloZzena v paméti béhem faze uceni. Néktera zafizeni
mohou byt odpojena nebo vadna: zkontrolujte je a v pfipadé potreby je vymérite. Byly
provedeny urcité zmény: postup uceni zafizeni je nutné spustit znovu.

2 kratka cervena bliknuti s
1sekundovou pauzou

2 kratké cervené zablesky

Zasah fotobunky

Jedna nebo vice fotobunék nesouhlasi s pohybem nebo zpUlsobily couvani; zkontrolujte, zda se v
ném nenachdazeji prekazky.

4 kratka ervena bliknuti s
1sekundovou pauzou
4 kratké Eervené zablesky

Zasah vstupu ,,Stop”

Na zac¢atku manévru nebo béhem samotného pohybu se jedno ze zafizeni
pripojenych kZastavkazasahovany vstup: identifikujte pricinu.

5 kratkych Eervenych bliknuti s
1sekundovou pauzou

5 kratkych €ervenych bliknuti

Chyba ve vnitinich parametrech

fidici jednotky

Pockejte alespon 30 sekund a poté zkuste znovu zadat prikaz a v pfipadé potreby
odpojte napéjeni. Pokud stav pretrvavd, mdze se jednat o zavaznou zavadu vyZadujici
vymeénu elektronické desky.

7 kratkych cervenych bliknuti s
1sekundovou pauzou

7 kratkych €ervenych bliknuti

Anomalie elektrického obvodu

Pockejte alespori 30 sekund a poté zkuste znovu zadat prikaz a v pfipadé potfeby odpojte
napajeni. Pokud stav pretrvava, provedte nasledujici kontrolu, abyste ovéfili, ktera dalsi
LED dioda stéle sviti, abyste mohli prifadit jedno z nasledujicich vysvétleni: Blikani L1:
zasah ochrannych zafizeni motoru nebo odpojeni motor; Blikani L2:anomalie koncovych
spinacl (koncové spinace naucené, ale s anomalii);Blikani L3:anomaélie koncovych spinaci
(koncové spinace nejsou naucené, ale jsou pritomny);Blikani L4: generickd anomalie.

Pokud i po identifikaci a vyfeSeni anomalie stav pretrvava, mdZe se jednat o
zavaznou zavadu vyzadujici vyménu elektronické desky.

8 kratkych cervenych bliknuti s
1sekundovou pauzou

8 kratkych cervenych bliknuti

Prikaz, ktery brani

spusténi jinych pFikazu,

jiZ existuje.

Zkontrolujte typ pfikazu, ktery je vzdy pFitomen; mGze se napriklad jednat o
pfikaz z Casovace na vstupu ,otevfit”.

9 kratkych €ervenych bliknuti s
1sekundovou pauzou

9 kratkych cervenych bliknuti

Automatizace byla zastavena

pfikazem ,Zastavit
automatizaci”.

Odemknéte automatizacni mechanismus zadanim pfikazu ,Odemknout automatizaci.
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SIGNALY LED (B) (,, OBRAZEK 23,")

Postaveni

Vyznam

Tabulka 9

MoZné FeSeni

Vsechny LED diody

Nesviti Zadna LED dioda

Zadné napajeni Fidici jednotky

Zkontrolujte, zda je Fidici jednotka napajena.

Zkontrolujte, zda je pojistka (A- ,,Obrdzek 1,") se neprepalila. Pokud se prepélila pojistka,
ovérte pri¢inu a vyménte ji za pojistku se stejnymi vlastnostmi.

Pokud také ,BlueBus,Pokud LED dioda nesviti nebo neblika, pravdépodobné se jedna o zdvaznou
zavadu, kterd vyZaduje vyménu fidici jednotky.”

LED dioda BLUEBUS

Zelena LED dioda je vZdy vypnuta

Anomdlie

Zkontrolujte, zda je Fidici jednotka napéjena.
Zkontrolujte, zda je pojistka (A- ,,Obrdzek 1,") se neprepalila. Pokud se prepadlila pojistka,
ovérte pricinu a vymérite ji za pojistku se stejnymi vlastnostmi.

Zelena LED dioda sviti stale

Zavaina anomalie

Vyskytl se vazny problém: zkuste odpojit napajeni Fidici jednotky a pokud stav
pretrvava, vyménte elektronickou desku.

1 bliknuti zelené LED diody za
sekundu

VSechno normalni

Normalni provoz fidici jednotky.

2 rychlé bliknuti zelené LED
diody

Zména stavu vstupti

To je normalni, pokud dojde ke zméné na jednom ze vstupl ,SbS", ,Stop”, ,Otevrit"
nebo ,Zavfit", zasdhnou Fidici fotobunky nebo je vyslan povel pomoci vysilace.

Série bliknuti cervené LED
diody délena 1sekundovou
pauzou

RGzné

Viz to, co je uvedeno v, Tabulka 8,.

,Otevieno”

STOP LED

OFF Zasah vstupu ,Stop” Zkontrolujte zafizeni pfipojena ke vstupu ,Stop”.

ON VSe v poradku Vstup ,Stop* je aktivni.

ShS LED

OFF Vse v poradku Vstup ,SbS” neni aktivni.

ON Zasah vstupu ,,SbS” Normalni, pokud je zaFizeni pFipojené ke vstupu ,SbS" aktivni.
OTEVRENA LED

OFF Vsechno normalni Vstup ,Otevieno” nenf aktivni.

ON Zasah vstupu To je normalni, pokud je zafizeni pFipojené ke vstupu ,OtevFeno” aktivni.

LED kontrolka ZAVRIT

OFF

VSechno normalni

Vstup ,Zavieno” nenf aktivni.

ON

Zasah vstupu ,, Zavrit”

To je normalni, pokud je zaFizeni pfipojené ke vstupu ,ZavFit” aktivni.

LED LS1 OTEVRENO

OFF

Zasah vstupu ,,LS1
Rozpojeno”

To je normalni, pokud je zafizeni pfipojené ke vstupu ,LS1 Open” aktivni.

ON

VSechno normalni

Vstup ,LS1 Rozpojeno” aktivni.

LED dioda LS1 CLOSE

OFF

Zasah vstupu ,,LS1 Zavieni”

To je normalni, pokud je zafizeni pfipojené ke vstupu ,LS1 Close” aktivni.

ON

VSechno normalni

Vstup ,LS1 ZavFeno" je aktivni.

LED LS2 OTEVRENO

OFF

Zasah vstupu ,,LS2 Open”

To je normalni, pokud je zafizeni pfipojené ke vstupu ,LS2 Open” aktivni.

ON

VSechno normalni

Vstup ,LS2 Rozpojeno” aktivni.

LED dioda LS2 CLOSE

OFF

7

Zasah vstupu ,,LS2 Zavieni'

To je normalni, pokud je zafizeni pfipojené ke vstupu ,LS2 Close” aktivni.

ON

Vsechno normalni

Vstup ,LS2 Zavieno” je aktivni.
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Tabulka 10

SIGNALY LED (L1..L4) OBRAZEK 23,")

Postaveni VyZI'I am

MoZné FeSeni

LED diody L1-L2

Zména poctu zafizeni pripojenych k
.BlueBus” nebo neprobéhlo uceni
zarizeni.

Pomalé blikani

Je nutné spustit proces uceni zafizeni (viz , U¢eni pFipojenych
zafizeni,odstavec”)

LED diody L3 - L4

Polohy mechanickych dorazi nebyly
nikdy nauceny nebo se po postupu
nauéeni mechanickych dorazti zménila
konfigurace DIP pFepina&u.

Pomalé blikani

Je nutné spustit proces uceni zafizeni (viz , U¢eni pFipojenych
zarizeni,odstavec")

8

DALSi PODROBNOSTI (PfisluSenstvi)

8.1 PRIPOJENI RADIOVEHO PRIJIMACE TYPU SM

Ridici jednotka mé slot pro monta? radiovych prijimact s konektorem SM
(volitelné prislusenstvi), které Ize pouzit k dalkovému ovladani Fidici jednotky
pomoci vysilacl, které interaguji na vstupech jednotky.

& Pfed instalaci pFijimace odpojte napajeni
k Fidici jednotce.

Instalace prijimace (,Obrdzek 24,"):

1. Sejméte kryt kryci skfiné fidici jednotky

2. vloZte pfijimac (A) do pFislusného slotu (B.) na elektronické desce
fidici jednotky

3. Nasadte zpét kryt kryci skriné Fidici jednotky. V této

fazi Ize fidici jednotku znovu zapnout.

4 N\

G J

Tabulka 12

zany. | PFikaz Popis
1 Krok za krokem Prikaz ,SbS" (krok za krokem)
2 | Caste€né otevieni 1 Piikaz ,Caste¢né otevieni 1“
3 OPEN Prikaz ,Otevrit"
4 | CLOSE Prikaz ,Zavrit"
5 |STOP Zastavi manévr

Bytovy dum - Krok za
6 krokem PFikaz v rezimu bytového domu

Pfikazy i s uzam&enou automatizaci nebo

7 Vysoce prioritni krok-
povolenymi prikazy

krok za krokem

Castetné otevreni (kfidlo brany M2 se otevira na
polovinu plné délky)

8 Casteéné otevieno 2

Castetné otevreni (obé kfidla brany oteviena na
polovinu plné délky)

9 CasteEné otevieno 3

Spousti oteviraci manévr a po jeho ukonceni
uzamkne automatizaci; fidici jednotka
nepfijme zadny jiny pfikaz nez ,Vysoka
priorita Krok za krokem” a automatizace
,Odemknout”, nebo (pouze z Oview)
nasledujici prikazy: ,Odemknout a zavfit” a
,Odemknout a otevrit".

Spousti zaviraci manévr a po jeho ukonceni
uzamkne automatizaci; fidici jednotka
nepfijme Zadny jiny pfikaz nez ,Vysoka
priorita Krok za krokem* a automatizace
,Odemknout”, nebo (pouze z Oview)
nasledujici pfikazy: ,O0demknout a zavfit” a
,Odemknout a otevrit".

Otevira a zamyka

10 automatizaci

Zavira a uzamyka
1 .
automatizace

Spousti zastaveni manévru a blokuje
automatizaci; Fidici jednotka nepfijme zadny
jiny prikaz nez ,Vysoka priorita Krok za
krokem"” a automatizace ,Odemknout”,
nebo (pouze z Oview) nasledujici prikazy:
,0demknout a zavrit” a ,,Odemknout a
otevrit".

12

Automatizace zamku

“Tabulka 11" a “Tabulka 12" ukazuje jak jsou “Vystupy piijimace” a “Vstupy
na fidici jednotce” navzajem propojeny.
Tabulka 11

SMXI / SMXISNEBO OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM V MODU1 NEBO 2
Vystup pfijiémce Vstup Fidicfjednotky

Vystup €. 1 Pfikaz ,SbS" (krok za krokem)

Vystup €. 2 Pfikaz ,Caste¢né otevieni 1“

Spousti odemceni automatizace a
obnovuje normalni provoz

13

Automatizace vydani

Vystup osvétleni interiéru se zapina a vypina
na zakladé casovace.

Casovat zapnuti

14

Doprovodné osvétleni

Vystup osvétleni interiéru se zapind a vypina v

1 5 Zapnuto-Vypnuto
rezimu krok za krokem.

Doprovodné osvétleni

IIB;]II Pro dal3i informace se podivejte do konkrétniho navodu k obsluze

Vystup €. 3 Prikaz ,Otevrit"

Vystup €. 4 Prikaz ,Zavrit"

pfijimac.
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8.2 PRIPOJENI ROZHRANI IBT4N

Ridici jednotka je vybavena konektorem typu ,IBT4N" pro rozhrani
IBT4N, ktery umoZzfuje pfipojeni vSech zafizeni vybavenych
rozhranim BusT4, jako naptiklad programéatord Oview a Wi-Fi
rozhrani ITAWIFL.

Programator Oview umoznuje komplexni a rychlou spravu
instalace, udrzby a diagnostiky celého automatizovaného
systému.

ﬁ Pfed pripojenim rozhrani odpojte napajeni
napdjeni Fidici jednotky.

Chcete-li nainstalovat rozhrani (, Obrdzek 25,").

1. Sejméte kryt kryci skfiné fidici jednotky

2. umistéte rozhrani (A) do pfislusného slotu (B.) na elektronické desce
fidici jednotky

3. vloZte kabel (C) do pFisluSného slotu (D) na rozhrani

4. Nasadte zpé&t kryt kryci skfiné Fidici jednotky. V této
fazi Ize fidici jednotku znovu zapnout.
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Pro dalSi informace je potteba projit konkrétni manal k
prislisnym dodate¢né pripojenym zarizenim.

9

Ridici jednotka, jakoZto elektronicka sou¢astka, nevyzaduje zadnou
specialni tdrzbu. Nicméné by systém mél byt pravidelné kontrolovan,
aby se zajistila jeho efektivni funkce, a to nejméné kazdych 6 mésic, dle
pokyn( v ,ZKOUSENI A UVEDENI DO PROVOZU,kapitola".

UDRZBA VYROBKU 3
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1 OLIKVIDACE VYROBKU

Tento produkt je nedilnou soucasti obsluhy a musi
proto se s nim zlikvidujte.

Stejné jako u instalace smi demontovat vyrobek na konci jeho Zivotnosti pouze
kvalifikovany personal.

Tento vyrobek se sklada z rdznych typl materialG. Nékteré z téchto
materialG Ize recyklovat, jiné je nutné zlikvidovat. Informujte se prosim o
systémech recyklace nebo likvidace, které jsou pro tento typ vyrobku
zavedeny ve vasi oblasti.

ZXVAROVANf

Nékteré casti vyrobku mohou obsahovat znecistujici
nebo nebezpecné latky. Pokud nebudou tyto latky
spravné zlikvidovany, mohou mit Skodlivy vliv na Zivotni
prostredi a lidské zdravi.

Jak je zndzornéno zobrazenym symbole
V tomto pfipadé se tento vyrobek
nesmi likvidovat s domovnim
odpadem. Odpad tFidéte pro
likvidaci a recyklaci v souladu s
mistnimi pfedpisy nebo jej vratte
prodejci pfi nakupu nového
vyrobku.

[SVAROVANf

Mistni predpisy mohou ukladat vysoké pokuty, pokud tento
vyrobek nebude zlikvidovan v souladu se zdkonem.



11 TECHNICKE SPECIFIKACE

VSechny technické specifikace uvedené v této casti se vztahuji k okolni teploté 20 °C (+ 5 °C). Spole€nost Nice SpA si vyhrazuje

pravo provadét apravy produktu kdykoli, pokud to bude povaZovano za nezbytné, anizZ by se zménily jeho funkce a zamyslené pouziti.

Tabulka 13
Popis Technicka specifikace
Napajeci zdroj MC800 120/250 V ~ 50/60 Hz
Jmenovity vykon odebirany elektrickou siti | 900 W
Spotieba v pohotovostnim rezimu <0,5W (bez pfislusenstvi a s pripojenymi fotoburikami dle navodu (,Obrédzek 7')
Vystup vystraznych svétel 1 majék (lampa 120/250V, 21 W)
Vystup elektrického zamku 1 x 12 VAelektricky zdmek max. 15 VA
VYstup STB Vystup 24 V pro napajeni reléové fotoburiky, viz (, Obrdzek 7'). Maximalni spotfeba energie: 4 W. Vystup se v

pohotovostnim rezimu vypne.

1 vystup s maximalnim zatizenim 15 jednotek Bluebus (maximalné 6 part fotobunék MOFB nebo MOFOB + 2 pary

Vystup BLUEBUS fotobunék MOFB nebo MOFOB adresovanych jako oteviraci zafizeni + maximalné 4 ovladaci zafizeni MOMB nebo
MOTB)

Vstup STOP pro norvmé’lné‘sep’nut.é nebo normélnévroz'pojené kontakt%/ nfbo pro kontakty s pevnym rezistorem 8,2 kQ se
samoucenim (jakakoli odchylka od uloZeného stavu spusti pfikaz ,STOP*)

Vstup SbS pro normalné rozpojené kontakty (sepnuti kontaktu spousti pfikaz Krok za krokem)

OTEVRENY vstup pro normalné rozpojené kontakty (sepnuti kontaktu zpGsobi povel OPEN)

Vstup ZAVRIT pro normalné rozpojené kontakty (sepnuti kontaktu zptsobi povel ZAVRIT)

Radiovy konektor SM konektor pro pfijimace

Vstup pro radiovou anténu 50 Q pro kabel typu RG58 nebo podobny

Programovatelné funkce 8 funkci ZAP/VYP a 8 nastavitelnych funkci
Samonauceni zafizeni pfipojenych k vystupu BlueBus; samonauceni typu zafizeni pfipojeného ke

Funkce samouceni svorce ,STOP” (NO, NC kontakt, pevny rezistor 8,2 kQ nebo dvojitd hrana 4K1); samonauceni drahy
brany a automaticky vypocet bodd zpomaleni a ¢aste¢ného otevieni

Provozni teplota -20 °C a7 +55 °C

PoufZiti ve vysoce kyselém, solném nebo
potencialné vybusném prostiedi

ZADNY

Stupen ochrany IP 54 s neporusenym obalem
Rozméry (mm) 310x232xV 122
Hmotnost (kg) 4,1

12sHoDA

NICE SPA Vyrobce tohoto zafizeni prohlasuje, Ze je v souladu se smérnici 2014/30/EU (EMC) a smérnici Evropského parlamentu a Rady 2006/42/ES
ze dne 17. kvétna 2006 o strojnich zafizenich a 0 zméné smérnice 95/16/ES (prepracované znéni). Navod k obsluze a plné znéni prohladSeni EU o
shodé naleznete na nasledujici internetové adrese: www.niceforyou.com; v sekcich ,podpora“ a ,ke stazeni“.
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POKYNY A VAROVANI K POUZITI

Pred prvnim pouZitim automatizacniho systému poZzadejte instalatéra o vysvétleni
puvodu zbytkovych rizik a vénujte nékolik minut pfecteni tohoto navodu k obsluze
a souvisejicich varovani, které vam instalatér predal. Uschovejte si navod k obsluze
pro pfipad pochybnosti a zajistéte jeho predani novym majitelim
automatiza€niho systému.

/\VAROVANIT

VaSe automatizace je stroj, ktery vérné provadi
prikazy zadané uZivatelem. Nedbalost a nespravné
pouZiti mohou vést k nebezpecnym situacim:

- Nemanipulujte s branou, pokud se v jejim dosahu
nachazeji lidé, zvifata nebo predméty.

- Je prisné zakdzano dotykat se ¢asti automatizace, kdyz se
pohybuje

— Fotoburiky by nemély byt povaZovany za skutec¢na bezpecnostni zafizeni, ale
pouze za pomocna bezpecnostni zafizeni. Jsou navrZeny s pouZitim vysoce
spolehlivé technologie, ale v extrémnich podminkach mohou byt nachylné k
poruchdm nebo potencidlnim zavadam a v nékterych pripadech nemusi byt
tyto zavady okamZité patrné.

— Pravidelné kontrolujte, zda fotoburiky spravné funguiji.

AJfZDA b&hem provozu automatu je PRISNE ZAKAZANA.
Zavira se! Prijezd je povolen pouze tehdy, je-li automatizace
pIné oteviena a v klidu.

&.DETI

Automatizacni systém zarucuje vysoky stupen
bezpeénosti. Diky detekénim systémam dokaZe Fidit a
zarucit pohyb brany v pFitomnosti osob nebo
predméti. Pfesto je vhodné zakazat détem hrat siv
blizkosti automatizace a nenechévat v jeji blizkosti
dalkové ovladace, aby se zabranilo nechténé aktivaci
systému. Automatizace neni hracka!

Vyrobek neni urcen k pouzivani osobami, v€etné déti, s
omezenymi fyzickymi, smyslovymi nebo duSevnimi
schopnostmi nebo bez zkuSenosti €i znalosti, pokud nejsou
pod dohledem nebo proskoleny v pouzivani vyrobku osobou
odpovédnou za jejich bezpecnost.

Anomalie:Pokud se automatizace chova podivné, odpojte napajeni
automatizace a ru¢né odemknéte motor (viz pfislusny navod k
obsluze), abyste mohli branu ovladat ru¢né. Neprovadéjte zadné
opravy sami, ale obratte se na dlvéryhodného instalatéra.

Neupravujte systém ani jeho programovani a
nastaveni parametrt Fidici jednotky: za tyto operace
je vyhradné zodpovédny vas instalatér.

Porucha nebo vypadek proudu:Béhem ¢ekani na zsah instala¢niho
technika nebo obnoveni napajeni, pokud systém neni vybaven zaloZnimi
bateriemi, Ize automatizaci pouZzivat ru¢nim odemcenim motoru (viz
pfislusny navod k obsluze) a ru¢nim pohybem kfidla brany.

#<

Bezpecnostni zaFizeni mimo provoz:Automatizaci ze pouZit i v pfipadé, Ze je
jedno nebo vice bezpec&nostnich zafizeni vadné nebo nefunkéni. Automatizaci lze
ovladat v ,PodrZeni pro spusténi,rezim” nasledujicim zplsobem:

1. odeslete pfikaz k ovlddani brany pomoci vysilace nebo klicového prepinace atd.
Pokud vSe funguje spravné, brana se bude pohybovat normalné, jinak
postupujte dle niZze uvedeného popisu.

2. do 3 sekund znovu stisknéte ovlddaci prvek a podrzte jej stisknuty

3. po zhruba 2 sekunddch se brana posune v sméru ,podrZenim pro spusténi
Lrezim”, jinymi slovy, bude se pohybovat tak dlouho, dokud je ovlddaci prvek
stisknuty.

’W Pokud jsou bezpecnostni zaFizeni vadna, nechte systém
co nejdFive opraven kvalifikovanym technikem.

Kontrolu, pravidelnou Udrzbu a veskeré opravy musi dokumentovat osoba
provadéjici praci a dokumenty musi byt uloZeny u majitele automatiza¢niho
systému. Jediné zasahy, které mlze uZivatel pravidelné provadét, zahrnuiji
Cisténi sklenénych komponent fotobunék (pouzijte mékky a mirné vihky
hadfik) a odstrariovani listi nebo kamen, které by mohly branit v pohybu
automatizacniho systému.

w UZivatel automatizace musi ru¢né odemknout motor.
Pfed zahdjenim jakékoli udrzby se ujistéte, Ze je zaFizeni
pripraveno k provozu, abyste zabranili nechténému pohybu
brany jinymi osobami (viz pFislusny navod k obsluze).

Udrzba:Aby byla zajisténa stala Urover bezpeénosti a co nejdelsi

Zivotnost automatizace, je nutné provadét béZnou udrzbu (alespon

kazdych 6 mésict).

| Kontroly jsou opravnény provadét pouze kvalifikovani pracovnici,
udrzbarské prace a opravy.
Likvidace:Na konci své Zivotnosti musi byt automatizace demontovana

kvalifikovanym personalem a materiadly musi byt recyklovéany nebo
zlikvidovany v souladu s platnymi mistnimi predpisy.

Pokud byla automatizace uzamcena pomoci funkce ,Uzamknout
automatizaci”, brana se po odeslani stisku ovladace nerozjede a vystrainé
svétlo 9krat kratce blikne.
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