Spider

Elektroprevodovka pre garazoveé dvere

SK - Navod a upozornenia pre inStalaciu
CZ - Navod a varovani pro instalaci - str. 69




Preklad povodného kompletného navodu

SUHRNNY PREHLAD

VSEOBECNE BEZPEGNOSTNE VAROVANIA A OPATRENIA. .. 3

1.1 V8eobecnévarovania ............oo i 3
1.2 VarovaniapreinStalaciu. ............coo i 4
OPISVYROBKU. . ....ct ittt iiiie e ienenannannnns 5
2.1 Zoznam sUCasti, ktoré tvoria vyrobok . ........ ... ... L 5
INSTALACIA . ..ottt it ie i i i aenaeas 5
3.1 Pripravné kontroly priinstalacii. . . ............ ... .. ... .. ... 5
3.2 Vymedzené pouZitie vyrobku. . .. ..o 6
3.3 ldentifikacia a vonkajSierozmery ... ... ... 6
3.4 Prijatie wrobku . ... 6
3.5 Pracapripravy nain$taldciu. . .......... ..o 7
3.6 Instalacia elektroprevodovky . .. ... 8
3.7 Manuélne odistenie a zaistenie elektroprevodovky. . ............ 11
ELEKTRICKE ZAPOJENIE . .....ooivvviinrennnnennns 12
4.1 Pripravné kontroly . .. ... 12
4.2 Schéma a popiszapojenia . ......covvi i 13
421 Schémazapojenia..........ooviiiiiiiiiii 13
4.2.2 POPIS ZapOJENI .« . oot 13
4.2.3 PouZivanie tlagidiel riadiacej jednotky . . ... ... 14
4.3  Adresovanie zariadeni pripojenych k systému BlueBUS. ... ... ... 14
431 Fotosenzor FT210B. ... ... 15
FINALNE KONTROLY A UVEDENIE DO CINNOSTI. ...... 15
5.1 Pripojenie napdjania .. ... 15
5.2 Nacitanie jednotlivych zariadeni. . .. ......... .. ... . 16
5.3 Rucné programovanie otvaracich a zatvaracich poléh brany . . . . .. 16
5.4 Automatické vyhladanie sil .. ........ .. ... oo 7
5.5 Kontrolapohybudveri.......... ... i 17
5.6 Zmena smeru otdCaniamotora . ... ... 18
ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENIE DO PREVADZKY .. .19
6.1 Z&vereCna kontrola pred uvedenim do prevadzky .. ............ 19
6.2 Uvedenie doprevadzky. .. .....ouuviiiiiii 19
PROGRAMOVANIE RADIOVEHO OVLADANIA . ......... 20
7.1 Opis programovania radiového ovladania . ................... 20
7.1.1  Rezim uloZenia tlacidiel vysielacov do pamate . ............. 20
7.2 Kontrola kddovania vysielaGov. . .. ... 22
7.3 Ulozenie radiového oviadania . ... 22
7.3.1 Ulozeniev ,Rezim 1 . ... ... 22
732 UloZeniev ,Rezim 2“ .. ... ... . . 23
7.3.3 UloZenie nového vysielaca ,v blizkosti prijimaca“.. . .. ........ 23
7.3.4  UloZenie nového vysielaa pomocou ,aktivacného kadu*
starého vysielaCa, ktory je uz ulozeny v priimaci. . . .......... 23
7.4 Vymazanie radiového prikazu ............ .. o e 24
7.4.1  Vymazanie jedného prikazu priradeného k tlacidlu z pamate
PrIIMAca . .. 24
7.4.2  \Vlymazanie pamate prijimaca (kompletné). .. ............... 24
7.4.3  Zablokovanie (alebo odblokovanie) zéznamov, ktoré sa robia
postupom ,v blizkosti riadiacej jednotky* a/alebo prostre-
dnictvom ,aktivaéného kddu“. . . ......... ... oo 25
PROGRAMOVANIE RIADIACEJ JEDNOTKY ............ 26
8.1 Pouzitie programovacich tlagidiel. . .. ....................... 26
8.2 Programovanie prvej Urovne (ON-OFF) ...................... 27
8.2.1 Programovaci postup prvej Urovne. . . ... 27
8.3  Programovanie druhej Urovne (nastavitelné parametre) .......... 28
8.3.1 Programovaci postup druhejdrovne. . ....... ..ol 28
8.4 Specidnefunkcie . ......... . 30
8.4.1  Funkcia ,Otvorit vzdy* . ... 30
8.4.2 Funkcia ,Pohybovat v kazdom pripade”. . . ................ 30
8.4.3 Funkcia ,Upozornenie na udrzbu® . ...................... 30
8.4.4  Funkcia ,Resetovanie Udrzba“ . .. ....... ... 30
8.4.5 Funkcia ,Preorientovanie” .. ........ ... .. ... o 30
8.5 WiFipripojenie. . . ... 30
8.5.1  Zabudovany Wifi modul (podlaverzie) .................... 30
8.5.2 Rozhranie BIDI-Wifi ............ oo 31
8.6 Pripojenie Proview. . ...... ... 32
8.7  Z-Wave™ . 32
8.8 Vymazanie pamate .. ... 32

2 - SLOVENSKY

9 CO ROBIT, KED... (sprievodca riesenim problémov) .. ... 33
9.1 RieSenie problémov. . ... . 33

9.2 Signalizacie prostrednictvom majéka. . ... ... 34

9.3 Signalizécia na riadiacej jednotke. . .. ... ... 34

9.4 Diagnostika radiového oviadania. .. ... 37

10 PODROBNEJSIE INFORMACIE (Prislusenstvo) ......... 38
10.1 Pridanie alebo odstranenie zariadenia . . .. ................... 38
1011 BIueBUS . ..o 38
10.1.2 Vstup STOP. .. ..o 38
10.1.3 Rozsirujuce karty I/O (volitelné prislusenstvo). .. ............ 38
10.1.4 Naditanie inych zariadeni . . ............ ... .. ... 39
10.1.5 Pripojenie radiového prijimaca typu SM (volitelné prislusenstvo) . . .39
10.1.6 Fotobunky s relé s funkciou FOTOTEST. .................. 40
10.1.7 Fotobunky s relé bez funkcie FOTOTEST. ................. 41
10.1.8 Elektricky zamok .. ... 42

10.2 Zapojenie a inStalacia nudzového napajania . ................. 42

10.3 Pripojenie programovacej jednotky Oview . .. ................. 43

10.4 Pripojenie dalSich zariadeni. . ............. ... ... ... . ..., 43

11 PROGRAMOVATELNE PARAMETRE A FUNKCIE. ....... 44
11.1 Legendasymbolov . ... 44

11.2 V8eobecnéparametre. ... 44
11.3 InStalané parametre. . ... 45
11.4 Zakladnéparametre .. ... 46

12 DOSTUPNEPRIKAZY ......coviiiiiiiennennnannnnns 51
12,1 ZaKkladnéprikazy . . ... 51

12.2 Roz8irené prikazy .. ... 51

13 KONFIGURACIAPRIKAZOV. .......ccvviviinnnnnnn. 52
18.1 Standardnéprikazy . . ... 52

13.2 Konfigurécia bezpecnostnych funkeif. . ............... . L 53
13.3 OpisrezZimov prikazov. .. ....ovo i 53

14 KONFIGURACIAVSTUPOV. . ...iiieeiiineinnnernnnss 55
15 KONFIGURACIAVYSTUPOV ........cvivinennnnennns 56
15.1 Konfiguracia vystupov riadiacej jednotky . . ................... 56

15.2 Konfigurécia vystupov - rozsirujdce moduly. ... ...ttt 57

16 TECHNICKE PARAMETRE ......ccvvvinnrrnnnernnns. 59
17 ZHODA . ...t e i et e a s 61
18 UDRZBAVYROBKU .......ciivieiinnnnnnennnnennss 62
19 LIKVIDACIAVYROBKU . .....iiieneiinnnnnnnnnnnnn 62
POKYNY AVAROVANIA. . ....ciiiiiiiiiinnnnnnnnsnnnnnns 66



1 VSEOBECNE BEZPECNOSTNE VAROVANIA
A OPATRENIA

1.1 VSEOBECNE VAROVANIA

& UPOZORNENIE! Pokyny dolezité pre bezpecnost. Do-
drzujte vSetky uvedené pokyny, pretoZze nespravna
inStalacia moze sposobit vazne Skody.

& UPOZORNENIE! Pokyny ddlezité pre bezpecénost. Pre
bezpeénost 0s6b je délezité dodrziavat tieto pokyny. Sta-
rostlivo uschovaijte tento navod.

& Podl'a najnovsej eurdpskej legislativy musi realizacia
automatizacie vyhovovat harmonizovanym normam,
uréenym platnou smernicou Strojné zariadenia, ktoré
umoznuju vyhlasit’ predpokladant zhodu automatizacie.
S ohladom na tuto skutoénost musia byt vSetky ukony
pripojenia vyrobku do elektrickej siete, jeho kolaudacia,
uvedenie do prevadzky a udrzba, vykonané vyhradne
kvalifikovanym a kompetentnym technikom.

& Aby sa predislo akémukolvek nebezpeéenstvu sposob-
enému nahodnym obnovenim ¢innosti tepelného zaria-
denia na prerusenie ¢innosti, toto zariadenie nesmie byt
napajané externym odpinacim zariadenim, ako je ¢asov-
ac, ani nesmie byt pripojené k obvodu, ktory je pravidelne
napajany a odpajany.

& Pripevnite trvalym sposobom na dvere stitok alebo ta-
bulku s tymto obrazkom (minimalna vySka 60 mm)
"Obrazok 1"
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UPOZORNENIE! Dodrzujte nasledovné varovania:

- Pred zahdjenim inStaldcie skontrolujte ,Technické parametre
vyrobku®, a hlavne to, ¢i je tento vyrobok vhodny pre automa-
tizaciu daného dielu. Ak nie je vhodny, NEINSTALUJTE ho.

- Wrobok nie je mozné pouzit skdr, ako bude uvedeny do prevad-
zky podla pokynov v kapitole ,Zaverecna kontrola a uvedenie do
prevadzky“.

- Pred zaciatkom inStalacie vyrobku skontrolujte, ¢i su vSetky po-
trebné diely v dokonalom stave, a ¢i su vhodné na pouZitie.

- Vyrobok nesmu pouzivat osoby (vratane deti) so znizenymi fy-
zickymi, zmyslovymi alebo mentalnymi schopnostami, alebo
s nedostato¢nymi skusenostami a znalostami.

- Deti sa nesmu hrat so zariadenim.

- Nedovolte detom, aby sa hrali s ovliadacimi prvkami zariadenia.
UdrZiavajte dialkové ovliadanie mimo dosahu deti.

> bbb

V sieti napajania zariadenia zabezpedte vypinaci prvok (ak nie
je sucastou) so vzdialenostou kontaktov, ktora umoznuje Uplné
odpojenie v podmienkach urCenych kategoriou prepatia Ill.

Pri instalacii manipulujte s vyrobkom opatrne, zabrante pritlaen-
iu, narazom, padom alebo kontaktu s tekutinami akéhokolvek
druhu. Vyrobok neumiestriujte do blizkosti zdrojov tepla a ne-
vystavujte ho otvorenému ohriu. VSetky tieto Ukony by ho mohli
poskodit a zapriGinit nespravnu c¢innost alebo nebezpecné
situacie. Ak k tomu dbjde, okamzite pozastavte intalaciu a
obratte sa na servisnu sluzbu.

\iyrobca neprijima Ziadnu zodpovednost za ublizenie na zdra-
vi alebo Skody na majetku, vyplyvajuce z nedodrzania pokynov
pre montaz. V tychto pripadoch je vyli¢ena zaruka na chyby
materialu.

Vazena uroven emisie akustickeho tlaku A je nizsia ako 70 dB(A).
Cistenie a udrzbu, ktoré ma vykonavat pouzivatel, nesmu
vykonavat deti bez dozoru.

Pred vykonadvanim uUkonov na zariadeni (Udrzba, Cistenie) vzdy
odpojte vyrobok od elektrickej siete a od pripadnych aku-
mulatorov.

Pravidelne kontrolujte zariadenie, predovSetkym skontrolujte
kable, pruziny a drziaky kvoli odhaleniu pripadnych nevyvazeni
a priznakov opotrebovania alebo poskodenia. Vyrobok ne-
pouZivajte, ked' je potrebna oprava alebo nastavenie, pretoze
porucha inStalacie alebo nespravne vyvazenie automatizacie
mozu sposobit zranenie.

Obalovy material vyrobku je potrebné zlikvidovat v sulade s pla-
tnou miestnou legislativou.

Viyrobok nesmie byt nainstalovany do exteriéru.

Kontrolujte pohyb dveri a udrziavajte nepovolané osoby v do-
statocnej vzdialenosti az do Uplného otvorenia alebo zatvorenia
dveri.

Davajte pozor pri oviadani zariadenia s manualnym uvolnenim
(manudlny manéver), pretoze otvorené dvere mézu nahle spa-
dnut kvoli oslabenym alebo zlomenym pruzinam, ak su nevy-
vazené.

V mesacnych intervaloch skontrolujte, ¢i dbjde k opacnému
chodu motora potom, ¢o dvere narazia do 50 mm vysokého
predmetu, ktory sa nachadza na zemi. Podla potreby znovu na-
stavte a skontrolujte, pretoze nespravne nastavenie moze pred-
stavovat nebezpecenstvo (v pripade motorov, so zabudovanym
systémom ochrany proti uviaznutiu, zavislym na kontakte so
spodnym okrajom dveri).

Ked je napéjaci kabel poSkodeny, musi byt vymeneny vyrobc-
om alebo jeho servisnou sluzbou, alebo v kazdom pripade te-
chnikom s néleZitou kvalifikaciou, aby sa zabranilo akémukolvek
riziku.

Pozor! Ak su nainstalované automatické dvere, dvere sa
mozu neocakavane otvorit, preto nezakryvajte dvere ani
ich drahu.

Pocas Cistenia alebo inej udrzby odpojte napajanie.

Automatizacia sa nesmie pouzivat s dverami, ktoré maiju
zabudované kridlo pre peSich (pokial automatizacia
nemdze byt ovladana pomocou kridla pre pesich).

Po instalacii sa uistite, ze systém ochrany proti zachyte-
niu funguje podla o¢akavania.
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1.2 VAROVANIA PRE INSTALACIU

Pred inStalciou motora pohonu skontrolujte, ¢i sa dvere na-
chadzaju v dobrom mechanickom stave, Ci sU spravne vy-
vazené, a Ci sa dobre otvaraju a zatvaraju.

Pred inStalaciou motora pohonu odstrante vSetky prebytocné
lana alebo retaze a vypnite vSetky zariadenia, ktoré nie su po-
trebné pre ¢innost, ako su poistné prvky.

NainStalujte manévrovaciu stcast pre manuéine uvolnenie (ma-
nualny manéver) do mensej vysky ako 1,8 m. POZNAMKA: Ak
je manévrovacia Cast odnimatelna, mala by sa nachadzat v
bezprostrednej blizkosti dveri.

Uistite sa, Zze sa ovladacie prvky nachadzaju v dostatoCnej
vzdialenosti od pohyblivych sucasti, a ze v kazdom pripade
umoZznuju ich priame sledovanie. Ak sa nepouziva voli€, musia
byt ovladacie prvky namontované v minimalnej vyske 1,5 m a
nesmu byt pristupné.

Pripevnite trvalé vystrazné stitky proti uviaznutiu na dobre vidi-
telné miesto, alebo v blizkosti pripadnych pevnych oviadacich
prvkov.

Pripevnite trvaly Stitok manualneho uvolnenia (manualny manév-
er) do blizkosti pohyblivej Casti.

Po instalacii sa uistite, Ze motor pohonu zamedzuje alebo
blokuje otvaranie, ak su dvere zatazené hmotnostou 20 kg, pri-
pevnenou uprostred spodného okraja dveri (pri motoroch zai-
stujucich pohyb dveri s otvorom §irSim ako 50 mm priemeru).
UPOZORNENIE! Po inStalacii sa uistite, ¢i je mechanizmus vho-
dne nastaveny a ¢i déjde k opacnému chodu motora potom,
¢o dvere narazia do 50 mm vysokého predmetu, ktory sa na-
chadza na zemi (v pripade motorov, so zabudovanym systém-
om ochrany proti uviaznutiu, zavislym na kontakte so spodnym
okrajom dveri). Po inStalacii sa uistite, Ze Casti dveri nepredsta-
vuju prekazku pre pohyb na verejnej ceste alebo na chodniku.
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Zariadenia s akumulatormi
- Pri vyberani akumulatorov musi byt zariadenie odpojené od
napajania.
- Pred likvidaciou je nutné akumulatory vybrat zo zariadenia.
- Akumulatory sa musia bezpecne zlikvidovat.
- Ked akumulétory nie su nabijacie, nevymienajte ich za nabijacie.

Zariadenia s LED svetlom
- Pozeranie sa do LED svetla zblizka a dihSiu dobu vas méze osl-
nit. St¢asne moze znizit vizudine schopnosti a spdsobit nehody.
- Nepozerajte sa priamo do LED svetla.

Zariadenia s radiovym zariadenim

- Firma Nice S.p.A., vyrobca tohto zariadenia, vyhlasuie, Ze zaria-
denie je v zhode so smernicou 2014/53/EU.

- Navod a kompletny text vyhlasenia EU o zhode su k dispozicii
na nasledujlcej internetovej adrese: www.niceforyou.com v
Gasti ,podpora“ a ,stiahnutie”

- Pre vysielaGe: 433 MHz: ERP < 10 dBm - 868 MHz: ERP <
14dBm,; pre priimace: 433 MHz, 868 MHz.



?  OPIS VYROBKU

SPIDER je elektromechanicky akény Clen pre automatizaciu sekénych a
vyklopnych dveri, preCnievajucich i neprecnievajucich.

Pre aplikaciu s neprecnievajucimi vyklopnymi dvermi alebo s precniev-
ajucimi vyklopnymi dvermi bez pruzin je potrebné pouzit prislusenstvo
SPAS5, ktoré nie je dodané v ramci vybavy.

V pripade vyvaZovania pruzinami nie je potrebné prisluSenstvo SPAS.
Riadiaca jednotka, ktoré je st¢astou vyrobku, umoznuje okrem napajania
motora jednosmernym prudom tiez optimdinu regulaciu kritiaceho mo-
mentu a rychlosti elektroprevodovky, presnu detekciu poldh, postupné
zahdjenie pohybu i zatvarania a detekciu prekazky. Dalej je vybavena
vnutornym  pocitadiom umoziujucim zaznamendvat manévre, ktoré
elektroprevodovka vykona pocas svojej Zivotnosti.

Qdistenie, ktoré je mozné aktivovat zo zeme, odpoji vozik motora od ve-
denia.

Tento produkt spifia kritéria stanovené v nariadeni ,Pohotovo-
stny rezim“. Produkt prejde do pohotovostného rezimu 5 minut po
ukonéeni uspesne dokonéeného manévru.

& UPOZORNENIE! Akékolvek iné ako tu uréené pouzitie
alebo pouzitie v podmienkach odliSnych od tych, ktoré
su uvedené v tomto navode, sa povazuje za nevhodné, a
teda zakazané!

2.1 ZOZNAM SUCASTI, KTORE TVORIA VYROBOK
,0brazok 2" znazornuje hlavné Casti, z ktorych sa sklada SPIDER.

4 N
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Telo elektroprevodovky

Veko

Vozik motora

Tazna konzola

Systém na odistenie/zaistenie
Riadiaca jednotka

MMOOW>»

3 INSTALACIA

3.1 PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACII

& InStalacia musi byt vykonana kvalifikovanym personalom

v stilade s platnymi zakonmi, normami a nariadeniami, i v
sulade s informaciami uvedenymi v tomto navode.

Pred vykonanim in&talécie vyrobku je potrebné:

skontrolovat neporusenost dodavky;

skontrolovat, Ci je vSetok material uréeny na pouzitie v dokonalom stave,
a Ci je vhodny pre urCené pouritie;

skontrolovat, ¢i je konstrukcia dveri vhodna pre ich automatizaciu;
skontrolovat, ¢i parametre dveri spadaju do vymedzeného pouzitia uve-
deného v odseku ,Vymedzené pouzitie vyrobku“ (strana 6);
skontrolovat, ¢i sa na drahe pohybu dveri (pri ich zatvarani i otvarani)
nevyskytuju body s VAESIm trenim;

skontrolovat, ¢i priestor upevnenia elektroprevodovky umoznuje jedno-
duché a bezpetné vykonanie odistenia a manualneho manévru;
skontrolovat, ¢i sa upeviovacie body jednotlivych zariadeni nachadz-
aju v priestoroch chranenych pred narazmi, a i su povrchy dostatocne
pevné

zabranit namoceniu automatizacie do vody alebo do inych kvapalnych
latok

neukladat’ vyrobok do blizkosti plamenov alebo zdrojov tepla, do po-
tencialne vybusnej atmosféry alebo do mimoriadne kyslej alebo slanej
atmosféry; nedodrzanie tohto pokynu by mohlo spdsobit poskodenie
vyrobku a zapri€init jeho nespravnu ¢innost alebo vznik nebezpecnych
situacif

pripojit riadiacu jednotku k vedeniu elektrického napajania, vybavenému
ochrannym uzemnenim

Na elektrickom vedeni je potrebné pocitat so zariadenim, ktoré zaisti
Uplné odpojenie automatizacie od siete. Odpojovacie zariadenie musi
mat kontakty s takou rozpinacou vzdialenostou, ktord umozriuje Uplné
odpojenie v podmienkach kategdrie prepétia lll, v zhode s pravidlami pre
inStalaciu. V pripade potreby toto zariadenie zarucuije rychle a bezpecné
odpojenie napdjania; preto sa musi nachadzat na mieste viditelnom z
automatizacie. Ked' je umiestnené v polohe, ktoru nie je vidiet, musi byt
vybavené systémom, znemoznujucim pripadné nahodné opatovné ale-
bo neautorizované pripojenie napdjania s cielom zabranit’ akémukolvek
nebezpedenstvu. Odpojovacie zariadenie nie je dodavané s vyrobkom.
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3.2 VYMEDZENE POUZITIE VYROBKU

Udaje tykajuce sa vykonu produktov rady SPIDER su uvedené v kapitole
,TECHNICKE PARAMETRE" (strana 59) a su to jediné hodnoty, ktoré
umoznuiju spravne posudenie vhodnosti na pouzitie.

Konstrukéné vlastnosti vyrobkov SPIDER ich predurcuju na pouzitie na
sekcionalnych alebo vyklopnych branach v sulade s obmedzeniami uve-
denymiv tabulkach ,Tabulka 1’ , ,Tabulka 2" , “Tabulka 3’ ¢ “Tabulka
4Y!

Tabulka 1
Vyklopné
. a brany s
e | somnd presanom s
Model Typ vedenia :v ;r;e p[esavhu (s ’:"lsmugf,:sst)
prislusenst- S
vom SPA5) = .
pruzinami
(bez SPA5)
4.4x%x2.6 4.2x2.4 42x3
SR32/16 metre metre metre
SPIDERS800 - (WxH) (W xH) (W xH)
SPIDER80OOW SR32/16 + | 3.4x3.4 3.1x3.4 3.6x3.6
SR08 alebo metre metre metre
SR40 (W xH) (W x H) (W x H)
6.5x2.6 6.5x2.4 6.5x3
SR32/16 metre metre metre
(W xH) (W xH) (W x H)
bl SR32/16 + 5x3.4 49x3.4 56x3.6
SR08 alebo metre metre metre
SR40 (WxH) (WxH) (W xH)
Tabulka 2

OBMEDZENIA V ZAVISLOSTI OD VYSKY BRANY PRE SPIDERS00 -
SPIDERS0OW

viska brany
Do 2 metrov 20 10
2+2,5 metra 15 7
2,5+3 metre 12 5
3+3,5 metra 10 4

Tabulka 3

OBMEDZENIA V ZAVISLOSTI OD VYSKY BRANY PRE SPIDER1200BLW

Maximalny pocet | Maximalny pocet po

Vyska brany cyklov za hodinu sebe iducich cyklov

Do 2 metrov 40 20

2+2,5 metra 30 14

2,5+3 metre 24 10

3+3,6 metra 20 8
Tabulka 4

Sila potrebna na pohyb dveri SPIDERSOOW SPIDER1200BLW

Do 250 N 25% 15%

250 - 400 N 42% 28%

400 - 500 N 55% 35%

500 - 650 N 70% 45%

650 - 800 N 85% 55%

800 - 100 N 70%

1000 - 1200 N 85%

Viyska brany umozniuje urit maximalny pocet cyklov za hodinu aj pocet po
sebe iducich cyklov.

Sila potrebna na pohyb dveri umoznuije urCit percentudlne znizenie cyklov.
Pri vyske kridla 2,2 metra je mozné dosiahnut maximalne 15 cyklov za
hodinu a az 7 po sebe iducich cyklov. Ak je na pohyb kridla potrebnych
550 N a pouziva sa SPIDER800 alebo SPIDER80O0OW, je potrebné znizit
pocet cyklov 0 70 %.

V tomto pripade je maximalny pocet cyklov za hodinu 10 a poCet po sebe
iducich cyklov je 5.
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& 1 kg = 9,81 N. Z toho vyplyva, ze napriklad 500 N = 51 kg

& Aby sa zabranilo prehriatiu, su€astou riadiacej jednotky
je zariadenie na obmedzenie manévrov, ktoré monitoruje
namahanie motora a dobu trvania cyklov a zasahuje pri
prekro¢eni maximalnej medznej hodnoty.

Rozmery v ,Tabulka 1“ su orientacné a sluzia len na hruby odhad. Sku-
tocna vhodnost produktu SPIDER na automatizaciu konkrétnych bran
zavisi od stupia vyvazenosti kridla, trenia vodiacich lit a dalsich javov, aj
nahodnych, ako je tlak vetra alebo pritomnost ladu, ktoré by mohli branit
pohybu kridla.

Pre realnu kontrolu je jednoznacne nevyhnutné odmerat silu potrebnu na
pohyb kridla dveri po celej jeho drahe a kontrolovat, aby neprekrocila ,me-
novity krutiaci moment” uvedeny v kapitole ,TECHNICKE PARAMETRE"
(strana 59).

& Aby sa zabranilo prehriatiu, si¢astou riadiacej jednotky
je zariadenie na obmedzenie manévrov, ktoré monitoruje
namahanie motora a dobu trvania cyklov a zasahuje pri
prekro¢eni maximalnej medznej hodnoty.

3.3 IDENTIFIKACIA A VONKAJSIE ROZMERY

Rozmery produktu su uvedené v ,Obrazok 3“.

e N\
138,5 mm

105,5 mm<—»‘

395 mm

(& J

3.4 PRIJATIE VYROBKU

NiZSie su ilustrované a uvedené vo forme zoznamu vSetky komponenty,
ktoré su sucastou sady.

4 N

%B

J
Elektroprevodovka
Odistovacf systém a kovovy spojovaci materidl (skrutky, podlozky atd')
Tazna ty¢

Konzola na uchytenie dverf

Spoj pre vedenie (v pripade 2-Clenného vedenia)
Zmontované/predmontované vedenie

Konzola na pripevnenie na stenu

Konzola na pripevnenie na strop

Konzola na pripevnenie motora

—IOoTMMUOW>



3.5 PRACA PRIPRAVY NA INSTALACIU

Obrazok znézorfiuje priklad zariadenia automatizacie vytvoreného s pouzitim komponentov od firmy Nice.

4 e N
. J
A Elektroprevodovka Poznamka 1 Ak je napajaci kabel dihsi ako 30 m, je potrebné pouzit
B Fotobunky kabel s vacsim prierezom(3 x 2,5 mm?) a v blizkosti automa-
C Primarny okraj tizécie je potrebné nainstalovat ochranné uzemnenie.

D \Voli¢ s klu¢om , , . s , s

E Majak so vstavanou anténou Poznamka 2 Tieto dva kable mozu byt vymenené za jediny kabel 4

x 0,5 mm?2.

Vy&Sie uvedené komponenty su umiestnené podla typického a bezného
schématu. Na zaklade schémy ,Obrazok 5* urCte pribliznu polohu, v kto-
rej bude naindtalovana kazda sucast systému.

Tabulka 5

TECHNICKE PARAMETRE ELEKTRICKYCH KABLOV

Identifikacné

oznacenie Parametre kabla

Kabel NAPAJANIA ELEKTROPREVODOVKY
1 1 kabel 3 x 1,6 mm?
Maximalna dizka 30 m [poznamka 1]

Kabel PRIMARNEHO OKRAJA
2 1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maximalna dizka 20 m

Kébel FOTOBUNIEK
2x0,7 mm? BlueBUS
4x0,56 mm? Standardny
Maximalna dlzka 30 m

Kabel VOLICA S KLUCOM
4 2 kable 2 x 0,5 mm? [poznamka 2]
Maximalna dlzka 50 m

Kabel MAJAKA
1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maximalna dizka 20 m

Kabel ANTENY
1 tieneny kabel typ RG58
Maximalna dizka 10 m; odporicanéd <5 m

& Pred inStalaciou pripravte elektrické kable potrebné pre
vas systém podla ,Obrazok 5 a informaciam uvedenym
v kapitole ,,TECHNICKE PARAMETRE* (strana 59).

N
N

Pouzité kable musia byt vhodné pre typ prostredia, v kto-
rom prebieha instalacia.

Pocas kladenia rurok pre prechod elektrickych kablov
zohladnite skuto¢nost, Zze v dosledku moznej usade-
nej vody v derivaénych Sachtach mozu spojovacie rurky
sposobovat vznik kondenzatu vo vntitri riadiacej jednotky
a poskodit elektronické obvody.

V ,0Obrazok 6" su uvedené typické instalacie pre vyklopné a nevyklopné
vrata.

Pre insStalaciu na precnievajucich i neprecnievajtcich
dverach je potrebné pouzit prislusenstvo SPAS5.
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Ak sl vrata, ktoré sa maju automatizovat, vyklopné, skontrolujte, ¢i je dodrzana vyska E v ,0brazok 77, t. j. minimélna vzdialenost medzi hornou stranou
vodiacej listy a najvysSim bodom, ktory dosahuje horné hrana brany. V opa¢nom pripade nie je mozné namontovat motorovy prevod.

/o N\
C 3158 mm D 395 mm

£
£ ] ’

8

i |B 0400 mm | E 65+ 300 mm

Q S— 0 A : o = S—— Al ,

[

\ J
3.6 INSTALACIA ELEKTROPREVODOVKY Pri inStalacii SPIDER postupuijte nasledovne:

Chybna inStalacia moze sposobit vazne poranenie osoby,
ktora vykonava pracu a os6b, ktoré pouzivaju zariadenie.

Pred zahdjenim montaze automatizacie vykonajte
pripravné kontroly popisané v odsekoch ,Pripravné
kontroly pri inStalacii“ (strana 5) a ,Vymedzené pouzitie
vyrobku“ (strana 6).

Indtalécia automatizécie musi byt vykonana VYHRADNE
PRI ZATVORENYCH DVERACH.

POZOR! V tejto verzii nie st na vodiacej liSte mechanické
zarazky

8 - SLOVENSKY

1.
2.

ak mate k dispozicii cell vodiacu listu, prejdite priamo k krokom
uvedenym v Obrazok 12

Vlykonajte montaz vedenia posuvom dvoch koncovych casti (A) vo
vnutri spojky (B), az kym sa nedotknu ("Obrazok 8")

-




3.

V pripade, ked' je potrebné pripevnit vedenie uprostred, je mozné
vyuzit 4 lopatky (C) pritomné v spojke. Pre tento Ucel staci otoCit
lopatky 90 alebo 180° (D) ("Obrazok 9")

v

4. Vlozte konzolu (E) do skrutky (C), a potom ju posurite vo vnutri
vedenia
5. Nasadte pruzinu, podlozku a maticu (F) na skrutku (C) ("Obrazok
10II)
4 @ N
[
" e@®
- J
6. Posunte hlavu (G) az po koncovu Cast vedenia
7 Preklopte vedenie a zaistite hlavu (G) pouzitim skrutiek z vybavy

("Obrazok 11')

8.

Prostrednictvom matice (F) napnite remen ("Obrazok 12")

Ak je remen prili§ napnuty, hrozi riziko zlomenia elektro-
prevodovky; ak je prili§ povoleny, méze sposobovat ne-
prijemny hluk.

9. Zasunte ¢ap (H) motora do hlavy (G)
Umiestnite konzolu (I) a pripevnite ju Styrmi skrutkami ("Obrazok
13“)

Je mozné namontovat motor otoeny o 90° voéi osi ve-
denia.

~

Z0 strany otvarania dvier umiestnite nastennu konzolu (J) na vede-
nie a zaistite ju viozenim Capu a zavlacky ("Obrazok 14")

~

. J
12.  Namontujte konzolu na uchytenie dveri (K) na taznu ty¢ (L)

13.  VioZte prislusny ¢ap (M) na ty¢ a zaistite ho zavlackou (N) ("Obraz-
ok 15")

~

J
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14.  Namontujte ¢ap (0) na taznu ty¢ (L)

15.  Uchytte ty¢ k voziku motora ( P)

16.  Zaistite konzolu v urCenej polohe dvomi skrutkami ("Obrazok 16")
~

. J

& Skontrolujte, ¢i st polohy,a zvolené pre instalaciu vyrobku,
kompatibilné s prahovymi polohami (pozri ,obrazok 7").

17.  Pripevnite nastennu konzolu (J) na stenu nad dvere alebo na strop

("Obrézok 17")

18.  Pripevnite stropné konzoly (Q) dvomi skrutkami za dodrzania

pozadovanej polohy ("Obrazok 18")
4 N

cssssssseoss ..:%

/

%
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19.
20.

S pouzitim rebrika zdvihnite elektroprevodovku az po opretie konzol
0 strop

Vyznacte body pre navftanie otvorov, a potom ulozte elektroprevo-
dovku na zem ("Obrazok 19"

T

- J

21.  Navftajte otvory vo vyznacenych miestach

22,  Spouzitim rebrika zdvihnite elektroprevodovku az po opretie konzol
0 prave navftané otvory

23.  Vykonajte pripevnenie s pouzitim skrutiek a hmoZzdiniek, vhodnych
pre dany materidl ("Obrazok 20")

/ @ N

- J

24, Skontrolujte, i je vedenie dokonale vodorovng, a potom pilkou
odrezte preCnievajucu Cast konzol ("Obrazok 21")

4 N

21 <]
®
- J




25,

Namontujte odistovaci systém (S) zaskrutkovanim skrutky (V) a

vloZzenim perovej podlozky (R) ("Obrazok 22")

-

~

J

Pripevnite odistovaciu $nurku (C) a prislusnd gult¢ku k odistovac-

iemu systému (S)

Pri zatvorenych dverach potiahnite Snurku (C) kvdli odpojeniu

vozika ("Obréazok 23")

~

J

28.
29,

Posurite vozik motora, kym sa konzola uchytenia dveri (K) neocitne

na jej hornom okraji, v polohe presne kolmej na vedenie (A)

Pripevnite konzolu (K) s pouzitim skrutiek alebo nitov, vhodnych pre
materidl dveri a pre namahu potrebnu na ich pohyb ("Obrazok 24")

3.7 MANUALNE ODISTENIE A ZAISTENIE
ELEKTROPREVODOVKY

Elektroprevodovka je vybavena mechanickym odistovacim systémom,
ktory umoziuje manualne otvaranie a zatvaranie dveri.

Tieto Ukony manualneho ovladania musia byt vykonané v pripade vypadku
elektrickej energie, poruch Cinnosti alebo faz inStalacie.

Pri odisteni postupuite nasledovne:

1. Potiahnite odistovaciu Snurku (A) ("Obrazok 25")

4 N\

v

2. Potom bude mozné manuélne pohybovat dvermi do poZzadovane;
polohy.

Pri zaisteni postupuijte nasledovne:
1. Potiahnite odistovaciu Snurku (A) ("Obrazok 26")

4 B N\

(& J

2. Manualne pohybuijte dvermi kvéli vyrovnaniu dolnej Casti vozika
motora s hornou Gastou, a tym aj k umoZneniu dosadnutia do
uloZenia.
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/4  ELEKTRICKE ZAPOJENIE

4.1 PRIPRAVNE KONTROLY

ﬁ Vsetky elektrické zapojenia musia byt vykonané bez
pritomnosti elektrického napajania a s odpojenym nuidz-
ovym napdjanim (ak je sucastou automatizacie).

Spojovacie ukony musia byt vykonané vyhradne kvali-
fikovanym personalom.

Pri vykonani elektrického pripojenia postupujte nasledovne:

1. Povolte skrutku (A)

2. Mierne potiahnite veko (B) smerom von a otocte nim smerom nadol
("Obrazok 27")

4 N

27)

G J

3. zasunte vSetky pripojovacie kable do jednotlivych zariadeni a ne-
chajte ich 0 20+30 cm dihSie, ako je potrebné. Pozrite ,Tabulka 5”
pre typ kablov a ,,0brazok 29" pre pripojenia.

4, S pouzitim stahovacej pasky zozbierajte a stiahnite do zvazku
kable, ktoré vstupuiju do elektroprevodovky ("Obrazok 28")
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4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENIA

4.21 SCHEMA ZAPOJENIA

4 @ N
<‘§%_‘é’
g8> ®
° —
Flash S gog
[e]cl]
5 = ) S
Photo
Sbs ‘
24V + Z
GND o |
N o k=
op
12V OSE L _ E| |§|
v B B &
Aerial
@
: L “5”:”5”5”5“5”5”:}
( = ))) Close V¥ || Stop/Set || Open A
D C B A
- J
4.2.2 POPIS ZAPOJENI
Tabulka 6
ELEKTRICKE ZAPOJENIE
Svorky Popis
FLASH , o . oL , . - A
(vystup obmedzeny na 10W Tento vystup je Standardne naprogramovany na ovlad?me Bllkajluce/ slvetllo. Vystup je progr/amovatelny (pozri kapitolu ,,
- 24V) PROGRAMOVANIE RIADIACEJ JEDNOTKY"). Sposoby konfiguracie vystupu su uvedené v ,Tabulka 38"“.
?gsltu obmedzeny na 10W Tento vystup je predvolene naprogramovany na oviadanie kontrolky otvorenych dveri. \Vystup je programovatelny (pozri
_“2’ 4V)P v kapitolu ,PROGRAMOVANIE RIADIACEJ JEDNOTKY"). Sposoby konfiguracie vystupu su uvedené v ,Tabulka 39”.
K tejto svorke je mozné pripojit kompatibilné zariadenia. VSetky budu pripojené paralelne prostrednictvom iba dvoch
BLUEBUS vodicov, ktorymi je prenasané elektrické napéajanie aj signaly komunikacie.
DalSie informécie o BlueBUS su uvedené v odseku ,Adresovanie zariadeni pripojenych k systému BlueBUS".
Vstup pre zariadenia, ktoré blokuju alebo pripadne zastavuju prebiehajicu operaciu. S vhodnymi opatreniami na vstupe je
STOP mozné pripojit kontakty typu ,Normaine zatvoreng*, typu ,Norméalne otvorené” alebo zariadenia s konstantnym odporom
alebo optické zariadenia (pozri odsek ,Vstup STOP").
SbS Vstup pre zariadenia, ktoré ovladaju pohyb v krokovom rezime; je mozné k nemu pripojit ,spinacie” kontakty.
PHOTO Vstup pre bezpecnostné zariadenia: je mozné k nemu pripojit ,rozpinacie” kontakty.
ANTENNA Vstup pre pripojenie antény radiového prijimaca; anténa je vstavana na majaku alebo je mozné pouzit externd anténu.
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4.2.3 POUZIVANIE TLACIDIEL RIADIACEJ JEDNOTKY

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju 4 tlacidla: ich spravanie sa liSi podla
stavu, v ktorom sa riadiaca jednotka nachadza.

PROGRAMOVANIE

A [Open A]
- postva ponuku programovania dopredu
zvySuje o jeden bod hodnotu aktudine meneného parametra

B [Stop/Set]
- umoziuije pristup ku konfigurécii zvoleného parametra
potvrdzuje zvolend hodnotu zvoleného parametra

C [Close V]
posuva ponuku programovania dozadu
znizuje o jeden bod hodnotu aktualne meneného parametra

D [Radio =]
neaktivne

BEZNA PREVADZKA

A [Open A]
- vykondva otvorenie

B [Stop/Set]

zastavuje prebiehajuci manéver

pri zastavenom motore vypina vecerné osvetlenie

po stlaceni na dobu 3 s umozriuje prechod do ponuky programovania

C [Close V]
vykonava zatvorenie

D [Radio =)
umoznuje ulozit do pamate radiové ovladania alebo ich z nej vymazat

14 - SLOVENSKY

4.3 ADRESOVANIE ZARIADENi PRIPOJENYCH K
SYSTEMU BLUEBUS

Systém zbernice ,BlueBUS" umoZznuje prostrednictvom adresovania pris-
lusSnymi premostovacimi vodicmi rozoznanie fotobuniek zo strany riadiacej
jednotky a priradenie spravnej zaznamenavacej funkcie.

Adresovanie je potrebné vykonat na vysielaci aj na prijimaci (umiestnenim
premostovacich vodi¢ov rovnakym spdsobom) a kontrolou existencie
pripadnych dalsich dvojic fotobuniek s rovnakou adresou.

V automatizovanom pohone pre vykyvné brany je mozné nainstalovat fo-
tobunky tak, ako je zndzornené na obréazku nizSie.

(& J

Na konci instalacie alebo po odstraneni fotobuniek ale-
bo inych zariadeni je potrebné vykonat postup nacitania
(pozri odsek ,,Nacitanie jednotlivych zariadeni*).

POZOR! Nasledujice fotobunky neumiestiujte vedla
seba:

FOTO s FOTO 2

FOTO Il s FOTO 3

FOTO 1s FOTO 21l

Pozrite si ,,Tabulka 7 uvedené nizSie“.

& Aktivaciou pohotovostného rezimu nebude mozné
pouzivat prisluSenstvo BLUEBUS, ako su klavesnice,
Citacky kariet a fotobunky.



Tabulka 7
ADRESY FOTOBUNIEK
Poloha
Fotobunka premostovacich
vodicov
FOTO

=Es

Vnutorna fotobunka h = 50 cm so zasahom pri
zatvarani (zastavuje a meni smer pohybu)

FOTO Il
Vnttorna fotobunka h = 100 cm so zasahom pri
zatvarani (zastavuje a meni smer pohybu)

= 2

FOTO 1

Vonkajsia fotobunka h = 50 cm so zasahom pri
zatvarani a otvarani (zastavi a opat’ sa spusti
pri otvoreni fotobunky)

0=

FOTO 11l

Vonkajsia fotobunka h = 100 cm s zasahom pri
zatvarani a otvarani (zastavi a opat sa spusti
pri otvoreni fotobunky)

| Hle=

FOTO 2 I %
Vnutorna fotobunka so zasahom pri otvarani

FOTO 21I o

Vnutorna fotobunka so zasahom pri otvarani %
FOTO 3 oo
Fotobunka so zasahom pri otvarani a zatvarani §

FA1

Fotobunka na ovladanie otvarania
(odstrihnite mostik A na zadnej strane dosiek
TX a RX)

=

FA2
Fotobunka na ovladanie otvarania
(odstrihnite mostik A na zadnej strane dosiek

ke

TX a RX)

4.3.1 FOTOSENZOR FT210B

Fotosenzor FT210B spaja v jedinom zariadeni systém obmedzenia sily (typ
C podla normy EN12453) a detektor pritomnosti, ktory zistuje prekazky
nachadzajlce sa na optickej osi medzi vysielatom TX a priimacom RX
(typ D podlia normy EN12453). Vo fotosenzore FT210B sa signaly o stave
citlivého okraja odosielaju cez akény radius fotobunky, ¢im sa spéjaju tieto
2 systémy do jediného zariadenia. Vysielacia ¢ast umiestnena na pohybli-
vom kridle dverf je napdjana akumulatormi, ¢im sa eliminuju nevzhladné
spojovacie systémy; Specidlne obvody znizuju spotrebu akumulatora,
aby sa zaistila vydrz az 15 rokov (pozri podrobnosti o odhade v navode
vyrobku).

Jediné zariadenie FT210B spojené s citlivym okrajom (napriklad TCB65)
umoznuje dosiahnut bezpecnostnu Uroven ,primarneho okraja“, ktoru
pozaduje norma EN12453 pre kazdy ,typ pouzitia“ a ,typ aktivacie”.

Fotosenzor FT210B v kombinacii s ,odporovymi® citlivymi okrajmi (8,2 kQ),
je bezpelny proti jedinej poruche (kategéria 3 podia EN 13849-1). Ma
Specidlny antikolizny obvod, ktory zabrafiuje ruseniu s inymi detektormi,
aj ked nie su synchronizované, a umoznuje pridat’ dalSie fotobunky; na-
priklad v pripade prejazdu tazkych vozidiel, kde sa druhd fotobunka ob-
vykle umiestriuje 1 m od zeme.

|| Dalsie informacie o sposoboch pripojenia a adresovania
najdete v navode na pouzitie re FT210B.

5 FINALNE KONTROLY A UVEDENIE DO
CINNOSTI

Pred zacatim fazy kontroly a spustenia automatizacie je vhodné umiestnit
kridlo priblizne do polovice zdvihu, aby sa mohlo volne pohybovat pri ot-
varani aj zatvarani.

5.1 PRIPOJENIE NAPAJANIA

Pripojenie napajania musi byt vykonané skisenym kvali-
fikovanym personalom, ktory spliia potrebné poziadavky,
za kompletného dodrzania zakonov, noriem a nariadeni.

Pri prvom spusteni produktu je vhodné vykonat niekolko jednoduchych

kontrol:

1. skontrolujte, ¢i LED BlueBUS blika 4-krat ¢ervenou farbou, ¢o zna-
mena prvé spustenie a chybajucu konfiguraciu.

2. skontrolujte, ¢i blikaju tiez LED na fotobunkach (na vysielaci aj na
prijfimaci); druh blikania nie je podstatny, pretoze zavisi na inych fa-
ktoroch.

3. Skontrolujte, €i je majék, ktory je pripojeny k vystupu FLASH, zha-
snuty.

4, skontrolujte, Ci je kontrolka vypnuta. Pritomnost 4 Cervenych blik-
nuti na kryte je normaina.

5. skontrolujte spravne umiestnenie prepinaca: kurzor musi byt umie-
stneny (Standardne) viavo.

4 N

G /

V opacnom pripade je potrebné okamzite vypnut napajanie riadiacej jed-
notky a skontrolovat elektrické zapojenie.

DalSie informacie, uzitocné pre diagnostiku poruch, su uvedené v odseku
.Riesenie problémov" (strana 33).
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5.2 NACITANIE JEDNOTLIVYCH ZARIADENI

Po pripojeni napdjania je potrebné umoznit riadiacej jednotke rozoznat za-
riadenia, ktora su pripojené k vstupom ,BlueBUS" a ,STOP* a tieZ smer
otacania motora nastaveny na voli¢i. Tento postup tiez rozpozna a za-
pamata si rozsirujucu kartu vstupov a vystupov pripojenu k riadiacej jed-
notke. Pred touto fazou LED ,L1" a ,L2“ blikanim upozorfiuju na potrebu
vykonania nacitania zariadent.

Faza nacitania sa musi vykonat, aj ked k riadiacej jed-
notke nie je pripojené Ziadne zariadenie.

Postupujte pritom nasledovne:

1. stlaGte stcasne a drzte stlacené tlacidla [Open A] a [Stop/Set]

2. uvolnite tlacidla, ked LED ,,L1“ a ,,L2% zacnu blikat rychlo (priblizne
po 3 sekundéch)

3. pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka neukondi
nacitanie zariadenf

4, po ukonceni tejto fazy LED ,,Stop* musi svietit a LED ,,L1“ a ,,L2“

5.3 RUCNE PROGRAMOVANIE OTVARACICH A
ZATVARACICH POLOH BRANY

Po nauceni zariadeni je potrebné pokracovat v manualnom programovani

poléh otvorenia a zatvorenia brany.

Ak tieto kvoty eSte neboli ulozené (alebo su neplatné), LED diédy ,,L3“ a
»L4“ blikaju sucasne (,0brazok 33").
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musia zhasnut. Pri prvej indtalacii LED ,L3“ a ,L4“ zadnu blikat. & 5 5 & /AVe\h G
Ve ~N Close V¥ || Stop/Set || Open A 1
@ [ W L _ el
oD - J
LK) Tento postup umoznuje rychle programovanie otvaracich a zatvéracich
1D bodov, ¢o riadiacej jednotke umozhuje automaticky vypocitat medzipo-
1D lohy, ktoré mozno neskdr upravit prostrednictvom aplikécie ,myNice Pro*
a kompatibilnych rozhrani.
Hodnoty tykajuce sa programovania su zndzornené v , Tabulka 8" a znéz-
ornengé na obrazku ,34".
3 | Tabulka 8
2 P 555 &L §/RVA
)
H E]))) H Close V || Stop/Set || Open A Poloha LED Popis
= S— = : : A1 (max. L1 Pozadovana maximalna vyska otvorenia. Ked
\_ _/ | | otvorenie) brana dosiahne tuto polohu, zastavi sa.
Fazu nacitania pripojenych zariadeni mézete vykonat kedykolvek znovu, a A0 (max._ L8 MaX|maIna poloha zatvorenia. Ked brana dosiahne
to aj po instalécii, ked' napriklad potrebuiete pridat alebo odobrat nejake | LZatvorenie) ttito polohu, zastavi sa.

zariadenie.

V pripade, Ze je potrebné zmenit smer ota¢ania motora,
je potrebné opat vyhl'adat zariadenia. (Pozri odsek ,,Zme-
na smeru otacania motora“);
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Spravanie LED diéd v jednotlivych fazach programovania poléh je popis-
anév ,Tabulka 9’.

Tabulka 9
LED Popis
L1 svieti Poloha otvorenia uloZena.
L1 blika Programovanie polohy otvorenia prebieha.
L8 svieti Poloha zatvorenia ulozena.
L8 blika Programovanie polohy zatvorenia prebieha.




Pozor! Postup programovania kvét (vykonavany pomo-
cou strednych tlacidiel) ma ¢asovy limit: po spusteni fun-
kcie programovania mate na kazdy pohybovy prikaz k di-
spozicii 60 sekund. Ak v tomto ¢asovom limite nestlacite
zZiadne tlacidlo, postup sa automaticky ukonéi a budete
musiet postup opakovat od zaciatku.

Na spustenie postupu programovania kvot:

1. Stlacte tlacidla [Stop/Set] a [Close ¥] na 3 sekundy, aby ste
vstupili do rezimu programovania kvot

Programovanie kvoty Maximalne otvorenie, LED didda ,,L1“ blika:

2. pomocou tladidiel [Open A] alebo [Close V1] presurite branu do
pozadovanej polohy otvorenia

3. stlacte tlacidlo [Stop/Set] na 3 sekundy, aby ste potvrdili polohu
»A1¥. LED didda ,,L1“ svieti

4, Uvolnite tlacidlo

Programovanie polohy zatvorenia, LED didda ,,L8* blika:

5. pomocou tladidiel [Open A]a[Close V] presurite branu do po-
lohy Uplného zatvorenia. (VySka zatvorenia sa musi zhodovat s
dosadnutim brany na zem)

6. stladte tlacidlo [Stop/Set] na 3 sekundy, aby ste potvrdili vySku
»A0¥. LED dioda ,,L8% svieti

7. po uvolneni tlacidla [Stop/Set] zhasnu vietky LED diddy

Poznamka: zadajte pohybovy prikaz (napriklad: cez vstup ,Sbs*,
»OPEN¥) na spustenie ,Automatického vyhl'adavania sil“ (pozri odsek
LAutomatické vyhladanie sil); vykona sa kompletny cyklus. V pripade
prerusenia vysSie uvedeného postupu je moZzné ho znovu spustit zadanim
prikazu ,,Sbs*, ,,Open“, ,,Close*.

Pozor: programovanie poloh je mozné kedykolvek zme-
nit' aj po instalacii; sta¢i ho zopakovat od zaciatku.

Hodnoty vypocitané samostatne riadiacou jednotkou je
mozné zmenit prostrednictvom aplikacie ,,MyNice Pro“ a
rozhrani proView a BIDI-Wifi. Tieto rozhrania umoznuju
programovat hodnoty spomalenia (otvarania a zatvaran-
ia), Ciastocné otvaranie a hodnoty vylticenia. Alternativne
je mozné pouzit ovladaci panel OView.

5.4 AUTOMATICKE VYHLADANIE SiL

Po zmene hodndt poldh, nastaveni rychlosti, smeru otacania alebo hod-
noty vyprazdnenia je potrebné v riadiacej jednotke spustit nové ,,automati-
cké vyhladavanie sil*; automaticky sa vykona otvaraci a zatvaraci manév-
er, aby riadiaca jednotka mohla vyhodnotit’ silu potrebnd na nasledujlce
manévre

Pocas tychto manévrov skontrolujte, Ci nie su pritomné montazne/nasta-
vovacie chyby alebo iné poruchy, ako napriklad miesta s va&sim trenim, a
nasledne ich odstrante.

Vykonanie postupu ,,Automatického vyhl'adavania sil“ je
signalizované aj blikajucim kontrolnym svetlom pocas
oboch pohybovych manévrov. Poc¢as tohto postupu sa
manévre vykonavaju s vysokou silou.

V pripade prerusenia postupu (zasiahnutie STOP, vypadok
elektrickej energie, zasiahnutie fotobunky alebo ovlad-
ania) je mozné ho znovu spustit zadanim akéhokolvek
prikazu (napr.: ,SbS*, ,,Open“, ,,Close“). Potom pockaijte,
kym sa postup ukonéi samostatne.

¥

5.5 KONTROLA POHYBU DVERI

Po naudeni dizky kridla je vhodné vykonat niekolko pohybov, aby ste
skontrolovali spravny pohyb brany.

4 N\
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T
: [=lLslsls]s]=]s]s]=)
= ))) Close V¥ || Stop/Set || Open A ’
NG J
Postupujte pritom nasledovne:
1. stlacte tlacidlo [Open A]na ovladanie manévru ,Otvorenie; skon-

trolujte, Ci sa brana otvara spravne bez zmien rychlosti; az ked
kridlo dosiahne vySku spomalenia, musi sa spomalit na minimalnu
rychlost, az kym sa nezastavi vo vyske ,,A1“ maximalneho otvo-
renia

2. stlacte tlacidlo [Close V] pre oviddanie manévru ,Zatvorenie®;
skontrolujte, ¢i sa brana zatvara spravne bez zmien rychlosti; az
ked kridlo dosiahne vySku spomalenia, musi sa spomalit na mi-
nimalnu rychlost, az kym sa nezastavi vo vyske ,,A0“ maximalneho
zatvorenia

3. pocas manévrovania skontrolujte, ¢i blikajuce svetlo blika v interva-
loch 0,5 s zapnuté a 0,5 s vypnuté (ak je vystup FLASH nakonfigu-
rovany ako predvoleny)

4, Viykonajte jednotlivé manévre otvarania a zatvarania kvoli odhaleniu
pripadnych chyb montaze a nastavenia alebo inych portch, ako
napriklad bodov s vy§sim trenim

5. skontrolujte, Ci je upevnenie motorového prevodu pevné, stabilné a
dostatocne odolné aj pri nahlom zrychleni alebo spomaleni pohybu
brany.
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5.6 ZMENA SMERU OTACANIA MOTORA

Ak chcete zmenit smer otacania, jednoducho umiestnite voli€ (A) do zel-
aného smeru a spustite vyhladavanie zariadeni bluebus (pozri kapitolu ,,
Nacitanie jednotlivych zariadeni“ na strane 16).
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S prepinacom v polohe ako na obrazku Obrazok 37 (Predvolené nasta-
venie, typicka instalacia) sa automatika otvara pohybom brany smerom
k motoru. Zatvéranie sa vykondva smerom k zemi.
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Ak je prepinac v polohe ako na obrazku Obrazok 38, automatické otvore-
nie sa vykonava pohybom brany smerom k zemi. Zatvaranie sa vykonava
smerom k motoru.

/@ N\
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g J

Zmena smeru sa nezohladni az do spustenia postupu
snimania zariadeni (pozri kapitolu ,,Nacitanie jednotlivych
zariadeni“ na strane 16).
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6 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENIE DO
PREVADZKY

Jedna sa o najdolezitejSiu fazu realizacie automatizacie pre zaistenie ma-
ximalnej bezpecnosti zariadenia. Zaverec¢na kontrola pred uvedenim do
prevadzky mdze byt pouzita aj na pravidelnu kontrolu zariadeni, ktoré tvo-
ria automatizaciu.

Fazy zaverecnej kontroly pred uvedenim automatizacie
do prevadzky musia byt vykonané kvalifikovanym a
skusenym persondlom, ktory bude musiet urcit skusky
potrebné na kontrolu prijatych rieSeni z hladiska exi-
stujucich rizik a na kontrolu dodrziavania zakonov, pre-
dpisov a nariadeni: predovsetkym zo vSetkych poziadav-
iek normy EN 12453, ktora urcuje skuSobné metdody na
kontrolu automatickych zariadeni pre dvere.

Pridavné zariadenia musia byt podrobené Specifickej zavereCnej kontro-
le pred uvedenim do prevadzky, jednak z hladiska funkénosti a jednak z
hladiska spravnej interakcie s riadiacou jednotkou. Vychadzajte preto z
navodov k jednotlivym zariadeniam.

POZOR! Funkcia pohotovostného rezimu je v predvo-
lenom nastaveni aktivna. Riadiaca jednotka prejde do
pohotovostného rezimu vypnutim obvodov a znizenim
spotreby po 10 minutach od zapnutia, ak nie je doska na-
konfigurovana s kvétami, a po 5 minttach, ak je nakonfi-
gurovana namiesto toho.

6.1 ZAVERECNA KONTROLA PRED UVEDENIM DO

PREVADZKY

Pre vykonanie zavereCnej kontroly postupuijte nasledovne: .
1. Skontrolujte, ¢i bol presne dodrzany obsah kapitoly ,VSEOBECNE
BEZPECNOSTNE VAROVANIA A OPATRENIA® (strana 3)

2. Odistite elektroprevodovku podla pokynov uvedenych v odseku
,Manualne odistenie a zaistenie elektroprevodovky" (strana

11)

3. Skontrolujte, €i je mozné ru¢ne pohybovat dvermi v smere otvaran-
ia i zatvarania, a to s pouzitim sily neprevysujucej 225N (priblizne
23 kg)

4, Zaistite elektroprevodovku

5. S pouzitim ovladacich zariadeni (volic, radiovy vysiela¢ atd.) vyko-
najte skusky otvorenia, zatvorenia a zastavenia dveri a uistite sa,
Ze redlny pohyb odpoveda oCakavanému pohybu. Odporuca sa
vykonat viacero skusok kvoli vyhodnoteniu posuvu dveri a odhale-
niu pripadnych chyb montaze alebo nastavenia, aj kvoli odhaleniu
pritomnosti pripadnych bodov trenia

6. Kvoli kontrole funkénosti fotobuniek a hlavne kvoli absencii
koliznych situdcii s inymi zariadeniami, prejdite valcom s priemerom
5 cm a dizkou 30 cm po optickej osi najskor v blizkosti , TX* (vy-
siela€), potom v blizkosti ,,RX* (prijimac) a na zaver v strede medzi
nimi a skontrolujte, ¢i vo vSetkych pripadoch dojde k zasahu zaria-
denia a k prechodu z aktivneho stavu do stavu alarmu a opacne;
na zaver skontrolujte, Ci v riadiacej jednotke dojde k oCakavanému
Ukonu; napriklad k tomu, Ze manéver zatvérania spdsobi zmenu
smeru pohybu.

7. Postupne skontrolujte spravnu ¢innost kazdého bezpecnostného
zariadenia, ktoré je sucastou zariadenia automatizacie (fotobun-
ky, citlivé okraje atd.). V pripade zdsahu nejakého zariadenia LED
,BLUEBUS", ktora sa nachadza na riadiacej jednotke, dvakrat
rychle zablika kvoli potvrdeniu uskutocnenej identifikacie

8. ak by boli nebezpelné situdcie, spbsobené pohybom kridel dver,
odvratené prostrednictvom obmedzenia sily narazu, je potreb-
né odmerat silu podla pokynov uvedenych v norme EN 12453 a
pripadne, ked sa kontrola ,sily motora“ pouziva ako pomoc pre
systém pre obmedzenie sily narazu, skuste najst nastavenie, ktoré
ponukne lepSie vysledky.

6.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

N
N

AN

Pri uvedeni do prevadzky postupujte nasledovne:

1. Vytvorte technicky spis automatizacie, ktory ma obsahovat nasle-
dujice dokumenty: celkovy vykres automatizacie, schému vyko-
nanych elektrickych pripojeni, analyzu pritomnych rizik a prislusné
prijaté rieSenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode vSetkych pouzitych za-
riadeni a vyhlasenie o zhode, vyplnené technikom vykonavajucim
inStalaciu

2. Trvalym spdsobom pripevnite do blizkosti dver Stitok alebo cedulu
s uvedenim Ukonov pre manualne odistenie

3. trvalo pripevnite na branu Stitok alebo tabulku s tymto obrazkom
(minimélna vyska 60 mm) "Obrazok 39"

4 N

Uvedenie do prevadzky méze prebehnut az po vykonani
vSetkych faz kolaudacie s kladnym vysledkom.

Pred uvedenim automatizacie do prevadzky informujte
vlastnika o nebezpecéenstvach a zvySkovych rizikach,
ktoré su stale pritomné.

Je zakazané Ciastoc¢né uvedenie do prevadzky alebo uve-
denie do prevadzky v ,provizérnych“ situaciach.

- /

4, Umiestnite na dvere Stitok, na ktorom su uvedené minimaine tieto
Udaje: typ automatizacie, nazov a adresa vyrobcu (zodpovedného
za ,uvedenie do prevadzky"), vyrobné Cislo, rok vyroby a oznaCenie

,CE"

5. Vyplnte a doructe viastnikovi automatizacie vyhlasenie o zhode au-
tomatizacie

6. Vyplnte a doructe viastnikovi automatizacie ,navod na pouzitie” au-
tomatizacie

7. Vypliite a doruéte vlastnikovi automatizacie ,plan udrzby“, ktory
obsahuje nariadenia pre Udrzbu vSetkych zariadeni automatizacie.

Pre véetku uvedenu dokumentaciu firma Nice poskytuje

prostrednictvom svojej
prirucky.

servisnej sluzby: navody a
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’ ’ ’ Pri vykonavani postupov programovania si pozrite ,Obrazok 40 pre
7 = le e VN (o) /N = 27\ e) [0) /= S (e o)/ :\n):\ V[ /W | ndjdenie tladidla radiového ovladania (A) a LED R (B) na riadiacej jed-
notke.

4 N\

71 OPIS PROGRAMOVANIA RADIOVEHO ovLADANIA | (D %

Centréla ma integrované radio, ktoré umoznuje interakciu s nasledujdcimi 1D
typmi radiovych oviadacov: jednosmerné a obojsmerné.

Pri jednosmernej radiovej komunikacii maju obe zariadenia jasne definovanu
a jednozna¢nu Ulohu v ramci systému: vysiela¢ odosiela prikazy a prijimac
ich prijima a interpretuje. Radiova komunikacia je teda jednosmerna.

Pri obojsmernej radiovej komunikécii naopak obe zariadenia (obe vybavené
obojsmernou radiovou technoldgiou) zakazdym plnia v systéme ind Ulohu,
pretoze kazdé z nich je schopné prijimat a vysielat informacie z druhého za-
riadenia a do druhého zariadenia. Tymto spdsobom sa aj samotné vysielace
stavaju ,priimacmi* informécii prichadzajucich z integrovaného priimaca v | \_ J
riadiacej jednotke.

Nv1gl
o

—
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E]))) Close V¥ || Stop/Set || Open A

T T T T

Postupy maju na svoje vykonanie ¢asovy limit. Skor ako
zacnete, musite si precitat’ a pochopit cely proces.

Symboly pouzivané v jednotlivych postupoch programovania/vymazania
s internym radiovym modulom su uvedené v , Tabulka 12,

7.1.1 REZIM ULOZENIA TLACIDIEL VYSIELACOV DO PAMATE
Zapamatanie radiovych oviadacov je mozné vykonat 2 spdsobmi: v ,Standardnom® rezime (alebo rezime 1) a v ,prispdsobenom* rezime (alebo rezime 2).

/m )
)0
®®

.

A\

7.1.1.1  STANDARDNE uloZenie do pamdte (rezim 1: vsetky tlacidls)

Postupy tohto typu umoziuju ulozit do pamate sucasne, pocCas ich vykonavania, vSetky tlaéidla, pritomné na vysielaci. Systém automaticky priradi
kazdému tlacidlu vopred ur€eny prikaz podla nasledovnej schémy:

Tabulka 10
PRIRADENIE FUNKCIi VYSIELACA
Prikaz Tlacidlo
Krokovy rezim Bude priradeny tlacidlu 1
Ciastoéné otvorenie Bude priradeny tlacidlu 2
OTVORI Bude priradeny tlacidlu 3
ZATVORI Bude priradeny tlagidlu 4

7.1.1.2  PRISPOSOBENE uloZenie do paméte (rezim 2: jediné tladidlo)

Postupy tohto typu umoziuju ulozit do paméate pocas ich vykonavania jediné tlaéidlo z tych, ktoré sa nachadzaju na vysieladi.

Volba tlacidla a priradeného prikazu je vykonavana technikom, vykonavajucim instalaciu na zaklade potrieb automatizacie.

Dostupné prikazy a spbsoby ukladania najdete v moznostiach pre programovanie zabudovaného radiového prijimaca. (pozri kapitolu ,PROGRAMO-
VANIE RADIOVEHO OVLADANIA"Y).

Tabulka 11

OXI/ OXIBD / OXIFM / OXIT / OXITFM V ROZSIRENOM REZIME II

C Prikaz Popis

1 Krokovy rezim Ovladaci prikaz ,SbS* (Krokovy rezim)
2 ?lastocne I Ovladaci prikaz ,Ciasto&né otvorenie 1
3 Otvorit’ Ovladaci prikaz ,Otvorit”
4 Zatvorit’ Ovladaci prikaz ,Zatvorit*
5 Stop Zastavenie manévru
Krokovy rezim pre e v
6 bytovky Ovladaci prikaz v rezime bytovky
Krokovy rezim TR . o . ]
7 vysoks predn Ovladanie aj pri zablokovanej automatizacii alebo aktivnych prikazoch
8 ;hastocne B Ciasto&né otvorenie (otvorenie brany do vysky nastavenej pomocou &iasto&ného otvorenia 2)
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OXI / OXIBD / OXIFM / OXIT / OXITFM V ROZSIRENOM REZIME II

© Prikaz Popis
9 glastocne BT Ciastocné otvorenie (otvorenie brany do vysky nastavenej pomocou &iastoného otvorenia 3)
Otvorenie a C . . . . S I -
. Spustf otvaraci manéver a po jeho ukoncéeni zablokuje automatiku; riadiaca jednotka neprijima Ziadne dalSie prikazy okrem
= A TTETLD Krok za krokom s vysokou prioritou”, ,Odomknut” a ,,Odomknut a zavriet*
automatizacie ? Y P Y ’
S a Spusti manéver zatvorenia a po jeho ukonceni zablokuje automatiku; riadiaca jednotka neprijima Ziadne dalSie prikazy
gl PSR okrem ,Krok za krokom s vysokou prioritou®, ,Odomknut* a ,0domknut a otvorit*
automatizacie ’ v P ' ”
12 Zablokovanie Spdsobi zastavenie manévru a zaistenie automatizacie; riadiaca jednotka neprijima ziadne iné prikazy okrem ,Krokovy rezim
automatizacie vysoka predn.”, ,Odblokovat, ,Odblokovat a zatvorit“ a ,Odblokovat a otvorit*
Odblokovanie A . L . P .
13 automatizacie Spbsobi odblokovanie automatizécie a obnovenie normalnej prevadzky
14 Oanimgr . Zapne osvetlenie a vystup naprogramovany ako taky v rezime ,Casované vypnutie”
Vecerné osvetlenie 5
On-Off o , , , .. .
15 Vederné osvetlenie Zapne osvetlenie interiéru a vystup naprogramovany ako taky v rezime ,krok za krokom

& POZOR = Podrobnejsie informacie o funkciach integrovanych a vyberatelnych radiovych prijimacov najdete na stranke
www.niceforyou.com.

Tabulka 12

LEGENDA SYMBOLOV POUZIVANYCH V TEJTO PRIRUCKE
Popis Symbol
LED ,,R“ svietiaca ¢ervena :E':

AN
LED ,R* pomalé blikanie | X

N sz
LED ,R¢ rychle blikanie 4

LED ,,R“ zhasnuta

Odpojenie elektrického napajania / Pripojenie elektrického napajania
(odobrat poistku F2 a pripadne blok akumulatora)

Cakajte...

Urobte operaciu v priebehu 5 sektind

Podrzte stlacené tlacidlo radiového ovladania na riadiacej jednotke

Stlacte a uvolnite tlacidlo radiového ovladania na riadiacej jednotke

Uvolnite tlacidlo radiového ovladania na riadiacej jednotke

Stlacte a uvolnite pozadované tlacidlo vysielaca

Podrzte stlacené zelané tlacidlo vysielaca

Uvolnite pozadované tlacidlo vysielaca

Sledujte, kedy LED ,,R“ vysiela signalizaciu
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7.2 KONTROLA KODOVANIA VYSIELACOV
Ak cheete skontrolovat, ku ktorému kddovaniu patria uz ulozené vysielaGe v prijimaci, postupujte podla nizSie uvedenej tabulky:

Tabulka 13
OVERENIE TYPU KODOVANIA VYSIELACOV, KTORE SU UZ ULOZENE
Popis Symboly
OFF ON
Odpoijte elektrické napajanie riadiacej jednotky a potom elektrické napajanie znova pripojte. @?’ éﬁ’ @ - _‘lj/
Spoditajte pocet bliknuti: Hl N | ST
) N
N1z
2 zelené bliknutia = vysielaée ulozené s kédovanim O-Code - '/lT_l\ X2
N1z
2 zelené bliknutia a 1 oranzové = vysielaée ulozené s kédovanim O-Code + BD (O% '/lT_l\ X 2+1
5 zelenych bliknuti = nie je uloZeny Ziaden vysielad (ORS /I—‘T_I\ X5
Nz
5 zelenych bliknuti a 1 oranzové = vysielaée ulozené s technolégiou BD (OB /I;I\ X 5+1

7.3 ULOZENIE RADIOVEHO OVLADANIA

7.3.1 ULOZENIE V ,REZIM 1%

Pocas vykonavania postupu uvedeného v ,Tabulka 14 prijimac ulozi vSetky tlacidla na vysielaci a automaticky priradi 1. tlacidlu prikaz 1 prijimaca, 2.

tlacidlu prikaz 2 atd.
UloZenie zaberie jedno miesto v pamati.

ULOZENIE V REZIME 1

Tabulka 14

Na riadiacej jednotke

Symboly

Podrzte stlacené tlacidlo ,Radio* na riadiacej jednotke a pockajte, kym sa nerozsvieti LED
»R“ nazeleno. Uvolnite tlacidlo ,,Radio*

Bl

p=p

L

Na ukladanom vysielaci

Ak je jednosmerny, podrzte stlacené I'ubovolné tlacidlo do 10 sektind a uvolnite ho po tom,
ako LED didda ,,R“ na riadiacej jednotke vykona 1. z 3 zelenych bliknuti, ktoré potvrdzuju
uloZenie. (*1)

Ak je obojsmerny, stlacte a ihned’ uvolnite lubovolné tlacidlo; LED diéda ,,R“ na riadiacej
jednotke zablika 3-krat zeleno. Dialkovy ovladaé vyda kratke vibrovanie na potvrdenie
priradenia. (*1)

j@ (>

AN R N R N

P Py |

TN/ TN/ TN

(*1) - Ak existuju dalSie vysielaCe na uloZenie, zopakuijte tento postup na vysielaci do 15 sekind po prvych 10 sekundach. Po uplynuti tohto Gasu sa

postup automaticky ukondi.

& Ak chcete postup okamzite prerusit (napriklad aby ste neulozili dalSie radiové ovladania), stlacte raz tlacidlo ,,Radio R“.
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7.3.2 ULOZENIE V ,REZIM 2¢
Pocas vykonavania postupu uvedeného v , Tabulka 15" prijimac ulozi iba jedno tlaCidlo z tlaidiel na vysielaci a priradi mu funkciu zvolend inStalatérom.
Na zapamatanie dalSich tlaCidiel je potrebné zopakovat postup od zaliatku pre kazdé tlacidlo, ktoré sa mé ulozit.

UloZenie zabera jedno miesto v paméti a prikaz ulozengj tlaCidla bude ten, ktory zvolil instalatér v ,Zozname prikazov” riadiacej jednotky automatizacie
(pozri ,Tabulka 11%).

Tabulka 15

ULOZENIE DO REZIMU 2 (A ROZSIRENEHO REZIMU 2)
Na riadiacej jednotke Symboly

Z prikazov uvedenych v ,, Tabulka 11” vyberte prikaz, ktory chcete ulozit, a zapiSte si
identifikacné Cislo (n).

Stlacte a uvolnite tlacidlo ,Radio“ tolkokrat, ako je Cislo (n), ktoré oznacuje zvoleny prikaz. P \S' (n)
LED ,,R“ blikne rovnakym poc¢tom bliknuti. H; T

Na ukladanom vysielaci
Ak je jednosmerny, podrzte tlacidlo, ktoré chcete ulozit stlacené 10 sektind a uvolnite ho, NI

ked' LED ,,R“ na riadiacej jednotke blikne 1. z 3 o¢akavanych zelenych bliknuti (uloZzenie @g ,ES\ 5
prebehlo spravne). (*2)

Ak je obojsmerny, stlacte a ihned" uvolnite tlacidlo, ktoré chcete ulozit do 10 sektind; LED ‘53@ NI
diéda ,,R* na riadiacej jednotke trikrat zablika zelenou farbou. Dialkovy ovladac¢ vyda kratke @

; /ES\ /ES\ lﬁlg\
vibrovanie na potvrdenie priradenia. (*2)

(*2) - Ak existuju dalSie vysielace, na ktorych chcete ulozit rovnaky prikaz, zopakuite tento postup na tlacidle kazdého dalSieho vysielata do 15 sekund
po prvych 10 sekundach. Po uplynuti tohto Gasu sa postup automaticky ukondi.

Upozornenie! Proces ziskavania nie je mozné zastavit okamzite. Ak je to potrebné (napriklad aby ste sa vyhli neimyselnému
priradeniu), odpojte sietovu poistku F2, pockajte 30 sektind a potom ju znova zapojte.

7.3.3 ULOZENIE NOVEHO VYSIELACGA ,V BLiZKOSTI PRIJIMACA®.

& Upozornenie! Iba pre jednosmerné vysielace.

Pocas vykondvania postupu uvedeného v ,Tabulka 16 novy vysiela¢ prijima rovnaké radiové nastavenia ako vysielac, ktory je uz uloZeny v riadiacej
jednotke.

Postup nevyzaduje priamu pracu s tlacidiom ,Radio” na riadiacej jednotke, ale vyzaduje pritomnost vysielaa v dosahu prijmu prijimaca.

UloZeniu ,v blizkosti priimac¢a“ mozno zabranit zablokovanim funkcii prijimaca, ako je opisané v odseku ,Zablokovanie (alebo odblokovanie) zazn-
amov, ktoré sa robia postupom ,,v blizkosti riadiacej jednotky* a/alebo prostrednictvom ,aktivacného kodu*".

Tabulka 16
ULOZENIE NOVEHO VYSIELACA ,V BLiZKOSTI PRIJIMACA“
Popis Symboly
Na novom vysielaci podrzte stlacené tlacidlo, ktoré chcete ulozit do paméte. Pockajte 7 @g X 7 sec. g
sekund a potom ho uvolnite. €

< o>

- E = p E =
Na vysielaéi, ktory je uz uloZzeny v pamaéti , 3-krat pomaly stla¢te a uvolnite tlac¢idlo ulozené v @ \ - \ -
pamati, ktoré chcete kopirovat. > S

g o
ze o>

Na novom vysielaci 1-krat stlacte a uvolnite tlacidlo, ktoré bolo stlacené na zaciatku postupu. [@;

(*2) - Ak existuju dalSie vysielace, na ktorych chcete ulozit rovnaky prikaz, zopakuite tento postup na tlacidle kazdého dalSieho vysielaca do 15 sekund
po prvych 10 sekundach. Po uplynuti tohto Gasu sa postup automaticky ukondi.

7.3.4 ULOZENIE NOVEHO VYSIELACA POMOCOU , AKTIVACNEHO KODU“ STAREHO VYSIELACA, KTORY JE UZ ULOZENY V
PRIJIMACI

& Upozornenie! Iba pre vysielace s kédovanim ,,0-Code* a ,,BD*

V paméti vysielacov s O-Code a BD kédovanim je (tajny) ,aktivacny kdd“, pomocou ktorého je mozné povolit zapamétanie nového vysielaca v prijimadi.
Ak chcete vykonat tuto aktivaciu, preditajte si navod na obsluhu vysielata a ziskajte stary vysielac, uz ulozeny v tom istom prijimaci, do ktorého si chcete
ulozit novy vysielac.

& Prenos aktivacného kodu sa moze uskutocnit len medzi dvoma rovnakymi vysielaémi a s rovhakym radiovym kédovanim.
Nasledne, ked sa pouzije novy povoleny vysiela¢, posle do prijimaca (pocas prvych 20 vysielani) prikaz, svoj identifikacny kod a prijaty ,aktivacny kod“.
V tomto bode prijimac rozpozna aktivatny kod starého vysielata a automaticky si zapamata identifikacny kéd nového vysielaca.

Neziaducemu uloZeniu vysielaCov do pamate prostrednictvom ,aktivaéného kddu“ mozno zabranit' zablokovanim funkcii priimaca (pozri odsek ,,
Zablokovanie (alebo odblokovanie) zaznamov, ktoré sa robia postupom ,v blizkosti riadiacej jednotky“ a/alebo prostrednictvom ,akti-
vacného kodu“").
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7.4 VYMAZANIE RADIOVEHO PRIKAZU

7.4.1 VYMAZANIE JEDNEHO PRIKAZU PRIRADENEHO K TLACIDLU Z PAMATE PRIJIMACA
Postupom uvedenym v ,Tabulka 17" je mozné vymazat uloZenie jedného prikazu priradeného k tlacidlu

& Upozornenie! Ak je vysielac ulozeny v ,Rezim 1* (pozri odsek ,,UloZenie v ,Rezim 1““), po¢as postupu sa vymaze cely vysie-

lag, t.j. vSetky tlacidla na radiovom ovladaci.

VYMAZANIE JEDNEHO TLACIDLA Z PAMATE PRIJIMACA

Tabulka 17

Popis

Symb

Podrzte stlacené tlacidlo ,Radio* na riadiacej jednotke a pockajte, kym sa
nerozsvieti a nezhasne LED ,,R“ nazeleno. Uvolnite tlacidlo ,,Radio*

<zase>
s
W , s 1

=)

’

Na vysielaci, ktory chcete vymazat’

Ak je jednosmerny, podrzte stlacené tlacidlo (*4), ktoré chcete vymazat, a
uvolnite ho, ked’ LED ,,R“ na riadiacej jednotke blikne 1. z o¢akavanych 5 rychlych
zelenych bliknuti (vymazanie prebehlo spravne).

E)

Ak je obojsmerny, stlacte a uvolnite tlacidlo, ktoré chcete vymazat (* 4); LED ,,R“
na riadiacej jednotke zablika rychlo 5x nazeleno (vymazanie prebehlo spravne).

oly
Coa >

Qe 7

(*4) - Ak je vysielaC ulozeny v ,Rezim 1“ (pozri ,UloZenie v ,ReZim 1““), moZno stlacit akékolvek tlacidlo. Ak je vysiela¢ ulozeny v ,Rezim 2“ (pozri ,,
Ulozenie v ,,Rezim 2*) cely postup je nutné opakovat pre kazdé ulozené tlaGidlo, ktoré chcete vymazat.

7.4.2 VYMAZANIE PAMATE PRIJIMACA (KOMPLETNE)

V jednosmernom systéme sa postupy vymazania kddov tykaju iba prijimaca. V obojsmernom systéme vSak bude potrebné zrusit aj priradenie na rad-

iovom ovladani.
Ak chcete vykonat tento postup, precitajte si navod na obsluhu prislusného vysielaca.

CELKOVE VYMAZANIE PAMATE PRIJIMACA.

Tabulka 18

Popis

Symboly

Podrzte stlacené tlacidlo ,Radio“ na riadiacej jednotke a pockajte, kym sa
nerozsvieti a nezhasne LED ,,R“ nazeleno. Po niekolkych sekundach zac¢ne blikat.

= ——

Moznosti vymazania

Ak chcete vymazat pamét prijimaca, uvolnite tlacidlo ,Radio“ presne pri 5.
bliknuti.

\Sg/

Pockaijte, kym LED ,,R“ na riadiacej jednotke 5-krat rychlo neblikne. (vymazanie
prebehlo spravne).

AN P N P N R N P N P

[P i g i g i g |
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7.4.3 ZABLOKOVANIE (ALEBO ODBLOKOVANIE) ZAZNAMOV, KTORE SA ROBIA POSTUPOM ,.V BLiZKOSTI RIADIACEJ

JEDNOTKY* A/ALEBO PROSTREDNICTVOM ,,AKTIVACNEHO KODU*

Pomocou postupu uvedeného v ,Tabulka 19“ je mozné zakazat ukladanie novych vysielaGov v prijimaci, ked sa pokusite pouzit postup ,v blizkosti
priimaca“ (pozri ,UloZenie nového vysielaca ,,v blizkosti prijimaca“.") alebo postup ,aktivacny kod“ (pozri ,UloZenie nového vysielaa pomocou

naktivacného kodu* starého vysielaca, ktory je uz ulozeny v prijimaci)

Pre oba postupy je vyrobné nastavenie ,ON*“. Na vykonanie postupu je potrebné mat uz vysiela¢ ulozeny v prijimadi.

Tabulka 19
ZABLOKOVANIE (ALEBO ODBLOKOVANIE) ZAZNAMOV KTORE SA ROBIA POSTUPOM WV BLiZKOSTI RIADIACEJ JEDNOTKY* A/ALEBO PROSTREDNICTVOM
+AKTIVACNEHO KODU*
Popis Symboly
OFF 10s

Odpoijte elektrické napajanie odstranenim poistky F2 a pripadného bloku akumulatora.
Pockaijte 10 sekund.

4%

Podrzte stlacené tlacidlo ,,Radio* a stiCasne zapojte elektrické napajanie.

e

funkcii, ktoré mozno spoznat podla stavu LED ,R*“:

LED ,,R“ najskor urobi signalizaciu ohl'adne vysiela¢ov v pamiti a potom vydava kratke o I Ij
oranzové bliknutia. Jan

= = N RN
Uvolnite tlacidlo ,,Radio” presne po druhom oranzovom bliknuti. E g ,5.9\ ,E.EI\
Do 5 sekund opakovane stlacte a uvolnite tlacidlo ,Radio”, ak chcete vybrat niektoru z nasledujticich <BEms

Ziadne aktivne zablokovanie = LED NESVIETI

Zablokovanie ukladania ,v blizkosti riadiacej jednotky* = LED CERVENEJ farby

Zablokovanie ukladania s ,,aktivaénym kédom* = LED ZELENEJ farby

Zablokovanie obidvoch ukladani (,v blizkosti riadiacej jednotky* a ,,s aktivaénym kédom*) =
LED ORANZOVEJ farby

Do 5 sekund stlacte a uvolnite (ulozené) tlacidlo na vysielaci, ktory je uz ulozeny v prijimaci,
aby ste ulozili prave zvolent funkciu
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8  PROGRAMOVANIE RIADIACEJ JEDNOTKY

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju 3 tlacidla: [Open A], [Stop/Set] a
[Close V] (,0brazok 42%), ktoré mozno pouzit na oviadanie riadiacej je-
dnotky a tiez na programovanie dostupnych funkcii.

4 N
@ oy~ ———
EQD Aerial
o[
[++]
S N | | | I I
z S S N S N S S
( E]))) CIoseVl Stop/Set || Open A
[_\ TT 1T 1T T T T 1 T T T I
\§ %

Dostupné programovatelné funkcie su usporiadané na dvoch tdrovniach
aich prevadzkovy stav je signalizovany ésmimi LED diédami L1 ... L8 na
riadiacej jednotke (LED svieti = aktivna funkcia; LED zhasnuta = neaktivna
funkcia).

8.1 POUZITIE PROGRAMOVACICH TLACIDIEL

[Open A]
Tlacidlo umoznuje ovladat otvaranie brany alebo posunut programovaci
bod nahor.

[Stop/Set]

Tlacidlo sa pouZiva na zastavenie manévru.

Pri jeho stlaceni na dobu viac ako 3 sekundy umoZnuje vstipit do rezimu
programovania.

[Close V1]
Tlacidlo umoZznuje ovladat zatvaranie brany alebo posunut’ programovaci
bod nadol.

& Upozornenie! Po¢as manévru, bez ohladu na otvaran-
ie alebo zatvaranie, vSetky tlac¢idla vykonavaju funkciu
STOP, ¢im zastavia pohyb motora.
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8.2 PROGRAMOVANIE PRVEJ UROVNE (ON-OFF)

VSetky funkcie prvého Urovne su z vyroby nastavené na ,OFF* a mézu byt kedykolvek zmenené. Pre overenie roznych funkcii sa pozrite do , Tabulka
20

8.2.1 PROGRAMOVACI POSTUP PRVEJ UROVNE

Programovaci postup ma medzi stlacenim jedného tlacidla a dalSieho tlac¢idla maximalny ¢as 20 sekind. Po uplynuti tejto
doby sa postup automaticky ukonéi, pricom sa zapamataji zmeny, ktoré ste do tohto bodu vykonali.

Programovanie prvej Urovne:

1. Stlacte a podrZte stlacené tlaGidlo [Stop/Set], kym LED ,L1“ nezacne blikat
2. Uvolnite tlacidlo [Stop/Set]
3. Stlacte tlacidio [Open A]alebo [Close W] kvoli presunutiu blikajucej LED na LED predstavujicu funkciu, ktorda méa byt zmenena
4, Stlacte a ihned uvolnite tlacidlo [Stop/Set], aby ste zmenili stav funkcie:
- rychle blikanie = OFF
- pomalé blikanie = ON
5. Pockajte 20 sekund (maximalny as) bez stlacania tlaCidiel, aby ste programovanie opustili.

|| Ak chcete naprogramovat dalSie funkcie na ,,ON“ alebo ,,OFF*, po¢as vykonavania postupu je potrebné zopakovat body 3
a4 v tej istej faze.

Tabulka 20

FUNKCIE PRVEJ UROVNE (ON - OFF)

LED Funkcia Popis

Funkcia ON: po Uplnom otvoreni sa vykona pauza (rovna nastavenej dobe pauzy), po uplynuti ktorej riadiaca jednotka
automaticky spusti zatvaranie.
Funkcia VYPNUTE: prevadzka je ,polautomaticka”.

Funkcia ZAPNUTE: Spravanie sa meni v zavislosti od toho, &i je aktivna funkcia ,Automatické zatvaranie*.

S funkciou ,Automatické zatvaranie” neaktivnou: Brana vzdy dosiahne polohu Uplného otvorenia (aj ked sa fotobunka
deaktivuje skor). Po deaktivacii fotobunky sa spusti automatické zatvaranie s pauzou 5 s.

S funkciou ,Automatické zatvéranie” aktivnou: Otvaraci pohyb sa zastavi ihned po deaktivacii fotobuniek a spusti sa
automatické zatvaranie s pauzou 5 s.

Funkcia ,Zatvorit po foto* je vzdy deaktivovana pri preruseni manévrov prikazom Stop.

Funkcia VYPNUTA: doba pauzy bude ta, ktora bola naprogramovana, alebo nedéjde k automatickému zatvoreniu, ak
funkcia nie je aktivna.

Funkcia zapnuta: v pripade vypadku elektrickej energie, aj kratkodobého, ak po obnoveni dodavky elektrickej energie
riadiaca jednotka zisti, Ze automatika je otvorena, automaticky spusti manéver zatvorenia, predchadza mu 5 sekuind
blikania.

Funkcia vypnuta: po obnoveni dodavky elektrickej energie automatika zachova aktualnu polohu.

Funkcia ON: tato funkcia umoznuje znizit spotrebu, pretoze po 5 minutach (programovatelny ¢as) od ukoncenia kazdej
operécie riadiaca jednotka vypne vystup BlueBUS a vSetky LED diddy riadiacej jednotky s vynimkou LED diddy BlueBUS,
ktora bude blikat (zelenou farbou) pomalSie. V tomto rezime sa vSetky oviadacie zariadenia BlueBUS, ako su klavesnice,
CitaCky kariet a fotobunky, vypnu a nebudu fungovat. Ked riadiaca jednotka dostane prikaz na pohyb, obnovi pinu
funkénost. Tato funkcia je obzviast uzito¢nd pri prevadzke s pomocnou batériou.

Funkcia VYPNUTA: normélna prevadzka.

Pozor! funkcia Standby ponuka rbzne rezimy, ktoré je mozné aktivovat prostrednictvom kompatibilnych rozhrani. Funkcia
Standby je Standardne aktivna v nasledujticich rezimoch:

Standby vsetko: produkty bez integrovaného modulu wifi (SPIDER800)

Standby bez wifi: produkty s integrovanym wifi (SPIDER800W, SPIDER1200BLW).

Funkcia ON: po zatvoreni brany, ak je zaznamenany pokus o viamanie, je odoslané upozornenie do aplikacie a vynutené
nové zatvorenie.

Funkcia VYPNUTA: normélna prevadzka.

Pri aktivovanej funkcii proti viamaniu je potrebné deaktivovat rezim Standby.

Funkcia ON: je mozné pridat 3-sekundovu pauzu (konfigurovatelnt) medzi zapnutim blikajuceho svetla a zaCiatkom

Automatické
L1 P
zatvaranie

L2 Zatvorit po foto

L3 Vzdy zatvorit’

L4 Pohotovostny rezim

L5 Proti vlamaniu

L6 Blikanie vopred manévru, aby sa vopred signalizovala nebezpecna situacia.
Funkcia VYPNUTA: signalizdcia blikajuceho svetla sa zhoduje so zaciatkom manévru
Vyradenie Funkcia ZAPNUTA: deaktivuje radiovy prijimac vo vnutri riadiacej jednotky.
L7 vnutorného Funkcia VYPNUTA: normélna prevadzka.

radiového ovladania | Pozor. Aktivujte tuto funkciu, ak pouzivate externy prijima¢ typu OXI / OXIBD.

Funkcia ON: Nastavi riadiacu jednotku s prednastavenymi hodnotami (sila, citlivost a rychlost) optimalizovanymi pre
ovladanie brany povazovanej za ,lahku®.

Funkcia VYPNUTA: Nastavi riadiacu jednotku s prednastavenymi hodnotami (sila, citlivost a rychlost) optimalizovanymi pre
ovladanie brany povazovanej za ,tazku“.

POZOR: V/ysSie uvedené prednastavené hodnoty sa automaticky zmenia pri kazdej zmene nastavenia parametra. Pri
opusteni programovacieho menu budete poziadani o vykonanie nového vyhladavania sil 8 (pozri Automatické vyhladanie

sil).

Rezim lahka / tazka

L8 brana

Pri zastavenom motore su LED diody ,L1 ... L8 rozsvietené alebo zhasnuté podla stavu funkcie, ktoru reprezentuju: napriklad ,L1“ svieti, ak je aktivna
funkcia ,Automatické zatvaranie®. Po¢as manévrovania blikaju ,L1 ... L8" a signalizuju silu potrebnu na pohyb brany v danom momente.

Ak blika ,L1“, potrebna sila je nizka a tak dalej az po blikanie ,L8", ktoré oznacuje maximalnu silu.

Upozoriujeme, Ze neexistuje ziadny vztah medzi Uroviiou sily indikovanej LED diddami po¢as pohybu (€o je absolttna hodnota) a Uroviiou indikovanou
LED diédami pocas programovania sily (Co je relativna hodnota). Pozrite L6 v , Tabulka 21".
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8.3 PROGRAMOVANIE DRUHEJ UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)

V8etky parametre druhej drovne su nastavené z vyroby, ako je uvedené v ,COLORE GRIGIO* v ,Tabulka 21" a m6zu byt kedykolvek zmenené. Para-
metre su nastavitelné v rozsahu hodndt od 1 do 8. Hodnotu zodpovedajucu kazdej LED didde najdete v ,Tabulka 21,

ATTENZIONE:

Ak konfigurécia parametra (Uroven 2) nie je rozpoznana v porovnani so suc¢asnymi konfiguraciami, riadiaca jednotka bude sucasne
preruSovane rozsvecovat dve LED diddy L1 a L8, aby signalizovala, ze aktualna hodnota je mimo rozsahu. V pripade potreby mozete pokraov-
at's vynutenim hodnot stlacenim tladidiel [Open A]alebo [Close V1.

8.3.1 PROGRAMOVACi POSTUP DRUHEJ UROVNE
Programovanie druhej Urovne:

Eall o

Stlacte a podrZte stlacené tlaGidio [Stop/Set], kym LED ,L1“ nezacne blikat
Uvolnite tlacidlo [Stop/Set]

Stlacte tladidlo [Open A]alebo [Close W] kvoli presunutiu blikajticej LED na LED predstavuijticu ,vstupni LED“ upravovaného parametra
Stlacte a drzte stlacené tladidlo [Stop/Set]. Stéle so stlacenym tlacidlom [Stop/Set]:

- Pockajte priblizne 3 sekundy, kym neddjde k rozsvieteniu LED, ktora predstavuje aktualnu Uroven upravovaného parametra
- Stlacte tlacidio [Open A]alebo [Close W] kvoli presunutiu LED predstavujlicej hodnotu parametra

oo

Uvolnite tlacidlo [Stop/Set], aby ste sa vrétili na prvii Urover
Pockajte 20 sekind (maximalny ¢as) bez stlacania tlacidiel, aby ste programovanie opustili.

|| Ak chcete naprogramovat viac parametrov, po¢as vykonavania postupu je potrebné zopakovat kroky 2 az 5 v tej istej faze.

Tabulka 21

FUNKCIE DRUHEJ UROVNE (NASTA! ITELNE PARA ETRE)
Vstupna LED | Parameter Led (uroven) |Nastavena hodnota Popis

L1 5 sekund

L2 15 sekdnd

L3 30 sektind Nastavenie doby pauzy, t.j. doby, ktora uplynie
L1 Doba pauzy L4 45 sekund pred automatickym opatovnym zatvorenim.

L5 60 sekund Ma vplyv, iba ak je aktivne Automaticke

L6 80 sekind zatvorenie.

L7 120 sekund

L8 180 sekind

L1 Otvorit — zastavit — zatvorit — zastavit

L2 Otvorit - zastavit - zatvorit- otvorit’

L3 Otvorit — zatvorit — otvorit — zatvorit Nastavenie postupnosti ovladacich prikazov

. priradenych k vstupu SbS alebo 1. radiovému
L2 Funkcia Krokovy tg gg ggﬁg E:SE 2 (viac ako 2 s pred ,Stop*) oviedaciemu prikazu.
rezim : » POZNAMKA: nastavenim urovne na L4,

L6 Krokovy rezim 2 (viac ako 2 s pred ,Otvorit Ciastocne®) | L5, L7, L8 sa zmeni &j spravanie sa prikazov

L7 Pritomnost osoby L,Otvorit* a ,Zatvorit”.

L8 ,Poloautomatické” otvaranie, zatvaranie za ,pritomnosti

osoby*

L1 Rychlost 1 (30% - pomald)

L2 Rychlost 2 (44%)

L3 Rychlost 3 (58%)

. . L4 Rychlost 4 (72%) Nastavenie rychlosti motora po¢as bezného

L3 Rychlost motora L5 Rychlost 5 (86%) pohybu po dréhe.

L6 Rychlost 6 (100% - rychla)

L7 Otvorit V4, zatvorit V2

L8 Otvorit' V6, zatvorit V4
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FUNKCIE DRUHEJ UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)
Vstupna LED | Parameter Led (uroven) | Nastavena hodnota Popis
L1 Kontrolka otvorenych dverf
L2 Aktivuje sa, ak su dvere zatvorené
L3 Aktivuje sa, ak su dvere otvorené
L4 Vystup FLASH L4 Majak WWyberte zariadenie pripojené k vystupu
(Out1) L5 Elektrické blokovanie FLASH.
L6 Elektricky zamok
L7 Magnetizmus
L8 Udrzba
L1 oGl
L2 Fototest
L3 Stav dverf
L5 m:;)p oGl ::g \C/)eHer?a? d(i)Osvetlenle Vlyberte zariadenie pripojené k vystupu OGlI.
L6 CH 2 radio
L7 CH 3 radio
L8 CH 4 radio
L1 Otvorenie 60, zatvorenie 30
L2 Otvorenie 60, zatvorenie 40
L3 Otvorenie 70, zatvorenie 40
L6 Sila motora (%) L4 Otvorell1ie 70, zatvorgnie 50 Nastavte systém riadenia sily motora tak, aby
L5 Otvorenie 80, zatvorenie 50 zodpovedal hmotnosti brany pocas pohybu.
L6 Otvorenie 80, zatvorenie 60
L7 Otvorenie 90, zatvorenie 70
L8 Otvorenie 90, zatvorenie 80
L1 Citlivost vypnuta
L2 Otvorenie 10, zatvorenie 20
L3 Otvorenie 20, zatvorenie 30
L7 Citlivost L4 Otvorenie 30, zatvorenie 40 Nastavuje droven citlivosti pri detekgil
L5 Otvorenie 40, zatvorenie 50 prekazok.
L6 Otvorenie 50, zatvorenie 60
L7 Otvorenie 60, zatvorenie 70
L8 Otvorenie 70, zatvorenie 80
L1 Ziadne vybijanie
L min. Tato funkcia umoZiiuje povolit mechanické
ti napnutie, ktoré sa vytvara v komponentoch
. . kazdom manévri. P iahnuti poloh
L8 Vyprazdnenie L5 Egtvgre?]?a mo’[aore vykor?éi?astie gbrgt%giey
L6 smeru pohybu kvéli povoleniu napnutia
L7 remena alebo retaze.
L8 max.

VSetky parametre mozu byt nastavené podla potreby bez akejkolvek kontraindikacie; len nastavenie ,Sila motora“ si vyzaduje mimoriadnu pozornost:

- neodporuca sa pouzivat vysoké hodnoty sily na kompenzaciu skutocnosti, ze dvere maju abnormalne body trenia; nadmerna sila méze ohrozit’ fun-
govanie bezpe¢nostného systému alebo poskodit kridlo dveri

- ak sa kontrola ,Hnacej sily“ pouziva ako pomocny systém na znizenie nérazovej sily, po kazdom nastaveni zopakujte meranie sily podia normy EN

12445

- opotrebenie a poveternostné podmienky ovplyvriuju pohyb brany, preto je potrebné pravidelne kontrolovat nastavenie sily.
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8.4 SPECIALNE FUNKCIE

8.4.1 FUNKCIA ,OTVORIT VZDY*

Funkcia ,Otvorit vzdy* je vlastnostou riadiacej jednotky, ktora umoziuje
vzdy ovladat manéver otvarania, ked prikaz ,Krokovy rezim“ trva dihsie
ako 2 sekundy; je to uzitocné napriklad pre pripojenie kontaktu hodin pro-
gramovacej jednotky k svorke SbS, aby dvere zostali otvorené po cell
dobu istého ¢asového Useku.

Tato vlastnost je platna bez ohladu na naprogramovanie vstupu ,SbS*, s
vynimkou programovania ako ,Sp. obytny blok 2, pozri parameter ,Fun-
kcia Krokovy rezim" v odseku ,Programovanie druhej drovne (na-
staviteIné parametre)".

8.4.2 FUNKCIA ,POHYBOVAT V KAZDOM PRiPADE*

Tato funkcia umoznuje zaistit’ ¢innost automatizacie tiez v pripade, ked
niektoré bezpecnostné zariadene nefunguje spravne, alebo ked' je uplne
nefunkéné. Automatizaciu je mozné ovladat v reZime ,kontrola pritomn-
osti obsluhy“ a postupovat pritom nasledovne:

1. Viysieladom alebo voli¢om s klti¢om atd. vyslite prikaz na uvedenie
automatizacie do pohybu. Ked' vSetko funguje spravne, automa-
tizacia sa bude pohybovat predpisanym spdsobom, v opacnom
pripade pokracujte bodom 2

Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a udrzujte ho aktivovany
Priblizne po 2 sekundach automatizacia vykona pozadovany
manéver v rezime ,0soba pritomna*“, t. . bude sa pohybovat len
po dobu, kedy bude udrzovany aktivovany ovladac.

wn

Ked' bezpeénostné zariadenia nefunguju, majak parkrat
blikne, aby signalizoval typ problému. Ohladom kontroly
typu poruchy vychadzajte z kapitoly ,Signalizacie pro-
strednictvom majaka“ (strana 34).

8.4.3 FUNKCIA ,UPOZORNENIE NA UDRZBU*

Tato funkcia upozoriuje, ked' je potrebné vykonat Udrzbu automatizacie.
Pocet manévrov, po ktorych dbjde k signalizacii, je mozné nakonfiguro-
vat prostrednictvom aplikacie MyNicePro alebo prostrednictvom vSetkych
kompatibilnych rozhrani Nice.

Pri kazdom manévri automatika rozsvieti zelené alebo Cervené svetlo
sucasne s bielym kontrolnym svetlom, aby znazornila stav udrzby podia
spravania opisaného v tabulke nizSie:

Tabulka 22

UPOZORNENIE NA UDRZBU

Svetlo LED Faza Popis
Trvalé svietenie pri spusteni

Zelené kazdého manévru Bezna prevadzka
X . Trvalé svietenie pri spusteni Odporuoame: a,b.y udrzbu,
Cervené celej automatizacie vykonaval

kazdého manévru

kvalifikovany personal

8.4.4 FUNKCIA ,RESETOVANIE UDRZBA*

Po vykonani rozsiahlej mechanickej Udrzby (vymena lan, vymena vyvazov-
acich pruzin, vymena voditka atd.) je mozné pomocou kompatibilného
rozhrania a aplikdcie MyNicePro vynulovat pocitadio udrzby. V tomto
pripade systém vynuti postup ,automatického vyhladavania sil* (pozri od-
sek Automatické vyhladanie sil” (strana 17), aby sa rychlejSie prispdsé
obil novej mechanickej konfiguracii.
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8.4.5 FUNKCIA ,,PREORIENTOVANIE“

Ak pocas manévrovania déjde k vypadku napdjania, po jeho obnoveni
mdze byt potrebné preorientovanie, ktoré umoznuje potvrdit polohu uza-
vretia. V tomto pripade rychlo blika kontrolka, ktora signalizuje poziadavku
na preorientovanie. Po prijati prikazu motor vykona pomaly manéver uza-
vretia az na zem a sériu nastaveni na potvrdenie vysky.

8.5 WIFI PRIPOJENIE

Motory SPIDER su pripravené na WiFi pripojenie, aby umozriovali:

- dialkové ovladanie automatizacie (cez aplikaciu MyNice)

- inStalaCny technik: konfiguraciu automatizacie (cez aplikaciu MyNice
Pro)

WiFi konektivita je k dispozicii v troch rezimoch:

- WiFi modul integrovany do riadiacej jednotky (ak je sucastou za-
kupeného modelu)

- BiDi-Wifi rozhranie dodavané na poziadanie ako prislusenstvo

- Rozhranie Proview (iba pre aplikaciu MyNice Pro) dodavané na poziad-
anie ako prislusenstvo

|| Aplikaciu rozhrania BiDi-Wifi na port busT4 pritomny
na automatizacii je potrebné povazovat za alternativu k
rozhraniu BiDi-ZWave.

Aby ste mohli vyuzivat WiFi konektivitu automatizacie stanovenym spos-

obom, je nutné:

- Nainstalovat, podla pozadovaného pouzitia, aplikaciu MyNice alebo
MyNice Pro (Specialna pre instalatného technika), ktoré su dostupné na
Google Play Store a Apple App Store

- Zapnut elektrické napajanie automatizacie a skontrolovat spravne zap-
nutie dostupného WiFi zariadenia

- Spustit nainstalovanu aplikaciu a nastavit WiFi zariadenie v ponuke
,Rozhranie WiFi alebo prislusenstvo®

Dalsie podrobnosti tykajlice sa funkcif spojenych s aplikaciami MyNice Pro
a MyNice néjdete na webovej stranke www.niceforyou.com.

8.5.1 ZABUDOVANY WIFI MODUL (PODLA VERZIE)

Modul zabudovany do riadiacej jednotky ma 2 tlacidla (P1 a P2) a 2 LED
(W1 a W2): tieto sa spravaju odliSne v zavislosti od réznych prevadzkovych
faz.

NiZSie su zobrazené tlacidla a LED diddy, s ktorymi mdze pouzivatel pra-
covat:

- W1 = Power/Sys (LED napdjania a stavu zabudovaného modulu Wifi)
- W2 = Wifi / BT (LED stavu komunikécie Wifi)

- P1 =Stlacenie na 10 s = reset na vyrobné nastavenia

- P2 = nepouziva sa

/® N\
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& UPOZORNENIE = Ak chcete nainstalovat a sparovat za-
riadenie s riadiacou jednotkou, postupujte podli'a navodu
v aplikacii MyNice alebo MyNice Pro. DalSie informacie
najdete na webovej stranke www.niceforyou.com



,Tabulka 23“ zobrazuije signdly vysielané LED kontrolkami W1 a W2 a ich vyznam.

Tabulka 23

STAV LED MODULU WI-FI

WiFi /BT (W2) Power/Sys (W1) Stav LED W1 a W2 Popis
. Lo Zabudovany modul je v normalnom prevadzkovom stave a je
Zelena svieti Zelena svieti Trvale oripojeny smartfon.
Zelena svieti Zelend, 8 rychlych bliknutf Prechodne (niekolko sekund) | Pouzivatel vykonal v module akciu ,Identifikovat”.
Zelena blika Zelend svieti Trvale Moo[gl cakg na pruat[e kqnﬂgurame siete W"F' Oq -
pouzivatela. Na konfiguraciu modulu pouzite aplikaciu.
Oranzovd svieti Zelend svieti Trvale Modul jev normalnom prevadzkovom stave a nie je pripojeny
Ziaden smartfon.
T - o . Modul konfiguruje Wi-fi. Ak svieti trvale, znamena to, ze sa
Oranzova blika Zelena svieti Prechodne (niekolko sekund) vyskytol problém s konfiguraciou Wi-Fi.
Modul uz nie je mozné konfigurovat, pretoze od jeho
Zhasnuta Zelend svieti Trvale zapnut!a uplynu[o 30 mindt (iba pri module, ’ktory eSte nie je
nakonfigurovany). Ak chcete nakonfigurovat modul, odpojte
a znova pripojte napajanie riadiacej jednotky.
Modul sa aktualizuje. Pockajte na dokoncenie operacie.
Zhasnuta Oranzova blika Prechodne (asi 1 minutu) Ak sa operacia neskon&i spravne, modul sa po 5 minutach
automaticky reStartuje.
x P , Modul zistil, Ze pri zapnuti riadiacej jednotky bolo stlatené
Cervena blika Zhasnuta Prechodne tiadidlo reset.
x P L Modul sa nedokéze pripojit k domacej sieti Wi-Fi alebo sa
Cervena svieti Zelena svieti Trvale nedokéze pripojit ku cloudu Nice.

8.5.2 ROZHRANIE BIDI-WIFI

Pripojenie rozhrania BiDi-Wifi:
1. Odpojte napdjanie riadiacej jednotky odstranenim poistky F2 a
pripadne nudzového napdjania

~

S J
2. Pred pokracovanim skontrolujte, ¢i su vSetky LED diédy riadiace;
jednotky zhasnuté
Zasunte rozhranie BiDi-Wifi do konektora BUS T4 riadiacej jednotky
~
S J

B

o0 ksw

B

Upozornenie! Ak BiDi-Wifi rozhranie nie je spravne zasu-
nuté, mohlo by sa poskodit alebo trvalo poskodit riadiacu
jednotku.

Zalozte poistku F2, aby ste mohli znova zapnut riadiacu jednotku
Pockajte, kym LED Datum nezacne blikat

Nakonfigurujte rozhranie prostrednictvom aplikacie

Pockajte, kym sa LED didda Datum nerozsvieti a nezostane svietit
nazeleno. Konfigurécia je teraz dokoncena.

DalSie podrobnosti tykajice sa funkcii spojenych
s rozhranim BiDi-Wi-fi najdete na webovej stranke
www.hiceforyou.com.
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8.6 PRIPOJENIE PROVIEW

Na riadiacej jednotke sa nachddza konektor BusT4, ku ktorému je mozné
pripojit, prostrednictvom rozhrania IBT4N, rozhranie ,ProView", ktoré
umoziuje kompletnu a rychlu spravu fazy instalécie, udrzby a diagnostiky
celej automatizacie pomocou WiFi pripojenia a aplikacie MyNice Pro.

Po spravnom napajani prislusenstva Pro-View sa automaticky vytvori siet
WiFi, ku ktorej sa je potrebné pripojit. Ked' je prislusenstvo Pro-View pri-
pojené, LED diédy stavu napdjania (A) a stavu WiFi (B) svietia zelenou
farbou.
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8.8 VYMAZANIE PAMATE

Postup popisany nizsie vrati riadiacu jednotku na vyrobné
hodnoty naprogramovania. VSetky prispdsobené nasta-
venia sa stratia.
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Ak chcete vymazat pamat riadiacej jednotky a obnovit vSetky vyrobné na-
stavenia, postupuite takto:

1. stlabte a podrzte stlacené tlacidla [Open A] a [Close V], kym
sa nerozsvietia programovacie LED diody ,L1-L8" (priblizne po 3
sekundach)

uvolnite tlacidla

ak operéacia prebehla spravne, programovacie LED diody ,L1* az
,L8" budu 3 sekundy rychlo blikat.

wn

Pomocou tohto postupu je tiez mozné vymazat vSetky
chyby nachadzajuce sa v pamiti.

Tento postup nevymaze radiové kddy ulozené v radiovych

Dalsie podrobnosti tykajuce sa funkcii spojenych s
rozhranim ProView a aplikaciou MyNice Pro najdete na
webovej stranke www.niceforyou.com.

8.7 Z-WAVE™

Motory SPIDER su kompatibiné s protokolom Z-Wave™, ktory vam
umoznuje spravovat vietky funkcie automatizacie s extrémnou jedno-
duchostou prostrednictvom aplikéacie brany Z-Wave™ nainstalovanej vo
vasej domacnosti.

Konkrétne je k dispozicii pripojenie Z-Wave™ s rozhranim BiDi-ZWave,
ktoré vam umoznuje ovladat pohyb a stav automatizaci.

|| Aplikaciu rozhrania BiDi-ZWave na port busT4 pritomny
na automatizacii je potrebné povazovat za alternativu k
rozhraniu BiDi-Wifi.

|| Dalsie podrobnosti tykajice sa funkcii spojenych s
rozhranim BiDi-ZWave najdete na webovej stranke
www.niceforyou.com.
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9  COROBIT, KED... (sprievodca rieSenim problémov)

9.1 RIESENIE PROBLEMOV

V niz8ie uvedenej tabulke je mozné najst uZitocné pokyny na zvladnutie pripadov nespravnej ¢innosti, s ktorymi je mozné sa stretnit pocas inStalacie
alebo v désledku poruchy.

Tabulka 24
Priznaky Odportcané kontroly
Radiovy vysiela¢ neovlada automatizaciu a LED
na vysielaci sa nerozsvieti
Radiovy vysiela¢ neovlada automatizaciu, ale LED
na vysielaci sa rozsvieti

Skontrolujte, ¢i batérie vysielaCa nie su vybité a podla potreby ich vymerite.

Skontrolujte, ¢i je vysielaC spravne ulozeny do paméte radiového prijimaca.

Nie ie ovladany iadny manéver a LED .OK® Skontrolujte, ¢i je elektroprevodovka napajana z elektrickej siete s napatim

Jec v v ? Skontrolujte, ¢i poistky F1 a F2 nie su spéalené; v takom pripade skontrolujte pricinu poruchy a
neblika ; . P L
nahradte ich inymi, s rovnakou menovitou hodnotou prudu a s rovnakymi charakteristikami.

Skontrolujte, ¢i skutocne doslo k prijatiu oviadacieho prikazu. Ked' sa ovladaci prikaz dostane
na vstup SbS, LED ,,0K“ sa musi rozsvietit; pri pouZiti radiového vysielaca vSak musi LED ,,O0K“

Nie je ovladany ziadny manéver a majak je

Zhasnuty dvakrét rychlo bikndt,
Nie je ovladany ziadny manéver a majak Spocitajte pocet bliknuti a skontrolujte odpovedajuci vyznam uvedeny v ,Signalizacie
niekolkokrat blikne prostrednictvom majaka“.

Zvolena sila by mohla byt prili§ nizka pre dany typ automatizacie. Skontrolujte absenciu pripadnych
prekazok, a i pripadne nie je potrebna vacsia sila.

Skontrolujte, ¢i doSlo k zasahu bezpecnostného zariadenia pripojeného k vstupu Stop.
Skontrolujte, ¢i je poCas manévra pritomné napatie na svorke FLASH majaka (vzhladom k

tomu, Ze napétie je preruSované, jeho hodnota nie je priznaéné: priblizne 10-30 V=); ked'je
pritomné napatie, problém spodiva v Ziarovke, ktoru je potrebné vymenit za ind, s rovnakymi
charakteristikami; ked  napatie chyba, mohlo by sa jednat o vyskyt pretazenia na vystupe FLASH, a
preto skontrolujte, ¢i sa na kabli nevyskytuje skrat.

Manéver je zahajeny, ale ihned potom dojde k
zmene smeru pohybu

Manéver je vykonany predpisanym sposobom, ale
nefunguje majak

) Tabulka 25
CHARAKTERISTIKY POISTIEK F1 A F2
F1 Poistka riadiacej jednotky = 2 A pomala
F2 Poistka sietového napdjania = 1,6 A; pomala

J
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9.2 SIGNALIZACIE PROSTREDNICTVOM MAJAKA

Majak FLASH blika poCas manévru raz za sekundu; vyskyt portich bude signalizovany kratSimi bliknutiami; bliknutia sa zopakuju dvakrat a st oddelené
pauzou trvajucou jednu sekundu.

Tabulka 26

SIGNALIZACIE NA MAJAKU FLASH

Rychle blikanie Pricina UKON
1 bliknutie Zatvorenie nebolo zaznamenané / Zem Pocas zatvarania bolo dosiahnuté maximéalne obmedzenie bez detekcie zeme.
pauza 1 sekunda nebola naidend / Opakuite postup ,Ruéné programovanie otvaracich a zatvaracich poléh
1 bliknutie J brény’
2 bliknuti Na zaciatku manévra jedna alebo viacero fotobuniek neposkytuje podmiefiovaci
pauza 1 sekunda Zasah fotobunky signdl pre pohyb; skontrolujte pritomnost prekazok. Po¢as pohybu sa jedna o
2 bliknuti bezny jav, ak je pritomna prekazka.
3 bliknuti
pauza 1 sekunda Z&sah obmedzovaca ,Sily motora“ Dvere pocas pohybu narazili na vacsie trenie; skontrolujte pricinu.
3 bliknuti

. . Na zagiatku manévra alebo pocas pohybu doslo k zasahu vstupu STOP;
o LTI skontrolujte priCinu tohto zésahu
pe 1 G Zasah vstupu STOP Aktivna blokécia tlacidiel na ovIddadi. Skontroluite, Gi je blokécia taidiel na
4 bliknuti R . y

ovladaci deaktivovana.

5 bliknutie , o Pockajte najmenej 30 sekund a potom skuste znovu zadat prikaz; ked uvedeny
pauza 1 sekunda dCka;amuélf[Edama vndtornych parametrov stav pretrvava, mohlo by sa jednat o vaznu poruchu, a je potrebné vymenit
5 bliknutie P elektronicku kartu.
G:I:I:an:lt;ekun da Doslo k prekro¢eniu maximalnej prahovej | Pockajte par minut, aby sa obmedzova¢ poctu manévrov vratil pod maximalny
g bliknuti hodnoty po¢tu manévrov za hodinu limit.
7 bliknuti . . . o Odpojte na niekolko sekund vSetky napajacie obvody a skuste zadat ovladaci
pauza 1 sekunda Xéilggo%myby v internych elekrickych prikaz; ked uvedeny stav pretrvava, mohlo by sa jednat o véaznu poruchu na karte
7 bliknuti alebo na kabelazi motora. Vykonajte potrebné kontroly a pripadné vymeny.
8 bliknuti
pauza 1 sekunda Prikaz uz existuje Uz existuje iny prikaz. Odstrante sucasny prikaz, aby ste mohli posielat dalSie.
8 bliknuti
9 bliknuti
pauza 1 sekunda Automatizacia zablokovana Automatizécia bola zablokovana prikazom ,zablokovat automatizaciu®.
9 bliknuti

9.3 SIGNALIZACIA NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Na riadiacej jednotke sa nachadza séria LED, pricom kazda z nich moze @
zaistovat’ Specialne signalizacie, a to poCas beznej innosti i pri vyskyte

poruchy.
A LED Bluebus

B LED Photo, Sbs, Stop

C Programovacie LED ,L1 ... L8"
D LED radiového ovladania ,R*
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Produkt je vybaveny integrovanym bielym LED osvetlenim, ktoré sluzi na osvetlenie priestoru od zaciatku do konca manévru a po manévri pocas na-
programovaneho ¢asu. Okrem toho je hlava motora vybavena zelenymi a Cervenymi LED didédami, ktoré signalizuju najCastejsie poruchy. , Tabulka 27

uvadza mozné stavy zapnutia.

Tabulka 27

SPRAVANIE LED SVETIEL INTEGROVANYCH V HLAVE MOTORA

Biele svetlo

Svieti

Automatizécia je v pohybe alebo sa prave zastavila. Samostatne sa vypne po uplynuti naprogramovaného ¢asu.

Rozsvietena 3 sekundy

Vlykonanie prikazu Zablokovanie automatizacie vykonané.

Zhasnuté

Normaélna prevadzka / motor zastaveny a ¢aka na prikazy.

Pomaly blikajtca

Funkcia ,automatického vyhladavania sil* je aktivna (pozri kapitolu ,Automatické vyhladanie sil* a pagina 17).

Rychle bliknutie

Funkcia ,realign” (vykonajte) (pozri kapitolu ,Funkcia ,,Preorientovanie®* na strane 30).

Zelené svetlo

Svieti Svetlo zostane aktivne pocas celého trvania manévru.

Zhasnuté Svetlo zostane vypnuté, ak nedochadza k pohybu automatizacie.

Cervené svetlo

Svieti Svetlo zostane aktivne pocas celej doby trvania manévru, ak je prekroceny pocet manévrov nastaveny pre udrzbu.
Zhasnuté Bezna prevadzka.

Majak Centrdla zistila poruchu: Pozrite si ,Tabulka 26*

Striedavé blikanie

Prebieha alebo je pozastavena aktualizacia firmvéru jednej alebo viacerych kariet produktu.

LED DIODY SVORIEK NA RIADIACEJ JEDNOTKE

Tabulka 28

Stav Vyznam Mozné rieSenie
LED Bluebus
Skontrolujte, Ci je pritomné napajanie. Skontrolujte, Ci
. nedoslo k zasahu poistiek; v takom pripade skontrolujte
AIEEINE Porucha pricinu poruchy, a potom ju nahradte inymi poistkami s
rovnakou menovitou hodnotou.
Doslo k vyskytu vaznej poruchy; skuste na niekolko sekind
. . . vypnut riadiacu jednotku; ked' uvedeny stav pretrvava,
Rozsvietena Vézna porucha

znamena to, Ze je pritomna porucha a je potrebné vykonat
vymenu elektronickej karty.

2 zelené bliknutia za
sekundu

VSetko v poriadku

Riadna ¢innost riadiacej jednotky.

2 rychle zelené bliknutia

Doslo k zmene stavu na vstupoch

Jedna sa o bezny jav pri zmene jedného zo vstupov: SbS,
STOP, OPEN, CLOSE zasah fotobuniek alebo pouzitie
radiového vysielaca.

Séria ¢ervenych blikani

Pozrite si, o je uvedené v ,Signalizacie prostrednictvom

¢ervenych bliknuti

oddelenych pauzou, Roézne maidka®
trvajucou 1 sekundu d '

. . Odpojte svorku a skontrolujte priinu skratu na pripojeniach
Séria rychlych a pomalych Skrat na svorke BlueBUS BlueBUS. Po odstraneni skratu zacne LED po uplynuti

desiatky sekund znovu blikat.

Blika oranzovo

Zélozné batérie sa nabijaju v rezime Standby

Normalna prevadzka systému. Vyskytuje sa len pri
aktualizovanych zaloznych batériach pre produkty v
pohotovostnom rezime.

LED STOP
Zhasnuta Zésah vstupu STOP Skontrolujte zariadenia pripojené k vstupu STOP.
Rozsvietena STOP nezasiahol Vstup STOP aktivny.
LED SbS
Zhasnuta V&etko v poriadku Vstup SbS nie je aktivny.
. . ) Je to v poriadku, ak je zariadenie pripojené na vstup SbS
Rozsvietena Zasah vstupu SbS skutoén% aktivne. J Pripo) P
Led PHOTO
Zhasnuta Zasah vstupu PHOTO Zasiahol vstup PHOTO.
Rozsvietena V8etko v poriadku Je to v poriadku, ak bezpe¢nostné zariadenie nezasiahlo.
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Tabulka 29

LED 1 Popis

Zhasnuta Pocas beZnej ¢innosti informuje o tom, Ze ,Automatické zatvorenie” nie je aktivne.

Rozsvietena Pocas beznej innosti informuje o tom, Ze ,Automatické zatvorenie” je aktivne.
Prebieha programovanie funkcii.
Ked blika sucasne s ,L2“, znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariadeni (pozri odsek ,Nacitanie jednotlivych

Blika zariadeni").
Ak blika sucasne s ,,L8%, znamena to, Ze hodnota funkcie programovanej na Urovni 2 je mimo rozsah (pozri odsek ,,Programovanie
druhej urovne (nastavitelné parametre)").

LED 2 Popis

Zhasnuta Pocas beznej ¢innosti informuje o tom, ze ,Zatvorit po foto” nie je aktivne.

Rozsvietena Pocas beznej ¢innosti informuje o tom, Ze ,Zatvorit po foto” je aktivne.
Prebieha programovanie funkcif.

Blika Ked blika sucasne s ,L1“, znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu nacitania zariadenti (pozri odsek ,Nacitanie jednotlivych
zariadeni")

LED 3 Popis

Zhasnuta Pocas beznej ¢innosti informuje o tom, ze ,Vzdy zatvorit* nie je aktivne.

Rozsvietena Pocas beznej ¢innosti informuje o tom, ze ,Vzdy zatvorit” je aktivne.
Prebieha programovanie funkcif.

Blika Ak blika spolu s L4, znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu ucenia sa poléh otvorenia a zatvorenia brany (pozri odsek ,Ruéné
programovanie otvaracich a zatvaracich poléh brany").

LED 4 Popis

Zhasnuta Pocas beZnej ¢innosti informuje o tom, Ze ,Pohotovostny rezim* nie je aktivovany.

Rozsvietena Pocas beznej innosti informuje o tom, ze ,Pohotovostny rezim* je aktivovany.
Prebieha programovanie funkcif.

Blika Ak blika spolu s L3, znamena to, Ze je potrebné vykonat fazu u€enia sa otvaracich a zatvaracich poléh brany (pozri odsek ,Ruéné
programovanie otvaracich a zatvaracich poléh brany").

LED 5 Popis

Zhasnuta Pocas normélnej prevadzky oznaduje, Ze ,Zabezpecenie proti viamaniu* nie je aktivne.

Rozsvietena Pocas normalnej prevadzky oznacuie, ze ,Zabezpecenie proti viamaniu® je aktivne.

Blika Prebieha programovanie funkcif.

LED 6 Popis

Zhasnuta Pocas beznej ¢innosti informuje o tom, Ze ,Blikanie vopred* nie je aktivne.

Rozsvietena Pocas beZnej ¢innosti informuje o tom, Ze ,Blikanie vopred” je aktivne.

Blika Prebieha programovanie funkcii.

LED 7 Popis

Zhasnuta PocCas beznej Cinnosti informuje o tom, ze ,Vyradenie vnutorného radiového oviadania“ nie je aktivne.

Rozsvietena Pocas beznej ¢innosti informuje o tom, ze ,Vyradenie vnutorného radiového oviadania“ je aktivne.

Blika Prebieha programovanie funkcif.

LED 8 Popis

Zhasnuta Pocas normélnej prevadzky oznaduije, Ze ,Rezim tazkych bran“ je aktivny.

Rozsvietena PoCas normalnej prevadzky oznacuje, ze ,Rezim lahkych bran® je aktivny.

Blika Prebieha prqgramovanie funkcii. Ak pliké sUéa}s'ne s ,L8% znam_ene'{ tg, Ze hodnota funkcie programovanej na Urovni 2 je mimo
rozsah (pozri odsek ,Programovanie druhej urovne (nastaviteIné parametre)").

nost rozsvietenia LED na zaklade vynalozenej sily:
- od L1 do L3 pri male;j sile

- od L1 do L5 pri stredne;j sile

- od L1 do L8 pri velkej sile.

UPOZORNENIE: Pri zastavenom motore sekven¢né rozsvecovanie LED L1 -9 L2 -9 L3 -9 L4 -3 L5 -9 L6 -3 L7 -3 L8
indikuje, Zze prebieha aktualizacia FW vyrobku a pred opatovnym pouzitim automatizacie je nutné pockat na dokoncenie
procesu aktualizacie! Odpori¢ame neodpdjat’ napajanie motora.
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9.4 DIAGNOSTIKA RADIOVEHO OVLADANIA

Tabulka 30

SIGNALIZACIA LED R RIADIACEJ JEDNOTKY

Pomalé blikanie > ZELENA farba pri zapnuti

.
N

Pouzivané kédovanie: ,,0-code” 2 | M
Nie je ulozené ziadne dialkové ovladanie 5 |
Pomalé blikanie > ZELENA farba pocas prevadzky

Indikuje, Ze prijaty kéd nie je v pamiti 1[0
Ulozenie kédu do paméte 3 | K
Pamét vymazana 5 |34
Pocas programovania indikuje, Zze kod nie je povoleny na uloZzenie 6 :D
Pocas programovania signalizuje, Ze pamat je plna 8 :D
Rychle blikanie > ZELENA farba

Neplatny ,,certifikat“ pre ulozenie 18
Pocas programovania signalizuje, Ze kdd nemozno ulozit, pretoze vysiela ,certifikat* 2 :D
Vystup v ,,Rezime 2 nie je mozné spravovat na riadiacej jednotke 4 :D
Pocas postupu mazania signalizuje, Ze kéd bol vymazany 5 :D
,Certifikat“ s nizSou prioritou, ako je prijatelna 5 :D
Kédy mimo synchronizacie 6 | B4
Pomalé blikanie > CERVENA farba

Blokovanie neoriginalneho kédu 1|
Kdd s nizSou prioritou, ako je povolena 2 E
Rychle blikanie > CERVENA farba

Zablokovanie programovania ,,v blizkosti“ 1 [
Zablokovanie ulozenia pomocou ,certifikatu® 1|
Zablokovanie pamati (zadanie PIN) 2 | M
Pomalé blikanie > ORANZOVA farba

(Po zapnuti, po niekolkych zelenych bliknutiach). Signalizuje pritomnost obojsmernych vysielacov ‘ 1 :D
Rychle blikanie > ORANZOVA farba

Signalizuje aktivaciu programovania blokov (pri zapnuti) ‘ 2 |
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PODROBNEJSIE INFORMACIE
(Prislusenstvo)

10

10.1 PRIDANIE ALEBO ODSTRANENIE ZARIADENIA

Do realizovanej automatizacie je mozné kedykolvek pridat alebo z nej
odstranit jednotlivé zariadenia. PredovSetkym na ,BlueBUS* a vstup
,STOP“ je mozné pripajit rbzne typy zariadeni, ako je uvedené v nasle-
dujucich odsekoch.

Po pridani alebo odstraneni zariadeni je potrebné znova
nacitat’ zariadenia podla opisu v odseku ,Nacitanie inych
zariadeni“.

& Pozor! Pred pridavanim alebo odstrannovanim rozsirujucej
karty je potrebné najskor vypnut napdjanie.

10.1.1BLUEBUS

BlueBUS je technoldgia, ktorda umoziuje vykonavat pripojenie kompatibil-
nych zariadeni prostrednictvom iba dvoch vodicov, ktorymi je prenasané
elektrické napéajanie aj signaly komunikacie. VSetky zariadenia su pripojené
paralelne k samotnym 2 vodicom BlueBUS a bez potreby dodrzan-
ia akejkolvek polarity; kazdé zariadenie je rozoznané jednotlivo, pretoze
pocas inStalacie mu je priradena Specificka adresa.

Na BlueBUS je mozné pripojit napriklad: fotobunky, bezpecnostné zaria-
denia, ovladacie tlacidla, signalizacné kontrolky atd. Riadiaca jednotka
postupne rozpozna vSetky pripojené zariadenia prostrednictvom fazy
nacitania a dokaze s extrémnou bezpecnostou odhalit’ vSetky mozné po-
ruchy.

Z tohto dévodu je potrebné pri kazdom pridani zariadenia k zbernici Blue-
BUS alebo pri jeho odstraneni z nej vykonat fazu nacitania podia popisu v
odseku ,Nacitanie inych zariadeni*.

10.1.2VSTUP STOP

STOP je vstup, ktory spdsobuje okam?Zité zastavenie manévru, po ktorom

déjde ku kratkej zmene smeru. K tomuto vstupu je mozné pripojit’ zaria-

denia s vystupom, ktory je tvoreny kontaktom spinacieho typu ,NA*, kon-
taktom rozpinacieho typu ,NC*, optické zariadenia (,Opto senzor) alebo
zariadenia s vystupom s konstantnym 8,2 kQ, ako napriklad citlivé okraje.

Pocas fazy nacitania riadiaca jednotka rozozna typ zariadenia pripojeného

k vstupu STOP, a potom pocas beZzného pouZitia automatizacie zabezpedi

Zastavenie, ked zaznamena zmenu vo¢i nacitanému stavu.

Prostrednictvom prisluSnych opatreni je mozné pripojit k vstupu STOP via-

cero zariadeni, aj rozneho druhu:

- Viacero zariadeni so spinacim kontaktom je mozné vzajomne prepojit
paralelne bez akéhokolvek obmedzenia mnozstva.

- Viacero zariadeni s rozpinacim kontaktom je mozné prepojit vzajomne
do série bez akéhokolvek obmedzenia mnozstva.

- Dve zariadenia s vystupom s konstantnym odporom 8,2 kQ je mozné
pripojit paralelne; ked sa tam nachadzaju viac ako 2 zariadenia, musia
byt vSetky pripojené ,do kaskady“ s jedinym koncovym rezistorom s
hodnotou 8,2 kQ.

- Je mozné pouzit kombinaciu Spinacieho a Rozpinacieho kontaktu za-
pojenim dvoch kontaktov paralelne s upozornenim, ze je potrebné za-
pojit do série k Rozpinaciemu kontaktu rezistor 8,2 kQ (to umoznuje
tiez pouzitie kombindcie 3 zariadeni: spinaci kontakt, rozpinaci kontakt
arezistor 8,2 kQ).

- Na pripojenie optického zariadenia postupujte podia schémy uvedengj
v ,0brazok 50“. Maximalny prud dodavany na linke 12 Vdc je 15 mA.
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10.1.3ROZSIRUJUCE KARTY 1/0 (VOLITELNE
PRISLUSENSTVO)

Riadiaca jednotka je navrhnuta pre prijatie rbznych variantov rozSirujucich
modulov I/O, ktoré spristupnuju dalSie vstupy a vystupy. Kazdy dopinkovy
vstup/vystup je mozné prispdsobit tak, ako keby iSlo o fyzicky vstup/vys-
tup riadiacej jednotky.

Pri kazdom vioZeni alebo vybrati rozsirujucej karty je potrebné vykonat
postup ziskania zariadeni“: inak bude pohyb motora obmedzeny na
,0soba pritomna*“.

Pridavanie a odoberanie rozSirujucich kariet musi byt
vzdy vykonavané pri vypnutom elektrickom napajani
(odobratie poistky F2 a pripadného bloku akumulatora).

Pridanie rozsirujucej karty:

odpojte napajanie riadiacej jednotky

odoberte priehradku (A)

zasurite rozsirenie (B) do prislusného uloZenia na elektronickej karte
riadiacej jednotky.

zapnite napdjanie riadiacej jednotky

zopakujte nacitanie zariadeni podla popisu v odseku ,NacCitanie
inych zariadeni*.

or b=

& Upozornenie! V niektorych modeloch sa rozsirujica karta
dodava sériovo

& Upozornenie! Skontrolujte elektricki spotrebu riadiacej
jednotky a rozSirujucej karty. Neprekracujte maximalny
povoleny vykon.

Prirucka konkrétnej rozSirujlcej karty je dostupna online. Smartfénom
naskenujte QR kod karty.

4 )

@ =
L |

Nice €25 AHI

5-24V = (Max 500 mA)
J-20°C f+s5°C

Nice S.p.A. Via Callalta, 1
31046 Oderzo TV Italy




ROZSIRUJUCE KARTY

Tabulka 31

Vyrobok Popis Vlastnosti vstupu Vlastnosti vystupu
IN 3 = suchy kontakt (COM — IN3) OUT8 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
MLAE44 4 vstupy IN 4 = suchy kontakt (COM — IN4) OUT4 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
4 vystupy IN 5 = suchy kontakt (COM - IN5) OUT5 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
IN 6 = suchy kontakt (COM — IN6) OUT6 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
MLAE22 2 vstupy IN 3 = suchy kontakt (COM - IN3) OUT8 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
2 vystupy IN 4 = suchy kontakt (COM — IN4) OUT4 = suchy kontakt s prepinacim rel¢ (230VAc — 5A)
2 vstupy IN 3 = suchy kontakt (COM — IN3) .
MLAE21 1 wystup IN 4 = suchy kontakt (COM — IN4) OUT3 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)

10.1.4NACITANIE INYCH ZARIADENI

Obvykle je proces nacitania zariadeni pripojenych k ,BlueBUS* a k vstupu
,STOP" vykonavany pocas fazy instalacie; ked su vSak pridané alebo od-
stranené niektoré zariadenia, je mozné znovu vykonat nacitanie.

Ve 7\
@ (D || [eno o
=:¢|:= il @ Stop m
0 @ 12V OSE L ]
u @ Bluebus
t(D $
0 @ Aerial
LI
_ l
§ \ /
* ® &S556 &5 &/ARVE
{ = ))) Close ¥ ‘ Stop/Set || Open A
\_ J

Postupujte pritom nasledovne:

1. stlaGte stcasne a drzte stlacené tlacidla [Open A] a [Stop/Set]

2. Uvolnite tlacidla, ked LED ,L1* a ,L2" zacnu rychlo blikat (priblizne
po 3 sekundéch)

3. pockajte niekolko sekund, kym riadiaca jednotka neukondi
nacitanie zariadeni

4, Na konci tejto fazy LED ,Stop“ musi svietit, LED , L1 a ,L2" musia
zhasnut a LED ,L1...L8" svietia podla stavu funkcii ON-OFF, ktoré
predstavuju.

Po pridani alebo odstraneni zariadeni je potrebné znovu
vykonat kolaudaciu automatizacie podla pokynov uve-
denych v odseku ,,Zavere¢na kontrola pred uvedenim do
prevadzky*.

10.1.5PRIPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA TYPU SM
(VOLITELNE PRISLUSENSTVO)

Riadiaca jednotka ma uloZenie na umiestnenie radiovych prijimacov s SM
pripojenim (volitelné prisluSenstvo) patriacich do rodiny OXI, OXIBD...
atd’., ktoré umoznuju ovliadanie riadiacej jednotky na dialku pomocou rad-
iovych vysielaCov.

Pred instalaciou priimaca zablokujte ¢innost interného radia (pozri odsek ,,
Programovanie prvej urovne (ON-OFF)“) a odpojte elektrické napajan-
ie riadiacej jednotky.

InStalacia priimaca:,Obrazok 54”.

1. odstrante predbezné odpojenie (A);

2. viozte priimac (B) do prislusného otvoru na doske elektroniky ria-
diacej jednotky;
reStartujte riadiacu jednotku.

3.
4 N\

Dostupné prikazy a spdsoby ukladania ndjdete v moznostiach pre progra-
movanie zabudovaného radiového prijimaca. (pozri kapitolu ,PROGRA-
MOVANIE RADIOVEHO OVLADANIA®).
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10.1.6FOTOBUNKY S RELE S FUNKCIOU FOTOTEST

Riadiaca jednotka obsahuje funkciu FOTOTEST, ktora zvySuje spolahlivost bezpecnostnych zariadeni a umoziuje tak dosiahnut ,kategdriu Il podia
normy EN 13849-1, ¢o sa tyka celku riadiacej jednotky a bezpecnostnych fotobuniek.

& Pozor! Aby bolo mozné aktivovat funkciu FOTOTEST, je potrebné zmenit programovanie vystupu OGlI (pozri kapitolu ,,Pro-
gramovanie druhej trovne (nastavitelné parametre)“ a pagina 28).

Pri zahajeni kazdého manévra su prislusné bezpecnostné zariadenia kontrolované a manéver sa spusti len ak je vSetko v poriadku.
Ak je vysledok testu negativny (fotobunka zaslepena sinkom, skratované kable atd), bude identifikovana porucha a manéver nebude vykonany.

Pripojte fotobunky podla obrazku ,,0brazok 55“.
Deaktivujte rezim pohotovosti (pozri kapitolu ,Programovanie prvej urovne (ON-OFF)).

Schéma zapojenia s fotobunkami s relé s funkciou FOTOTEST

|| Vsetky obrazky prisluSenstva su tu iba pre ilustracné ucely.
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Pri pouziti 2 dvojic fotobuniek, ktoré sa vzajomne rusia, je potrebné aktivovat ,,synchronizaciu“ v sulade s popisom uve-
denym v navode fotobuniek.

V pripade vymeny, pridania alebo odstranenia niektorych automatizaénych zariadeni je potrebné vykonat postup ucenia
(pozri kapitolu ,,Rucné programovanie otvaracich a zatvaracich poléh brany“ a pagina 16).
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10.1.7FOTOBUNKY S RELE BEZ FUNKCIE FOTOTEST

Riadiaca jednotka ma vyhradeny vstup PHOTO, na ktory je mozné pripojit rozpinaci kontakt fotobuniek s relé. Na rozdiel od konfiguracie s ,FOTO-
TESTOM®, sa manéver po prikaze vykona bez kontroly platnosti signdlu prichadzajuceho z fotobuniek, avSak pri zachovani reaktivity na zmenu stavu
vonkajsich fotobuniek.

Pozor! Aby ste mohli funkciu FOTOTEST odstranit, je potrebné zmenit programovanie vystupu OGI (pozri kapitolu ,,Progra-
movanie druhej urovne (nastavitelné parametre)“ a pagina 28).

Pripojte fotobunky podla obrazku ,,0Obrazok 56*.
Deaktivujte rezim pohotovosti (pozri kapitolu ,Programovanie prvej turovne (ON-OFF)).

Schéma zapojenia s fotobunkami s relé bez FOTOTEST

|| VSetky obrazky prisluSenstva st tu iba pre ilustra¢né ucely.
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10.1.8ELEKTRICKY ZAMOK

Vystup OGI, od vyroby je aktivny pre funkciu OGI (kontrolka otvorenej
brany = Open Gate Indicator), ale je mozné ho naprogramovat na ovlad-
anie elektrického zamku (pozri odsek ,Programovanie druhej trovne
(nastavitelIné parametre) na strane 28).

Pri zahajeni manévra otvarania je vystup aktivovany na dobu 2 sekund; pri
manévri zatvarania nie je aktivovany, a preto je potrebné elektricky zamok
znovu aktivovat mechanicky.

Viystup nesmie oviadat priamo elektricky zamok, ale len odber 24 V =10
W.

Wlstup musi byt prepojeny s relg, a to spbsobom uvedenym na obrazku.
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Kvoli inStalacii a zapojeniu akumulatora:

1. Povolte skrutku (A)

2. Mierne potiahnite veko (B) smerom von a oto¢te nim smerom nadol
("Obrazok 58")

4 N\
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3. pripojte prislusny kabel ku konektoru vyrovnavacej batérie ("Obraz-
ok 59")

A Elektricky zdmok
B Pomocnérelg 24 V =
C Napédjanie elektrického zamku

10.2 ZAPQJENIE A INSTALACIA NUDZOVEHO
NAPAJANIA

& Elektrické pripojenie akumulatora k riadiacej jednotke
musi byt vykonané az po ukonéeni vSetkych faz instalacie
a programovania, pretoze akumulator predstavuje zdroj
nudzového elektrického napajania.

Tento vyrobok méze byt vybaveny systémom nudzového napéjania, ktory
zabezpeCuje fungovanie aj v pripade vypadku elektrickej siete. Nudzové
napajanie prebieha prostrednictvom batérif, ktoré musia byt udrziavané v
stave nabitia. Funkcia nabijania batéril je jednou z hlavnych funkcii tohto
vyrobku; rezim Standby sa aktivuje az po ukonceni funkcie nabijania ba-
téril.

Skontrolujte v pokynoch systému nudzového napdjania maximalny Cas
potrebny na Uplné nabitie batéril.

& UPOZORNENIE

Pouzite zalozny akumulator uréeny pre prevadzku so
standby jednotkami (PSS124). Ak sa pouziva batéria
PS124, je potrebné deaktivovat rezim Standby, aby zaria-
denie fungovalo spravne.
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4, Zasunte prislusny konektor (C) na vystupny konektor z priestoru
motora ("Obrazok 60")




5. Vlozte zalozny akumulator (D) do ulozenia vytvoreného v skrini mo-
tora ("Obrazok 61").

v

Pozor! Instalacia zaloznej batérie je odporucana a uzit-
ocna v pripade, ze chcete aktivovat rezim Standby.

& Upozornenie! Ak sa pouziva zalozny akumulator, funkcia
Stand by ,,All“ sa nesmie pouzivat.

10.3 PRIPOJENIE PROGRAMOVACEJ JEDNOTKY
OVIEW

Na riadiacej jednotke sa nachadza konektor BusT4, ku ktorému je
mozné pripojit prostrednictvom rozhrania IBT4N programovaciu jednotku
,LOview", ktora umoznuje kompletnu a rychlu spravu fazy instalacie, ud-
rzby a diagnostiky celej automatizacie.

Pre pristup ku konektoru je potrebné postupovat spdsobom znazornenym
na obrazku a pripojit konektor do prislusného uloZenia.

(& v

Programovacia jednotka Oview moze byt pripojena k viacerym riadiacim
jednotkédm sucasne (aZ do 16 bez mimoriadnych opatreni) a moze zostat
pripojena k riadiacej jednotke aj pocas beznej ¢innosti automatizacie. V
tomto pripade moze byt pouzita na odoslanie prikazov priamo do riadiacej
jednotky s pouzitim Specifickej ponuky ,pouZivatel”.

10.4 PRIPOJENIE DALSICH ZARIADENI

V pripade potreby napdjania externych zariadeni, napriklad bezdotyko-
vého spinaca reagujuceho na priblizenie pre preukazy s transpondérom
alebo pre osvetlenie volica s kii¢om, je mozné pouzit napajanie v sulade
s obrazkom.

Pri vypocte spotreby v rezime Standby nebola zohladnena spotreba ener-
gie prislusenstva. Spotrebu tohto prisluSenstva skontrolujte v prislusnych
navodoch.

Napéjacie napatie je 24V = -30% + +50% s maximalnym dostupnym
prudom 100mA.

POZOR: V rezime Standby sa napdjanie znizi na 21V = +/-10% s do-
stupnym vykonom 2W.
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Pozor! Vyssie zatazenia (max. 10W - 24V) musia byt pri-
pojené k vystupu Flash alebo OGI po jeho prekonfiguracii
funkciou Vzdy zapnuté (pozri odsek Konfiguracia vys-
tupov riadiacej jednotky). V pripade potreby deaktivujte
funkciu Standby.
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11 PROGRAMOVATELNE PARAMETRE A FUNKCIE

Na nasledujucich stranach su uvedené vSetky parametre a funkcie riadiacej jednotky s prisludnymi referenCnymi hodnotami. S vynimkou niektorych
parametrov, ktoré su iba na Citanie, mozno takmer vietky dostupné parametre upravovat cez vietky kompatibilné rozhrania Nice.

& UPOZORNENIE: Nice si vyhradzuje pravo zmenit referenéné hodnoty a funkcie bez upozornenia.

11.1 LEGENDA SYMBOLOV

Tato legenda predstavuje a opisuje symboly pouzité na nasledujucich strandch.
® = Automaticky postup

£7 = Manuélny postup

= Parameter multi karty

& = Nastavenie lahkych dveri

* = Nastavenie tazkych dverf

X = Parameter iba na Citanie - (Parameter nemozno upravovat)

11.2 VSEOBECNE PARAMETRE

Tento parameter umoZiuje priradit automatizacii nazov odliSny od pdvodného nazvu, aby sa ulahdila jej identifikécia (napr. ,brana severnej strany”).
MozZno pouZit nazov s dlzkou az 24 znakov vratane medzier.

Celok je Cislo, ktoré musi byt povinne priradené kazdej elektroprevodovke, prijfimacu alebo inému zariadeniu, ktoré mdZe byt potencidlne pripojené do
siete BusT4, aby sa definovala jeho ,,oblast prislusnosti“. Nasledne pri pouZzivani automatizacii pritomnych v komplexnom systéme bude mozné stuc¢asne
ovladat vSetky zariadenia, ktoré maju rovnake &islo celku.

Adresa je Cislo, ktoré musi byt priradené kazdej elektroprevodovke, priimacu alebo inému zariadeniu, ktoré méze byt potencidlne pripojené do siete
BusT4, aby sa odliSilo od inych zariadeni pritomnych v celku. Preto je potrebné, aby zariadenia v celku mali navzajom odliSnu adresu.

Tato funkcia umoznuje priradit zariadeniu, ktoré musi byt oviadané (napriklad elektroprevodovke alebo inému zariadeniu, ktoré méze byt potencialne

pripojené k sieti BusT4), Cislo, ktoré umoznuje, aby toto zariadenie patrilo do Specifickej ,oviadacej skupiny®.

Sucastou rovnakej skupiny mozu byt viaceré zariadenia patriace aj do réznych celkov. Je mozné vytvorit az 14 skupin zariadeni a to isté zariadenie

mozno viozit do 4 réznych skupin.

- sUcasné ovladanie niekolkych zariadeni zahrnutych v skupine, aj ked' niektoré z nich patria do réznych celkov:

- vyuZivanie jedného prijimaca naintalovaného v jednom zo zariadeni, ktoré je sucastou skupiny, na oviadanie vSetkych zariadeni, ktoré su sucastou
tejto skupiny.

Tato funkcia umoznuje zobrazit verziu firmvéru pritomného v zariadeni.

Tato funkcia umoziuje zobrazit verziu hardvéru pritomného v zariadeni.

Tato funkcia umoznuje zobrazit sériové Cislo, ktoré jednoznacne identifikuje zariadenie. Toto Cislo je pre kazdé zariadenie iné, aj ked'ide o rovnaky model.
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11.3 INSTALACNE PARAMETRE

Vyhladavanie Bluebus (0x0A)

Tato funkcia umoznuje spustit proces nacitania zariadeni pripojenych k vstupu Bluebus a vstupu STOP. Pouziva sa tiez na identifikaciu smeru ota¢ania
motora (pozri odsek o smere otacania motora) a na priradenie pripojenych rozSirujlcich kariet.

Programovanie pol6h

& Po akejkolvek zmene nasledujucich parametrov je potrebné spustit proceduru automatického vyhl'adavania sil (pozri odsek
»Automatické vyhladanie sil’).

- Rychlost jazdy (30 -9 100 (%), predvolené = 50 (%))
Umoznuje definovat rychlost, ktora sa ma pouzit pocas postupu programovania poloh.

- Otvorenie £7 (0 -9 65535, predvolené = 65535)
Umozruje naprogramovat pozadovanu maximainu vySku otvorenia

- Spomalenie otvorenia £1 (0 -9 65535, predvolené = 65535)
Umoznuje naprogramovat rychlost spomalenia pri otvarani: pri dosiahnuti tejto hodnoty automatika zatne spomalovat pred dosiahnutim maximainej
vySky otvorenia.

- Ciastoéné otvorenie £ (0 -9 65535, predvolené = 65535)
Umozriuje naprogramovat pozadovanu maximalnu polohu otvorenia.

- Spomalenie zatvarania £1(0 -9 65535, predvolené = 65535)
Umozriuje naprogramovat stupen spomalenia pri zatvérani: pri dosiahnuti tejto hodnoty automatika zacne spomalovat pred dosiahnutim maximaine;
polohy zatvorenia.

- Zatvaranie £ (0 -9 65535, predvolené = 65535)
Umoznuje naprogramovat maximalnu polohu zatvorenia, ktora musi byt povinné v kontakte so zemou.

- Vyska vylucéenia £ (0 -9 65535, predvolené = 50)
Umoznuje naprogramovat vysku, do ktorej automatika ignoruje akykolvek zésah detekcie prekazok.

- Vyska vylucenia foto £3 (0 -9 65535, predvolené = 0)
Umozriuje naprogramovat vysku, do ktorej automatika ignoruje akykolvek zasah fotobuniek.

- Otvorenie pri vybiti (O -9 200, predvolené = 0)
Umozriuje naprogramovat priestor (rozumie sa ako zdvih na vodiacej liste) pre reverzny pohyb pri zatvéarani po dosiahnuti vysky otvorenia. Tym sa zmierni

mechanicky tlak vyvijany na automatiku.
- Vyprazdnenie zatvara (0 -9 200, predvolené nastavenie: SPIDER800 - SPIDER800W = 25, SPIDER1200BLW = 75)

Umoznuje naprogramovat priestor (v zmysle zdvihu na vodiacej liste) pre reverzny pohyb v otvarani po dosiahnuti polohy Uplného uzavretia. Tym sa
uvolni mechanicky tlak vyvijany na automatiku.
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Vymazanie tudajov (0x0C)

& Postupy vymazania opisané nizSie nie je mozné vratit spat.
Tato funkcia umoznuje vymazat konfiguraciu riadiacej jednotky a v nej ulozené Udaje, a to vyberom z dostupnych moznosti:

- Ziadne vymazanie
Nevykona sa ziadne vymazanie;

- Zariadenia Bluebus
Vymaze konfiguraciu zariadeni Bluebus, vstupu STOP a predtym ziskanych rozsirujucich kariet;

- Polohy
Vymaze vSetky ulozené polohy;

- Hodnoty funkcii
Vymaze vSetky hodnoty a nastavenia funkcii, ktoré poskytuje riadiaca jednotka, a obnovi ich na vyrobné hodnoty;

- Mapovanie

Umoziuje vymazat hodnoty sily absorbovanej motorom, ktoré sa ukladaju do paméte pocas vykonavania manévrov. Po spusteni tohto vymazania je
potrebné spustit postup vyhladavania automatickych sil;

- Vymazat vSetko

Umoznuje vymazat vSetky Udaje nachadzajlce sa v pamaéti riadiacej jednotky (vratit ich na vyrobné nastavenia) s vynimkou vyhradenych parametrov:
celok, adresa, verzia hardvéru, verzia softvéru, sériové ¢islo.

11.4 ZAKLADNE PARAMETRE

Automatické zatvorenie (ON --» OFF, Standardne = OFF) (0x80)

Funkcia umoznuje aktivovat v riadiacej jednotke automatické zatvaranie na konci Upiného manévru Otvorenia.

Funkcia ON = manéver automatického zatvarania zacina po uplynuti naprogramovanej Gakacej doby vo funkcii ,doba Cakania“.
Funkcia OFF = Cinnost riadiacej jednotky je ,poloautomaticka“.

Doba pauzy (0 % 240 (s), Standardne = 30 s) (0x81)

Tento parameter definuje poZadovany Cas ¢akania, ktory musi uplyndt medzi koncom manévru Otvorenie a zaGiatkom manévru Zatvorenie.

& UPOZORNENIE = Tento parameter sa pouziva iba vtedy, ak je zapnuta funkcia ,automatické zatvorenie*“.

Zatvorit po foto (0x86)

- Aktivna (ON -9 OFF, Standardne = OFF)

Funkcia umoziuje ponechat automatizaciu v otvorenej polohe iba na ¢as potrebny na prejazd vozidiel alebo prechod oséb. Po uplynuti tejto doby sa
automaticky aktivuje manéver zatvarania, ktory sa zacne po urcitom Case naprogramovanom vo funkcii ,doba Cakania®. (Funkcia vyuziva fotobunky na
identifikaciu prechodu osdb/vozidiel a spustenie manévru zatvorenia).

Funkcia ON = aktivna funkcia ,Zatvorit po foto".
Funkcia OFF = funkcia je vypnuta.

& UPOZORNENIE = Funkcia ,,zatvorit po foto“ sa automaticky zablokuje, ak sa pocas prebiehajiceho manévru odosle prikaz
Stop, ktory zablokuje manéver.

- Rezim (OTVORIT VSETKO -4 OTVORIT AZ PO UVOLNENIE, §tandardne = OTVORIT AZ PO UVOLNENIE)
Tento parameter je z vyroby nastaveny na rezim ,otvorit az po uvolnenie”. Funkcia méa 2 prevadzkové rezimy:

- otvorit vSetko = ak bezpecnostné zariadenia (fotobunky) zasiahnu po¢as manévru zatvorenia, automatizacia zacne vykonavat kompletny
manéver otvorenia. Po ,dobe Cakania“ automatizacia automaticky spusti manéver zatvorenia.

- otvorit az po uvolnenie = ak bezpeCnostné zariadenia (fotobunky) zasiahnu po¢as manévru zatvorenia, automatizacia zacne vykonavat
manéver otvorenia, ktory pokraCuje az do uvolnenia fotobuniek. V tomto bode sa manéver zastavi a po uplynuti doby ¢akania, naprogramo-
vanej vo funkcii ,doba ¢akania“, automatizacia spusti manéver zatvorenia. Poznamka — Ak ,Automatické zatvorenie” nie je aktivne, riadiaca
jednotka sa prepne do rezimu ,otvorit vSetko*®.

- Doba ¢akania (0 --9 250 (s), Standardne =5 s)

Tato funkcia umoZznuje naprogramovat v riadiacej jednotke pozadovany ¢as Cakania, ktory musi uplynut medzi koncom otvaracieho manévru (alebo po
uvolneni fotobuniek) a zaGiatkom manévru zatvarania.
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Vzdy zatvorit
- Aktivna (ON ---9 OFF, Standardne = OFF)

(0x87)

Tato funkcia umoznuje automatizacii autonémne vykonat zatvaraci manéver po vypadku elektrického prudu. Funkcia sa aktivuje iba po vypadku pradu.

Funkcia ON = po obnoveni elektrického prudu sa vykona manéver zatvarania.
Funkcia OFF = po obnoveni elektrického prudu zostane automatizacia stat.

& UPOZORNENIE = Z bezpecénostnych dovodov, ked je funkcia aktivna, manévru zatvarania predchadza blikanie vopred,

ktorého trvanie je naprogramované vo funkcii ,doba ¢akania“ (pozri nizsie).

- Rezim (VZDY ZATVORIT -3 BEZPECNE AUTOMATICKE ZATVORENIE, $tandardne = VZDY ZATVORIT)
Funkcia méa 2 prevadzkové rezimy:

- vzdy zatvorit = po vypadku elektrického pridu, ked sa obnovi napajanie a uplynie ¢as uvedeny v parametri ,doba ¢akania“, automatizacia

vykona Automatické zatvorenie

- bezpecné zatvorenie = aktivaciou tohto rezimu je po vypadku elektrického prudu mozné po obnoveni napajania dosiahnut dva vysledky:
- vykonanie automatického zatvorenia pri dodrzani Casu naprogramovaného vo funkcii ,blikanie vopred*, ak v Case vypadku prebiehalo

odpocitavanie vySsie uvedeného Casu;

- vykonanie manéveru Zatvorenie, ak v ¢ase vypadku prudu prebiehalo automatické zatvaranie a manéver nebol dokonceny.

Poznamka — Ak bolo automatické zatvaranie zrusené pred vypadkom prudu (napriklad odoslanim prikazu Alt), manéver zatvarania sa po obnoveni

dodavky elektriny nevykona.

- Doba ¢akania (0 -9 20 (s), Standardne = 5 s)

Tento parameter umoZziuje naprogramovat v riadiacej jednotke pozadovany ¢as Cakania, ktory musf uplyndt medzi reStartom z dévodu vypadku pridu

a zaCiatkom zatvaracieho manévru. Tento parameter je pouzivany iba vtedy, ak je rezim ,AKTIVNE" nastaveny na ON.
Ovladanie sily

- Otvaracia sila (10 - 100 (%), predvolené nastavenie /1 = 95% - * = 60%)
Tato funkcia umoznuje nastavit silu, ktord mdze motor pouzit poCas otvaracieho manévru.

Pri nastaveni ,tazké dvere* = hodnota nastavena z vyroby je 95%
Pri nastaveni ,lahké dvere* = hodnota nastavena z vyroby je 60%

- Sila spomalenia otvarania (10 -4 100 (%), predvolené nastavenie (71 = 70% - = 40%)
Tato funkcia umozriuje nastavit silu, ktord méze motor pouzit pocas fazy spomalovania otvaracieho manévru.

Pri nastaveni ,tazké dvere® = hodnota nastavena z vyroby je 70%
Pri nastaveni ,lJahké dvere“ = hodnota nastavena z vyroby je 40%

- Sila zatvarania (10 -3 100 (%), predvolené nastavenie [ = 95% - * = 60%)
Tato funkcia umoznuje nastavit silu, ktord méze motor pouzit pocas zatvaracieho manévru

Pri nastaveni ,tazké dvere* = hodnota nastavena z vyroby je 80%
Pri nastaveni ,lahké dvere* = hodnota nastavena z vyroby je 60%

- Sila spomalenia zatvarania (10 -9 100 (%), predvolené (%) = 60% - = 40%)
Tato funkcia umozriuje nastavit silu, ktord méze motor pouzit pocas fazy spomalovania zatvaracieho manévru

Pri nastaveni ,tazké dvere® = hodnota nastavena z vyroby je 60%
Pri nastaveni ,lJahké dvere“ = hodnota nastavena z vyroby je 40%

- Uroveii manualnej sily (0 ---4 600, predvolené rozne, 2 x ()

Tato funkcia umoznuje nastavit parametre sily, ktoré ma motor pouzivat v ramci ,podielu vyluenia AMP* poCas fazy priblizenia k zemi.

[Karta 1] - Sila, ktora sa méa pouzit pocas fazy priblizenia brany k zemi (0 -4 100 %)
[Karta 2] - Maximélny ¢as zasahu pocas fazy priblizenia brany k zemi (0 --$ 600 ms).

(0x47)
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- Cas zasahu sily (10 - 500, predvolené rézne, 4 x [£))
Tato funkcia nastavuje Cas zasahu, ked je prekrocena nastavena Uroven sily v rdznych fazach pohybu.

[Karta 1] - Maximalny ¢as zésahu pocas otvérania (predvolené nastavenie (*) = 150ms - = 150ms)

[Karta 2] - Maximalny ¢as zésahu pocas fazy spomalovania otvarania (predvolené nastavenie (%) = 100ms - = 100ms)

[Karta 3] - Maximalny ¢as zésahu poc¢as manévru zatvarania (predvolené nastavenie [y = 150ms - = 150ms)

[Karta 4] - Maximalny ¢as zésahu pocas fazy spomalovania zatvarania (predvolené nastavenie (% 100ms - & = 100ms).

Riadenie citlivosti (0x38)

- Detekcia prekazky (ZAP -3 VYPNUTE, predvolené = ZAP)
Tato funkcia umozriuje vyrazne zvySit Uroven citlivosti, s ktorou centrdla detekuje pritomnost prekazky (naraz vetra, vozidlo, osoba atd’).

Funkcia ON = vyrazne zvySuje citlivost centraly pri detekcii prekazky.
Funkcia OFF = vyrazne znizuje citlivost centraly pri detekcii prekazky. (Detekcia prekazky sa riadi iba parametrami nastavenymi vo funkcii ,,Riadenie sily*)

& Pozor! Nasledujlice parametre maiju tcinok iba v pripade, ak je funkcia ,,detekcia prekazky* aktivovana (zapnuta)

- Citlivost otvorenia (10 --» 100 (%), predvolené nastavenie [y = 70% - & = 80%)
Tato funkcia nastavuje silu, s ktorou riadiaca jednotka zasahuje pri detekcii prekézky pocas otvarania.

- Citlivost spomalenia otvarania (10 ---9 100(%), predvolené nastavenie /) = 80% - © = 80%)
Tato funkcia nastavuje silu, s ktorou riadiaca jednotka reaguje na detekciu prekazky pocas fazy spomalovania otvarania.

- Citlivost zatvarania (10 - 100(%), predvolené nastavenie (7} = 70% - & = 85%)
Tato funkcia nastavuje silu, s ktorou riadiaca jednotka reaguje na detekciu prekazky po¢as manévru zatvarania.

- Citlivost spomalenia zatvarania (10 ---» 100(%), predvolené nastavenie (%1 = 80% - © = 90%)
Tato funkcia nastavuje silu, s ktorou riadiaca jednotka zasiahne pri detekcii prekazky pocas fazy spomalovania manévru zatvarania.

- Cas zasahu citlivosti (10 -4 500 (ms), predvolené = rozne, 4 x )
Funkcia reguluje ¢as zasahu, ked' je prekrocena nastavena uroven sily v rdznych fézach pohybu

[Karta 1] - Maximélny ¢as zasahu pocas otvarania (predvolené nastavenie () = 150ms - © = 150ms)

[Karta 2] - Maximéalny Cas zasahu pocas fazy spomalovania otvérania (predvolené nastavenie () = 100ms - = 50ms)

[Karta 3] - Maximélny ¢as zdsahu poc¢as manévru zatvarania (predvolené nastavenie (% = 150ms - & = 150ms)

[Karta 4] - Maximalny ¢as zésahu pocas féazy spomalovania zatvérania (predvolené nastavenie () = 100ms - & = 50ms).

Ovladanie rychlosti (0x40)

& Po akejkolvek zmene nasledujucich parametrov je potrebné spustit proceduru automatického vyhl'adavania sil (pozri odsek
LJAutomatické vyhladanie sil”).

- Rychlost otvarania (25 -9 100 (%), predvolené nastavenie (%) = 72% - ©1 =72%)
Tato funkcia umoznuje naprogramovat rychlost, ktord motor pouziva pocas otvaracieho manévru.

- Rychlost spomalenia otvarania (25 ---» 100 (%), predvolené nastavenie [y = 30% - © = 30%)
Tato funkcia umoznuje naprogramovat rychlost, ktort motor pouziva pocas fazy spomalovania otvaracieho manévru.

- Rychlost zatvarania (25 - 100 (%), predvolené nastavenie [y = 72% - = 72%)
Tato funkcia umoznuje naprogramovat rychlost, ktord motor pouZiva pocas zatvaracieho manévru.

- Rychlost spomalenia zatvarania (25 -9 100 (%), predvolené nastavenie (7 = 30% - 1 = 30%)
Tato funkcia umoznuje naprogramovat rychlost, ktord motor pouziva pocas fazy spomalovania zatvaracieho manévru.
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Rozbeh (0x8F)

& Po akejkolvek zmene vykonanej v tomto menu musi riadiaca jednotka spustit' postup automatického vyhl'adavania sil (pozri
odsek ,Automatické vyhladanie sil“).

- Aktivna (ON -9 OFF, Standardne = OFF)
Tato funkcia je uzitocna v pripade vysokého statického trenia (napriklad sneh alebo lad blokujuci automatizaciu), pretoze umoznuje na chvilu zvysit (pozri
Cas rozbehu) rychlost a silu pouZitd v prvych okamihoch pohybu

Funkcia ON = hodnoty priradené funkciam suvisiacim so silou a rychlostou motora su (docasne) zvySené, aby poskytli motoru viac vykonu pocas
pociatocnej fazy manévru
Funkcia OFF = normélna prevadzka

- Doba rozbehu (1 -9 10 (s), Standardne = 3s)
Tato funkcia umoznuje naprogramovat trvanie pociatocného rozbehu motora

& UPOZORNENIE! Funkcia sa prejavi iba vtedy, ak je funkcia ,rozbeh“ nastavena na ON.

Blikanie vopred (0x93)

- Aktivna (ON -9 OFF, Standardne = OFF)
Funkcia umoznuije pred zacatim kazdého manévru vygenerovat predbezné blikanie, ktoré vas vopred upozorni na nebezpeénu situdciu. Je mozné na-
konfigurovat Casy blikania vopred pre kazdy smer chodu

Funkcia ON = aktivujte ¢as blikania, ktory uplynie medzi zapnutim blikajuceho indikatora a zaciatkom otvaracieho alebo zatvaracieho manévru
Funkcia OFF = signalizaCny majék sa rozsvieti spolu so zacatim manévru

- Doba pri otvarani (1 -9 10 (s), Standardne = 3s)
Tato funkcia umoznuje naprogramovat Cas blikania, ktoré signalizuje bliziaci sa zaiatok otvaracieho manévru; je spojena s funkciou ,blikanie vopred”.

- Doba pri zatvarani (1 --9 10 (s), Standardne = 3s)
Tato funkcia umoznuje naprogramovat Cas blikania, ktoré signalizuje bliziaci sa zaCiatok zatvaracieho manévru; je spojena s funkciou ,blikanie vopred”.

Pohotovostny rezim (0x8B)

- Aktivna (ON -9 OFF, Standardne = OFF)
Tato funkcia umoznuje maximalne zniZit spotrebu elektrickej energie, pretoze po uplynuti ,,doby ¢akania“ na konci kazdého manévru sa vystupy, interné
periférie a stavové LED vypnu.

Funkcia ON = Aktivuje funkciu pohotovostného rezimu podla profilu zvoleného v ,Rezim*®. Tato funkcia je uzitoéna najma v pripade prevadzky na aku-
mulatory

Funkcia OFF = normalna prevadzka automatizacie

- Rezim (bezpecnostné zariadenia -9 Bluebus -4 vSetko, vSetko okrem Wifi, Standardne = bezpecnostné zariadenia)

Funkcia pohotovostného rezimu ma 4 prevadzkové rezimy:

- bezpecénostné zariadenia — Riadiaca jednotka vypne vysielaCe fotobuniek Bluebus a vSetky LED, s vynimkou LED Bluebus, ktora vSak bude
blikat pomalsie.

- bluebus - Riadiaca jednotka vypne vystup Bluebus (zariadenia) a vSetky LED, s vynimkou LED Bluebus, ktora vSak bude blikat pomalSie.

- vSetko - Riadiaca jednotka vypne: vystup Bluebus (zariadenia), vystupy riadiacej jednotky (a pripadnych rozSirujucich modulov), napatie 12V
sluzieb, modul Wifi (ak je k dispozicii) a vSetky LED, s vynimkou LED Bluebus, ktora vSak bude blikat pomalSie.

- vSetko okrem Wifi — Riadiaca jednotka vypne: vystup Bluebus (zariadenia), vystupy riadiacej jednotky (a pripadnych rozsirujucich modulov),
napétie 12V sluzieb, a vSetky LED, s vynimkou LED Bluebus, ktora vSak bude blikat pomalSie. V tomto rezime nie je zabudovany wifi
modul vypnuty!.

& UPOZORNENIE! Ked riadiaca jednotka prijme akykolvek prikaz na pohyb, obnovi normalnu prevadzku. Na konci manévru,
ak je funkcia zapnuta, riadiaca jednotka znovu aktivuje pohotovostny rezim.

- Doba ¢akania (5 -4 250 (s), Standardne = 60s)
Funkcia umoznuje naprogramovat ¢as, ktory musi uplyndt medzi koncom vykonania manévru a spustenim funkcie ,stand-by* (pohotovostny rezim).
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Tato funkcia umoziuje zablokovat pohyby automatizacie.

Funkcia ON = nevykona sa Ziadny typ odoslaného prikazu, s vynimkou prikazu ,Krokovy rezim vysoka predn.”, ,Odblokovat®, ,Odblokovat a zatvorit*
a ,Odblokovat a otvorit”.
Funkcia OFF = norméalna prevadzka

Funkcia umoznuje deaktivovat ¢innost tlacidiel na riadiacej jednotke. Tato funkcia je uzitoéna najma vtedy, ked su pritomné deti

Funkcia ON = riadiaca jednotka blokuje vSetky prikazy vykondvané tlaCidlami riadiacej jednotky
Funkcia OFF = normalna prevadzka

Funkcia umoZnuje zablokovat ¢innost vnutorného radiového oviadania. Tato funkcia je uzitoéna najmé vtedy, ak sa pouziva externy prijimac s pripojenim
SM (volitelné prisluenstvo), ktory patri do rodiny OXI, OXIBD atd'.

Funkcia ON = deaktivuje ¢innost interného priimaca
Funkcia OFF = normalna prevadzka (zabudované radiové oviadanie aktivne)

Tato funkcia umozriuje spravovat funkciu ochrany proti viamaniu po Uplnom uzavreti.

Funkcia ON = po dosiahnuti polohy zatvorenia riadiaca jednotka aktivuje rezim ,,ochrany proti viamaniu®, ktory stazuje akékolvek pokusy o ru¢né ot-
vorenie automatiky. V. momente, ked sa zaznamena pohyb vozika v smere otvarania, motor automaticky vrati automatiku do naprogramovanej polohy
zatvorenia.

Funkcia OFF = normalna prevadzka (rezim proti viamaniu deaktivovany)

Tato funkcia umozfiuje naprogramovat trvanie kratkej zmeny smeru, ktoru riadiaca jednotka nariadi ako bezpe€nostny manéver po detekcii prekazky
alebo odoslani prikazu ,Alt".

Tato funkcia umoZzniuje definovat maximalny ¢as dostupny pre kazdy manéver. Po tomto Case riadiaca jednotka automaticky vykona STOP, ¢im zablokuje
prave prebiehajuci manéver. Tato funkcia je uzito¢na najmé na ochranu elektromotora pred poskodenim.

Tento parameter umoZznuje naprogramovat v riadiacej jednotke pozadovany Cas, ktory musi uplynut medzi koncom zatvaracieho manévru a zaciatkom
otvaracieho manévru.

Tento parameter umoznuje naprogramovat v riadiacej jednotke pozadovany ¢as, ktory musi uplyndt medzi koncom manévru zatvarania a zaGiatkom
otvaracieho manévru, kedy sa prisavka uvolni.

Tento parameter umoziuje naprogramovat’ pozadovanu dobu, pocas ktorej zostane vecerné osvetlenie svietit na konci kazdého manévru alebo po

prikaze ,VeCerné osvetlenie - Casovac
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12 DOSTUPNE PRIKAZY

|
N

Vv nasledu1u0|ch tabulkach su uvedené vSetky dostupné prikazy, ktoré riadiaca jednotka dokaze interpretovat.
Tieto prikazy st rozdelené na ZAKLADNE a ROZSIRENE prikazy a moze ich pouzivat kazdy zdroj (dialkové ovladanie, kablové vstupy na svorkovnici,

kompatibilné rozhrania Nice...)

12.1 ZAKLADNE PRIKAZY
Prikazy pouzivané v typickej instalacii

Tabulka 32

OPIS ZAKLADNYCH PRIKAZOV

Konfiguracia prikazu

Popis

Otvorit Je to zakladny prikaz na vykonanie otvaracieho pohybu.
Zatvorit Je to zékladny prikaz na vykonanie zatvaracieho pohybu.
Stop Je to zékladny prikaz na prerusenie pohybu automatizécie.

Ciastoéné otvorenie 1

Riadiaca jednotka nechdva aplikaciu vykonavat manéver Otvaranie, kym sa nedosiahne poloha naprogramovana vo funkcii
Ciastocné otvorenie 1.

Krokovy rezim

Riadiaca jednotka nechdava aplikaciu vykonavat manéver nasledujuci po predtym vykonanom (alebo stéle prebiehajucom)
manévri podla poradia manévrov stanovenych v naprogramovanej sekvencii prikazu.

12.2 ROZSIRENE PRIKAZY

Prikazy pouzivané v pripade zlozitejSich potrieb (bytovky, firmy...)

Tabulka 33

OPIS ROZSIRENYCH PRIKAZOV

Konfiguracia prikazu

Popis

Krokovy rezim vysoka
predn

Riadiaca jednotka nechava aplikaciu vykonavat manéver nasledujuci po predtym vykonanom (alebo stale prebiehajicom)
manévri podla poradia manévrov stanovenych v naprogramovane;j sekvencii.
Dolezita informacia = Tento prikaz sa vykona, aj ked'je na riadiacej jednotke nastaveny prikaz ,zablokovat®.

Sp. obytny blok
(Krokovy rezim sp. obytny
blok)

Riadiaca jednotka nechava aplikaciu vykonavat sekvenciu ,zatvorit - zastavit - otvorit - otvorit“, kym sa nedosiahne
maximalna poloha otvorenia. Prikaz na zatvorenie je moZzné zadat iba po dosiahnuti maximalnej polohy otvorenia.

Ciastoéné otvorenie 2

Riadiaca jednotka nechdva aplikaciu vykonavat manéver Otvaranie, kym sa nedosiahne poloha naprogramovana vo funkcii
Ciastocné otvorenie 2.

Ciastoéné otvorenie 3

Riadiaca jednotka nechdva aplikaciu vykonavat manéver Otvaranie, kym sa nedosiahne poloha naprogramovana vo funkcii
Ciastocné otvorenie 3.

Zablokovat’

Riadiaca jednotka sa zablokuje a uz nevykonava ziadny typ prikazu, s vynimkou prikazov ,Krokovy rezim vysoka predn.”,
,Odblokovat®, ,Odblokovat a zatvorit“ a ,Odblokovat a otvorit*.

Otvorit a zablokovat’

Riadiaca jednotka nechdva aplikaciu vykonavat otvaraci manéver, kym sa nedosiahne poloha naprogramovana ako
L,otvorenie® a potom automatizaciu zablokuije.

Zatvorit a zablokovat’

Riadiaca jednotka nechava aplikaciu vykonavat manéver Zatvorenie, kym sa nedosiahne poloha naprogramovana vo funkcii
,Zatvorenie® a potom automatizaciu zablokuije.

Odblokovat’

Riadiaca jednotka sa odblokuje a obnovi sa jej normélna prevadzka (je mozné vykonat v3etky odoslané prikazy).

Odblokovat a otvorit

Odblokuje automatizaciu a necha vykonat manéver Otvorenie.

Odblokovat a zatvorit

QOdblokuje automatizaciu a necha vykonat manéver Zatvorenie.

Vecerné osvetlenie ON/OFF

Tento prikaz umoZiuje zmenit stav zapnutia a vypnutia ve¢erného osvetlenia na riadiacej jednotke.
Vecerné osvetlenie moze zostat aktivne maximalne 240 sekund (4 mindty), po ktorych sa automaticky vypne.

Vecerné osvetlenie -
casovac

Tento prikaz umoziuje zapnutie a vypnutie veerného osvetlenia na riadiacej jednotke.
Cas svietenia je mozné prispdsobit maximaline na 240 sekund (4 minuty).

Aktivacia aut. otvorenia

Pomocou tohto prikazu mdZzete aktivovat funkciu oviadacich fotobuniek bluebus a vstupov nakonfigurovanych v rezime
L,Otvorit sp. obytny blok”. Priklad: ked' su aktivované oviadacie fotobunky, riadiaca jednotka sposobi, ze automatizacia
vykona otvaraci manéver.

Deaktivacia aut. otvorenia

Tento prikaz umoZiuje deaktivovat vysSie opisany rezim ,aktivacia aut. otvorenia”“.
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13 KONFIGURACIA PRIKAZOV

13.1 STANDARDNE PRIKAZY
Tato Cast zoskupuje dostupné konfiguracie, ktoré mozno priradit k vstupom na riadiacej jednotke (vratane vSetkych rozSirujlcich kariet).

Ddélezita informacia! Pre spravnu funkciu riadiacej jednotky je potrebné k vstupom priradit poZadovany prikaz a nasledne
pozadovany prevadzkovy rezim.

UPOZORNENIE! Spravanie prikazu je riadené podla rezimu v zozname ,prevadzkové rezimy*. Standardna konfiguracia je
zvyraznena tuénym pismom.

Tabulka 34

PREVADZKOVE REZIMY PRIKAZOV

svorkovnici)

i PREVADZKOVY REZIM
PRIKAZ POPIS (Standardné tuénym pismom)
Ziaden prikaz Nevykonava ziadny prikaz (je to uzitocné na zamedzenie interakcie vstupu na Neaplikovatelné

Krokovy rezim
(vstup ovladany ako
spinaci)

Riadiaca jednotka nechdva aplikaciu vykondvat manéver nasledujuci po predtym
vykonanom (alebo stéle prebiehajlicom) manévri

Otvorit - zastavit- zatvorit - zastavit
Otvorit - zastavit- zatvorit - otvorit
Otvorit — zatvorit — otvorit — zatvorit
Krokovy rezim sp. obytny blok 1
Krokovy rezim sp. obytny blok 2
Krokovy rezim 2

Pritomnost osoby

L,Priemyslovy“ reZzim

Ciastoéné otvorenie 1
(vstup ovladany ako
spinaci)

Riadiaca jednotka nechdva aplikaciu vykonavat manéver Otvaranie, kym sa
nedosiahne poloha naprogramovana vo funkgii ,éiastocné otvorenie 1*

Otvorit - zastavit- zatvorit - zastavit
Otvorit - zastavit- zatvorit - otvorit
Otvorit — zatvorit — otvorit — zatvorit
Krokovy rezim sp. obytny blok 1
Krokovy rezim sp. obytny blok 2
Otvorit sp. obytny blok 1

Pritomnost osoby

L,Priemyslovy” reZzim

Ciastoéné otvorenie 2
(vstup ovladany ako
spinaci)

Riadiaca jednotka nechdva aplikaciu vykonavat manéver Otvaranie, kym sa
nedosiahne poloha naprogramovana vo funkgii ,Giastocné otvorenie 2

Otvorit - zastavit- zatvorit - zastavit
Otvorit - zastavit- zatvorit - otvorit’
Otvorit — zatvorit — otvorit — zatvorit
Krokovy rezim sp. obytny blok 1
Krokovy rezim sp. obytny blok 2
Otvorit sp. obytny blok 1

Pritomnost osoby

L,Priemyslovy” reZzim

Ciastoéné otvorenie 3
(vstup ovladany ako
spinaci)

Riadiaca jednotka nechdva aplikaciu vykonavat manéver Otvaranie, kym sa
nedosiahne poloha naprogramovana vo funkcii ,Ciastocné otvorenie 3“

Otvorit - zastavit- zatvorit - zastavit
Otvorit - zastavit- zatvorit - otvorit
Otvorit — zatvorit — otvorit — zatvorit
Krokovy rezim sp. obytny blok 1
Krokovy rezim sp. obytny blok 2
Otvorit sp. obytny blok 1

Pritomnost osoby

LPriemyslovy* rezim

Otvorit’
(vstup ovladany ako
spinaci)

Riadiaca jednotka nechava aplikaciu vykonavat manéver Otvaranie, kym sa
nedosiahne naprogramovana poloha ,otvorenie”

Otvorit - zastavit - otvorit’
Otvorit sp. obytny blok 1
Otvorit sp. obytny blok 2
Otvorit 2

Otvorit osoba pritomna

Zatvorit
(vstup ovladany ako
spinaci)

Riadiaca jednotka nechdva aplikdciu vykondvat manéver Zatvaranie, kym sa
nedosiahne naprogramovana poloha ,zatvorenie*

Zatvorit - zastavit - zatvorit’
Zatvorit sp. obytny blok 1
Zatvorit sp. obytny blok 2
Zatvorit osoba pritomna

Stop
(vstup ovladany ako
spinaci)

Riadiaca jednotka zablokuje prebiehajlici manéver a vykona akciu
naprogramovanu na ,dostupnych konfiguraciach*

Zastavit a zmena smeru (Uplna)
Zastavit a kratka zmena smeru
Stop

Docasné zastavenie

Zastavit' a zmena smeru (Uplna)

Foto R

(Vstup ovladany ako Riadiaca jednotka ovlada vstup ako bezpecnostné zariadenie é?s;avn a kratka zmena smeru
e ] Docasné zastavenie

Fotod Zastavit a zmena smeru (Uplna)
(Vstup ovladany ako Riadiaca jednotka ovlada vstup ako bezpe¢nostné zariadenie é?stavn a krétka zmena smeru
rozpinaci) p

Docasné zastavenie
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PREVADZKOVE REZIMY PRIKAZOV

q PREVADZKOVY REZIM
PRIKAZ POPIS (Standardné tuénym pismom)
Foto2 Zastavit' a zmena smeru (Uplna)
(Vstup ovladany ako Riadiaca jednotka ovlada vstup ako bezpecnostné zariadenie é?séavn a kratka zmena smeru
iz Docasné zastavenie
Foto3 Zastavit a zmena smeru (Uplna)
(Vstup ovladany ako Riadiaca jednotka ovlada vstup ako bezpe¢nostné zariadenie é?stavn a kratka zmena smeru
rozpinaci) D o .

ocasné zastavenie

13.2 KONFIGURACIA BEZPECNOSTNYCH FUNKCIi

Parametre uvedené nizSie nemozno priradit k ziadnemu fyzickému vstupu, ale automatizacia ich pouziva pre vSetky funkcie, ktoré sa striktne tykaju

bezpecnosti.

Predovsetkym je mozné definovat, ktory prikaz ma riadiaca jednotka vykonat po¢as pohybu v pripade zasahu vstupu STOP (a vSetkych vstupov
nakonfigurovanych ako ALT) alebo v pripade detekcie prekazky.

Nasleduijuce prikazy su dostupné a konfigurovateiné v Casti prikazov.

Alt pri otvarani

ked' vstup (nakonfigurovany ako ALT) zmeni stav po¢as
manévru Otvorenie.

Tabulka 35
PREVADZKOVE REZIMY PRIKAZOV
PREVADZKOVY REZIM
FUNKCIA POPIS (Standardné tuénym pismom)
Riadiaca jednotka necha vykonat priradeny prikaz vo chvili, Rﬁurcene

Alt a kratka zmena smeru
Alt a zmena smeru

Alt pri zatvarani

Riadiaca jednotka necha vykonat priradeny prikaz vo chuvili,
ked' vstup (nakonfigurovany ako ALT) zmeni stav poCas
manévru Zatvorenie.

Neuréené

Alt

Alt a kratka zmena smeru
Alt a zmena smeru

Zistit prekazku pri otvarani

Riadiaca jednotka necha vykonat priradeny prikaz vo chuvili,
ked'je pocas manévru Otvorenie zistena prekazka.

Neurcené

Alt

Alt a kratka zmena smeru
Alt a zmena smeru

Zistit prekazku pri zatvarani

Riadiaca jednotka necha vykonat priradeny prikaz vo chuvili,
ked'je po&as manévru Zatvorenie zistena prekazka.

Neurcené

Alt

Alt a kratka zmena smeru
Alt a zmena smeru

13.3 OPIS REZIMOV PRIKAZOV

NizSie uvedeny zoznam popisuje rozne prevadzkové rezimy prikazov dostupnych na riadiacej jednotke.

PREVADZKOVY REZIM

Tabulka 36

KONFIGURACIA PRIKAZOV

POPIS

»Priemyslovy” rezim

Vlykona sa sekvencia:
- ,otvorit poloautomaticky”
- ,zatvorit pri osoba pritomna*“.

Pritomnost osoby

Otvaraci alebo zatvaraci manéver sa vykona iba v pripade, zZe prikaz zostane trvaly (osoba pritomnd). Po uvolneni
ovladaca riadiaca jednotka vykona prikaz STOP.

Zatvorit - zastavit - zatvorit

Vlykona sa opisana sekvencia.

Zatvorit’ sp. obytny blok 1

\lykona sa sekvencia ,zatvorit - zatvorit“. Ak sa prikaz odoSle viackrat, neberie sa to do Uvahy, kym sa nedosiahne
maximalna poloha zatvorenia.

Zatvorit sp. obytny blok 2

\lykona sa sekvencia ,zatvorit - zatvorit“. Ak sa prikaz odoS$le viackrat, neberie sa to do Uvahy, kym sa nedosiahne
maximalna poloha zatvorenia.

Upozornenie = Ak prikaz trva viac ako 2 sekund, riadiaca jednotka vykona prikaz ,Stop”.

Zatvorit osoba pritomna

Zatvaraci manéver sa vykona iba vtedy, ak prikaz zostava trvaly (pritomna osoba). Po uvolneni oviadaca riadiaca
jednotka vykona prikaz STOP.

Otvorit - zastavit- zatvorit - zastavit’

Vlykona sa opisand sekvencia.

Otvorit - zastavit- zatvorit - otvorit

\lykona sa opisana sekvencia.

Otvorit - zatvorit - otvorit - zatvorit’

\lykona sa opisana sekvencia.

Otvorit - zastavit - otvorit

Vlykona sa opisana sekvencia.

Otvorit sp. obytny blok 1

\lykona sa opisana sekvencia ,otvorit - otvorit“. Ak sa prikaz odoSle viackrat, neberie sa to do Uvahy, kym sa
nedosiahne maximalna poloha otvorenia.

Otvorit sp. obytny blok 2

\lykona sa opisana sekvencia ,otvorit - otvorit“. Ak sa prikaz odoSle viackrat, neberie sa to do Uvahy, kym sa
nedosiahne maximalna poloha otvorenia.

Upozornenie = Ak prikaz trva viac ako 2 sekund, riadiaca jednotka vykona prikaz ,Stop*”.
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PREVADZKOVY REZIM

POPIS

Otvorit 2

Vlykona sa manéver Otvorenie.

UPOZORNENIE = Ak prikaz trvé viac ako 2 sekuind, riadiaca jednotka vykon4 prikaz ,Ciastoéné otvorenie 1“.

Otvorit osoba pritomna

Manéver Otvorenie sa vykona iba vtedy, ak je prikaz trvaly (pritomna osoba). Po uvolneni oviadaca riadiaca
jednotka vykona prikaz STOP.

Krokovy rezim sp. obytny blok

Bude vykonana postupnost ,zatvorf - zastavi - otvori - otvori“, az do dosiahnutia polohy maximalneho otvorenia.
Ked bude nasledne po tomto prikaze vyslany dalsi, automatizécia vykona manéver zatvarania s rovnakou
postupnostou.

Krokovy rezim sp. obytny blok 2

Bude vykonana postupnost ,zatvorit - zastavit - otvorit - otvorit* do dosiahnutia polohy maximéalneho otvorenia.
Ked bude nasledne po tomto prikaze vyslany dalsi, automatizacia vykona manéver zatvarania s rovnakou
postupnostou.

UPOZORNENIE = Ak prikaz trva viac ako 2 sekund, riadiaca jednotka vykona prikaz ,Stop*

Krokovy rezim 2

\lykona sa postupnost ,otvorit - zastavit - zatvorit - otvorit”.

UPOZORNENIE = Ak prikaz trvé viac ako 2 sekind, riadiaca jednotka vykona prikaz ,Ciastodné otvorenie 1

Stop

Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, postupne a v kratkom Case (nie okamzite) zastavi prebiehajuci manéver.

Zastavit a kratka zmena smeru

Riadiaca jednotka zastavi prebiehajlici manéver a prindti automatizaciu vykonat kréatky pohyb do opacného smeru

Zastavit'a zmena smeru

Riadiaca jednotka zablokuje prebiehajuci manéver a aktivuje trvali zmenu pohybu do opaéného smeru.

Riadiaca jednotka zablokuje prebiehajlici manéver a aktivuje trvalt zmenu pohybu do opacného smeru.

Docasné zastavenie

Riadiaca jednotka blokuje prebiehajuci manéver, kym je prikaz aktivny. Zatial ¢o, ked uz prikaz nie je aktivny,
riadiaca jednotka prinuti aplikaciu vykonat manéver otvorenia.

UPOZORNENIE = Pocas vykonavania otvaracieho manévru sa tento prikaz ignoruje

Alt

Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, okamzite zablokuje prebiehajici manéver.

Alt a kratka zmena smeru

Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, okamZite zastavi prebiehajuci manéver a prindti automatizaciu vykonat
kratku zmenu pohybu do opacného smeru.

Alt a zmena smeru

Ked riadiaca jednotka dostane prikaz, okamZite zastavi prebiehajuci manéver a prinuti automatizaciu vykonat trvali
zmenu pohybu do opacného smeru
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14 KONFIGURACIA VSTUPOV

Tato polozka zoskupuje dostupné funkcie, ktoré mozno priradit k vstupom na riadiacej jednotke a na pripadnych rozsirujucich kartach (volitelné pris-
luSenstvo).

Vstupy na svorkovnici riadiacej jednotky su oznacené ako:

- VSTUP 1 (0x71) (Standardne = Krokovy rezim)
- VSTUP 2 (0x72) (Standardne = Foto)

Vstupy dostupné na rozsirujucich kartach su oznacené ako:

- VSTUP 3 (0x73) (ak je k dispozicii) (standardne = Otvorit)

- VSTUP 4 (0x74) (ak je k dispozicii) (Standardne = Zatvorit)

- VSTUP 5 (0x7C) (ak je k dispozicii) (Standardne = Ciastoéné otvorenie 1)
- VSTUP 6 (0x7D) (ak je k dispozicii) (Standardne = Niidzové otvorenie)

Okrem zakladnych a rozsirenych prikazov opisanych v odsekoch ,Zakladné parametre* a ,RozSirené prikazy* su pre vstupy
na svorkovnici k dispozicii funkcie uvedené v nasledujticej tabulke

Tabulka 37

KONFIGURACIA VSTUPOV

FUNKCIA POPIS

:::;tt?‘p ovlsdany ako R%c#g:ﬂa jednotka ovlada vstup ako bezpecnostné zariadenie, pri¢om prepinanie vstupu interpretuje ako zésah fotobunky
rozpinaci) » '
(Fv‘;tt?;,: ovi4dany ako RFiaOo_Ili%ﬂa“jednotka ovlada vstup ako bezpecnostné zariadenie, pricom prepinanie vstupu interpretuje ako zasah fotobunky
rozpinaci) ? )
ng ovlddany ako Rlzi%qli%:;‘jednotka ovlada vstup ako bezpecnostné zariadenie, pricom prepinanie vstupu interpretuje ako zasah fotobunky
rozpinaci) ? :
R‘:&: ovlddany ako R;%ig:;jednotka ovlada vstup ako bezpenostné zariadenie, pricom prepinanie vstupu interpretuje ako zasah fotobunky
rozpinaci) ? '

Riadiaca jednotka vynuti prikaz Otvorenie vo chvili, ked sa vstup rozpoji. Ziadny prikaz nebude moct prerusit manéver
Ntdzové otvorenie spusteny nudzovym vstupom a iba zasah bezpe&nostného zariadenia (fotobunky alebo vstup ALT) mbZe poziadavku
(vstup ovladany ako prerusit.

rozpinaci) Upozornenie =V pripade zasahu bezpecnostného zariadenia sa riadiaca jednotka niekolkokrat pokusi o manéver. V pripade

opakovanych zésahov bude manéver preruseny.

Riadiaca jednotka vynditi prikaz Zatvorenie vo chvili, ked' sa vstup rozpoji. Ziadny prikaz nebude moct prerusit manéver
spusteny nudzovym vstupom a iba zasah bezpecnostného zariadenia (fotobunky alebo vstup ALT) mbze poziadavku
prerusit.

Nudzové zatvorenie
(vstup ovladany ako

il ] Upozornenie =V pripade zasahu bezpecnostného zariadenia sa riadiaca jednotka niekolkokrat pokusi o manéver. V pripade

opakovanych zasahov bude manéver preruseny.

& Ddélezita informacia - Pre spravnu funkciu riadiacej jednotky je potrebné ku kazdému vstupu priradit’ prikaz alebo funkciu a
nasledne pozadovany prevadzkovy rezim podla ,,Opis rezimov prikazov“. V§etky parametre su prednastavené vo vyrobe, ale
v pripade potreby ich mozno upravit.
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15 KONFIGURACIA VYSTUPOV

V tejto Casti su uvedené funkcie dostupné na vystupoch na riadiacej jednotke a na pripadnych rozsirujucich kartach (volitelné prislusenstvo).

& POZOR! V rezime Standby su vystupy deaktivované. Ak je potrebné, aby zostali aktivne, deaktivujte rezim Standby.

15.1 KONFIGURACIA VYSTUPOV RIADIACEJ JEDNOTKY

Tato poloZka zoskupuje dostupné funkcie, ktoré mozno priradit k vystupom na riadiacej jednotke automatizacie.

Vystupy riadiacej jednotky st ozna¢ené ako:
- VYSTUP 1 (0x51) (Standardne = majéak)
- VYSTUP 2 (0x52) (Standardne = Sca/OGl)

& UPOZORNENIE! vystupy st obmedzené na 24Vdc - 10W
Tabulka 38

FUNKCIA ID POPIS

Neurcené Riadiaca jednotka vynti vypnutie vystupu. Ziadny prikaz alebo interakcia z riadiacej jednotky nemdze zmenit
(ziadna) stav vystupu.

Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:

Sca/OGl
(kontrolka otvorenej brany)

zhasnuta kontrolka = aplikdcia v polohe maximéalneho zatvorenia;

pomalé blikanie = aplikacia pocas fazy vykonavania otvaracieho manévru;

rychle blikanie = aplikacia pocas fazy vykondvania zatvaracieho manévru;

kontrolka svieti = aplikacia je zastavena v polohe, ktora nie je maximéalne zatvorena.

Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:

(0x01)

2D G (0x02) kontrolka svieti = aplikacia v polohe maximalneho Otvorenia

zhasnuta kontrolka = aplikdcia v inych polohach.
Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:

S A (0x03) kontrolka svieti = aplikacia v polohe maximalneho Zatvorenia;

zhasnuta kontrolka = aplikécia v inych polohach. Vystup aktivny 24 Vdc / max 10 W.
Naprogramovana kontrolka indikuje poCet vykonanych manévrov, a teda, Ci je alebo nie je potrebna udrzba
systému:

Udrzba (0x04) kontrolka svieti 2 s na zaCiatku manévru Otvorenia = poGet manévrov menej ako 80%;

kontrolka blika pocas vykonavania celého manévru = pocet manévrov od 80 a 100%;

kontrolka stale blika = poCet manévrov vy$si ako 100%.

Vlystup na zaciatku manévra napaja fotobunky s relé a overuje ich bezchybnost.

Typ interakcie je striktne spojeny s konfiguraciou vstupov nakonfigurovanych ako FOTO, FOTO1 a FOTO2.
Tato funkcia umoZziiuje majaku indikovat vykonavanie aktualneho manévru.

Majak (Ox05) Blikanie je rovnomerné (0,5 s svieti; 0,5 s nesvieti).

Tento rezim umozriuje oviadat vystup s napatim 12Vdc.

Tato funkcia umozfiuje vystupu zapinanie/vypinanie bez ohladu na stav motora.

FotoTest (Ox25)

AR (0x13) Aktivacie su rovnomerné (0,5 s svieti; 0,5 s nesvieti).
Tato funkcia umoziiuje majaku indikovat vykonavanie aktualneho manévru.
Majak 24V 0x17) Blikanie je rovnomerné (0,5 s svieti; 0,5 s nesvieti).
Tento rezim ovlada vystup s napatim 24Vdc.
Vecerné osvetlenie (Ox06) Viystup sleduje stav vecerného osvetlenia na riadiacej jednotke.
Vlystup sleduje stav pohybu motora bez ohladu na smer chodu:
S e (Ox1E) kontrolka svieti = motor pracuje
kontrolka nesvieti = motor stoji.
Pritomnost (0x23) Ked je automgti;a’cia zastavend, zasah lubovolnej fotobunky aktivuje vystup na ¢as 5 sekdnd (Cas nie je
programovatelny).
Elektricky zamok 1 (0x07) Pri naprogramovani tejto funkcie sa pri vykonavani otvaracieho manévru elektricky zamok aktivuje na ¢as, ktory

[poznamka 1] je naprogramovany vo funkcii ,&as elektrického zamku®.

Na vystup je mozné pripajit elektrické blokovanie so zédpadkou (verzie len s elektromagnetom alebo bez
elektronickych zariadeni).

(0x09) Pocas manévru otvarania sa elektrické blokovanie aktivuje a zostane aktivne, aby uvolnilo automatizaciu a
vykonal sa manéver. Uistite sa, ze pri zatvaracom manévri déjde k mechanickému opéatovnému uchyteniu
elektrického blokovania.

Elektrické zablokovanie 1
[poznamka 1]

Vzdy svieti (Ox16) Tato funkcia umozriuje, aby vystup zostal vzdy zapnuty. V rezime Standby je vystup vypnuty.
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KONFIGURACIA VYSTUPOV RIADIACEJ JEDNOTKY

FUNKCIA ID POPIS

Pri naprogramovani tejto funkcie sa vystup aktivuje, ked' je aplikacia v maximalne polohe zatvorenia.
(Ox0B) Poznamka - Vystup je vo vSetkych ostatnych situdciach deaktivovany. Ked' je prisavka deaktivovana, pred
zahdjenim manévru otvarania uplynie ¢as naprogramovany vo funkcii ,Cas pridrz. elektromagn.”

Ak je naprogramovany ako ,Jednosmerny semafor*:

Jednosmerny semafor (Ox1A) svetlo svieti = aplikdcia v polohe maximéalneho otvorenia

zhasnuté svetlo = aplikécia v inych polohach.

Tato funkcia indikuje aktivitu aplikacie pocas faz manévru zatvarania:

Prisavka 1
[poznamka 1]

Cervenv semafor (0x0D) pomgle blikanie :Ivyklonavame manevru /zatvorema; .

trvalé svetlo = aplikacia v polohe maximalneho Zatvorenia;

zhasnuté svetlo = aplikacia v inych polohach.

Tato funkcia signalizuje aktivitu aplikacie poCas faz manévru Otvorenie:
Zeleny semafor (OxOE) pomalé blikanie = vykonavanie manévru Otvorenie;

trvalé svetlo = aplikacia v polohe maximalneho Otvorenia;

zhasnuté svetlo = aplikdcia v inych polohach.

Bzuciak (Ox1D) Tato funkcia aktivuje akusticky alarm, ak je aktivna funkcia UL325 (ak je k dispozicii).

Ak je tento radiovy kanal nastaveny na konfiguraciu vystupu, pri odoslani prikazu vysielacom sa tento vystup
aktivuje a zostane aktivovany, kym prikaz trva.

Je to uzitoCné, ak su instalované externé zariadenia (napriklad pridavné svetlo) do rovnakého systému, ktory sa

Radiovy kanal ¢. 1 (OxOF) mé ovladat pomocou jedného vysielaca.

Radiovy kanal ¢. 2 (0x10)

Radiovy kanal ¢. 3 Ox11) UPOZORNENIE = Ked'v prijimadi riadiacej jednotky tento radiovy kanal nie je volny, pretoze bol predtym
Radiovy kanal ¢. 4 (0x12) uloZeny do paméate s prikazom, ked' sa aktivuje tento kanal s vysielacom, riadiaca jednotka aktivuje vyhradne

naprogramovany vystup s ignorovanim prikazu pre motor.

UPOZORNENIE = Tato funkcia nie je momentalne dostupna s vysielaémi rodiny BIDI.

[poznamka 1] = Pripojit je mozné len zariadenia, ktoré obsahuiju len jeden elektromagnet

15.2 KONFIGURACIA VYSTUPOV - ROZSIRUJUCE MODULY

Tato poloZka zoskupuje dostupné funkcie, ktoré mozno priradit k vystupom na rozsirujlcich kartach.
Viystupy rozsirujucich kariet su oznacené ako:

- VYSTUP 3 (0x53) (ak je k dispozicii) (Predvolené = Semafor Jednosmerny)

- VYSTUP 4 (0x54) (ak je k dispozicii) (Predvolené nastavenie MLAE22 = Svetlo zdvorilosti, MLEA44 = Semafor zeleny)
- VYSTUP 5 (0x55) (ak je k dispozicii) (Predvolené nastavenie = Semafor ¢erveny)

- VYSTUP 6 (0x56) (ak je k dispozicii) (Standardne = Fototest)

& UPOZORNENIE! vystupy st obmedzené na 24Vdc - 10W

Tabulka 39
FUNKCIA ID POPIS
Neurcené Riadiaca jednotka vyndti vypnutie vwystupu. Ziadny prikaz alebo interakcia z riadiacej jednotky nemdze zmenit
(ziadna) stav vystupu.
Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
Sca/0Gl . . o .
_ zhasnuté kontrolka = aplikécia v polohe maximalneho zatvorenia;
(kontr9|ka otvorenej brany) " (0x01) pomalé blikanie = aplikacia pocas fazy vykonavania otvaracieho manévru;
[poznamka 2] . R Y e D N
rychle blikanie = aplikacia pocas fazy vykondvania zatvaracieho manévru;
kontrolka svieti = aplikacia je zastavena v polohe, ktora nie je maximalne zatvorena.
Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
0 BT (0x02) kontrolka svieti = aplikacia v polohe maximalneho Otvorenia
zhasnutéa kontrolka = aplikacia v inych polohach.
Naprogramovana kontrolka signalizuje prevadzkové stavy riadiacej jednotky:
T T (0x03) kontrolka svieti = aplikacia v polohe maximalneho Zatvorenia;
zhasnuta kontrolka = aplikacia v inych polohach. Vystup aktivny 24 Vdc / max 10 W.
Naprogramovana kontrolka indikuje pocet vykonanych manévrov, a teda, ¢i je alebo nie je potrebna udrzba systému:
tjp?)':r?aiamka 2] (0x04) kontrolka svieti 2 s na zagiatku manévru Otvorenia = poc¢et manévrov menej ako 80%;
kontrolka blika poCas vykonavania celého manévru = poCet manévrov od 80 a 100%;
kontrolka stale blika = poCet manévrov vy$si ako 100%.
Ak je tento radiovy kanal nastaveny na konfiguraciu vystupu, pri odoslani prikazu vysielacom sa tento vystup
aktivuje a zostane aktivovany, kym prikaz trva.
Je to uzitoCné, ak su instalované externé zariadenia (napriklad pridavné svetlo) do rovnakého systému, ktory sa
Radiovy kanal ¢. 1 (OxOF) mé ovladat pomocou jedného vysielaca.
Radiovy kanal ¢. 2 (0x10)
Radiovy kanal ¢. 3 Ox11) UPOZORNENIE = Ked'v prijimadi riadiacej jednotky tento radiovy kanal nie je volny, pretoze bol predtym
Radiovy kanal ¢. 4 (0x12) uloZeny do paméate s prikazom, ked' sa aktivuje tento kanal s vysielacom, riadiaca jednotka aktivuje vyhradne
naprogramovany vystup s ignorovanim prikazu pre motor.
UPOZORNENIE = Tato funkcia nie je momentalne dostupna s vysielaémi rodiny BIDI.
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KONFIGURACIA VYSTUPOV ROZSIRUJUCICH MODULOV

FUNKCIA ID POPIS
FotoTest (0x25) Vystup napéja na zaciatku manévra fotobunky s relé a overuje ich bezchybnost.
Typ interakcie je striktne spojeny s konfiguraciou vstupov nakonfigurovanych ako FOTO, FOTO1 a FOTO2.
Majak1 (0x13) Tato funkcia umozriuje vystupu zapinanie/vypinanie bez ohladu na stav motora.
[poznamka 2] Aktivacie su rovnomerné (0,5 s svieti; 0,5 s nesvieti).
Tato funkcia umozriuje majaku indikovat vykondvanie aktualineho manévru.
Majak 24V (0x17) Blikanie je rovnomerné (0,5 s svieti; 0,5 s nesvieti).
Tento rezim ovlada vystup s napatim 24Vdc.
Vecerné osvetlenie (0x06) VWystup sleduje stav ve€erného osvetlenia na riadiacej jednotke.
Pritomnost (0x23) Ked je automgtgama zastavend, zasah lubovolnej fotobunky aktivuje vystup na ¢as 5 sekind (Cas nie je
programovatelny).
Flitgg‘(x::;n()k L (0x07) Pri naprogramovani tejto funkcie sa pri vykonavani otvaracieho manévru elektricky zamok aktivuje na ¢as, ktory
poznd je naprogramovany vo funkcii ,¢as elektrického zamku®.
[poznamka 3]
Na vystup je mozné pripaijit elektrické blokovanie so zapadkou (verzie len s elektromagnetom alebo bez
Elektrické zablokovanie 1 elektronickych zariaden).
Epg::gm::: ;} (0x09) Pocas manévru otvarania sa elektrické blokovanie aktivuje a zostane aktivne, aby uvolnilo automatizaciu a
p vykonal sa manéver. Uistite sa, Ze pri zatvaracom manévri déjde k mechanickému opétovnému uchyteniu
elektrického blokovania.
Prisavka 1 Pri naprogramovani tejto funkcie sa vystup aktivuje, ked' je aplikacia v maximalne polohe zatvorenia.
[pozna}mka 1 (0x0B) Poznamka - Vystup je vo vSetkych ostatnych situdciach deaktivovany. Ked je prisavka deaktivovana, pred
[poznamka 2] L ) P o ) I S p
zahajenim manévru otvarania uplynie ¢as naprogramovany vo funkcii ,¢as pridrz. elektromagn.”.
Ak je naprogramovany ako ,Jednosmerny semafor”:
Jednosmerny semafor (Ox1A) kontrolka svieti = aplikacia v polohe maximalneho otvorenia
zhasnuta kontrolka = aplikdcia v inych polohach.
Tato funkcia indikuje aktivitu aplikécie pocas faz manévru zatvarania:
Cerveny semafor (0x0D) pomalé blikanie = vykonavanie manévru zatvorenia;
trvalé svetlo = aplikacia v polohe maximalneho Zatvorenia;
zhasnuté svetlo = aplikacia v inych polohach.
Tato funkcia signalizuje aktivitu aplikacie pocas faz manévru Otvorenie:
Zeleny semafor (0Ox0F) pomalé blikanie = vykonavanie manévru Otvorenie;
trvalé svetlo = aplikdcia v polohe maximalneho Otvorenia;
zhasnuté svetlo = aplikacia v inych polohach.
Bzuciak (Ox1D) Tato funkcia aktivuje akusticky alarm, ak je aktivna funkcia UL325 (ak je k dispozicii).
Ak je tento radiovy kandl nastaveny na konfiguraciu vystupu, pri odoslani prikazu vysielacom sa tento vystup
aktivuje a zostane aktivovany, kym prikaz trva.
Je to uZitocné, ak su inStalované externé zariadenia (napriklad pridavné svetlo) do rovnakého systému, ktory sa
Radiovy kanal ¢. 1 (OxOF) ma ovladat pomocou jedného vysielaCa.
Radiovy kanal é. 2 (0x10)
Radiovy kanal ¢. 3 (Ox11) UPOZORNENIE = Ked v prijimadi riadiacej jednotky tento radiovy kanal nie je volny, pretoze bol predtym
Radiovy kanal ¢. 4 (0x12) ulozeny do paméte s prikazom, ked' sa aktivuje tento kanal s vysielacom, riadiaca jednotka aktivuje vyhradne

naprogramovany vystup s ignorovanim prikazu pre motor.

UPOZORNENIE = Tato funkcia nie je momentaline dostupna s vysielacmi rodiny BIDI.

[poznamka 1] = Pripojit je mozné len zariadenia, ktoré obsahuju len jeden elektromagnet.
[poznamka 2] = Funkcia nie je dostupna vo vykonovom vystupe.
[poznamka 3] = Pouzite externé relé a podporny zdroj napdjania.
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10 TECHNICKE PARAMETRE

|| VSetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20 °C (+ 5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhradzuje
pravo vykonat zmeny na vyrobku kedykolvek, ked to bude povazovat za potrebné, pri zachovani rovnakej funkénosti a

zamyslaného pouzitia.

Tabulka 40
Popis SPIDER800 - SPIDER800W SPIDER1200BLW
Elektromechanicka elektroprevodovka pre automaticky Elektromechanicka elektroprevodovka pre automaticky
Typ pohyb garazovych dveri v obytnych priestoroch, vybavena pohyb garézovych dverf v obytnych priestoroch, vybavena
elektronickou riadiacou jednotkou elektronickou riadiacou jednotkou
Napajanie 230V~ (+/-10%) 50/60Hz 230V~ (+/-10%) 50/60Hz
Napajanie /V1 120V~ (+/-10%) 50/60Hz 120V~ (+/-10%) 50/60Hz

Maximalny kratiaci moment

(odpovedajtici maximalnej | 14.4 Nm (800 N) 21.6 Nm (1200N)
sile)

Maximalna sila 800N 1200 N
Nominalna sila 400N 600 N
Pohotovostny vykon (W) 0.5 1.5

Vykon v pohotovostnom

rezime bez WiFi (pre

modely s integrovanym 15 15

WiFi)

Maximalny prikon (W) 280 350

Menovity prikon (W) 180 240
Maximalna rychlost (m/s) | 0,20 0,16

Trieda ochrany (IP) 40 40
:;‘:"/arg:t‘;"a teplota (°C; | »0oc . 455°C 20°C ... +55°C
Trieda izolacie | |

I(\ill:ﬁxlmalny pocet cyklov/ 50 150
nepretrzite mnosti | * "1 4 mindty
Rozmery (mm) 226x395x105 225x395x105
Hmotnost (kg) 4,9 6,7

Nudzové napajanie S volitelnym prislusenstvom PSS124 S volitelnym prisluSenstvom PSS124
Vecerné osvetlenie LED svetlo LED svetlo

Vystup FLASH [Poznamka
1]

Viystup pre pripojenie blikajuceho svetla (max. 10 W)

Vystup pre pripojenie blikajuceho svetla (max. 10 W)

Vystup OGI [Poznamka 1]

Viystup pre pripojenie kontrolky Otvorena brana (max. 10 W)

Viystup pre pripojenie kontrolky Otvorena brana (max. 10 W)

Pre rozpinacie kontakty, spinacie kontakty, kontakty s
odporom 8,2 kQ, optické OSE, pri samonacitani (zmena

Pre rozpinacie kontakty, spinacie kontakty, kontakty s
odporom 8,2 kQ, optické OSE, pri samonacitani (zmena

Vstup STOP vzhladom k stavu ulozenému v paméati sposobi aktivaciu vzhladom k stavu ulozenému v pamati sposobi aktivaciu
ovladacieho prikazu ,STOP*) ovladacieho prikazu ,STOP*)

Vstup SbS Pro spinacie kontakty (zopnutie kontaktu spdsobi aktivaciu | Pro spinacie kontakty (zopnutie kontakiu sposobi aktivaciu

P ovladacieho prikazu KROKOVEHO REZIMU) ovladacieho prikazu KROKOVEHO REZIMU)

Pre rozpinacie kontakty (rozopnutie kontaktu sposobi Pre rozpinacie kontakty (rozopnutie kontaktu sposobi

Vstup PHOTO aktivaciu ovladacieho prikazu opatovného otvorenia na aktivaciu oviadacieho prikazu opétovného otvorenia na
zaklade fotobunky) zaklade fotobunky)

Vstup radiovej ANTENY 52 Q pre kabel typu RG58 alebo obdobny 52 Q pre kabel typu RG58 alebo obdobny

Vstup programovania

Pre prislusenstvo kompatibilné s rozhranim IBT4N

Pre prisluSenstvo kompatibilng s rozhranim IBT4N

Programovatelné funkcie

8 funkcie typu ON-OFF a 8 nastavitelné funkcie

8 funkcie typu ON-OFF a 8 nastavitelné funkcie

Funkcie samonacitania

Automatické rozpoznanie typu zariadenia ,STOP* (kontakt
NO, NC alebo odpor 8,2 kQ, opticka citliva hrana)
Rozsirujuca karta a vypocet bodov spomalenia a
Ciasto¢ného otvorenia

Automatické rozpoznanie typu zariadenia ,STOP* (kontakt
NO, NC alebo odpor 8,2 kQ, opticka citliva hrana)
Rozsirujica karta a vypocet bodov spomalenia a
Ciastocného otvorenia

Pohotovostny rezim

Automatické: 5 minut po ukonceni hlavnych funkcif

Automatické: 5 mint po ukonceni hlavnych funkcif

Pouzitie v mimoriadne
kyslej, mimoriadne slanej
alebo potencialne vybusnej
atmosfére

Nie

Nie

Poznamka 1

Vystup je mozné naprogramovat s dalSimi funkciami (pozri , Tabulka 21“ na strane 28 29) alebo pomocou programatora Oview.
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Tabulka 41

TECHNICKE PARAMETRE VSTAVANEHO RADIOVEHO PRIJIMACA

Popis

Technicky parameter

Typ

Zabudovany obojsmerny prifimac

Dekodovanie

OXIBD: ,BD" /,0-code*

Vysielace, ktoré je mozné
ulozit do pamate

Az 100 v pripade uloZenia do paméte v ,Rezime 1*

Vstupna impedancia 50 Q

Prijimacia frekvencia 433,92 MHz
Vysielacia frekvencia 438,92 MHz (ijba BD)
Citlivost’ - 108 dBm
Vyzarovany vykon (ERP) <10 mW (OXIDB)

Tabulka 42

TECHNICKE PARAMETRE ZABUDOVANEHO MODULU WIFI (AK JE K DISPOZICII)

Popis Technicky parameter
Typ WIFI rozhrania s _
internou anténou 802.11b/g/n - 2.4GHz
Zabezpecenie WIFI OPEN/WEP/WPA-PSK/WPA2-PSK
Bluetooth ® v4.2 BR/EDR/BLE
Vyzarovany vykon (EIRP) P <20dBm
Tabulka 43
TECHNICKE PARAMETRE VEDENI
Popis SR32C SR16C SR08C SR32B SR16B SR08B SR40B
jediny profil z profil z 2 dielov | jediny profil z jediny profil z profil z 2 dielov | jediny profil z profil z 2 kusov
Typ pozinkovanej z pozinkovangj | pozinkovane; pozinkovanej z pozinkovangj | pozinkovane; pozinkovanej
ocele ocele ocele ocele ocele ocele ocele
Dizka vedenia 3200 mm 3200 (18002) | g0 3200 mm 3200 (16002} | g0 - 4000 mmm*
Uzitkova draha 2800 mm 2800 mm 3500 mm** 2800 mm 2800 mm 3500 mm** 3500 mm**
Vyska vedenia 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
Vyska remena - - - 10 mm 10 mm 10 mm 10 mm
Dizka remena/retaze 6261 mm 6261 mm 7861 mm 6260 mm 6260 mm 7856 mm 7856 mm
* Pouzit s vedenim 3,2 m na dosiahnutie dizky 4 m.

*%
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Vyhlasenie o zhode EU
a vyhlasenie o zac¢leneni neuplného strojového zariadenia

ES vyhlasenie o zhode si je mozné stiahnut z internetovej stranky www.niceforyou.com

4 N
H Type H Type - Type
Nlce SPIDERS800 I ]lce SPIDER800W —Nlce SPIDER1200BLW
Made in ltaly [pn:SPR800R30 Made in ltaly [pn: SPREO0WR30 Made in Italy [pn- SPR1200R30
Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV ltaly Mice SpA Via Callalla,1 31048 Oderzo TV llaly Mice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV Italy
200W | 230V 50/60HZ 200W | _230V 50/60HZ 350W | _230V 50/60HZ
80ON_|[ -20°C ['+55°C 800N | [ -20°C [ +55°C 1200N | [ -20°C [ +55°C

IP40 | 4min | 20Cycles/h(

S/N: _SERIALNUMBER

1P40 [ 4min | 20Cycles/h(

1P40 | 4min | 40Cycles/h(
S/N: _SERIALNUNBE TBER_

E 0 ;o [m] 2%

. - W0 - . - ECT - d
INSTR. MANUAL PROGRAMMING INSTH. MANUAL PROGRAMMING INSTH. MAMUAL
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18 UDRZBA VYROBKU

Na zachovanie konstantnej Urovne bezpecnosti a na zaistenie maximalnej
zivotnosti celej automatizacie je potrebna pravidelna udrzba.

& Udrzba musi byt vykonavana pri déslednom dodrziavani
bezpecénostnych pokynov, uvedenych v tomto navode,
ako aj nariadeni platnych zakonov a noriem.

Pokyny pre udrzbu elektroprevodovky:

1. Naplanujte udrzbu maximdine kazdych 6 mesiacov alebo ma-
ximalne po 3.000 manévroch od predchadzajucej udrzby

2. Odpojte akykolvek zdroj elektrického napajania, vratane pripad-
nych zaloznych akumulatorov

3. Skontrolujte stav opotrebovania vSetkych materialov, ktoré tvoria
automatizaciu, s mimoriadnym ddrazom na prejavy erozie alebo
oxidacie sucasti konstrukcie; nahradte diely, ktoré neposkytuju do-
statoné zaruky

4. Skontrolujte opotrebovanie pohyblivych sucasti: pastorok, ozubeny
hreben a vSetky stcasti kridla dverf; vymerite opotrebované diely

5. Znovu pripojte zdroje elektrického napajania a vykonajte vSetky
skusky a kontroly uvedené v odseku ,Zaverec¢na kontrola pred
uvedenim do prevadzky" (strana 19).
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19 LIKVIDACIA VYROBKU

|| Tento vyrobok je neoddelitelnou su¢astou automatizacie,
a preto musi byt zlikvidovany spolu s nou.

Ako v pripade Ukonov inStalécie musia byt i po skonéeni Zivotnosti toho-
to vyrobku Ukony zavere€nej demontéZe vykonané kvalifikovanym per-
sondlom.

Tento vyrobok je tvoreny réznymi druhmi materidlov: niektoré mozu byt
recyklovang, iné musia byt zlikvidované. Je potrebné sa informovat o sy-
stémoch recyklécie alebo likvidacie, ur€enych nariadeniami, ktoré platia na
vasom Uzemi pre tuto kategoriu vyrobku.

& UPOZORNENIE

Niektoré casti vyrobku moézu obsahovat znecistujlice
alebo nebezpecné latky, ktoré by v pripade Uniku do Ziv-
otného prostredia mohli sposobit Skody na samotnom
zivotnom prostredi, aj na ludskom zdravi.

Ako informuje vedla zobrazeny sym-
bol, je zakazané odhadzovat ten-
to vyrobok do bezného domového
odpadu. Preto pri jeho likvidacii vyko-
najte ,separovany zber“ podl'a metod
uréenych nariadeniami platnymi na
vaSom Uzemi, alebo doructe vyrobok
spat’ predajcovi pri nakupe nového
obdobného vyrobku.

UPOZORNENIE

Nariadenia platné na miestnej urovni mézu pocitat’ s
vyraznymi sankciami v pripade svojvolnej likvidacie tohto
vyrobku.



POZNAMKY
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POKYNY A VAROVANIA

Pred prvym pouZitim automatizacie si nechajte technikom, vykonavajucim
inStalaciu, vysvetlit povod zvySkovych rizik a venujte par mindt precitaniu
tohto navodu a varovaniam, ktoré vam dorucCil technik vykonavajuci
inStalaciu. Uschovajte navod kvoli akejkolvek buducej pochybnosti a odo-
vzdajte ho pripadnému novému majitelovi automatizacie.

& UPOZORNENIE!

Vasa automatizacia je strojnym zariadenim, ktoré pre-
sne vykonava vaSe prikazy. Nezodpovedné a nevhodné
pouzitie ho mdze urobit nebezpeénym:

Neovladajte pohyb automatizacie, ked' sa v jej dosahu nachad-

zaju 0soby, zvierata alebo veci

- Jejednoznacne zakazané dotykat sa Casti automatizacie pocas
jej pohybu

- Fotobunky nie st bezpe¢nostnym zariadenim, ale len pomoc-
nym zariadenim pre bezpe€nost. Su vyrobené technoldgiou s
velmi vysokou spolahlivostou, ale v extrémnych situdciach sa
mozu vyznaCovat nespravnou Cinnostou alebo dokonca sa
pokazit, pricom chyba by nemusela byt hned' zrejma

- Pravidelne kontrolujte spravnu ¢innost fotobuniek.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANE prechadzat priestorom
automatizacie, ked' sa zatvara! Prechod je dovoleny len
v pripade, ked' je automatizacia uplne otvorena a zasta-
vena.

DETI

Zariadenie automatizacie zarucuje vysoky stupen
bezpecnosti. So svojimi detekénymi systémami kontro-
luje a zarucuje svoj pohyb za pritomnosti osob a veci.
V kazdom pripade je rozumné zakazat detom hrat sa v
blizkosti automatizacie. Dalej nenechavajte v ich dosahu
dialkové ovladania, aby sa zabranilo neziaducim akti-
vaciam. Automatizacia nie je hra!

Vyrobok nie je uréeny na pouzitie osobami (vratane deti)
so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi
schopnostami alebo s nedostatoénymi sktisenostami a
znalostami, s vynimkou pripadu, kedy m6zu pocas tohto
pouzitia vyuzit dozor osoby zodpovednej za ich bezpecn-
ost, dohl'ad alebo jej pokyny tykajtice sa pouzitia vyrobku.

Poruchy: Ked' si povSimnete poruchového spravania automatizacie, vyp-
nite elektrické napdjanie zariadenia a vykonajte manuélne odistenie motora
(pozri ndvod na konci kapitoly) kvdli umozneniu manualne ovliddanej inn-
osti automatizécie. Nevykondvajte ziadnu opravu, ale poZiadajte o zakrok
technika vykondvajuceho instalacie, ktorému doveruijete.

Nevykonavajte zmeny zariadeni a parametrov programo-
vania a regulacie riadiacej jednotky ovladania: tato zo-
dpovednost je vyhradena vasmu technikovi poverenému
instalaciou.

Poskodenie alebo chybaijlice napajanie: v dobe Cakania na zakrok
vasho technika povereného instaléciou alebo v dobe ¢akania na obnove-
nie dodavky elektrického prudu, ked zariadenie nie je vybavené niidzovym
napajanim, automatizacia méze byt pouzivana vykonanim manualneho
odistenia motora (pozri pokyny na konci kapitoly) a manualinym pohybom
automatizacie.
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Nepouzitelné bezpecnostné zariadenia: Tato funkcia umozfiuje zaistit

¢innost automatizécie aj v pripade, ked' niektoré bezpecnostné zariadenie

nefunguije spravne, alebo ked'je Uplne nefunkéné. Automatizaciu je mozné
ovladat v rezime ,kontrola pritomnosti obsluhy” a postupovat pritom
nasledovne:

1. Prostrednictvom vysielaCa alebo volica s klu¢om odoslete prikaz
na uvedenie automatizacie do pohybu. Ked' vSetko funguje sprav-
ne, automatizacia sa bude riadne pohybovat; v opacnom pripade
majak niekolkokrat zablika a manéver nebude zahajeny (pocet blik-
nuti zavisi od dévodu, kvdli ktorému manéver nemédze byt zahajeny)

2. V tomto pripade do 3 sekind znovu aktivujte prikaz a udrzujte ho
aktivovany

3. Priblizne po 2 sekundéch automatizacia vykona pozadovany
manéver v rezime ,kontrola pritomnosti obsluhy, t. j. bude sa
pohybovat len po dobu, kedy bude udrzovany aktivovany prikaz.

ZavereCna kontrola pred uvedenim do prevadzky, pravidelna udrzba a

pripadné opravy musia byt zdokumentované tym, kto vykona pracu a

dokumenty musia byt uchovavané vlastnikom zariadenia. Pravidelne

vykonavajte Cistenie skiel fotobuniek (s pouZitim jemnej a mierne navihéen-

ej handry) a odstranenie pripadného listia alebo kamenov, ktoré by mohli
branit v ¢innosti automatizacie.

Ked' sti bezpecénostné zariadenia nepouzitelné, odporuca
sa nechat’ ¢o najskér vykonat opravu kvalifikovanym te-
chnikom.

Pred vykonavanim akéhokolvek zakroku udrzby ma-
nualne odistite motor, aby sa zabranilo tomu, ze niekto
bez upozornenia uvedie automatizaciu do pohybu (pozri
pokyny na konci kapitoly).

Udrzba: Pre zachovanie konstantnej trovne bezpecnosti a pre zaistenie
maximalnej Zivotnosti celej automatizacie je potrebna planovana udrzba
(najmenej kazdych 6 mesiacov).

|| Akykolvek zakrok kontroly, idrzby alebo opravy musi byt
vykonany vyhradne kvalifikovanym personalom.

Likvidacia: Po skonceni Zivotnosti automatizacie sa uistite, Ze jej likvidacia
bude vykonana kvalifikovanym personalom, a ze jednotlivé materialy budu
zrecyklovangé alebo zlikvidované v sulade s platnymi miestnymi predpismi.
Vymena dialkového ovladania: Ked sa vam zda, ze vase radiové ovlad-
anie po istej dobe funguje horsie, alebo ked' nefunguje vobec, mohlo by
sa jednat jednoducho o vybitie batérie (v zavislosti na pouZziti by mohlo
uplynut niekolko mesiacov alebo viac ako rok). MdZete si toho vSimnut na
zaklade toho, Ze kontrolka potvrdenia prenosu sa nerozsvieti, svieti slabym
svetlom alebo sa rozsvieti len na kratku dobu. Skor ako sa obrétite na
pracovnika vykondvajuceho intalécie, skuste vymenit batériu za batériu z
iného funkéného vysielata: ked'je pricinou poruchy batéria, staci ju vyme-
nit' za iny, rovnakého typu.
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Odistenie a manuainy pohyb

& Odistenie moze prebehnut len v pripade, ked' je kridlo
dveri zastavené.

Elektroprevodovka je vybavend mechanickym odistovacim systémom,
ktory umoZzfiuje manuélne otvaranie a zatvaranie dveri.

Tieto Ukony manuélneho ovliadania musia byt vykonané v pripade vypadku
elektrickej energie, portch Cinnosti alebo faz instalacie.

Pri odisteni postupuite nasledovne:

1. Potiahnite odistovaciu Sndrku (A)

4 N\

64

G J

2. Potom bude mozné manuélne pohybovat dvermi do pozadovanej
polohy.

Pri zaisteni postupujte nasledovne:
1. Potiahnite odistovaciu $nurku (A)

' N\

G J

2. Manudline pohybuijte dvermi kvdli vyrovnaniu dolnej Casti vozika
motora s hornou Castou, a tym aj k umozneniu dosadnutia do
ulozenia.
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1.1

VSEOBECNA BEZPECNOSTNi VAROVANI A
OPATRENI

VSEOBECNA VAROVANI

UPOZORNENI! Pokyny dilezité pro bezpeénost. Do-
drzujte vSechny uvedené pokyny, protoze nespravna in-
stalace muize zpusobit vazné skody.

UPOZORNENI! Pokyny diilezité pro bezpeénost. Pro
bezpecénost osob je dilezité dodrzovat tyto pokyny.

Uschovejte peclivé tento navod.

Podle nejnovéjsi evropské legislativy musi byt realizace

automatizace provedena v souladu s harmonizovanymi
normami, uréenymi platnou smérnici o strojnich zafize-
nich, které umoziuji prohlasit domnélou shodu automa-
tizace. S ohledem na tuto skute¢nost musi byt veskeré
ukony pripojeni vyrobku k elektrickeé siti, jeho zavéreéna
kontrola pred uvedenim do provozu a udrzba provadény
vyhradné kvalifikovanym a kompetentnim technikem.

N

Aby se predeSlo jakémukoli nebezpeéi zplsobenému

nahodnym obnovenim c¢innosti tepelného zafizeni pro
preruseni ¢innosti, toto zafizeni nesmi byt napajeno pro-
stiednictvim externiho odpinaciho zafrizeni, jako je ¢as-
ovac, ani nesmi byt pfipojeno k obvodu, ktery je pravidel-
né napajen a odpojovan z provozu.

& Pfipevnéte trvalym zplsobem na vrata $titek nebo cedul
s timto obrazkem (minimalni vySka 60 mm) "Obrazek 1"

-

~

UPOZORNENI! Dodrzujte nasledujici varovani:

Pfed zahdjenim instalace zkontrolujte ,Technické parametry
vyrobku*, zejména to, zda je tento vyrobek vhodny pro automa-
tizaci vasi vedené soucasti. Kdyz neni vhodny, NEINSTALUJTE
jel.

Vyrobek nelze pouzit dfive, nez bude provedeno uvedeni do
provozu, jak je uvedeno v kapitole ,Zaverecna kontrola a uve-
deni do provozu“.

Pfed zahdjenim instalace vyrobku zkontrolujte, zda je vSechen
material, ktery ma byt pouzit, v dokonalém stavu a vhodny k
pouZiti.

VWrobek neni uren pro pouziti osobami (vCetné détl) se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo mentainimi schopnostmi
nebo s nedostateénymi zkuSenostmi a znalostmi.

Déti si se zafizenim nesmi hrat.

Nedovolte détem, aby si hrdly s ovladacimi prvky zafizeni.
Udrzujte délkova oviadani mimo dosah déti.

> bbb b

V siti napdjeni zafizeni zajistéte vypinaci prvek (neni soucasti
vybavy) se vzdalenosti kontaktd, kterd umoziuje Uplné odpojeni
v podminkach urCenych kategorii prepéti lll.

Béhem instalace manipulujte s vyrobkem opatrné, aby nedoslo
k pritlaceni, narazu, padu nebo styku s kapalinami jakéhokoli
druhu. Neumistujte vyrobek do blizkosti zdrojd tepla ani jej ne-
vystavujte otevienému ohni. V8echny tyto Ukony by jej mohly
poskodit a zapfi€init nespravnou c¢innost nebo nebezpecné
situace. Pokud k tomu dojde, okamzité pozastavte instalaci a
obratte se na servisni sluzbu.

Vyrobce nepfijiméa zadnou odpovédnost za ublizeni na zdravi
nebo Skody na vécech a majetku, majici pfic¢inu v nedodrzeni
montaznich pokyn(l. V téchto pripadech je vylouc¢ena zéaruka na
vady materialu.

Vazena uroven emise akustického tlaku A je nizsi nez 70 dB(A).
Cisténi a udrzbu, které ma provadét uzivatel, nesméji provadét
déti bez dozoru.

Pred provadénim Ukond na zafizeni (Udrzba, cisténi) vzdy
odpojte vyrobek od napdjeci sité a od piipadnych akumulatord.
Pravidelné kontrolujte zafizeni, pfedevSsim zkontrolujte kabely,
pruziny a drzaky, a to za u¢elem odhaleni pripadnych nevyvazeni
a priznakd opotfebeni nebo poskozeni. Vyrobek nepouziveite,
pokud je potfebna oprava nebo sefizeni, protoze porucha in-
stalace nebo nespravné vyvazeni automatizace mohou zpUsobit
zranéni.

Obalovy material vyrobku je tfeba zlikvidovat v souladu s pla-
tnymi mistnimi predpisy.

Vyrobek nesmi byt instalovan v exteriéru.

Méjte pohyb vrat pod dohledem a udrzujte nepovolané osoby
v dostatecné vzdalenosti az do UpIného otevfeni nebo zavreni
vrat.

Davejte pozor pfi ovladani zafizeni s manualinim uvolnénim (ma-
nualni manévr), protoze oteviend vrata mohou nahle spadnout z
ddvodu oslabenych nebo zlomenych pruzin nebo v pripadé, ze
jsou nevyvazena.

V meésicnich intervalech kontrolujte, zda dojde k obraceni cho-
du motoru poté, co vrata narazi do 50 mm vysokého predm-
étu, ktery se nachazi na zemi. Dle potfeby provedte sefizeni a
novou kontrolu, protoZe nespravné sefizeni mlze predstavov-
at nebezpeli (u motorl pohonu, které maji vestavény systém
ochrany proti uvaznuti, ktery zavisi na styku se spodnim okrajem
vrat).

Pokud dojde k poSkozeni napdjecho kabelu, musi byt
vyménén vyrobcem nebo jeho servisni sluzbou nebo v kazdém
pfipadé osobou s podobnou kvalifikaci, aby se zabranilo jakém-
ukoli riziku.

Pozor! Pokud je nainstalovan automaticky dverni systém,
mohou se dvere neoéekavané otevrit, proto zajistéte, aby
v draze dvefi nebylo zadné prekazky.

Béhem c¢isténi nebo jiné tdrzby odpojte napajeni.

Automatika nesmi byt pouzivana s dvefmi, které maiji za-
budované pruchodové dvefe (pokud automatika nemuze
byt ovladana pfi zasunutych prichodovych dvefich).

Po instalaci se ujistéte, ze systém ochrany proti za-
chyceni funguje spravné.

CESKY -3



1.2 VAROVANI PRO INSTALACI
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Pred instalaci motoru pohonu zkontrolujte, stav vrat z hlediska
mechaniky, tedy zda jsou vrata spravné vyvazena a zda se vho-
dné oteviraji a zaviraj.

Pred instalaci motoru pohonu odstrante vSechna prebyte¢na
lana nebo fetézy a vypnéte jakékoli zafizeni, které neni potfebné
pro pohanénou ¢innost, jako jsou pojistné prvky.

Nainstalujte manévrovaci soucast pro manualni uvolnéni (ma-
nualni manévr) do vysky mendi nez 1,8 m. POZNAMKA: Je-li
manévrovaci soucast odnimatelna, méla by se nachazet v
bezprostfedni blizkosti vrat.

Ujistéte se, Ze se ovladaci prvky nachazeji v dostate¢né vzdal-
enosti od pohyblivych soucasti, a Ze jsou za vSech situaci pfimo
viditelné. S vyjimkou pfipadu, kdyz se pouziva voli¢, musi byt
ovladaci prvky nainstalovany do minimaini vysky 1,5 m a nesmi
byt pristupné.

Pripevnéte vystrazné Stitky proti uvaznuti trvalym zplsobem
na dobre viditelné misto nebo v blizkosti pripadnych pevnych
ovladacich prvkd.

Pripevnéte trvalym zplsobem stitek tykajici se manuainino uvol-
néni (manualni manévr) do blizkosti pohyblivé soucasti.

Po instalaci se uijistéte, ze motor pohonu predchazi pohybu
nebo blokuje pohyb otevirani, kdyz jsou vrata zatizena hmotno-
stf 20 kg, pfipevnénou uprostied spodniho okraje vrat (u motord
zajistujicich pohyb vrat s otvorem do Sitky vétsSim nez 50 mm
priméru).

UPOZORNENI! Po instalaci se ujistéte, Ze je mechanismus vho-
dné sefizen, a ze motor pohybu obrati pohyb poté, co vrata
narazi do 50 mm vysokého predmétu, ktery se nachazi na zemi
(u motord pohonu, které maji vestavény systém ochrany proti
uvaznuti, ktery zavisi na styku se spodnim okrajem vrat). Po in-
stalaci se ujistéte, ze soucasti vrat nepredstavuji prekazku pro
pohyb na vefejné silnici nebo chodniku.

Pristroje s bateriemi

Pri vymeéné baterii musi byt zafizeni odpojeno od napajeni.
Pred likvidaci zafizeni je tfeba z néj vyjmout baterie.

Baterie musi byt zlikvidovany bezpecnym zptsobem.
Pokud nejsou baterie nabijeci, nevyméniuite je za ty nabijeci.

Pristroje s LED svétlem

Pohled do LED svétla zblizka a po del$i dobu miize oslepit zrak.
Soucasné mUlze snizit vizualni schopnosti a zplisobit nehodly.
Nedivejte se piimo do LED svétel.

Pristroje s radiozarizenim

Spole¢nost Nice S.p.A. jako vyrobce tohoto pfistroje prohlasuie,
Ze pfistroj odpovida smérnici 2014/53/EU.

Navod a kompletni text EU prohlaSeni o shodé jsou k dispozici
na nasleduijici internetové adrese: www.niceforyou.com v ¢asti
,podpora“ a ,download"

Pro vysilace: 433MHz: ERP < 10dBm - 868MHz: ERP < 14dBm;
pro priimace: 433MHz, 868MHz.



?  POPIS VYROBKU

SPIDER je elektromechanicky akéni Clen pro automatizaci sekénich a
vyklopnych vrat, precnivajicich i nepfeCnivajicich.

Pro aplikaci s nepfecnivajicimi vyklopnymi vraty nebo s precnivajicimi
vyklopnymi vraty bez pruzin je tfeba pouzit prisluSenstvi SPA5, které neni
dodané v ramci vybavy.

V pfipadé vyvazovani pruzinami neni nutné prislusenstvi SPAS.

Ridici jednotka, ktera je soucasti vyrobku, umozniuje kromé napajeni mo-
toru stejnosmérnym proudem také optimalini regulaci krouticiho momentu
a rychlosti elektropfevodovky, pfesnou detekci poloh, postupné zahdjeni
pohybu i zavirani a detekci pfekazky. Déle je vybavena vnitfnim pocitadlem
umozriujicim zaznamendvat manévry, které elektropfevodovka provede
béhem své Zivotnosti.

Qdijisténi, které Ize aktivovat ze zemé, odpoji vozik motoru od vedeni.
Tento vyrobek spliiuje kritéria nafizeni o pohotovostnim rezimu.
Vyrobek prejde do pohotovostniho rezimu 5 minutach po ukonceni
uspésné dokonc¢eného manévru.

UPOZORNENI! Jakékoli jiné nez zde uréené pouziti nebo
pouziti v podminkach odliSnych od téch, které jsou uve-
deny v tomto navodu, se povazuje za nevhodné, a tedy
zakazané!

2.1 SEZNAM SOUCASTI, KTERE TVORi VYROBEK
,0brazek 2" znazoriuje hlavni soucasti, které tvori SPIDER.

4 N

_______________________

o Risst It

&
N e
J
Télo pohonu
Viko

Vozik motoru

Tazna konzola

Systém pro odjisténi/zajisténi
Ridici jednotka ovladani

MMOOW>

3.1 PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACI

& Instalace musi byt provedena kvalifikovanym personal-

em v souladu s platnymi zakony, normami a nafizenimiiv
souladu s informacemi uvedenymi v tomto navodu.

Pfed provedenim instalace vyrobku je tfeba:

zkontrolovat neporusenost dodavky;

zkontrolovat, zda je veSkery materidl urGeny k pouziti v dokonalém stavu
a zda je vhodny pro urcené pouziti;

zkontrolovat, zda je konstrukce vrat vhodna pro jejich automatizaci;
zkontrolovat, zda parametry vrat spadaji do vymezeného pouziti uve-
deného v odstavci ,Vymezené pouziti vyrobku* (strana 6);
zkontrolovat, zda se na draze pohybu vrat (pfi jejich zavirani i otevirani)
nevyskytuji body s vétSim trenim;

zkontrolovat, zda prostor upevnéni elektropfevodovky umoznuje sna-
dné a bezpecné provedeni odjisténi a manuainiho manévru;
zkontrolovat, zda se upeviiovaci body jednotlivych zafizeni nachazeji
v prostorach chranénych pred narazy a zda jsou povrchy dostatecné
pevné

zabranit namoceni automatizace do vody nebo do jinych kapalnych
latek

neukladat vyrobek do blizkosti plamen( nebo zdrojl tepla, do poten-
ciainé vybusné atmosféry nebo do mimoradné kyselé nebo Ci slané
atmosféry; nedodrzeni tohoto pokynu by mohlo zplisobit poskozeni
vyrobku a zapfi¢init jeho nespravnou ¢innost nebo vznik nebezpecnych
situaci

pripojit fidici jednotku k vedeni elektrického napdjeni, vybavenému
ochrannym uzemnénim

Na elektrickém vedeni je tfeba pocitat se zafizenim, které zajisti Upiné
odpojeni automatizace od sit€. Odpojovaci zafizeni musi mit kontakty
s takovou rozpinaci vzdalenosti, ktera umozhuje Upiné odpojeni v pod-
minkach kategorie prepétilll, ve shodé s pravidly pro instalaci. V pfipadé
potreby toto zafizeni zarucCuije rychlé a bezpe¢né odpojeni napajeni; pro-
to se musi nachazet na misté viditelném z automatizace. Kdyz je umis-
téno v poloze, kterou neni vidét, musi byt vybaveno systémem, ktery
znemozni pripadné nahodné opétovné nebo neautorizované pripojeni
napajeni s cilem zabranit jakémukoli nebezpedi. Odpojovaci zafizeni
neni dodavano s vyrobkem.
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3.2 VYMEZENE POUZITi VYROBKU

Udaj,e 0 vykonu produkttd fady SPIDER jsou uvedeny v kapitole , TECHNI-
CKE PARAMETRY* (strana 59) a jsou to jediné hodnoty, které umoznuiji
spravné posouzeni vhodnosti pro pouziti.

Konstrukéni viastnosti vyrobk( SPIDER je predurcuji k pouZiti na sekénich
nebo vyklopnych vratach v souladu s omezenimi uvedenymi v tabulkach ,,
Tabulka 1", “Tabulka 2" , “Tabulka 3" ¢ “Tabulka 4’

Tabulka 1
Vyklopné s
Vyklopné presahem
bez presahu | (s pfisl-
Model Typ vedeni | Sekénivrata | (s prisl- usenstvim
usSenstvim | SPA5) nebo
SPA5) pruzinové
(bez SPA5)
4.4x2.6 42x24 4.2x3
SR32/16 metry metry metry
SPIDERS00 - (W x H) (WxH) (WxH)
SPIDER800OW SR32/16+ | 3.4x34 3.1x34 3.6x3.6
SR08 nebo metry metry metry
SR40 (W x H) (W x H) (W x H)
6.5x2.6 6.5x2.4 6.5x3
SR32/16 metry metry metry
(W x H) (W x H) (W x H)
Sl S SR32/16 + 5x3.4 49x3.4 56x3.6
SR08 nebo metry metry metry
SR40 (WxH) (WxH) (W xH)
Tabulka 2

OMEZENi V ZAVISLOSTI NA VYSCE VRAT PRO SPIDERS00 - SPIDERS0OW

maximalni pocet maximalni pocet po

& 1kg = 9,81 N. V disledku toho napfiklad 500 N = 51 kg

Aby se zabranilo prehrati, soucasti fidici jednotky je i
zafizeni pro omezeni manévrd, které monitoruje namahu
motoru a dobu trvani cyklli a zasahuje pfi prekroéeni ma-
ximalni mezni hodnoty.

Rozméry v ,Tabulka 1“ jsou orientacni a slouzi pouze pro hruby odhad.
Skute¢na vhodnost SPIDER pro automatizaci konkrétnich vrat zavisi na
stupni vyvazeni kridla, tfeni voditek a dalSich, i nahodnych jevd, jako je tlak
vétru nebo pritomnost ledu, které by mohly branit pohybu kfidla.

Pro realnou kontrolu je jednoznacné nezbytné zméfit silu potfebnou pro
pohyb kfidla vrat po celé jeho draze a kontrolovat, aby nepfekrocila ,jme-
novity kroutici moment” uvedeny v kapitole ,TECHNICKE PARAMETRY*
(strana 59).

Aby se zabranilo prehrati, soucasti ridici jednotky je i
zafizeni pro omezeni manévru, které monitoruje namahu
motoru a dobu trvani cykll a zasahuje pfi pfekroéeni ma-
ximalni mezni hodnoty.

3.3 IDENTIFIKACE A VNEJSi ROZMERY

Rozméry produktu jsou uvedeny v ,Obrazek 3".

~ ™
295 mm 138,5 mm

105,5 mm-——-

Vyska vrat umoziuje uréit maximalni poGet cykld za hodinu i pocet po
sobé jdoucich cykld.

Sila potfebna k pohybu vrat umoznuje urit procentualni snizeni poctu
cykld. U vrat o vySce 2,2 metru je mozné maximaing 15 cykld za hodinu
a az 7 po sobé jdoucich cykld. Pokud je k pohybu kfidla potfeba 550 N
a pouziva se SPIDER800 nebo SPIDER80OW, je nutné snizit podet cykll
070 %.

V tomto pfipadé je maximaini pocet cykl( za hodinu 10 a pocet po sobé
jdoucich cykIG 5.
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Dl cyklG za hodinu sobé jdoucich cykli E

Do 2 metrt 20 10 0

2+2,5 metru 15 7 ™

2,5+3 metry 12 5 j P
3:3,5 metru 10 4 \ j \8958505858595959559]

Tabulka 3 o 294 mm ‘ .

Vyska wat o | s | o o
Do 2 metrti 40 20

2¢2,5 metru %0 1 3.4 PRIJETi VYROBKU

2,5+3 metry 24 10 Y ) ) . .

3:3.6 metru 20 8 N|ze, jsou ||ustr9yar)e a uvedené ve formé seznamu vSechny komponenty,

— které jsou soucasti sady.
Tabulka4 | ~ ~

[4) 2

Sila potfebna k pohybu vrat SPIDERSOOW SPIDER1200BLW /

Do 250 N 25% 15% %

250 - 400 N 42% 28%

400 - 500 N 55% 35% N A

500 - 650 N 70% 45% )

650 - 800 N 85% 55%

800 - 100 N - 70%

1000 - 1200 N 85%

J
Elektroprevodovka
Odijistovaci systém a kovovy spojovaci material (Srouby, podiozky
apod.)
Tazna ty¢

Konzola pro uchyceni vrat

Spoj pro vedeni (v pfipadé 2¢lenného vedeni)
Smontované / pfedem smontované vedeni
Konzola pro pfipevnéni na sténu

Konzola pro pfipevnéni na strop

Konzola pro pfipevnéni motoru

“—IOMMUO wW>



3.5 PRIPRAVNE PRACE PRO INSTALACI

Obrézek znazorfiuje priklad zafizeni automatizace vytvorené s pouzitim komponentd od firmy Nice.

~ e ™
- J
A Elektropfevodovka Poznamka 1 Pokud je napajeci kabel delsi nez 30 m, je tfeba pouzit
B Fotobunky kabel s vétsim priifezem (3 x 2,5 mm? a je tfeba nainstalovat
C Primarni okraj ochranné uzemnéni v blizkosti automatizace.

D \oli¢ s klicem , , . o

E Majak s vestavénou anténou Poznamka 2 Tyto dva kabely mohou byt vyménény za jediny kabel

4 x 0,5 mma.

VWySe uvedené komponenty jsou umistény podle typického a obvyklého
schématu. Jako referenéni priklad pouzite schéma ,Obrazek 5 a urCete
pribliznou polohu, ve které bude nainstalovan kazdy komponent uréeny
pro danou instalaci.

Tabulka 5
Identifikacni
e Parametry kabelu
Kabel NAPAJENI ELEKTROPREVODOVKY
1 1 kabel 3 x 1,5 mm?

Maximalni délka 30 m [poznamka 1]

Kabel PRIMARNIHO OKRAJE
2 1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maximalni délka 20 m

Kabel FOTOBUNEK
2x0,7 mm? BlueBUS
4x0,5 mm? standard
Maximalini délka 30 m

Kabel VOLICE S KLICEM
4 2 kabely 2 x 0,5 mm? [poznamka 2]
Maximalni délka 50 m

Kabel MAJAKU
1 kabel 2 x 0,5 mm?
Maximalini délka 20 m

Kabel ANTENY
1 stinény kabel typ RG58

Maximalni délka 10 m; doporuc¢ena < 5 m

& Pied instalaci pripravte elektrické kabely potrebné pro
va$e zafizeni podle ,Obrazek 5“ a v kapitole ,,TECHNI-
CKE PARAMETRY* (strana 59).

N
N

Pouzité kabely musi byt vhodné pro typ prostiedi, ve
kterém probiha instalace.

Béhem kladeni trubek pro priichod elektrickych kabelt
zohlednéte skuteénost, Zze v disledku mozné usazené
vody v derivacénich jimkach, mohou spojovaci potrubi
zplsobovat vznik kondenzatu uvnité fidici jednotky a
poskodit elektronické obvody.

V ,Obrazek 6“ jsou uvedeny typické instalace pro vyklopna vrata s pres-
ahujici a nepfesahuijici konstrukci.

Pro instalace na precnivajicich i neprecnivajicich vratech
je treba pouzit prisluSenstvi SPA5.
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v

Pokud se jedna o vyklopna vrata, zkontrolujte, zda je dodrZzena vyska E v ,,Obrazek 77, tj. minimalni vzdalenost mezi horni stranou vodici listy a nejvySSim
bodem horniho okraje vrat. V opa¢ném pfipadé nelze motorovy pohon instalovat.

/o N\
C 3158 mm D 395 mm

£
£ ] ’

8

i |B 0400 mm | E 65+ 300 mm

Q S— 0 A : o = S—— Al ,

[

\ J
3.6 INSTALACE ELEKTROPREVODOVKY Pri instalaci SPIDER postupuijte nasledovné:

Chybna instalace mize zpUsobit vaZna poranéni osoby,
ktera provadi praci a osob, které pouzivaji zafizeni.

Pred zahajenim montaze automatizace provedte
pripravné kontroly popsané v odstavcich ,,Pfipravné kon-
troly pri instalaci“ (strana 5) a ,,Vymezené pouziti vyrobku“
(strana 6).

Instalace automatizace musi byt provedena VYHRADNE
PRI ZAVRENYCH VRATECH.

POZOR! V této verzi nejsou na vodici listé mechanické
zarazky

8 - CESKY

1.
2.

pokud mate k dispozici celou vodici liStu, prejdéte pfimo k ope-
racim znazornénym na obrazku Obrazek 12

Provedte montaz vedeni posuvem dvou koncovych ¢asti (A) uvnitf
spojky (B) az dokud se nedotknou ("Obrazek 8")

-




3. V pfipadeé, Ze je tfeba pripevnit vedeni uprostied, je mozné vyuzit 4
lopatky (C) pritomné ve spojce. Za timto Ucelem staci otocit lopatky
0 90 nebo 180° (D) ("Obrazek 9")

v

-
4, Vlozte konzolu (E) do Sroubu (C) a poté ji posurite uvnitf vedeni
5 Nasadte pruzinu, podlozku a matici (F) na Sroub (C) ("Obrazek 10")

~

v

6. Posunte hlavu (G) az po koncovou ¢ast vedeni
7. Preklopte vedeni a zajistéte hlavu (G) pouzitim Sroubl z vybavy
("Obrazek 11")

8. Prostfednictvim matice (F) napnéte femen ("Obrazek 12")

& Pokud je femen piili§ napnuty, hrozi riziko zlomeni
elektropfevodovky; pokud je femen pfili§ povoleny, mize
zpusobovat nepfijemny hluk.

9. Zasunte ¢ep (H) motoru do hlavy (G)
10.  Umistéte konzolu (I) a pfipevnéte ji Ctyfmi Srouby ("Obrazek 13")

|| Je mozné namontovat motor otoéeny o 90° viéi ose ve-
deni.

~

11.  Ze strany otevirani vrat umistéte nasténnou konzolu (J) na vedeni a
zajistéte ji viozenim Cepu a zavlacky ("Obrazek 14"

~

. J
12.  Namontuijte konzolu pro uchyceni vrat (K) na taznou ty¢ (L)

13.  VioZte pfislusny ep (M) na ty¢ a zajistéte jej zavlackou (N) ("Obraz-
ek 15")

~
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14.
15.
16.

Namontuijte Cep (0) na taznou ty¢ (L)
Uchytte ty¢ k voziku motoru ( P)
Zaijistéte konzolu v uréené poloze dvéma Srouby ("Obrazek 16")

~

& Zkontrolujte, zda jsou polohy zvolené pro instalaci

17.

vyrobku, kompatibilni s meznimi polohami (viz ,,obrazek).
7||).

Pripevnéte nasténnou konzolu (J) na zed nad vraty nebo na strop
("Obrazek 17"

18.

Pfipevnéte stropni konzoly (Q) dvéma Srouby za dodrzeni pozadov-
ané polohy ("Obrazek 18")

-

~

EXTEETTIEETIERY/Y

X///

/
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19.
20.

S pouzitim zebfiku zvednéte elektropfevodovku az po opreni konzol
0 strop

Vyznadte body pro navrtani otvor( a poté uloZte elektroprevodovku
na zem ("Obrazek 19")

T

- J

21.  Navrtejte otvory ve vyznacenych mistech

22,  Spouzitim zebfiku zvednéte elektropfevodovku az po opfeni konzol
0 pravé navrtané otvory

23.  Provedte piipevnéni s pouzitim Sroubl a hmoZzdinek vhodnych pro
dany material ("Obrazek 20")

/ @ N

- J

24,  Zkontrolujte, zda je vedeni dokonale vodorovng, a poté pikou
odfezte precnivajici Casti konzol ("Obrazek 21")

4 N

21 <]
®
- J




25. Namontujte odijistovaci systém (8) zaSroubovanim Sroubu (V) a
vloZzenim pérové podiozky (R) ("Obrazek 22"

4 j N\

2
o J
26. Pripevnéte odjistovaci $ndrku (C) a prislusnou kulicku k odijistova-
cimu systému (S)
27.  P¥i zavienych vratech potahnéte $ndrku (C) pro odpojeni voziku
("Obrazek 23")

~

J

28.  Posunte vozik motoru, dokud se konzola uchyceni vrat (K) neocitne
na jejich hornim okraji, v poloze pfesné kolmé na vedeni (A)

29.  Pripevnéte konzolu (K) s pouzitim Sroubll nebo nytd vhodnych pro
material vrat a pro namahu potfebnou pro jejich pohyb ("Obrazek
24

3.7 MANUALNI ODJISTENI A ZAJISTENI
ELEKTROPREVODOVKY

Elektropfevodovka je vybavena mechanickym odijistovacim systémem,
ktery umozfiuje manualni otevirani a zavirani vrat.

Tyto Ukony manualniho ovliadani musi byt provedeny v pfipadé vypadku
elektrické energie, poruch ¢innosti nebo fazi instalace.

Pro odblokovani postupuijte nasledovné:

1. Zatahnéte za odjistovaci $ndrku (A) ("Obrazek 25")

4 N\

v

2. Poté bude mozné manuélné pohybovat vraty do pozadované po-
lohy..

Pro zajisténi postupujte nasledovné:
1. Zatahnéte za odjistovaci $ridrku (A) ("Obrazek 26")

4 B N\

(& J

2. Manualné pohybujte vraty pro vyrovnani dolni ¢asti voziku motoru s
horni ¢asti a tim i k umoznéni dosednuti do ulozent..
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4 ELEKTRICKE ZAPOJENI

4.1 PRIPRAVNE KONTROLY

ﬁ VSechna elektricka pfipojeni musi byt provedena bez
pritomnosti elektrického napajeni a s odpojenym nouzo-
vym napajenim (je-li sou¢asti automatizace).

Spojovaci tkony musi byt provedeny vyhradné kvalifiko-
vanym personalem.

Pro provedeni elektrického pfipojeni postupujte nasledovné:

1. Povolte Sroub (A)

2. Mirmné potahnéte viko (B) smérem ven a otodte jim smérem doli
("Obrazek 27"

4 N

27)

G J

3. zasunte vSechny propojovaci kabely k jednotlivym zafizenim a
nechte je 0 20+30 cm delsi, nez je nutné. Viz ,Tabulka 5 pro typ
kabelll a ,Obrazek 29” pro pripojent.

4, Shroméazdéte a s pouzitim stahovaci pasky stahnéte do svazku ka-
bely, které vstupuiji do elektroprevodovky ("Obrazek 28")

12 - CESKY




4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENI

4.21 SCHEMA ZAPOJENI

4 @ N
<‘§%_‘é’
g8> ®
° —
Flash S gog
[e]cl]
R . g ) 5
Photo
Sbs ‘
24V + Z
GND o |
N o k=
” l (1
12V OSE L J <>
g | B &
Aerial
@
: L “5”:”5”5”5“5”5”:}
( = ))) Close V¥ || Stop/Set || Open A
D C B A
- J
4.2.2 POPIS ZAPOJENI
Tabulka 6
ELEKTRICKA ZAPOJENI
Svorky Popis
FLASH
(vystup omezeny na 10W Tento vystup je ve vychozim nastaveni naprogramovan pro ovladani Blikajici svétlo. Vystup je programovatelny (viz kapitola
- 24V) ,PROGRAMOVANI RiDICi JEDNOTKY"). Rezimy konfigurace vystupu jsou uvedeny v , Tabulka 38".
?gsltu omezeny na 10W Tento vystup je ve vychozim nastaveni naprogramovan pro oviadani kontrolky otevienych vrat. Vystup je programovatelny
_“2’ 4V)P Y (viz kapitola ,PROGRAMOVANI RIDICi JEDNOTKY®). Zp(isoby konfigurace vystupu jsou uvedeny v , Tabulka 39
K této svorce Ize pripojit kompatibilni zafizeni. VSechna se pripojuji paralelné prostiednictvim pouhych dvou vodict, kterymi
BLUEBUS je prenaseno elektrické napajent i signaly komunikace.
Dalsi informace o vstupu BlueBUS jsou uvedeny v odstavci ,Adresovani zafizeni pfipojenych systém BlueBUS".
Vstup pro zafizeni, ktera blokuji nebo pfipadné zastavuiji probihajici manévr. S vhodnymi opatfenimi na vstupu je mozné
STOP pfipojit kontakty typu ,Normalné uzavieno®, typu ,Normainé otevieno” nebo zafizeni s konstantnim odporem nebo opticka
zafizeni (viz odstavec ,Vstup STOP").
SbS Vstup pro zafizeni, ktera ovladaji pohyb v krokovém rezimu; Ize k nému pfipajit ,spinaci* kontakty.
PHOTO Vstup pro bezpecnostni zafizeni: Ize k nému pfipajit ,pomocné rozpinaci* kontakty.
ANTENNA Vstup pro pripojeni antény radiového prijimace; anténa je vestavéna na majaku nebo Ize pouzit externi anténu.
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4.2.3 POUZITi CENTRALNICH TLAGITEK

Na fidici jednotce se nachazeji 4 tladitka: ta se chovaji rizné v zavislosti na
stavu, v jakém se jednotka nachazi.

FUNKCE PRI PROGRAMOVANi

A [Open A]
- posouva nabidku programovani dopredu
zvySuje o jeden bod hodnotu aktudiné ménéného parametru

B [Stop/Set]
- umozriuje pfistup ke konfiguraci zvoleného parametru
potvrzuje zvolenou hodnotu vybraného parametru

C [Close V]
posouva nabidku programovani dozadu
snizuje o jeden bod hodnotu aktualiné ménéného parametru

D [Radio =]
neaktivni

BEZNY PROVOZ

A [Open A]
- provadi otevieni

B [Stop/Set]

zastavuje probihajici manévr

pfi zastaveném motoru vypina vecerni osvétleni

pokud je stisknuto po dobu 3 sekund, otevre se pfistup do programo-
vaciho menu

C [Close V]
provadi zavieni

D [Radio =)]
umozriuje ulozit do paméti radiova ovliadani nebo je z ni vymazat

14 - CESKY

4.3 ADRESOVANI ZARIZENi PRIPOJENYCH SYSTEM
BLUEBUS

Systém sbérnice ,BlueBUS" umoznuje prostfednictvim adresovani prisl-
usnymi usmérnovacimi mdstky rozeznani fotobunék ze strany fidici jed-
notky a pfifazeni spravné zaznamenavaci funkce.

Operaci adresovani je tfeba provést na vysilaci i na pfijimaci (umisténim
usmeérriovacich mistk{ stejnym zplisobem) a kontrolou existence pripadn-
ych dalSich dvojic fotobunék se stejnou adresou.

V automatickém systému pro vyklopna vrata je mozné nainstalovat foto-
burky, jak je znézornéno na obrazku nize.

(& J

Po ukoncéeni instalace nebo po odstranéni fotobunék ¢i
jinych zafizeni je nutné provést uceni (viz kapitola ,Uceni
zarizeni“).

POZOR! Nenasazujte nasledujici fotoburiky vedle sebe:
FOTO s FOTO 2

FOTO Ils FOTO 3

FOTO 1s FOTO 21I

Viz , Tabulka 7 nize“.

Po aktivaci pohotovostniho rezimu nebude mozné
pouzivat prisluSenstvi BLUEBUS, jako jsou klavesnice,
¢tecCky karet a fotobunky.



Tabulka 7
ADRESY FOTOBUNEK
Pozice
Fotoburka usmeérnovacich
mustki
FOTO

=Es

Vnitrni fotobunka h = 50 cm se zasahem pii
zavirani (zastavi a obrati pohyb)

FOTO Il
Vnitini fotoburika h = 100 cm se zasahem pfi
zavirani (zastavi a obrati pohyb)

= 2

FOTO 1

Externi fotoburika h = 50 cm s funkci pfi
zavirani a otevirani (zastavi se a po uvolnéni
fotoburiky se znovu spusti)

0=

FOTO 11l

Externi fotoburika h = 100 cm se zasah pfi
zavirani a otevirani (zastavi se a po uvolnéni
fotobunky se znovu rozbéhne)

| Hle=

FOTO 2 oo %
Vnitrni fotobunka se zasahem pfi otvirani

FOTO 21I o

Vnitini fotobunka se zasahem pfi otvirani %
FOTO 3 oo
Fotobunka se zasah pfi otevirani a zavirani §

FA1

Fotobunka pro ovladani otevirani
(odstfihnéte propojku A na zadni strané desek
TX a RX)

=

FA2
Fotoburika pro ovladani otevirani
(odstfihnéte propojku A na zadni strané desek

ke

TX a RX)

4.3.1 FOTOSENZOR FT210B

Fotosenzor FT210B spojuje v jednom zafizeni omezovac sily (typ C podle
normy EN12453) a senzor pfitomnosti, ktery zjiStuje vyskyt prekazek v op-
tické ose vysilace TX a pfijimace RX (typ D podle normy EN12453). Na fo-
tosenzor FT210B se signaly stavu citlivé hrany odesilaji pomoci paprsku z
fotobuniky, ¢imz dojde ke spojeni 2 systémd do jednoho jediného zafizeni.
Vysila¢ umistény na pohyblivém kfidle je napéjen bateriemi, ¢imz eliminuje
neestetické pripojovaci soustavy. Specialni obvody snizuji spotfebu baterie
pro zajisténi Zivotnosti v délce az 15 let (viz detaily odhadu v ndavodu na
pouziti vyrobku).

Jediné zafizeni FT210B spojené s citlivou hranou (napfiklad TCB65)
umoznuje dosahnout bezpecnostni Urovné ,primarni hrany” pozadované
normou EN12453 pro jakykoliv ,typ pouzit“ a ,typ aktivace”.

Fotosenzor FT210B spojeny s citlivymi ,odporovymi® hranami (8,2 kQ) je
bezpeény v pfipadé ojedinélé poruchy (kategorie 3 podle EN 13849-1).
Je vybaven specidlnim antikoliznim obvodem, ktery brani rugeni jinymi
senzory, byt nesynchronizovanymi, a umoZnuje pfidat dalsi fotoburiky,
napfiklad v pfipadé prejezdu t€zkych vozidel, kde se bézné pfidava druha
fotobunka ve vzdalenosti 1 m od zemé.

Pro dal$i informace o zpusobu pfipojeni a adresovani
konzultujte navod k pouziti FT210B.

5 FINALNi KONTROLY A UVEDENI DO
CINNOSTI

Pred zahajenim faze kontroly a spusténi automatizace je vhodné umistit
kridlo do polohy priblizné v poloving drahy, aby se mohlo volné pohybovat
jak pri otevirani, tak pfi zavirani.

5.1 PRIPOJENi NAPAJENI

Pripojeni napajeni musi byt provedeno zkuSenym kvali-
fikovanym persondlem, ktery spliiuje potiebné pozadav-
ky, za kompletniho dodrzeni zakont, norem a nafizeni.

Pri prvnim spusténi produktu je vhodné provést nékolik jednoduchych

kontrol:

1. zkontrolujte, zda LED BlueBUS blika Ctyrikrat CERVENE, co? si-
gnalizuje prvni spusténi a chybéjici konfiguraci.

2. Zkontrolujte, zda blikaji také LED kontrolky na fotoburikach (na
vysilagi i na pfijimadi); druh blikani neni podstatny, protoze zavisi na
jinych faktorech.

3. Zkontrolujte, zda je majék pripojeny k vystupu FLASH, zhasnuty.

4, Zkontrolujte, zda je kontrolka vypnuté. Pripadné 4 Cervené bliknuti
na krytu je povazovano za normalni.

5. Zkontrolujte spravnou polohu volice: posuvnik
vychozim nastaveni) v levé poloze.

musi byt (ve

G /

V opac¢ném pripadé je tfeba okamZzité vypnout napajeni Fidici jednotky a
zkontrolovat elektrické zapojeni.
Dalsi informace uzitecné pro diagnostiku poruch jsou uvedeny v odstavci
,Reseni problémi“ (strana 33).
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5.2 UCENI ZARIZENi

Po pfipojeni napdjen je tfeba umoznit fidici jednotce rozeznat zafizeni,
ktera jsou pripojena ke vstuplm ,BlueBUS* a ,STOP“ a rovnéZ smér
otaceni motoru navoleny na prepinaci. Tento proces také rozezna a za-
pamatuje si expanzni kartu vstupl a vystupd pripojenou k fidici jednotce.
Pred touto fazi LED kontrolky L1 a , L2 blikaji, coz signalizuje, Ze je nut-
no provést uceni zafizeni.

5.3 RUCNI PROGRAMOVANI UHLU OTEVRENI A
ZAVRENI VRAT

Po nauceni zarizeni je nutné provést ruéni programovani Uhli otevieni a

zavfeni vrat.

Pokud tyto kvoty jesté nebyly ulozeny (nebo jsou neplatné), blikaji soucas-

né LED diody ,,L3* a ,L4“ (,Obrazek 33").

4 N

Faze uceni musi byt provedena i tehdy, pokud k Fidici jed- @ L] - -
notce neni pripojeno zadné zafrizeni. )
Postupujte pfitom nasledovné: i)
1. stisknéte a souCasné podrzte stisknuta tlacitka [Open A] a )
[Stop/Set] 1D
2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED kontrolky ,L1“ a ,,L2% zacnou blikat
rychle (po priblizné 3 s)
3. vyCkejte nékolik sekund, dokud fidici jednotka neukon&i uceni \ /
zarizeni
4,  po ukondeni této faze LED kontrolka ,Stop“ musi byt zapnuté a 5 5 5 &6/AVBE &
kontrolky ,,L1“ a ,,L2“ se musf vypnout. V pfipadé prvni instalace Close ¥ || Stop/set || Open AW
zacnou kontrolky ,L3“a ,L4* blikat. b
- N |\ J
@ L] - - Tento proces umozni rychlé naprogramovani kot otvirani a zavirani a ro-
o vnéZ umozni fidicl jednotce automaticky vypoditat stfedni hodnoty, které
1D Ize nasledné zménit v aplikaci ,myNice Pro“ a v kompatibilnich rozhranich.
1D Hodnoty relevantni pro programovani jsou znézomnény v ,Tabulka 8 a
0 zndzornény na obrazku ,34".
Tabulka 8
E | Poloha kEr?trolka Popis
& 56 &5 &/RVN A1 (max. | | Pozadovana maximalni vyse otevieni. Kdyz vrata
{ [=))) || Close V || Stop/Set || Open A 1 otevreni) dorazi do této polohy, zastavi se.
T = = — T A0 (max. L8 Maximalni Uhel uzavfeni. KdyZ vrata dorazi do této
\_ /| | zavieni) polohy, zastavi se.

Fazi uceni pripojenych zarizeni miizete provést kdykoliv znovu, a to i po
instalaci, napfiklad pokud potfebujete pridat nebo odebrat néjaké zafizeni.

V piipadé, ze je nutné zménit smér otaceni motoru, je
nutné znovu provést vyhledani zafrizeni. (Viz odstavec ,,
Zména sméru otaceni motoru“);
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Chovani LED diod v jednotlivych fazich programovani uhli je popséno v ,,
Tabulka 9.

Tabulka 9
LED kontrolka Popis
L1 sviti Uhel otevieni ulozen.
L1 blika Probiha programovani polohy otevieni.
L8 sviti Poloha zavfeni uloZena.
L8 blika Probiha programovani polohy zavieni.




Pozor! Postup programovani poloh (provadény pomoci

tlaCitek uprostied) ma ¢asovy limit: po spusténi funkce
programovani mate na kazdy pohybovy pfikaz k dispozi-
ci 60 sekund. Pokud béhem této doby nestisknete zadné
tlacitko, postup se automaticky ukon¢i a je nutné jej pro-
vést znovu od zacatku.

Pro spusténi programu nastaveni kvot:

1. Stisknéte tlacitka [Stop/Set] a [Close W] po dobu 3 sekund, aby-
ste vstoupili do rezimu nastaveni kvot

Nastaveni maximalni kvéty otevieni, LED dioda ,,L1% blika:

2. pomoci tlacitek [Open A] nebo [Close V] presunte vrata do
pozadované polohy otevieni

3. stisknéte tlacitko [Stop/Set] po dobu 3 sekund pro potvrzeni po-
lohy ,,A1%. LED dioda ,L1% z(stane sitit

4, Uvolnéte tlacitko

Programovanl polohy Zavreni, LED dioda ,,L8“ blika:

5. pomoci tladitek [Open A] a [Close V] presunte vrata do ma-
ximalni polohy zavieni. (VySka zavieni musi odpovidat dorazu
vrat na zem)

6. stisknéte tlacitko [Stop/Set] po dobu 3 sekund pro potvrzeni vysky
»A0“. LED dioda ,,L8“ z(istane svitit

7. po uvolnéni tladitka [Stop/Set] zhasnou vSechny LED diody

Poznamka: vydat pohybovy prikaz (napfiklad: pres vstup ,,Sbs*, ,,OPEN¥)
pro spusténi ,Automatického vyhledani sily* (viz odstavec ,Automati-

cké vyhledani sil*); bude proveden kompletni cyklus. V pfipadé preruseni

vySe uvedeného postupu je mozné jej restartovat zadanim piikazu ,,Sbs*,
,open, ,Close“.

& Upozornéni: programovani poloh Ize kdykoli provést zno-
vu, i po instalaci; staci jej opakovat od za¢atku.

Hodnoty vypoditané samostatné centralou Ize zménit
pomoci aplikace ,MyNice Pro“ a rozhrani proView a Bl-
DI-Wifi. Tyto rozhrani umoznuji naprogramovat hodnoty
zpomaleni (otevieni a zavreni), ¢astecné otevieni a hod-
noty vylouceni. Alternativné Ize pouzit ovladaci jednotku
OView.

5.4 AUTOMATICKE VYHLEDANI SIL

Po zméné hodnot kvdt, zméné nastaveni rychlosti, sméru otaceni nebo
hodnoty vykladky je nutné spustit nové ,automatické vyhledavani sil*:
automaticky se provede oteviraci a zaviraci manévr, aby jednotka mohla
vyhodnotit silu potfebnou pro nasleduijici manévry

Béhem téchto manévr(l zkontrolujte, zda nejsou pritomny pripadné mon-
tazni/sefizovaci vady nebo jiné anomalie, jako jsou napriklad mista s v&tsim
tfenim, a poté je opravte.

Provedeni procedury ,,Automatického vyhledavani sil“ je
signalizovano také blikanim kontrolky b&éhem obou pohy-
bovych manévri. Béhem této procedury jsou manévry
provadény s vysokou silou.

V pripadé preruseni postupu (zasunuti STOP, vypad-
ek proudu, zasah fotoburnky nebo ovladaciho prvku)
je mozné jej restartovat zadanim libovolného prikazu
(napriklad: ,,SbS“, , Open“, ,Close“). Poté pockejte, az
postup skonéi sam.

5.5 KONTROLA POHYBU VRAT

Po nauceni délky kfidla je vhodné provést nékolik manévrl, aby se ovéfil
spravny pohyb vrat.

4 N\

@
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E]))) Close V¥ || Stop/Set || Open A ’
- J
Postupujte pfitom nasledovné:
1. stisknéte tlacitko [Open A] pro spusténi manévru ,Oteviit*; zkon-

trolujte, zda se vrata oteviraji spravné bez zmén rychlosti; teprve
kdyz kfidlo dosahne vysky zpomaleni, musi se zpomalit na mi-
nimalni rychlost a zastavit ve vySce ,,A1“ maximalniho otevieni

2. stisknéte tlacitko [Close W] pro spusténi pohybu ,Zaviit"; zkontro-
lujte, zda se vrata zaviraji spravné bez zmén rychlosti; teprve kdyz
kfidlo dosahne zpomalovaci polohy, musf se snizit rychlost na mini-
mum a zastavit se v poloze ,,A0“ maximalniho zavreni

3. béhem manévru zkontrolujte, zda blikajici svétlo blika v intervalu 0,5
s zapnuto a 0,5 s vypnuto (pokud je vystup FLASH nakonfigurovan
jako vychozi)

4, Provedte jednotlivé manévry otevieni a zavfeni, abyste zjistili
pfipadné chyby montaze a sefizeni nebo jiné poruchy (napfiklad
body s vySsim tfenim)

5. zkontrolujte, zda je upevnéni motorového reduktoru pevné, stabilni
a dostate¢né odolné i pfi nahlém zrychleni nebo zpomaleni pohybu
vrat.
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5.6 ZMENA SMERU OTACENi MOTORU

Pro zménu sméru otaCeni staci umistit pfepinaC (A) do pozadovaného
smeéru a spustit vyhledavani zafizeni bluebus (viz kapitola ,,U¢eni zarize-
ni* na strang 16).

' N\
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S prepinacem v poloze v Obrazek 37 (Vychozi nastaveni, typicka in-
stalace) se automatizace otevira pohybem vrat ve sméru motoru. Zavfeni
se provadi smérem k zemi.

/@ N\
( (VA
=4 9
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g J

S prepinacem v poloze Obrazek 38 se automatické otevirani provadi
pohybem vrat smérem k zemi. Zavieni se provadi smérem k motoru.

/@ N\
% >
w490
Emﬁ:@

- J

Zména sméru nebude zohlednéna az do spusténi pro-
cedury shimani zafizeni (viz kapitola ,,Uc¢eni zafizeni“ na
strance 16).
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6 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENI DO
PROVOZU

Jedna se o nejdllezitgjsi faze realizace automatizace pro zajisténi ma-
ximalni bezpecnosti zafizeni. Zavérecna kontrola pred uvedenim do pro-
vozu miize byt pouZita také pro pravidelnou kontrolu zafizeni, ktera tvori
automatizaci.

Faze zavérecné kontroly pred uvedenim automatizace do
provozu musi byt provedeny kvalifikovanym a zkuSenym
persondlem, ktery bude muset uréit zkousky potiebné
pro kontrolu pfijatych reSeni z hlediska existujicich rizik
a pro kontrolu dodrZovani zakonu, pfedpisti a nafizeni:
predev$im z vSech pozadavkii normy EN 12453, ktera
uréuje zkuSebni metody pro kontrolu automatickych
zarfizeni pro vrata.

Pfidavna zafizeni musi byt podrobena specifické zavére¢né kontrole pred
uvedenim do provozu, a to jak z hlediska funkénosti, tak i z hlediska sprav-
né interakce s fidicl jednotkou. Viychézejte proto z ndvodd k jednotlivym
zarizenim.

POZOR! Pohotovostni funkce je ve vychozim nastaveni
aktivni. Ridici jednotka prejde do pohotovostniho rezimu
vypnutim obvodu a sniZzenim spotieby po 10 minutach od
zapnuti, pokud neni deska nakonfigurovana s kvétami, a
po 5 minutach, pokud je nakonfigurovana misto toho.

ZAVERECNA KONTROLA PRED UVEDENIM DO
PROVOZU

Pro provedeni zavérecné kontroly postupujte nasledovne: .

1. Zkontrolujte, zda byl pfesné dodrzen obsah kapitoly ,VSEOB-
ECNA BEZPECNOSTNI VAROVANI A OPATRENI" (strana 3)

2. Odjistéte elektroprevodovku dle pokynd uvedenych v odstavci ,,
Manualni odjisténi a zajisténi elektropfevodovky" (strana 11).
Zkontrolujte, zda je mozné ruéné pohybovat vraty ve sméru ote-
virani i zavirani s pouzitim sily neprevysujici 225N (pfiblizné 23 kg).
Odblokujte pohon
S pouzitim ovladacich zafizeni (voli¢, radiovy vysila¢ apod.) pro-
vedte zkousky otevreni, zavieni a zastaveni vrat a uijistéte se, ze
redlny pohyb odpovida ocekavanému pohybu. Doporucuje se
provést vice zkousek z divodu vyhodnoceni posuvu vrat a odha-
leni pfipadnych chyb montaze nebo sefizeni i z divodu odhaleni
pritomnosti pfipadnych bodd treni.

6. Pro kontrolu funkénosti fotobunék a hlavné absence koliznich si-
tuaci s jinymi zafizenimi projdéte valcem o prdméru 5 cm a délce 30
cm po optické ose nejdrive v blizkosti , TX“ (vysilag), poté v blizkosti
»RX“ (pfiimac) a na zavér ve stfedu mezi nimi a zkontrolujete, zda
ve vSech pfipadech dojde k zasahu zafizeni a k pfechodu z akti-
vniho stavu do stavu alarmu a opac¢né; na zavér zkontrolujte, zda v
fidici jednotce dojde k ofekavanému Ukonu; napfiklad k tomu, Ze
manévr zavirani zpdsobi zménu sméru pohybu.

7. Postupné zkontrolujte spravnou ¢innost vSech bezpecnostnich
zafizeni, které jsou soucasti systému (fotobunky, citlivé hrany
apod.). V pripadé zasahu zarizeni LED kontrolka ,BlueBus®, ktera
se nachazi na fidici jednotce, dvakréat rychle zablika pro potvrzeni
uskutecénéné identifikace

8. Pokud byly nebezpecné situace, zplisobené pohybem kfidel brany,
odvraceny prostfednictvim omezeni sily narazu, je tfeba odméfit
silu podle pokyn( uvedenych v normé EN 12453 a piipadné, pokud
se kontrola ,sily motoru“ pouziva jako pomoc pro systém omezeni
sily nérazu, zkuste najit nastaveni, které nabidne nejlepsi vysledky.

6.1

or ©

6.2 UVEDENi DO PROVOZU

Uvedeni do provozu muze probéhnout aZ po provedeni
vSech fazi zavérec¢né kontroly pred uvedenim do provozu
s kladnym vysledkem.

Pred uvedenim automatizace do provozu informujte vla-
stnika o nebezpecdich a zbytkovych rizicich, ktera jsou
stale pritomna.

& Je zakazano ¢astec¢né uvedeni do provozu nebo uvedeni
do provozu v ,,provizornich” situacich.

Pri uvedeni do provozu postupujte nasledovné:

1. Vytvorte technicky spis automatizace, ktery ma obsahovat nas-
ledujici dokumenty: celkovy vykres automatizace, schéma prove-
denych elektrickych pfipojeni, analyzu pritomnych rizik a prislusna
prijata feSent, prohlaseni vyrobce o shodé vSech pouZzitych zafizeni
a prohlaseni o shodé vypinéné technikem provadgjicim instalaci

2. Trvalym zplsobem pripevnéte do blizkosti vrat Stitek nebo ceduli s
uvedenim ukon( potrebnych pro manuéini odijistént.

3. trvale pfipevnéte na vrata Stitek nebo cedulku s timto obrazkem
(minimalni vySka 60 mm) "Obrazek 39"

4 N

- /

4, Umistéte na vrata stitek, na kterém jsou uvedeny minimalné tyto
Udaje: typ automatizace, nazev a adresa vyrobce (odpovédného za
Luvedeni do provozu®), vyrobni &islo, rok vyroby a oznaceni ,CE®.

5. Vyplnte a doructe vlastnikovi automatizace prohlaseni o shodé au-
tomatizace

6. Vyplnte a doructe vlastnikovi automatizace ,navod k pouziti“ auto-
matizace

7. Viypliite a doructe vlastnikovi automatizace ,plan udrzby*“, ktery ob-
sahuje nafizeni pro Udrzbu vSech zafizeni automatizace.

Pro veSkerou uvedenou dokumentaci firma Nice
poskytuje prostrednictvim své servisni sluzby: navody a
pfirucky.
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S " e Béhem programovani radiového ovliadani konzultujte ,Obrazek 40° pro
7 PROGRAMOVANI RADIOVEHO OVLADANI identifikaci tladitka radiového oviadani (A) a kontrolky R (B) na fidici je-
dnotce.

4 N\

7.1 POPIS PROGRAMOVANi RADIOVEHO OVLADANi (40] %

Centréla je vybavena integrovanym radiem, které umozriuje komunikaci s 1D
nasledujicimi typy radiovych ovladacl: jednosmérné a obousmérné.

V jednosmémé radiové komunikaci maji obé zicastnéna zafizeni jasné
definovanou a jedinecnou roli v ramci systému: existuje tedy vysilac, ktery
odesila pfikazy, a pfiimac, ktery je pfijima a interpretuje. Radiova komunika-
ce je tedy jednosméma.

V obousmérné radiové komunikaci naopak obé zafizeni (obé vybavena
obousmérnou radiovou technologif) prebiraji v systému vzdy jinou roli, pro-
toze kazdé z nich je schopné prijimat a vysilat informace z druhého zafizeni
a do druhého zafizeni. Timto zplisobem se i samotné vysilace stavaji ,pfij- | \_ J

imadi* informaci pfichazejicich z prijimace integrovaného v fidici jednotce.

Nv1gl
o

—
-/

E]))) Close V¥ || Stop/Set || Open A

T T T T

Jednotlivé operace maji omezenou dobu na to, aby byly
provedeny. Pred jejich zahajenim je nutné si precist a
pochopit cely proces.

Symboly pouzité pfi jednotlivych procesech programovani/mazani vni-
tfniho radiového modulu jsou uvedené v , Tabulka 12

7.1.1 REZIM ULOZENI TLAGITEK VYSILACU DO PAMETI
UloZeni radiovych piikaz( Ize provést dvéma zplsoby v rezimu ,standard“ (Mdd 1) a v, personalizovaném® rezimu (Mad 2).

/m )
)0
®®

7.1.1.1  STANDARDNI uloZeni do paméti (rezim 1: véechna tlaéitka)

Postupy tohoto typu umozriuiji ulozit do paméti soucasné, béhem jejich provadeéni, véechna tlaéitka, pritomna na vysilaci. Systém automaticky prifadi
kazdému tlacitku pfedem urceny prikaz podle nasledujiciho schématu:

Tabulka 10
PRIRAZENI FUNKCI VYSILACE
Prikaz Tlacitko
Krokovy rezim Bude pfifazen tlacitku 1
Castecné otevieni Bude pfifazen tlagitku 2
OTEVIRANI Bude pfitazen tladitku 3
ZAVIRANI Bude pfitazen tlacitku 4

7.1.1.2  PRIZPUSOBENE ulozeni do paméti (rezim 2: jediné tlacitko)

Postupy tohoto typu umozriuiji béhem jejich provadeéni ulozit do paméti jediné tlacitko z téch, které se nachazeji na vysilaci.

Volba tladitka a pfifazeného prikazu je provadéna technikem provadgjicim instalaci na zakladé potfeb automatizace.

Pro dostupné pfikazy a zplisoby ukladani do paméti konzultujte instrukce pro programovani integrovaného radiového pfijimace (kapitola ,PROGRA-
MOVANI RADIOVEHO OVLADANI).

Tabulka 11

¢. Piikaz Popis
1 Krokovy rezim Prikaz ,SbS* (Krokovy rezim)
2 Casteéné otevieni 1 | Provede pitkaz ,Castecné otevieni 1¢
3 Otevieni Provede prikaz ,Otevreni”
4 Zavreni Provede prikaz ,Zavreni®
5 Zastaveni Zastavi pohyb
6 Krf)_kovy LR Ovladani v domovnim rezimu

rezim
7 xggzg}:?::i’:‘y Provede prikaz i se zablokovanou automatizaci nebo aktivnim ovladanim
8 Castecné otevieni 2 | Castecné otevieni (otevieni brany do vysky nastavené pomoci ¢astedného otevient 2)
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OXI / OXIBD / OXIFM / OXIT / OXITFM V ROZSIRENEM MODU I

C. Prikaz Popis

9 Casteéné otevieni 3 | Castecné otevieni (otevieni brany do vysky nastavené pomoci ¢astedného otevieni 3)
. S;g;’;ﬁ::lgm Spusti oteviraci manévr a po jeho dokondent zablokuje automatiku; fidicf jednotka nepfijimé zadné dalsf piikazy s wjimkou
. ,Krok za krokem s vysokou prioritou”, ,Odblokovat* a ,Odblokovat a zavrit*
automatizace
2Ol a . Spusti manévr zavieni a po jeho dokondéeni zablokuje automatiku; centrala nepfijima zadné dalsi prikazy s vyjimkou ,Krok za
il ) ST krokem s vysokou prioritou”, ,Odemknout” a ,Odemknout a oteviit"
automatizace v P Y 5
12 Zajisténi Viyvola zastaveni pohybu a zablokovani automatizace; fidici jednotka nepiijme Zadny dalsi prikaz vyjma ,krokového rezimu
automatizace vysokeé priority”, ,odblokovani“, ,odblokovani a zavieni” a ,odblokovani a otevieni”
13 Odbloku!e . Viyvola odblokovani automatizace a obnoveni normélniho provozu
automatizaci

Gasovaé On
14 NS e
Vecerni osvétleni
On-Off
Vecerni osvétleni

Rozsvit se kontrolka a vystup naprogramovany jako takovy v rezimu ,éasované vypnuti

15 Rozsviti se kontrolka a vystup naprogramovany jako takovy v rezimu ,krok za krokem*

POZOR = Dalsi podrobnosti o funkcich integrovanych a vyjimatelnych radiovych pfijimaéi najdete na strankach
www.niceforyou.com.

Tabulka 12

LEGENDA K SYMBOLUM POUZITYM V NAVODU
Popis Symbol
LED kontrolka ,R“ trvale sviti ',Cl:

N1z
LED kontrolka ,R“ dlouze blika 2

N1z
LED kontrolka ,,R“ rychle blika e
LED kontrolka ,R* je zhasnuta (]

OFF ON
Odpojte elektrické napajeni / Pripojte elektrické napajeni i‘%’ ﬁ
(vyjméte pojistku F2 a pfipadné bateriovy balik) H' T=|

RN
Vyékejte ...
Provedte operaci do 5 sekund >bs<
Podrzte tlacitko radiového ovladani na ridici jednotce H;

<>
Stisknéte a uvolnéte tlacitko radiového ovladani na fidici jednotce ﬁ;
Uvolnéte tladitko radiového ovladani na fidici jednotce ﬂg
Stisknéte a uvolnéte pozadované tlacitko vysilace Qg
Podrzte pozadované tlacitko vysilace @g
Uvolnéte pozadované tlacitko vysilace @jé
Sledujte, kdy LED kontrolka ,R“ zaéne vydavat signal o[-
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7.2 KONTROLA KODOVANI VYSILACU
Pro ovéfeni, jaké kodovani maji vysilaCe pfipadné jiz ulozené v pfiimaci, postupuite dle pokynu uvedenych v tabulce nize:

Tabulka 13
OVERENIi TYPU KODOVANi POUZITEHO VE VYSILACI, KTERY JE JIZ ULOZENY V PAMETI
Popis Symboly
OFF ON
Odpojte elektrické napajeni ridici jednotky a potom jej znovu pripojte. @?’ éﬁ’ @ — \lj”
Spoditejte pocet po sobé jdoucich zablikani: Hl N | ST
) N
N1z
2 zablikani zelené = vysilace ulozené s kédovanim O-Code '/lT_l\ X2
N1z
2 zablikani zelené a 1 oranzové = vysilaée ulozené s kédovanim O-Code + BD - IT_| X 2+1

B \Ilj/ X 5

5 zablikani zelené = neni ulozeny zadny vysila¢

- B4 X 5+1

5 zablikani zelené a 1 oranzové = vysilace ulozené s technologii BD

7.3 ULOZENi RADIOVEHO PRIKAZU

7.3.1 UKLADANI V ,MODU 1¢
Béhem provadéni postupu uvedeného v ,Tabulka 14* prijimac ulozi vSechny tlacitka na vysilaci a automaticky pfifadi 1. tlacitku prikaz 1 pfijimace, 2.
tlacitku prikaz 2 a tak déle.
UloZeni zabere jedno misto v paméti.

Tabulka 14
UKLADANI V MODU 1
Na ovladaci jednotce Symboly

Podrzte stisknuté tlacitko ,Radio” na ridici jednotce a vyCkejte, dokud se nerozsviti zelena = B
kontrolka ,,R“. Uvolnéte tlacitko ,,Radio* W; LT_l El

Na vysilaci k ulozeni
Pokud je jednosmérny, podrzte stisknuté libovolné tlacitko po dobu 10 sekund a uvolnéte NI

jej poté, co LED dioda ,,R“ na ovladaci jednotce provede prvni ze tfi zelenych bliknuti ,|T_|
potvrzujicich ulozeni. (*1)
V pfipadé obousmérného ovladani stisknéte a ihned uvolnéte libovolné tlacitko; LED dioda j@ '7; G A AN

»R“ na ovladaci jednotce tfikrat zelené zablika. Dalkovy ovlada¢ kratce zavibruje, aby potvrdil ,|T_|\ ,|_T|\ J;L
Uspésné sparovani. (*1)

(*1) - Pokud se maji ulozit dalsi vysilaCe, zopakujte dany postup na vysilaci do 15 sekund nasleduijicich po prvnich 10. Proces bude ukonéen automaticky
PO uplynuti této doby.

& Pokud chcete proces prerusit okamzité (napriklad aby se neulozily dalsi radiové prikazy), stisknéte jednou tlaéitko ,,Radio
R“.
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7.3.2 UKLADANI V ,MODU 2¢

Béhem provadeéni postupu uvedeného v , Tabulka 15° prijimac uloZi pouze jedno tlacitko z tlacitek na vysilaGi a pfifadi mu funkci zvolenou instalaénim
technikem.

Pro ulozeni dalSich tlacitek je nezbytné zopakovat cely proces od zacatku, a to pro kazdé tlacitko, které se ma ulozit.

UloZeni zabere jedno misto v paméti a piikaz uloZzeného tladitka bude ten, ktery zvolil instalétor v ,Seznamu piikaz(“ centrély automatizace (viz , Tabulka
119

Tabulka 15

UKLADAN{ V MODU 2 (A V ROZSIRENEM MODU 2)
Na ovladaci jednotce Symboly

Z piikazt uvedenych v , Tabulka 11“ vyberte pf¥ikaz, ktery chcete ulozit, a poznamenejte si
identifikacni Cislo (n).

D>
Stisknéte a uvolnéte tlacitko , Radio* tolikrat, jako je Cislo (n), které identifikuje zvoleny S (n)
prikaz. Kontrolka ,R“ zablika stejnékrat. W; "

Na vysilaci k ulozeni

Pokud je jednosmérny, podrzte stisknuté tlacitko, které chcete ulozit, po dobu do 10 sekund NI

a uvolnéte jej poté, co kontrolka ,,R“ na Fidici jednotce zablikala poprvé ze 3 zelenych ,ﬁ\
zablikani (ukladani probéhlo spravné). (*2)
Pokud je obousmérny, stisknéte a ihned uvolnéte tlacitko, které chcete ulozit, do 10 sekund; *’1”‘ I I

LED dioda ,,R“ na centralni jednotce trikrat zablika zelené. Dalkovy ovlada¢ vyda kratkou

; /ES\ /ES\ lﬁlg\
vibraci, ktera potvrdi GispésSné sparovani. (*2)

(*2) - Pokud existuiji dalsi vysilace, ke kterym se ma uloZit stejny piikaz, zopakuijte dany postup na tlacitku kazdého dalSiho vysilace do 15 sekund nas-
ledujicich po prvnich 10. Proces bude ukoncen automaticky po uplynuti této doby.

Pozor! Neni mozné okamzité prerusit proces nacitani. Pokud je tfreba (napriklad aby nedoslo k nechténému pfirazeni),
odpojte pojistku napajeni F2 a vyckejte 30 sekund, nez ji znovu zapojite.

7.3.3 UKLADANi NOVEHO VYSILACE ,V BLiZKOSTI PRIJIMACE*.

& Pozor! Pouze pro jednosmérné vysilace.

Beéhem procesu uvedeného v ,Tabulka 16 novy vysila¢ pfijme stejné radiové nastaveni jako vysila¢ jiz ulozeny do paméti fidici jednotky.

Provadéni procesu nepredpoklada pfimé pouziti tliacitka ,Radio” Fidicl jednotky, ale pfitomnost vysilate v dosahu pfijmu pfijimace.

Ukladant v blizkosti prijimace” mdze byt zabranéno zablokovanim funkc prijimace, jak je popséno v kapitole ,Zablokovani (¢i odblokovani) ukladani,
které se provadi procesem ,,v blizkosti Fidici jednotky* a/nebo pomoci ,,aktivacniho kodu“".

Tabulka 16
UKLADANI NOVEHO VYSILACE ,V BLIZKOSTI PRIJIMACE“
Popis Symboly
Na novém vysilaci podrzte stisknuté tlacitko, které chcete ulozit. vyCkejte 7 sekund a poté jej @g X 7 sec. g
uvolnéte. S

< o>

e . . T . A . . . . .. . - S = p <{za s>
Na jiz ulozeném vysilaci trikrat pomalu stisknéte a uvolnéte ulozené tlacitko, které chcete [@;
kopirovat. > S

Na novém vysilaci jednou stisknéte a uvolnéte stejné tlacitko, které jste stiskli na zacatku \E —
procesu. ;

(*2) - Pokud existuiji dalsi vysilace, ke kterym se ma uloZit stejny piikaz, zopakuijte dany postup na tlacitku kazdého dalSiho vysilace do 15 sekund nas-
ledujicich po prvnich 10. Proces bude ukoncen automaticky po uplynuti této doby.

7.3.4 UKLADANI NOVEHO VYSILACE POMOCI ,,AKTIVACNIHO KODU* STAREHO VYSILACE JIZ ULOZENEHO V PRIJIMACI

& Pozor! Pouze pro vysilace s kodovanim ,,0-Code“ a ,,BD*

V paméti vysilacl s kddovanim O-Code a BD se nachézi ,aktivacni kod“ (tajny), pomoci kterého je mozné aktivovat novy vysila¢ pro ulozeni do pfijimade.
Pro provedeni této aktivace si prectéte navod k pouziti vysilace a opatrete si stary vysilag, jiz ulozeny do paméti stejného prijimace, do kterého chcete
uloZit ten nowvy.

& Pienos aktivaéniho kédu muze probéhnout pouze mezi dvéma identickymi vysilaéi se stejnym radiovym kédovanim.

Jakmile se pouZije aktivovany novy vysilag, posle prijimaci (béhem prvnich 20 prenost) prikaz, tedy piijaty viastni identifikacni kdd a ,aktivacni kod“. V tu
chvili prijimac rozezna aktivacni kdd starého vysilate a automaticky uloZi identifikadni kdd nového vysilace.

Nechténému uloZeni vysilatl pomoci ,aktivaéniho kodu“ Ize zabranit zablokovanim funkce pfijimace (viz kapitola ,Zablokovani (¢i odblokovani)
ukladani, které se provadi procesem ,v blizkosti Fidici jednotky“ a/nebo pomoci ,,aktivacniho kodu*").
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7.4 MAZANI RADIOVYCH PRIKAZU

7.41 MAZANi JEDNOTLIVYCH PRIKAZU PRIRAZENYCH K TLAGITKUM Z PAMETI PRIJIMACE
Béhem provadéni procesu uvedeného v ,Tabulka 17 1ze vymazat ulozeny piikaz pfifazeny k danému tlacitku

Pozor! Pokud je vysila¢ ulozeny v ,Mddu 1% (viz paragraf ,,Ukladani v ,Mddu 1““), béhem procesu dojde k vymazani celého

vysilaée, tedy vech tladitek radiovych pfikazu.

MAZANi JEDNOTLIVYCH TLAGITEK Z PAMETI PRIJIMAGE

Tabulka 17

Popis

Symb

Podrzte stisknuté tlacitko ,Radio” na Fidici jednotce a vyckejte, dokud se
nerozsviti a nezhasne zelena kontrolka ,,R“. Uvolnéte tlacitko ,,Radio*

’

=)

<>
s
W , s 1

Na vysilaci k vymazani

Pokud je jednosmérny, podrzte stisknuté tlacitko (*4), které chcete vymazat, a
uvolnéte jej poté, co kontrolka ,,R“ na fidici jednotce zablikala poprvé z 5 zelenych
zablikani (ukladani probéhlo spravné).

)

Pokud je dvousmérny, stisknéte a uvolnéte tlacitko, které chcete vymazat (*4);
kontrolka ,,R“ na Fidici jednotce pétkrat rychle zablika zelené (ukladani probéhlo
spravne).

oly
e o>

Bl 7

(*4) - Pokud je vysila¢ ulozeny v ,Mddu 1“ (viz ,Ukladani v ,,Modu 1) mlizete stisknout jakékoliv tlacitko. Pokud je vysfla¢ ulozeny v ,Mddu 2 (viz ,,
Ukladani v ,,Modu 2), cely proces je nutno zopakovat pro kazdé ulozené tlacitko, které chcete vymazat.

7.4.2 VYMAZANI PAMETI PRIJIMACE (CELKOVE)

V jednosmérném systému se tykaji procesy mazani kodd vyhradné prijimace. Ve dvousmérném systému je nezbytné provést i mazani pridruzenych

prikaz{ na radiovém ovladani.
Pro tuto operaci konzultujte navod k pouziti daného vysilaCe.

Tabulka 18

CELKOVE VYMAZANi PAMETI PRIJIMACE.
Popis Symboly
Podrzte stisknuté tlacitko ,Radio“ na fridici jednotce a vyckejte, dokud se @1 .\IJ__I/
nerozsviti a nezhasne zelena kontrolka ,,R“. Po nékolika sekundach zac¢ne blikat. W; A=
Rezimy mazani

1/ /’3 DZ()
Pro vymazani paméti prijimace uvolnéte tlacitko ,,Radio“ presné pfi 5. zablikani. /E \—) g
Vyckejte dokud kontrolka ,,R“ na fidici jednotce neprovede 5 rychlych zablikani. ‘S’ ‘S’ ‘Izl’ ‘S’ ‘S’

(Vymazani probéhlo spravné).

FTINZTINZTINZTNZTN
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7.4.3 ZABLOKOVANI (Cl ODBLOKOVANI) UKLADANI, KTERE SE PROVADI PROCESEM ,\V BLiZKOSTI RiDICi JEDNOTKY“ A/

NEBO POMOCI ,,AKTIVACNIHO KODU*

Prostrednictvim procesu uvedeného v ,Tabulka 19 je mozné zabranit ukladani novych vysilacl do prifimace pii snaze pouZit proces ,v blizkosti
priimace“(viz ,Ukladani nového vysilace ,,v blizkosti pFijimace“.") nebo proces ,s aktivacnim kodem* (viz ,Ukladani nového vysilace pomoci

waktivacniho kodu* starého vysilace jiz ulozeného v prijimaci*)

V pfipadé obou procest je tovarni nastaveni v poloze ,ON*. Pro moznost provést tento proces je nutné mit k dispozici vysilaG, ktery je jiz ulozeny v
paméti prijimace.

Tabulka 19
ZABLOKOVANI (Cl ODBLOKOVANI) UKLADANI, KTERE SE PROVADI PROCESEM ,,V BLiZKOSTI RiDICi JEDNOTKY“ A/NEBO POMOCI ,AKTIVACNIHO KODU*
Popis Symboly
OFF 10s

Odpoijte elektrické napajeni vyjmutim pojistky F2 a pripadného bateriového baliku a vyckejte
10 sekund.

.l $
=

’| ‘
wJg] ‘

Podrzte stisknuté tlacitko ,Radio“ a souc¢asné pripojte elektrické napajeni.

ON
4
I
-a-+

N s

které Ize rozeznat podle stavu kontrolky ,R“:

Kontrolka ,,R“ nejprve vysle signalizaci tykajici se vysilacti v paméti a poté zacne kratce blikat @"Iﬂ'
oranzové. T

v v, T - » v - - > - s = = L P N g
Uvolnéte tlacitko ,Radio” presné po ukonceni druhého oranzového zablikani. H g IE\ ,EFL
Do 5 sekund opakované stisknéte a uvolnéte tlacitko ,Radio* pro volbu jedné z nasledujicich funkci, <5s>

Neni aktivni blokovani = kontrolka ZHASLA

Zablokovani ukladani ,v blizkosti Fidici jednotky“ = GERVENA kontrolka

Zablokovani ukladani s ,,aktivaénim kédem* = ZELENA kontrolka

Zablokovani obou typii ukladani (,v blizkosti fidici jednotky“ a ,;s aktivacnim kédem*) =
ORANZOVA kontrolka

<z >
N2
Bl o mr-

Do 5 sekund na vysilaci jiz ulozeném do pfijimace stisknéte a uvolnéte néjaké tlacitko
(ulozené) pro ulozeni praveé zvolené funkce

C S P =p
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8  PROGRAMOVANI RIiDICi JEDNOTKY

Na fidici jednotce se nachézeji 3 tlacitka: [Open A], [Stop/Set] a
[Close V] (,0brazek 42, ktera Ize pouzit jak pro oviadani fidici jednotky,
tak i pro programovani dostupnych funkci.

4 N
@ oy~ ———
EQD Aerial
o[
[++]
S N | | | I I
z S S N S N S S
( E]))) CIoseVl Stop/Set || Open A
[_\ TT 1T 1T T T T 1 T T T I
\§ %

Dostupné programovatelné funkce jsou rozloZzené ve dvou trovnich a
jejiich funkeni stav je signalizovan osmi kontrolkami ,L1 ... L8“ nachaz-
gjicimi se na fidici jednotce (kontrolka sviti = funkce je aktivni; kontrolka
zhasnuta = funkce neni aktivni).

8.1 POUZITi PROGRAMOVACICH TLACITEK

[Open A]
TlaCitko umoznuje ovladat otevirani vrat; nebo posunout programovaci
bod nahoru.

[Stop/Set]

Tladitko pouZzité pro zastaveni pohybu.

Jeho stisknuti na dobu vice nez 3 sekundy umozriuje vstoupit do rezimu
programovan.

[Close V1]
TlaCitko umozriuje ovladat zavirani vrat; nebo posunout programovaci bod
dold.

Pozor! Béhem pohybu, at uz je to otvirani ¢i zavirani,
vSechna tladitka provadéji funkci STOP, ¢imz zastavi
pojezd motoru.
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8.2 PROGRAMOVANI PRVNi UROVNE (ZAP.-VYP))
Vechny funkce prvni Urovné jsou z vyroby nastaveny na ,OFF* a Ize je kdykoli zménit. Pro ovéfeni jednotlivych funkci se podivejte do , Tabulka 20°“.

8.2.1 PROCES PROGRAMOVANi PRVNi UROVNE

Proces programovani nabizi dobu maximalné 20 s mezi stisknutim jednoho a druhého tla¢itka. Po uplynuti této doby dojde
automaticky k ukonceni tohoto procesu a k ulozeni zmén provedenych do tohoto okamziku.

Pro zahajeni programovani prvni Urovné:

1. stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], dokud kontrolka ,L1“ nezacne blikat
2. uvolnéte tlacitko [Stop/Set]
3. stisknéte tlacitka [Open A]nebo [Close V] pro presunuti blikajici kontrolky na kontrolku, kterd predstavuje funkci uréenou ke zméné
4. stisknéte a ihned uvolnéte tlacitko [Stop/Set] pro zménu stavu funkce:
- kratké blikani = VYP.
- dlouhé blikani = ZAP.
5. pro vystup z programovaciho prostredi vyCkejte 20 sekund (maximalni doba) bez stisknuti jakéhokoliv tlacitka.
Chcete-li naprogramovat dalsi funkce na ,,ON“ nebo ,,OFF%, je treba béhem provadéni postupu zopakovat body 3 a 4 ve
stejné fazi.
Tabulka 20
kEr?trolka Funkce Popis
Automatické Funkce ON: po Uplném otevieni se provede pauza (rovnajici se naprogramované dobé pauzy), po jejimz uplynuti fidici
L1 zavirani jednotka automaticky spusti zavirani.
Funkce VYPNUTO: provoz je ,poloautomaticky”.
Funkce ZAPNUTO: Chovani se méni v zavislosti na tom, zda je aktivni funkce ,Automatické zavieni“.
S neaktivni funkci ,Automatické zavieni“: Brana vzdy dosahne polohy Upiného otevreni (i kdyz dojde k uvolnéni
fotobunky dfive). Po uvolnéni fotoburky dojde k automatickému zavieni's pauzou 5 s.
L2 Zavirani po zasahu | S aktivni funkci ,,Automatické zavfeni“: Otevfeni se zastavi ihned po uvolnéni fotoburiky a dojde k automatickému zavreni
fotobunky S pauzou 5 s.
Funkce ,Zaviit po fotografii je vzdy deaktivovana pfi manévrech prerusenych piikazem Stop.
Funkce VYPNUTO: doba pauzy bude ta naprogramovana nebo nedojde k automatickému zavfeni, pokud funkce nenf
aktivni.
Funkce ZAPNUTA: v piipadé vwpadku elektrického proudu, i kratkého, pokud po obnoveni dodévky elektrické
L3 V3 - energie fidicl jednotka zjisti, ze automatika je otevfend, automaticky spusti manévr zavieni, kterému predchazi 5 sekund
zdy zavrit L2 L
predbézného blikani.
Funkce VYPNUTA: po obnoveni dodavky elektrické energie automatika zachova aktualni polohu.
Funkce ON: tato funkce umoZnuje snizit spotiebu, protoZe po 5 minutach (programovatelna doba) od ukonceni
kazdého manévru fidici jednotka vypne vystup BlueBUS a vSechny LED diody fidici jednotky s vyjimkou LED diody
BlueBUS, ktera bude blikat (zelen€) pomaleji. V tomto rezimu se vSechna oviadaci zafizeni BlueBUS, jako jsou
klavesnice, ¢tecky karet a fotoburiky, vypnou a nebudou fungovat. Jakmile centrala obdrzi pfikaz k pohybu, obnovi pinou
L. funkCnost. Tato funkce je zvlasté uZiteCna pfi provozu s zalozni baterif.
= salisE el Funkce VYPNUTO: normalini provoz.
Pozor! funkce Standby zahrnuije riizné rezimy, které Ize aktivovat prostrednictvim kompatibilnich rozhrani. Funkce
Standby je ve vychozim nastaveni aktivni v nasledujicich rezimech:
Standby vse: produkty bez integrovaného modulu Wi-Fi (SPIDER800)
Standby bez wifi: produkty s integrovanym wifi (SPIDER800W, SPIDER1200BLW).
Funkce ZAPNUTA: po zaveni brany je v pifpadé zjisténi pokusu o vioupani odeslana zprava do aplikace a vynuceno
L5 Ochrana proti nové zavreni.
vloupani Funkce VYPNUTO: normalini provoz.
P¥i aktivni funkci proti vloupani je nutné deaktivovat pohotovostni rezim.
Signalizace pred Funkce ZAP: mezi zapnutim blikajictho svétla a zahajenim manévru Ize pridat 3sekundovou pauzu (konfigurovatelnou),
L6 rozjezdem aby se pfedem signalizovala nebezpecna situace.
Funkce VYPNUTA: signalizace blikajici kontrolky se shoduje se zaCatkem manévru
. e Funkce ZAPNUTA: deaktivuje radiovy pfijimac uvnitf centraly.
L7 rZ;c:(izf/ng:?\:};%a’ni Funkce VYPNUTO: normalni provoz.
Pozor. Tuto funkci aktivujte, pokud pouzivate externi prijimaé typu OXI / OXIBD.
Funkce ON: Nastavi fidici jednotku s pfedvolbami (sfla, citlivost a rychlost) optimalizovanymi pro oviadani brany
povazované za ,lehkou*.
L8 Rezim lehka / tézka | Funkce OFF: Nastavi fidici jednotku s pfedvolbami (sila, citlivost a rychlost) optimalizovanymi pro oviadani brany
brana povazovaneé za ,tézkou"“.
POZOR: \/ySe uvedené predvolby se automaticky méni pfi kazdé zmeéné nastaveni parametru. Pri opusténi
programovaciho menu budete vyzvani k provedeni nového vyhledavani sil 8 (viz Automatické vyhledani sil).

Pri zastaveném motoru jsou LED diody L1 ... L8" rozsvicené nebo zhasnuté podle stavu funkce, kterou predstavuii: napriklad ,L1“ sviti, pokud je aktivni
L#Automatické zavirani“. BEhem manévru blikaji ,L1 ... L8" a signalizuiji silu potfebnou k pohybu vrat v daném okamziku.

Pokud blika ,L1“, je potfebna sila nizka, a tak dale az do blikani L8, které oznacuje maximaini silu.

Upozorfiujeme, Ze neexistuje zadny vztah mezi drovni sily signalizovanou kontrolkami béhem pohybu (coz je absolutni hodnota) a drovni signalizovanou
kontrolkami béhem programovani sily (coz je relativni hodnota). Viz ,L6" v , Tabulka 21"
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8.3 PROGRAMOVANI DRUHE UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRY)

V8echny parametry druhé drovné jsou nastaveny z vyroby, jak je uvedeno v ,,COLORE GRIGIO* v , Tabulka 21", a Ize je kdykoli zménit. Parametry jsou
nastavitelné v rozsahu hodnot od 1 do 8. Hodnotu odpovidajici kazdé LED diodé najdete v ,Tabulka 21

ATTENZIONE:

Pokud konfigurace parametru (Uroven 2) neni rozpoznana s ohledem na stavaijici konfiguraci, fidici jednotka rozsviti soucasné a
preruSované dve kontrolky L1 a L8, ¢imz signalizuje, ze je stavajici hodnota mimo dany rozsah. Pokud je to nezbytné, Ize pokraCovat s ru¢nim

nastavenim hodnot po stisknuti tlacitek [Open A]nebo [Close V1.

8.3.1 PROCES PROGRAMOVANi DRUHE UROVNE

Pro zahdjeni programovani druhé urovné:
. stisknéte a podrzte tlacitko [Stop/Set], dokud kontrolka ,L1“ nezacne blikat

2. uvolnéte tlacitko [Stop/Set]

3. stisknéte tlacitka [Open A] nebo [Close V] pro presunuti blikajici kontrolky na kontrolku, ktera predstavuje ,vstupni kontrolku“ parametru
ur¢eného ke zméné

4. stisknéte a podrzte stisknuté tlacitko [Stop/Set]. Stéle se stisknutym tlacitkem [Stop/Set]:
- vyckejte priblizné 3 sekundy, dokud nedojde k rozsviceni kontrolky, ktera predstavuje aktualni Uroveri ménéného parametru
- stisknéte tlacitka [Open A]nebo [Close V] pro presunuti kontrolky, kterd predstavuje hodnotu parametru

5. uvolnéte tlacitko [Stop/Set] pro navrat do prvni Grovné

6. pro vystup z programovaciho prostredi vyCkejte 20 sekund (maximalni doba) bez stisknuti jakéhokoliv tlacitka.

|| Chcete-li naprogramovat vice parametrq, je tfeba béhem provadéni postupu opakovat kroky 2 az 5 v ramci stejné faze.

Tabulka 21

‘k,zmr?(:lllktED Parametr tjerg‘lfgf:;trolka Nastavena hodnota Popis

L1 5 sekund

L2 15 sekund

Ilj 22 se:undd Nastavte dobu pauzy, j. dobu pred

Sexun tomatickym zaviranim. Na ¢innost zafizeni

L1 Doba pauzy L5 60 sekund ?nué(z/livapguée v %Fipidé, Zeajlecaktﬁ/snf e

L6 80 sekund automatické zavirani.

L7 120 sekund

L8 180 sekund

L1 Otevreni - zastaveni - zavieni - zastaveni

L2 Otevieni - zastaveni- zavieni - otevieni

L3 Otevien - zavfeni - otevieni - zavieni Nastavte posloupnost oviddacich piikaz(

L4 Domovni rezim pFingenyoh v§ltupu SbS nebo 1. radiovému
L2 Krokovy rezim |5 Domovni rezim 2 (vice nez 2 s "Zastavent’) g\él)?s%mwzlﬁzsﬁévenim (rovné na L4,

L6 Krokovy rezim 2 (vice nez 2 s ,Castecné otevreni®) L5, L7, L8 se zméni rovnéz chovani piikaz(

L7 V pritomnosti obsluhy Lotvirani“ a ,zavirani®.

L8 ,Poloautomatické otvirani“ a zavirani za ,pftomnosti

obsluhy*

L1 Rychlost 1 (30% - pomald)

L2 Rychlost 2 (44%)

L3 Rychlost 3 (58%)

L4 Rychlost 4 (72%) Slouzi k nastaveni rychlosti motoru b&hem
L3 Rychlost motoru L5 Rychlost 5 (86%) bézného pohybu po dréaze.

L6 Rychlost 6 (100% - rychla)

L7 Otvirani V4, zavirani V2

L8 Otvirani VB, zavirani V4
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\k’g::f‘mLIQED Parametr tjeri‘ll(eoﬁr;trolka Nastavena hodnota Popis
L1 Kontrolka otevienych vrat
L2 Aktivuje se, pokud jsou vrata zaviena
L3 Aktivuje se, pokud jsou vrata oteviena

L4 :gﬁ::')p AL II:g g:li?r:::ké blokovani \lyberte zafizeni pripojené k vystupu FLASH.
L6 Elektricky zamek
L7 Vybojka
L8 Udrzba
L1 oGl
L2 Fototest
L3 Stav brany

L5 2%{::;)[) oai tg \C/;cirrrgg;veﬂem \lyberte zafizeni pripojené k vystupu OGI.
L6 CH 2 radio
L7 CH 3 radio
L8 CH 4 réadio
L1 Otevreni 60, zavieni 30
L2 Otevreni 60, zavieni 40
L3 Otevreni 70, zavieni 40

; L4 Otevieni 70, zavieni 50 Nast 3m fizeni sily motoru tak,

L6 Sflaimotoru (%o} L5 Otevreni 80, zavreni 50 océii;oav%zls%ﬂitnost?vr:t }t/:)éhoetr% L;)(t)iybik.)y
L6 Otevreni 80, zavieni 60
L7 Otevreni 90, zavieni 70
L8 Otevreni 90, zavieni 80
L1 Citlivost vypnuta
L2 Otevreni 10, zavieni 20
L3 Otevreni 20, zavieni 30

e L4 Otevreni 30, zavieni 40 Nastavuje Uroven citlivosti pfi detekci

L7 Citlivost L5 Otevieni 40, zavieni 50 prekiiok ’
L6 Otevreni 50, zavreni 60
L7 Otevreni 60, zavieni 70
L8 Otevreni 70, zavieni 80
L1 Z4dné odleh&ent
2 min- Tato funkce umoziuje povolit mechanické
::i napnuti, které se vytvari v komponentech

Ls Snizeni 5 efenimotor roveds Itié ctricentsméru
L6 pohybu, kvali povoleni napnuti femenu nebo
L7 . fetézu.
L8 max.

V8echny parametry mohou byt nastaveny dle potfeby bez jakékoli kontraindikace; pouze volba nastaveni ,sily motoru” vyzaduje mimofadnou pozornost:
- nedoporucuje se pouzivat vysoké hodnoty sily pro kompenzaci nadmérného tfeni na kfidle v nékterych jeho mistech; nadmérna sila mize ohrozit

funkci bezpecnostniho systému nebo poskodit kfidlo
- pokud je kontrola ,hnaci sily* pouzivana jako pomocny systém pro snizeni narazove sily, po kazdém nastaveni opakujte méreni sily podle normy EN

12445

- opotfebeni a povétrnostni podminky ovliviuji pohyb vrat, proto je nutné pravidelné kontrolovat nastaveni sily.
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8.4 SPECIALNi FUNKCE

8.4.1 FUNKCE ,VZDY OTEVRIT*

Funkce ,Vzdy oteviit* je vlastnosti fidici jednotky, ktera umoznuje vzdy
ovladat jeden pohyb otevreni, kdyz pfikaz ,Krokovy rezim“ trva déle nez
2 sekundy; je to uZite¢né napfiklad pro pripojeni kontaktu programovacich
hodin ke svorce SbS, aby automatizace z(istala oteviena po celou dobu
daného Casového pasma.

Tato vlastnost je platna, at uz je naprogramovani vstupu ,SbS* jakékol-
iv, vyjma naprogramovani v ,Domovnim rezimu 2, viz parametr ,Funkce
krokového rezimu*“ v kapitole ,Programovani druhé trovné (nasta-
vitelné parametry)"“.

8.4.2 FUNKCE ,,POHYBOVAT V KAZDEM PRiPADE*

Tato funkce umoznuje zajistit Cinnost automatizace také v pfipadé, kdyz
nekteré bezpecnostni zafizeni nefunguje spravneé, nebo kdyz je zcela ne-
funkeni. Automatizaci Ize oviddat v reZimu ,kontrola pFitomnosti ob-
sluhy“ a postupovat pfitom nasledovné:

1. Vysilagem nebo volicem s klicem apod. vyslete prikaz pro uvedeni
automatizace do pohybu. Kdyz vSe funguje spravné, automatizace
se zaCne pohybovat predepsanym zplsobem; v opaném pfipade
pokracujte bodem 2

Do 3 sekund znovu aktivujte prikaz a udrzujte jej aktivovany
Priblizné po 2 sekundach automatizace provede pozadovany
pohyb v rezimu ,pritomnosti obsluhy®, tj. bude se pohybovat
pouze po dobu, dokud bude udrzovan prikaz aktivovany.

wn

Kdyz bezpecnostni zafizeni nefunguji, majak parkrat blik-
ne, aby signalizoval typ problému. Ohledné kontroly typu
poruchy vychazejte z kapitoly ,,Signalizace prostrednictv-
im majaku“ (strana 34).

8.4.3 FUNKCE ,UPOZORNENI NA NUTNOST UDRZBY*

Tato funkce upozornuje na to, kdy je nutné provést kontrolu udrzby au-
tomatizace. PocGet pohybd, po kterém dojde k signalizaci, Ize nastavit
pomoci aplikace MyNicePro nebo prostiednictvim vSech kompatibilnich
rozhrani Nice.

Pfi kazdém manévru automatika rozsviti zelené nebo Cervené svétlo
soucasné s bilym kontrolnim svétlem, aby znézornila stav udrzby podie
chovani popsaného v tabulce nize:

Tabulka 22

UPOZORNENi NA NUTNOST UDRZBY

LED svétlo Faze Popis

trvale sviti pfi zahdjeni

Zelené jakéhokoliv pohybu Bézny provoz
Je doporuceno nechat
Gervené trvale sviti pfi zahajeni provést udrzbu celé

jakéhokoliv pohybu automatizace kvalifikovanou

0sobou

8.4.4 FUNKCE ,RESETOVANi UDRZBY*

Po vyznamné mechanické udrzbé (vyména lan, vyména vyvazovacich
pruzin, vyména voditka atd.) Ize pomoci kompatibilniho rozhrani a aplika-
ce MyNicePro vynulovat pocitadlo udrzby. V tomto pfipadé systém vy-
nuti postup ,automatického vyhledavani sil“ (viz odstavec Automatické
vyhledani sil” (strana 17), aby se rychleji prizplsobil nové mechanické
konfiguraci.
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8.4.5 FUNKCE ,,ZNOVU VYROVNANi“

Pokud béhem manévru dojde k vypadku elektrického napéjeni, po jeho
obnoveni mlze byt vyZadovano znovu vyrovnani, které umozni potvrdit
polohu uzavfeni. V tomto pfipadé rychle blika kontrolka, ktera signalizuje
pozadavek na znovu vyrovnani. Po pfijeti pfikazu motor provede pomaly
manévr uzavieni az k zemi a sérii Uprav pro potvrzeni vysky.

8.5 WIFI PRIPOJENI

Motory SPIDER jsou pripravené na WiFi pfipojeni, coz umozni:

- dalkové ovladani automatizace (prostfednictvim aplikace MyNice)

- instalacnimu  technikovi: konfiguraci automatizace (prostfednictvim
aplikace MyNice Pro)

WiFi pfipojent je dostupné ve trojim provedeni:

- WiFi modul integrovany v fidici jednotce (pokud je soucasti zakou-
peného modelu)

- Rozhrani BiDi-WiFi dodané na zadost jako pfislusenstvi

- Rozhrani Proview (pouze pro aplikaci MyNice Pro) dodané na zadost
jako prislusenstvi

|| Aplikaci rozhrani BiDi-WiFi na port busT4 nachazejici se
v automatizaci Ize povazovat za alternativu k rozhrani Bi-
Di-ZWave.

Pro pouziti WiFi pfipojeni automatizace uvedenymi zplisoby je nutné:

- Podle pozadovaného Ucelu pouziti nainstalujte aplikaci MyNice nebo
MyNice Pro (specialné pro instalacniho technika), které jsou dostupné v
Google Play Store a Apple App Store

- Privedte k automatizaci elektrické napajeni a ovérte, ze dostupné WiFi
zarizeni bylo spravné zapnuto

- Spustte instalovanou aplikaci a provedte konfiguraci WiFi zafizeni z
menu , WiFi rozhrani nebo Prislusenstvi

BlizSi informace tykajici se funkci spojenych s pouzivanim aplikace MyNice
Pro a MyNice naleznete na webovych strankach www.niceforyou.com.

8.5.1 INTEGROVANY WIFI MODUL (PODLE VERZE)

Integrovany modul fidici jednotky je vybaven 2 tlacitky (P1 a P2) a 2 kon-
trolkami (W1 a W2): ty se chovaji rlizné v zavislosti na jednotlivych fazich
provozu zarizen.

NiZe jsou zobrazena tlacitka a kontrolky, se kterymi se uZivatel miize setkat:

- W1 = Power/Sys (napéjeci a stavova kontrolka integrovaného WiFi mo-
dulu)

- W2 = WiFi/ BT (stavova kontrolka komunikace s WiFi)

- P1 =Podrzte po dobu 10 s = reset do tovarniho nastaveni

- P2 = nepouzité
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,Tabulka 23“ zobrazuje jednotlivé typy signalizace vydavané kontrolkami W1 a W2 a jejich vyznam.

Tabulka 23

STAVOVA KONTROLKA WIFI MODULU

WiFi /BT (W2) Power/Sys (W1) Stavova kontrolka W1 a W2 Popis
oy . » ) Integrovany modul se nachazi ve stavu bézného provozu a je
Sviti zelena Sviti zelena Trvale ofioojeny chytry telefon,
Sviti zelena Zelend, 8 rychlych bliknutf Prechodné (nékolik sekund) | Modul proved! ,identifikaci“ ze strany uZivatele.
Blikajici zelena Svitl zelend Trvale MOdH,' cekq na konﬂgurgm W|E| sité ze strany uzivatele:
Pouzijte aplikaci po konfiguraci modulu.
Sviti oranzové Sviti zelend Trvale M,odu} se nqcham ve stavu bézného provozu a neni pripojeny
z&dny chytry telefon.
S s ” ) y < A Modul provadi konfiguraci WiFi. Pokud sviti trvale, doslo k
Blikajici oranzova Sviti zelena Prechodné (nékolik sekund) chybé béhem konfigurace WFi pfipojen.
Modul iz nelze nakonfigurovat, protoze ubéhlo 30 minut
Zhasnuta Sviti zelend Trvale od zapngﬂ (plap pouze u nenakonﬂgurovagehg modulg). ]
Pro konfiguraci modulu odpojte a znovu pripojte elektrické
napajen k fidici jednotce.
Modul provadi aktualizaci. Vyckejte na dokonceni operace.
Zhasnuta Blikajici oranzova Prechodné (cca 1 minutu) Pokud operace nebude spravné dokonéena, modul se
automaticky znovu zapne po 5 minutach.
Blikajici ¢ervena Zhasnuta Prechodné Modul zjistil podrzeni tlacitka reset pfi zapnuti fidici jednotky.
e x . ” . Modul se nedokéze pripojit k domaci WiFi siti nebo ke
Sviti Gervena Sviti zelena Trvale

cloudu Nice.

8.5.2 ROZHRANI BIDI-WIFI

Pro pfipojeni rozhrani BiDi-WiFi:
1. Odpojte napéjeni z fidici jednotky pomoci vyjmuti pojistky F2 a
pfipadné i nouzového napdjeni

~

2. Nez budete pokracovat, zkontrolujte, zda jsou vSechny LED kon-
trolky na fidici jednotce vypnuté
Pfipojte rozhrani BiDi-WiFi na konektor BUS T4 fidici jednotky

Pozor! Pokud neni spravné zapojeno, mohlo by dojit k
poskozeni rozhrani BiDi-WiFi nebo k trvalému poskozeni
fidici jednotky.

B

Pripojte pojistku F2 pro spusténi fidici jednotky

VyCkejte, dokud LED kontrolka Data neza¢ne blikat
Nakonfigurujte rozhrani pomoci aplikace

VyCkejte, dokud se LED kontrolka Data nerozsviti a zelené svétlo
nezlistane trvale rozsvicené. Nyni je konfigurace dokoncena.

|| Pro blizSi informace ohledné funkci rozhrani BiDi-Wi-Fi
konzultujte webové stranky www.niceforyou.com.

o 0Aw
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8.6 PRIPOJENi ROZHRANi PROVIEW

Na fidici jednotce se nachazi konektor BusT4, ke kterému Ize pfipajit pro-
stfednictvim rozhrani IBT4N rozhrani ,ProView", které umoznuje kompletni
a rychlou spravu faze instalace, udrzby a diagnostiky celé automatizace
prostrednictvim WiFi pripojeni a aplikace MyNice Pro.

Po spravném napajeni prislusenstvi Pro-View se automaticky vytvori WiFi
sit, ke které se je tfeba pripojit. Kdyz je prislusenstvi Pro-View sparovano,
LED diody stavu napajeni (A) a stavu WiFi (B) sviti zelené.
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8.8 VYMAZANi PAMETI

Nize popsany popis vrati fidici jednotku na naprogramo-
vané hodnoty tovarniho nastaveni. Dojde tedy ke kom-
pletni ztraté personalizovaného nastaveni.
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G J

Pro vymazani paméti fidici jednotky a pro obnoveni tovarniho nastaveni
postupuijte nasledovné:

1. stisknéte a podrzte tlacitka [Open A]a[Close V], dokud se ne-
rozsviti kontrolky programovani ,L1-L8" (cca po 3 sekundach)
uvolnéte tlaGitka

pokud probéhla operace spravné, kontrolky programovani od ,L1“
do ,L8“ budou rychle blikat po dobu 3 sekund.

AFN

Timto procesem lze vymazat rovnéz pfipadné chyby,
které zUstaly v paméti.

Tento proces nevymaze radiové kody ulozené v radiovych

a aplikace MyNice Pro konzultujte webové stranky
www.niceforyou.com.

8.7 Z-WAVE™

Motory SPIDER jsou kompatibilni s protokolem Z-Wave™, coz umozniuje
velmi snadno spravovat vSechny funkce automatizace prostfednictvim
aplikace brany Z-Wave™ instalované v domé.

Predevsim je pfipojeni Z-Wave™ k dispozici s rozhranim BiDi-ZWave, coz
umoznuje kontrolu pohybu a stavu automatizace.

|| Aplikaci rozhrani BiDi-ZWave na port busT4 nachazejici
se v automatizaci Ize povazovat za alternativu k rozhrani
BiDi-WiFi.

|| Pro blizsi informace ohledné funkci rozhrani BiDi-ZWave
konzultujte webové stranky www.niceforyou.com.
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9

9.1 RESENi PROBLEMU

CO DELAT, KDYZ... (privodce fesenim problémd)

V nize uvedené tabulce Ize najit uzitetné pokyny pro zvladnuti pipadd nespravné Ginnosti, se kterymi se Ize setkat béhem instalace nebo v disledku

poruchy.

Tabulka 24

VYHLEDAVANi ZAVAD

Pfiznaky

Doporucené kontroly

Radiovy vysila¢ neovlada automatizaci a LED na
vysilaci se nerozsviti

Zkontrolujte, zda baterie vysilaCe nejsou vybité, a dle potfeby je vyménte.

Radiovy vysila¢ neovlada automatizaci, ale LED
na vysilaci se rozsviti

Zkontrolujte, zda je vysila¢ spravné ulozen do paméti radiového pijimace.

Neni ovladan zadny manévr a LED ,,0K“ neblika

Zkontrolujte, zda je elektropfevodovka napéajena z elektrické sité s napétim
Zkontrolujte, zda pojistky F1 a F2 nejsou spélené; v takovém piipade zkontrolujte pficinu poruchy a
nahradte je jinymi se stejnou jmenovitou hodnotou proudu a se stejnymi charakteristikami.

Neni ovladan zadny manévr a majak je zhasnuty

Zkontrolujte, zda doslo skutecné k prijeti oviadaciho prikazu. Kdyz se ovladaci prikaz dostane na
vstup SbS, LED kontrolka ,,0K* se musi rozsvitit; pfi pouziti radiového vysilae musi LED kontrolka
,OK" dvakrat rychle bliknout.

Neni ovladan zadny manévr a majak nékolikrat
blikne

Spocitejte pocet bliknuti a zkontrolujte odpovidajici vyznam uvedeny v ,Signalizace
prostiednictvim majaku"”.

Manévr je zahajen, ale ihned poté dojde ke zméné
sméru pohybu

Zvolena sfla by mohla byt pfili§ nizka pro dany typ automatizace. Zkontrolujte absenci pfipadnych
prekazek a pripadné zvolte vyssi silu.
Zkontrolujte, zda doslo k zasahu bezpecnostniho zafizeni pripojeného ke vstupu Stop.

Manévr je proveden radné, ale nefunguje majak

Zkontrolujte, zda je béhem manévru pfitomno napéti na svorce FLASH majéku (vzhledem k tomu,
Ze napéti je preruSovang, jeho hodnota nenf pfiznaéna: priblizné 10-30 V=); kdyZ je pfitomno
napéti, problém spociva v zarovce, kterou je tfeba vyménit za jinou se stejnymi charakteristikami;
kdyz napéti chybi, mohlo by se jednat o vyskyt pretizeni na vystupu FLASH a proto zkontroluite,
zda se na kabelu nevyskytuje zkrat.

N Tabulka 25
F1 Pojistka fidicl jednotky ovladani = 2 A zpozdéna
F2 Pojistka sitového napdjeni = 1,6 A; zpozdéna

J
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9.2 SIGNALIZACE PROSTREDNICTVIM MAJAKU

Signalizaéni majék FLASH béhem provadeéni pohybl blikne jednou za sekundu; vyskyt poruch je signalizovan kratSimi bliknutimi; bliknuti se zopakuif
dvakrat a jsou oddélena pauzou v délce jedné sekundy.

Tabulka 26

SIGNALIZACE NA MAJAKU FLASH

Rychla bliknuti Pricina UKON
! :l:'zk: :‘t; ekunda Zavfeni nebylo detekovano / Podlaha Béhem zavirani bylo dosazeno maximaini hranice bez detekce podiahy.
? bliknuti nebyla nalezena / Opakuite postup ,Ruéni programovani thlt otevieni a zavFeni vrat"
2 bliknuti Na zacatku manévru jedné nebo vice fotobunék neposkytuje podmifiovaci signal
pauza 1 sekunda Zasah fotoburiky pro pohyb; zkontrolujte pritomnost prekazek. Béhem pohybu se jedna o bézny jev,
2 bliknuti je-li pfitomna prekazka.
3 bliknuti
pauza 1 sekunda Zé&sah omezovace ,Sily motoru® Vrata béhem pohybu narazila na vetsf tfenf; zkontrolujte pricinu.
3 bliknuti
. . Na zagatku manévru nebo béhem pohybu doslo k zasahu vstupu STOP;
o LTI zkontrolujte pricinu tohoto zasahu
P lt?ek“"da Zasah vstupu STOP Aktivni blokovéni tlacftek na ovladacim panelu. Zkontrolute, zda nenf blokovani
tlacitek na ovladacim panelu aktivovano.
5 bliknuti R o VyCkejte nejméné 30 sekund a poté zkuste znovu zadat prikaz; kdyz uvedeny stav
pauza 1 sekunda C:%%?i ukladani vnitnich parametru do poté pretrvava, mohlo by se jednat o vaznou poruchu, pfi které je tfeba provést
5 bliknuti P vymenu elektronické karty.
6 bliknuti < G ]
pauza 1 sekunda Ec?j:?oi(ypgggﬁcrignrg\%T:lrrwnosjniiﬁm Viy¢kejte par minut, aby se omezovac poctu pohybll dostal pod maximalni limit.
6 bliknuti
7 bliknuti . . ] o Odpojte na nékolik sekund vSechny napajeci obvody a zkuste zadat oviadaci
pauza 1 sekunda \éﬁ;ﬁeﬁyby v internich elektrickych prikaz; kdyz uvedeny stav pretrvava, mohlo by se jednat o véaznou poruchu na
7 bliknuti karté nebo na kabelazi motoru. Provedte potfebné kontroly a pripadné vymeny.
8 bliknuti
pauza 1 sekunda Prikaz jiz existuje Jiz existuje jiny pikaz. Odstrarite soucasny prikaz, abyste mohli posilat dalsi.
8 bliknuti
9 bliknuti
pauza 1 sekunda Zablokovana automatizace Automatizace byla zablokovana prikazem ,zablokovat automatizaci*.
9 bliknuti

9.3 SIGNALIZACE NA RiDICi JEDNOTCE

Na fidic jednotce se nachézi série LED, pfiemz kazdé z nich mize @
zajiStovat specidlni signalizace, a to béhem bézné Cinnosti i pfi vyskytu

poruchy.

A Led kontrolka Bluebus

B Led kontrolka Foto, Sbs, Stop
C Led kontrolka programovani ,L1 ... L8"
D Led kontrolka Radio ,R*
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Produkt je vybaven integrovanym osvétlenim bilymi LED diodami, které slouzi k osvétleni mistnosti od zaCatku do konce manévru a po dobu nastavenou
v programu. Motorova hlava je navic vybavena zelenymi a Gervenymi LED diodami, které signalizuji nejCastéjsi poruchy. ,Tabulka 27 udava mozné

stavy zapnuti.
Tabulka 27
CHOVANI LED DIOD INTEGROVANYCH V HLAVE MOTORU
Bilé svétlo
Rozsvicené Automatizace je v pohybu nebo se prave zastavila. Samostatné zhasne po uplynuti naprogramované doby.

Rozsviceno 3 sekundy

Provadéni prikazu Zablokovani provedeného automatického pohybu.

Zhasnuta

Bézny provoz / motor stoji a Ceka na prikazy.

Pomalu blika Funkce ,automatického vyhledavani sil* je spusténa (viz kapitola ,Automatické vyhledani sil* a pagina 17).
Rychlé blikani Funkce ,realign” (vyrovnani), kterou je tfeba provést (viz kapitola ,,Funkce ,,Znovu vyrovnani“‘ na strance 30).
Zelené svétlo

Rozsvicené Svétlo zUstava aktivni po celou dobu manévru.

Zhasnuta Svétlo zUstava vypnuté, pokud nedochézi k pohybu automatizace.

Cervené svétlo

Rozsvicené Svétlo zUstava aktivni po celou dobu manévru, pokud je piekroen pocet manévrl nastaveny pro GdrZbu.
Zhasnuta Bézny provoz.

Majak Centralnf jednotka zaznamenala poruchu: Viz ,Tabulka 26“

Stridavé blikani

Probiha nebo je pozastavena aktualizace firmwaru jedné nebo vice karet produktu.

LED KONTROLKA SVOREK PRITOMNYCH NA RiDICi JEDNOTCE

Tabulka 28

Stav Vyznam Mozna reseni
Led kontrolka Bluebus
Zkontrolujte, zda je pfitomno napéjeni. Zkontrolujte, zda
. nedoslo k zasahu pojistek; v takovém pfipadé zkontrolujte
AIEEINE Porucha pri¢inu poruchy a poté je nahradte jinymi pojistkami se
stejnou jmenovitou hodnotou.
Doslo k vyskytu vazné poruchy; zkuste na nékolik sekund
R o vypnout fidicl jednotku; kdyz uvedeny stav pretrvava,
Rozsvicena Vazna porucha

znamena to, Ze je pfitomna porucha a je tfeba provést
vymeénu elektronicke karty.

2 zelena bliknuti za
sekundu

V8e v poradku

Bézny provoz fidici jednotky.

2 rychlé/a zelené/a bliknuti

Doslo ke zméné stavu na vstupech

Jedna se o bézny jev pii zméné jednoho ze vstupd: SbS,
STOP, OPEN, CLOSE, zasah fotobunék nebo pouziti
radiového vysilace.

Série ¢ervenych blikani
oddélenych pauzou, trvajici
1 sekundu

Rdzné

Konzultujte pokyny uvedené v ,Signalizace
prostrednictvim majaku”.

Série prodlouzeného
rychlého ¢erveného blikani

Zkrat na svorce BlueBUS

Odpoijte svorku a zkontrolujte pficiny zkratu na pfipojent
BlueBUS. Po odstranéni zkratu zacne po uplynuti zhruba
deseti sekund LED kontrolka znovu blikat.

Blikani oranzové kontrolky

Zélozni baterie se nabijeji a je spustén rezim Standby

Systém funguje normalné. Dochazi k tomu pouze u zaloznich
baterii aktualizovanych pro produkty Standby.

Led STOP
Zhasnuta Zasah vstupu STOP Zkontrolujte zafizeni pipojena ke vstupu STOP.
Rozsvicena Nedoslo k zasahu STOP Vstup STOP je aktivni.
LED SbS
Zhasnuta Ve v poradku Vstup SbS neni aktivni.
S . Jedna se o béZny jev, kdyz je aktivovano zafizeni pfipojené
Rozsvicena Zasah vstupu SbS ke vstupu SbS.
LED FOTO
Zhasnuta Zasah vstupu FOTO Doslo k zasahu vstupu FOTO.
Rozsvicens Ve v porédku Jedna se 0 bézny jev, kdyz nedoslo k zasahu

bezpecnostniho zafizeni.
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Tabulka 29

LED kontrolka 1 Popis

Zhasnuta Béhem bézného provozu informuje o tom, Ze neni aktivni funkce ,Automatické zavirani.

Rozsvicena Béhem bézného provozu informuje o tom, Ze je aktivni funkce ,Automatické zavirani’™.
Probiha programovani funkci.

Blika Pokud bl@ka: sougj:asn(:a s ,L2% znamené/ to, Zve je tfeba provést uceni zarizeni (/viz kgpitolg ,,L_Iéeni zafizeni“).l
Pokud blika soucasné s ,L8“, znamena to, Zze hodnota funkce programované na urovni 2 je mimo rozsah (viz odstavec ,,
Programovani druhé urovné (nastavitelné parametry)").

LED kontrolka 2 Popis

Zhasnuta Béhem bézného provozu informuje o tom, ze neni aktivni funkce ,Zavieni po zésahu fotobunky“.

Rozsvicena Beéhem bézného provozu informuje o tom, Ze je aktivni funkce ,Zavieni po zasahu fotoburiky*.

Blika Probiha prqgramvovénvf funkct. o o . o
Pokud blika soucasné s ,L1“, znamena to, Ze je tfeba provést uceni zafizeni (viz kapitola ,U¢eni zafizeni*)

LED kontrolka 3 Popis

Zhasnuta Béhem bézného provozu informuje o tom, Ze neni aktivni funkce ,VZdy zaviit".

Rozsvicena Béhem bézného provozu informuje o tom, ze je aktivni funkce ,Vzdy zaviit".
Probiha programovani funkci.

Blika Pokud blika spole¢né s L4, znamena to, ze je nutné provést fazi uceni poloh otevfeni a zavfeni vrat (viz odstavec ,Ruéni
programovani Ghl( otevieni a zavieni vrat®).

LED kontrolka 4 Popis

Zhasnuta Béhem bézného provozu informuje o tom, ze ,,Pohotovostni rezim“ neni aktivni.

Rozsvicena Béhem bézného provozu informuje o tom, ze je ,Pohotovostni rezim* aktivni.
Probiha programovani funkci.

Blika Pokud blika spole¢né s L3, znamena to, ze je nutné provést fazi uCeni polohy otevieni a zavieni vrat (viz odstavec ,Ruéni
programovani Ghl( otevieni a zavieni vrat®).

LED kontrolka 5 Popis

Zhasnuta Béhem normalniho provozu znamena ,Zabezpedeni proti vioupani® neni aktivni.

Rozsvicena Béhem normalniho provozu signalizuje, ze ,Zabezpeceni proti vioupani“ je aktivni.

Blika Probiha programovani funkci.

LED kontrolka 6 Popis

Zhasnuta Béhem bézného provozu informuje o tom, ze ,Signalizace pred rozjezdem* neni aktivni.

Rozsvicena Béhem bézného provozu informuje o tom, Ze je aktivni funkce ,Signalizace pred rozjezdem®.

Blika Probiha programovani funkci.

LED kontrolka 7 Popis

Zhasnuta Béhem bézného provozu informuje o tom, Ze neni aktivni funkce ,Zakaz vnitfniho radiového oviadani.

Rozsvicena Béhem bézného provozu informuje o tom, ze je aktivni funkce ,Zakaz vnitfniho radiového oviadani.

Blika Probiha programovani funkci.

LED kontrolka 8 Popis

Zhasnuta Béhem normalniho provozu signalizuje, ze ,Rezim t€zkych vrat” je aktivni.

Rozsvicena Béhem normalniho provozu signalizuje, Ze ,ReZim lehkych vrat” je aktivni.

Blika Probiha programovénf funkci. Poku,d plika’ sgu,éasnévs L8, zr}amer)é to, ze hodnota funkce programované na urovni 2 je mimo
rozsah (viz odstavec ,Programovani druhé urovné (nastavitelné parametry)").

Béhem jakéhokoliv pohybu se kontrolky rozsviti odpovidajicim zplsobem, aby ukézaly silu, kterou musf vynaloZit motor, aby uved! automatizaci do
pohybu. NiZe je uvedena sekvence rozsvécovani kontrolek v zavislosti na sile:

- od L1 do L3 v pfipadé nizké sily

- od L1 do L5 v pripadeé stredni sily

- od L1 do L8 v pfipadé vysoké sily.

POZOR: Pokud je motor zastaveny, rozsviceni kontrolek v tomto poradi L1 ---$ L2 -3 L3 -3 L4 - L5 ---3 L6 -3 L7 -5 L8
znamena, Ze probiha aktualizace FW vyrobku a je nutné vyckat na dokoncéeni procesu aktualizace pred tim, nez bude mozno
znovu automatizaci pouzivat! Je doporu¢eno neodpojovat privod elektrického napajeni k motoru.
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9.4 DIAGNOSTIKA RADIOVEHO OVLADANI

Tabulka 30

SIGNALIZACE KONTROLKY R RiDICi JEDNOTKY

Dlouhé blikani > ZELENA barva pfi zapnuti

.
N

Pouzivané kédovani: ,,0-code“ 2 D
Neni ulozeno z4dné dalkové ovladani 5 |
Dlouhé blikani > ZELENA barva béhem provozu

Signalizuje, Ze prijaty kéd neni v paméti 1[0
Ulozeni kédu do paméti 3 |k
Pamét vymazana 5 |34
Béhem programovani signalizuje, ze kod neni schvalen pro uloZzeni do paméti 6 :D
Béhem programovani signalizuje, ze je pamét plna 8 :D
Kratké blikani> ZELENA barva

,Certifikat“ neni platny pro ulozeni do paméti 18
Béhem programovani signalizuje, ze kod nelze ulozit do paméti, protoze predava ,certifikat“ 2 :D
Vystup v ,Médu 2 nelze spravovat na fidici jednotce 4 1%
Béhem procesu mazani signalizuje, Ze byl kéd smazan 5 :D
,Certifikat“ s nizsi prioritou, nez je ta pripustna 5 :D
Kéd mimo synchronismus 6 | B4
Dlouhé blikani> CERVENA barva

Zablokovani neoriginalniho kédu 1|
Kdd s nizsi prioritou, nez je ta povolena 2 E
Krétké blikani> CERVENA barva

Zablokovani programovani ,,v blizkosti“ 1 [
Zablokovani ukladani do paméti pomoci ,certifikatu* 1|
Zablokovani paméti (zadani PIN) 2 | M
Dlouhé blikéni> ORANZOVA barva

(P¥i zapnuti, po nékolika zablikani zelené). Signalizuje pfitomnost dvousmérnych vysilact ‘ 1 :D
Krétké blikani> ORANZOVA barva

Signalizuje aktivaci programovani blok (pfi zapnuti) ‘ 2 |
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o . 4 N
10 PODROBNEJSi INFORMACE (Pfislusenstvi) J50 OPTICAL SENSOR
(max 15mA)
10.1 PRIDANI NEBO ODSTRANENI ZARIZENI STOP (-)
Do realizované automatizace Ize kdykoli pridat nebo z ni odstranit jednot- SIGNAL =%
liva zafizeni. Zejména na ,BlueBUS* a na vstup ,STOP* Ize pripojit riizné 12V (4)
typy zafizeni, jak je uvedeno v nasledujicich odstavcich. L ¢ )

Po pfidani nebo odebrani zafizeni je nutné provést znovu
uceni zafizeni, jak je popsano v kapitole ,,U¢eni dalSich
zarizeni“.

Pozor! Chcete-li pridat nebo odebrat rozsitujici kartu, je
nutné nejprve vypnout napajeni.

10.1.1BLUEBUS

BlueBUS je technologie, ktera umoZziuje provadeét pripojeni kompatibil-
nich zafizeni prostfednictvim pouhych dvou vodic, kterymi je pfenaseno
elektrické napdjeni i signaly komunikace. VSechna zafizeni jsou pripojena
paraleiné k samotnym 2 vodicdim BlueBUS a bez nutnosti dodrzeni ja-
kékoli polarity; kazdé zafizeni je rozeznano jednotlive, protoze béhem in-
stalace mu je pfifazena specificka adresa.

Ke sbérnici BlueBUS Ize pipojit napriklad: fotoburky, bezpeCnostni zarize-
ni, oviadaci tlacitka, signalizacni kontrolky apod. Ridici jednotka rozezna
po jednom vSechna pripojena zarizeni prostrednictvim patficného procesu
ueni a je schopna mimoradné bezpecné zaznamenat vSechny mozné
poruchy.

Z tohoto dlivodu bude tfeba pii kazdém pridani nebo odebrani zafizeni
pripojeného ke sbérnici BlueBUS provést v fidici jednotce proces ucen,
jak je uvedeno v kapitole,U€eni dalSich zarizeni“.

10.1.2VSTUP STOP

STOP je vstup, ktery zplisobuje okamzité zastaveni manévru po némz doj-

de ke kratké zméné sméru. K tomuto vstupu Ize pripojit zafizeni' s vystup-

em, ktery je tvoren kontaktem spinaciho typu ,NA®, kontaktem rozpinaciho
typu ,NC*, optickymi zafizenimi (,Opto sensor”) nebo zafizeni' s vystupem

s konstantnim odporem 8,2 kQ, jako napfiklad citlivé okraje.

Béhem faze nacitani fidici jednotka rozezna typ zafizeni pripojeného ke

vstupu STOP a poté béhem béZného pouziti automatizace vyda prikaz

Zastaveni, kdyZ zaznamena zménu vici naGitanému stavu.

Prostfednictvim pfislusnych opatfeni 1ze pfipojit ke vstupu STOP vice

zafizeni, a to také réizného druhu:

- Vice zafizeni se spinacim kontaktem lze vzajemné paralené propajit,
bez jakéhokoli omezeni mnozstvi.

- Vice zafizeni' s rozpinacim kontaktem Ize vzajemné propojit do série bez
jakéhokoli omezeni mnoZzstvi.

- Dveé zafizeni s vystupem, s konstantnim odporem 8,2 kQ, Ize pripajit pa-
ralelné; kdyZ se zde nachazi vice nez 2 zafizeni, musi byt vSechna pfip-
ojena ,do kaskady" s jedinym koncovym rezistorem s hodnotou 8,2 kQ.

- Je mozné pouzit kombinaci spinaciho a rozpinaciho kontaktu zapojenim
2 kontakt(l paraleing s upozornénim, Ze je tfeba zapajit do série k rozpin-
aciho kontaktu rezistor 8,2 kQ (to umoZiuje také pouZziti kombinace 3
zafizeni: spinaci kontakt, rozpinaci kontakt a rezistor 8,2 kQ).

- Pro pfipojeni optického zafizeni postupuijte podle schématu v ,Obrazek
50", Maximalni proud dodavany na linku 12 Vdc je 15 mA.
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10.1.3EXPANZNIi KARTY 1/0 (VOLITELNE PRiSLUSENSTVI)

Ridici jednotka je pripravend pro instalaci réiznych typd expanznich modulli
I/0, které zajisti, aby byly k dispozici dodate¢né vstupy a vystupy. Kazdy
dodatecny vstup/vystup je mozno personalizovat, jako by to byl fyzicky
vstup/vystup fidici jednotky.

Pokazdé kdyz se vlozi nebo vyjme expanzni karta, je nutné provést proces
»nacitani zafizeni“: v opatném pripadé zlistane pohyb motoru omezeny
na pouziti ,v pfttomnosti obsluhy”.

Pridani nebo odebrani expanznich karet je nutno vzdy
provadét s odpojenim elektrického napajeni (s vyjmutou
pojistkou F2 a pfipadnym bateriovym balikem).

ro pridani expanzni karty:

odpojte napajeni fidici jednotky

vyjméte pfislusny kryt (A)

vlozte expanzni kartu (B) na pfislusné misto pfipravené na elektro-
nické karté fidici jednotky.

pripojte napdjen k fidici jednotce

zopakuijte uCeni zafizeni, jak je popsano v kapitole ,Uéeni dalSich
zafizeni*.

or Odb2D

Pozor! U nékterych modelll je expanzni karta dodavana
z vyroby

& Pozor! Zkontrolujte spotrebu elektrické energie fidici je-
dnotky a expanzni karty. Neprekracujte maximalni povo-
leny vykon.

Pislusny manual k expanzni karté je dostupny on-line. Pomoci chytrého
telefonu nactéte QR kdd dané karty.
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Tabulka 31

EXPANZNi KARTY
Vyrobek Popis Vlastnosti vstupu Vlastnosti vystupu
IN 3 = &isty kontakt (COM — IN3) OUT8 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
MLAE44 4 input IN4 = é|sty kontakt (COM — IN4) OUT4 = Open Dra@n (max 10W = 24V - 0.4A)
4 output IN 5 = Cisty kontakt (COM — IN5) OUTS = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
IN 6 = Cisty kontakt (COM - IN6) OUT6 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)
MLAE22 2 input IN3= C|sty kontakt (COM - IN3) OUT3 = Qpep Drain (max jOW = 243V - 0.4A)
2 output IN 4 = &isty kontakt (COM — IN4) OUT4 = gisty kontakt s relé na vymeénu (230VAc — 5A)
2 input IN 3 = Cisty kontakt (COM - IN3 .
MLAE21  © oftput N 4= et oo ECOM N 43 OUT3 = Open Drain (max 10W = 24V - 0.4A)

10.1.4UCENI DALSICH ZARIZENi

Obvykle je operace uceni zafizeni pfipojenych ke sbérnici ,BlueBUS" a ke
vstupu ,STOP* provadéna béhem faze instalace; kdyz jsou vSak pridana
nebo odebrana néktera zafizeni, je mozné uceni provést znovu.

Ve 7\
@ (D || [eno o
=:¢|:= il @ Stop m
0 @ 12V OSE L ]
u @ Bluebus
t(D $
0 @ Aerial
LI
_ l
§ \ /
* ® &S556 &5 &/ARVE
{ = ))) Close ¥ ‘ Stop/Set || Open A
\_ J

Postupujte pfitom nasledovné:

1. stisknéte a souCasné podrzte stisknuta tlacitka [Open A] a
[Stop/Set]

2. uvolnéte tlacitka, kdyz LED kontrolky ,L1° a ,L2" zaCnou blikat
rychle (po priblizné 3 sekundach)

3. vyCkejte nékolik sekund, dokud fidici jednotka neukonci uceni
zarizeni

4, po ukonceni této faze musi kontrolka ,Stop* svitit, kontrolky ,L1°
a ,L2“ musi zhasnout a kontrolky ,L1...L8" se rozsviti na zakladé
stavu funkci ON-OFF, které predstavuiji.

Po pridani nebo odstranéni zafizeni je tfeba znovu pro-
vést finalni kontrolu automatizace podle pokynu uve-
denych v kapitole ,,Zavére¢na kontrola pred uvedenim do
provozu*.

10.1.5PRIPOJENi RADIOVEHO PRIJIMACE TYPU SM
(VOLITELNE PRISLUSENSTVI)
Ridici jednotka je vybavena prostorem ur&enym pro radiové prijimace s ko-
nektorem SM (volitelné pfisluSenstvi) patfici do rodiny OXI, OXIBD atd.,
které umoZznuii ovliadat fidici jednotku dalkové pomoci radiovych vysilacd.
Pred zahdjenim instalace pfiimace zakazte funkci vnitiniho radiového
ovladani (viz kapitola ,Programovani prvni urovné (ZAP-VYP)) a
odpojte elektrické napajeni fidici jednotky.

Pro instalaci prijimace:,Obrazek 54”.

1. odstrante predni kryt (A);

2, zasunte prijimac (B) do pfislusného otvoru na elektronické desce
centrdly;
restartujte centralu.

3.
4 N\

Pro dostupné prikazy a zpUsoby ukladani do paméti konzultujte instrukce
pro programovani integrovaného radiového pijimace (kapitola ,PROGRA-
MOVANI RADIOVEHO OVLADANI").
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10.1.6RELEOVE FOTOBUNKY S FUNKCi FOTOTEST

Ridici jednotka je vybavena funkci PHOTOTEST, ktera zvy$uje spolehlivost bezpednostnich zafizeni a umoztiuje dosahnout ,kategorii lI* podie normy EN
13849-1, pokud jde o celek fidici jednotky a bezpeCnostnich fotobunék.

& Pozor! Aby bylo mozné aktivovat funkci FOTOTEST, je nutné zménit nastaveni vystupu OGI (viz kapitola ,,Programovani
druhé urovné (nastavitelné parametry)“ a pagina 28).

Pri zahajeni kazdého manévru jsou prislusna bezpecnostni zafizeni kontrolovana a manévr se spusti, pouze pokud je vSe v poradku.
Pokud je vysledek testu negativni (fotobunka zaslepena sluncem, zkratované kabely apod.), bude identifikovana porucha a manévr nebude proveden.

Pfipojte fotobunky podle obrazku ,Obrazek 55“.
Deaktivujte rezim Standby (viz kapitola ,Programovani prvni urovné (ZAP.-VYP)").

Schéma zapojeni s reléovymi fotobunkami s funkci FOTOTEST

|| VSechny obrazky prisluSenstvi jsou zde uvedené pouze jako nazorny priklad.

® “
2252
e ®
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Pri pouziti 2 dvojic fotobunék, které se vzajemné rusi, je tfeba aktivovat ,,synchronizaci“ v souladu s popisem uvedenym v
navodu fotobunék.

V pripadé vymény, pfidani nebo odebrani nékterych automatizaénich zafrizeni je nutné provést postup uceni (viz kapitola ,,
Ruéni programovani uhli otevFeni a zavFeni vrat* a pagina 16).
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10.1.7RELEOVE FOTOBUNKY BEZ FUNKCE FOTOTEST

Ridici jednotka je vybavena specidlnim vstupem FOTO, ke kterému Ize pripojit kontakt NC reléovych fotobunék. Na rozdil od konfigurace s funkei
,FOTOTEST" se po pfikazu dany pohyb provede bez kontroly platnosti signalu pochézsjiciho z fotobunék, ale je zachovana reaktivita na vymeénu stavu
externich fotobunék.

& Pozor! Abyste mohli funkci FOTOTEST odstranit, je nutné zménit programovani vystupu OGl (viz kapitola ,,Programovani
druhé urovné (nastavitelné parametry)“ a pagina 28).

Pripojte fotobunky podle obrézku ,Obrazek 56,
Deaktivujte rezim Standby (viz kapitola ,Programovani prvni urovné (ZAP.-VYP)").

Schéma zapojeni s reléovymi fotoburikami bez funkce FOTOTEST

|| VSechny obrazky prislusenstvi jsou zde uvedené pouze jako nazorny pfiklad.
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10.1.8ELEKTRICKY ZAMEK

Vystup OGl je z vyroby nastaven jako aktivni pro funkci OGI (Kontrolka ote-
vfené brany = Open Gate Indicator), ale je mozné jej naprogramovat pro
ovladani elektrického zamku (viz kapitola ,Programovani druhé urovné
(nastavitelné parametry)" na strané 28).

Pri zahajeni manévru otevirani je vystup aktivovan na dobu 2 sekund; pri
manévru zavirani neni aktivovan a proto je tfeba elekiricky zamek znovu
aktivovat mechanicky.

Vystup nesmi ovladat pfimo elektricky zamek, ale pouze zatizeni 24 V =
10 W.

Viystup musi byt propojen s relé, a to zplisobem uvedenym na obrézku.

4 N
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Za UCelem instalace a zapojeni akumulatoru:

1. Povolte Sroub (A)

2. Miré potahnéte viko (B) smérem ven a otocte jim smérem doll
("Obrazek 58"

4 ™\

(. /

3. pripojte prislusny kabel ke konektoru vyrovnavaci baterie ("Obraz-
ek 59")

A Elektricky zamek
B Pomocnérelg 24 V =
C Napédjeni elektrického zamku

10.2 ZAPOJENI A INSTALACE NOUZOVEHO NAPAJENI

& Elektrické zapojeni baterie k Fidici jednotce musi byt pro-
vedeno az po ukonéeni vSech fazi instalace a programo-
vani, protoze akumulator predstavuje zdroj nouzového
elektrického napajeni.

Tento produkt mdze byt vybaven systémem nouzového napdjeni, ktery
zajiStuje provoz i pfi vypadku elektrické sit€. Nouzové napdjeni probiha
prostrednictvim baterii, které musi byt udrzovany v nabitém stavu. Funkce
nabijeni baterif je jednou z hlavnich funkci tohoto produktu; rezim Standby
se aktivuje pouze po dokonceni funkce nabijeni baterii.

Ovérfte v navodu k pouziti systému nouzového napajeni maximalni dobu
potfebnou k Uplnému nabiti baterit.

& UPOZORNENI

Pouzijte zalozni baterii uréenou pro provoz se stan-
dby centralami (PSS124). Pokud je vSak pouzita baterie
PS124, je pro spravnou funkci nutné deaktivovat rezim
Standby.
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4, pripojte pfislusny konektor (C) na konektor vychazejici k prostoru
motoru ("Obrazek 60")




5. Vlozte zalozni akumulator (D) do ulozeni vytvoreného v skiini moto-
ru ("Obrazek 61").

~

v

Pozor! Instalace zalozni baterie je doporucena a uzite¢na
v pripadé, ze chcete aktivovat rezim Standby.

& Pozor! Pokud pouzivate zalozni baterii, pohotovostni fun-
kce ,VSe“ nesmi byt pouzita.

10.3 PRIPOJENi PROGRAMOVACI JEDNOTKY OVIEW

Na Fidici jednotce se nachdzi konektor BusT4, ke kterému Ize pfipojit
prostrednictvim rozhrani IBTAN programovaci jednotku ,Oview®, kterd
umoziuje kompletni a rychlou spravu faze instalace, udrzby a diagnostiky
celé automatizace.

Pro pristup ke konektoru je tfeba postupovat zplisobem zndzornénym na
obrazku a pripojit konektor do pfislusného ulozeni.

G J

Programovaci jednotka Oview mize byt pfipojena k vice fidicim jednotkam
soucasné (az do 16 bez mimoradnych opatreni) a mlze zlstat pripojena k
fidici jednotce také béhem bézné Cinnosti automatizace. V tomto pfipadé
mUiZze byt pouzita pro odesilani prikazd pfimo do fidici jednotky s pouzitim
specifické nabidky ,uZivatel“.

10.4 PRIPOJENI DALSICH ZARIZENi

V pfipadé potfeby napdjeni externich zafizeni, napfiklad bezdotykového
spinace reagujiciho na priblizeni pro prikazy s transpondérem nebo pro
osveétleni volice s klicem , je mozné pouZzit napajeni v souladu s obrazkem.
Pri vypoctu spotreby v rezimu Standby nebyla zohlednéna spotfeba ener-
gie prisluSenstvi. Spotrebu tohoto prisluSenstvi zkontrolujte v prislusnych
pokynech.

Napéjeci napéti je 24V = -30% + +50% s maximalnim dostupnym prou-
dem 100mA.

POZOR: v rezimu Standby se napéjeni snizi na 21V = +/-10% s do-
stupnym vykonem 2W.

/ @ N
-0 @ Flash E
+—o D || | &
=-—/0 QD oGl E
+—o || [& R
i] qD Photo
24V () "D r
1D 2w
GND* 0 @ GND
0 @ Stop
0 @ 12V OSE L
o @ Bluebus
JO) I —
0 @ Aerial
1D K-
- J

Pozor! Vyssi zatéze (max. 10W - 24V) musi byt pfipojeny
k vystupu Flash nebo OGI po jeho piekonfiguraci funkci
Vzdy zapnuto (viz odstavec Konfigurace vystupl Fidici
jednotky). V pripadé potreby deaktivujte funkci Standby.
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11 PROGRAMOVATELNE FUNKCNi PARAMETRY

Na nasleduijicich stranach jsou vyjmenované vSechny parametry a funkce Fidici jednotky s pfislusnymi referencnimi hodnotami. Viyjimkou je nékolik para-
metr(, které slouzi pouze ke ¢teni. Vétsinu dostupnych parametrd Ize zménit prostrednictvim vSech kompatibilnich rozhrani Nice.

& POZOR: Nice si vyhrazuje pravo zménit referencni hodnoty a funkce bez jakéhokoliv predchoziho upozornéni.

11.1 LEGENDA K SYMBOLUM

V této legende jsou uvedené a popsané symboly pouzité na nasleduijicich strandch.
® = Automaticky proces

£7 = Manuélni proces

= Parametr multikarty

= Nastaveni lehkych vrat

* = Nastaveni t&zkych vrat

X = Parametr pouze pro ¢teni - (Parametr nelze zménit)

11.2 OBECNE PARAMETRY

Tento parametr umoZriuje pifadit automatizaci jiny ndzev oproti tomu plivodnimu pro usnadnént jeji identifikace (napf ,severni brana‘). Je mozné pouzit
ndzev 0 maximalné 24 znacich véetné mezer.

Skupina je Cislo, které musi byt povinné pfifazeno kazdému pohonu, pfijimadi nebo jinému zafizeni, které Ize potencialné pripojit do sité BusT4, pro

se stejnym Cislem celku.

Adresa je Cislo, které musi byt povinné pfifazeno kazdému pohonu, pfijimaci nebo jinému zafizeni, které Ize potencialné pfipojit do sité BusT4, pro jeho
odliSeni od ostatnich zafizeni pritomnych v daném celku. Je tedy nezbytné, aby jednotliva zafizeni v jednom celku méla kazdé jinou adresu.

Funkce umozriuije pfifadit zafizeni, které ma byt ovliadano (napfiklad pohon nebo jiné zafizeni, které Ize potencialné pfipojit do sité BusT4), Cislo umoziuijici
tomuto zafizeni prislusnost k urcité ,oviadaci skupiné®.

Soucasti stejné skupiny miiZe byt vice zafizeni patficich i do jinych systéma. Lze vytvorit az 14 skupin zafizeni, piicem? jedno zafizeni mlize byt zafazeno
do 4 rliznych skupin.

- Ize oviddat soudasné rlizna zarizeni zafazend do urcité skupiny, i kdyz néktera z nich patii do jinych systéma:

- Ize vyuZit jediny prijimac nainstalovany do jednoho ze zafizeni zafazenych do dané skupiny pro oviadani vSech zafizeni, ktera patii do této skupiny.

Funkce umoznuje zobrazit verzi firmwaru nachazejiciho se v zafizeni.

Funkce umoziuje zobrazit verzi hardwaru nachazejiciho se v zafizeni.

Funkce umoznuje zobrazit sériové Cislo, které jednoznacné identifikuje dané zafizeni. Toto Cislo se pro kazdé zafizeni lisi, i kdyz se jedna o stejny model.
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11.3 PARAMETRY INSTALACE

Vyhledani Bluebus (0x0A)

Tato funkce umoziuje spustit proces uceni zafizeni pfipojenych ke vstupu Bluebus a ke vstupu STOP. Pouziva se i pro identifikace sméru otaceni motoru
(viz kapitola Smér otaceni motoru) a pro pfifazeni pfipojenych expanznich karet.

Programovani két

& Po jakékoli zméné nasledujicich parametri je nutné spustit automatické vyhledavani sil (viz odstavec ,,Automatické vyhle-
dani sil”).

- Cestovni rychlost (30 -9 100 (%), vychozi = 50 (%))
Umoznuje definovat rychlost, ktera se ma pouzit béhem procesu programovani két.

- Otevreni £3 (0 -4 65535, vychozi = 65535)
Umoznuje naprogramovat pozadovanou maximalni miru otevreni

- Zpomaleni otevirani £7 (0 -9 65535, vychozi = 65535)
Umoznuje naprogramovat rychlost zpomaleni pfi otevirani: pfi priblizeni se k této hodnoté automatika zatne zpomalovat pfed dosazenim maximalni
polohy otevreni.

- Casteéné otevieni £1(0 -9 65535, vychozl = 65535)
Umozriuje naprogramovat poZzadovanou maximalni polohu otevrent.

- Zpomaleni pfi zavirani £3 (0 - 65535, vychozi = 65535)
Umoznuje naprogramovat zpomaleni pfi zavirani: pfi dosazeni této hodnoty automatika zacne zpomalovat pfed dosazenim maximalni polohy zavreni.

- Zavieni £1(0 - 65535, vychozi hodnota = 65535)
Umozriuje naprogramovat maximalni thel zavfeni, ktery musi byt nutné v dosahu zemé.

- Vyska vylouceni £ (0 -9 65535, vychozi hodnota = 50)
Umoznuje naprogramovat vysku, do které automatika ignoruije jakekoli zjisténi prekazek.

- Vyska vylouéeni foto £ (0 -9 65535, vychozi = 0)
UmozZzriuje naprogramovat vySku, do které automatika ignoruje jakykoli zasah fotobunék.

- Otevreni pfi vybiti (O -4 200, vychozi = 0)
Umoznuje naprogramovat prostor (rozumi se jako draha po vodici liSté) pro obraceni sméru pfi zavirani po dosazeni vysky otevfeni. Tim se uvolni me-

chanicky tlak vyvijeny na automatiku.
- Vylozeni zavira (0 -9 200, vychozi hodnota: SPIDER800 - SPIDER800W = 25, SPIDER1200BLW = 75)

Umoznuje naprogramovat prostor (rozumény jako zdvih na voditku) pro obraceni sméru pohybu pfi otevirani po dosazeni maximalni polohy zavieni. Tim
se uvolni mechanicky tlak vyvijeny na automatiku.
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Mazani udaj (0x0C)

& Procesy mazani popsané nize nelze zrusit.
Tato funkce umozriuje mazat konfiguraci fidici jednotky a dat v ni ulozenych, pficemz si Ize zvolit z nésleduijicich dostupnych moznosti:

- Bez mazani
Nedojde k zadnému mazani;

- Zarizeni Bluebus
Smaze konfiguraci zafizeni Bluebus, vstupu STOP a expanznich karet, které byly nacteny dfive;

- Koty
Smaze vSechny ulozené koty;

- Hodnoty funkci
Smaze vSechny hodnoty a nastaveni funkci fidici jednotky a vrati je do tovarniho nastavent;

- Mapovani

Umoznuje vymazat hodnoty sily absorbované motorem, které jsou uloZzeny béhem provadéni manévrd. Po spusténi tohoto vymazani je nutné spustit
postup automatického vyhledavani sil;

- Smazat vSe

Umozni smazat vSechny Udaje v paméti fidici jednotky (vréti je do tovarniho nastaveni) kromé vyhrazenych parametrd: celek, adresa, verze hardwaru,
verze softwaru, sériové ¢islo.

11.4 ZAKLADNi PARAMETRY

Automatické zavirani (ON --» OFF, default = OFF) (0x80)

Funkce umoziiuje aktivovat v fidic jednotce automatické zavirani po dokondéeni pohybu Uplného otevieni.

Funkce ON = pohyb automatického zavirani je zahajen po uplynuti doby Cekani naprogramované ve funkci ,doba pauzy“.
Funkce OFF = chod fidici jednotky je ,poloautomaticky*.

Doba pauzy (0 - 240(s), default = 30 s) (0x81)

Tento parametr definuje pozadovanou dobu ¢ekani, kterd musi uplynout mezi ukon&enim pohybu otvirani a zahajenim pohybu zavirani.

& POZOR = Tento parametr se pouziva pouze tehdy, pokud je funkce ,,automatické zavirani“ ON.

Zavreni po zasahu fotobunky (0x86)

- Aktivni (ON -9 OFF, default = OFF)

Tato funkce umoZiuje udrzet automatizaci v poloze otevieni pouze po dobu nezbytné nutnou pro prijezd vozidel nebo priichod osob. Po uplynuti této
doby se automaticky aktivuje pohyb zavirani, ktery je zahdjen teprve po uplynuti doby naprogramované ve funkci ,doba pauzy* (funkce vyuziva foto-
bunky pro identifikaci prdjezdu vozidel / prlichodu osob a pro zahdjeni pohybu zavirani).

Funkce ON = aktivuje funkci ,Zavirani po zasahu fotoburiky”.
Funkce OFF = funkce je deaktivovana.

POZOR = Funkce ,zavirani po zasahu fotobunky* je automaticky zakazana, pokud je béhem probihajiciho pohybu vyslan
pfikaz Stop, ktery zastavi dany pohyb.

- Rezimy (OTEVRIT CELE -4 OTEVRIT DO UVOLNENI, default = OTEVRIT DO UVOLNENI)
Tento parametr je nastaven z vyroby na rezim ,,oteviit do uvolnéni®. Tato funkce ma 2 funkeni rezimy:

- otevrit celé = pokud béhem pohybu zavirani zasahnou bezpecnostni zafizeni (fotoburky), automatizace zahaji pohyb kompletniho otevieni.
Po uplynuti ,doby pauzy” automatizace spusti automaticky pohyb zavirani.

- otevrit do uvolnéni = pokud béhem pohybu zavirani zasahnou bezpecnostni zafizeni (fotoburiky), automatizace zahaji pohyb otevieni, ktery
pokraCuje az do uvolnéni fotobunék. V tomto okamziku se pohyb zastavi a po uplynuti naprogramované ,doby pauzy” automatizace spusti
automaticky pohyb zavirani. Poznamka - Pokud neni ,automatické zavirani“ aktivni, fidici jednotka prejde do rezimu ,oteviit celé”.

- Doba pauzy (0 - 250(s), default = 5 s)

Tato funkce umoZziuje naprogramovat v fidici jednotce pozadovanou dobu pauzy, ktera musi nastat mezi ukoncenim pohybu otvirani (nebo uvolnénim
fotobunék) a zahdjenim pohybu zavirani.
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Vzdy zavrit (0x87)

- Aktivni (ON --» OFF, default = OFF)

Tato funkce umozriuje automatizaci provést nezavisle zavieni brany po vypadku elektrické energie. Funkce se aktivuje pouze v pfipadé vypadku elekiri-
cké energie.

Funkce ON = po obnoveni elektrického napajeni dojde k zavieni brany.
Funkce OFF = po obnoveni elektrického napéjeni automatizace z(stane ne¢inna.

POZOR = Kdy: je funkce aktivni, pohyb zavirani je z bezpeénostnich diivodt signalizovan pfedchozim blikanim, jehoz délka
je naprogramovana ve funkci ,doba pauzy“ (viz nize).

- Rezimy (VZDY ZAVRIT -3 ULOZIT AUTOMATICKE ZAVIRANI, default = VZDY ZAVRIT)
Funkce ma 2 funkéni rezimy:

- vzdy zaviit = po vypadku elektrické energie, pfi obnoveni proudu a po uplynuti doby uvedené v parametru ,doba pauzy” automatizace pro-
vede automatickeé zavieni

- ulozit zavreni = aktivaci tohoto rezimu, po vypadku elektrické energie, Ize pfi obnoveni proudu ziskat dva vysledky:
- provedeni automatického zavieni s dodrzenim doby naprogramované ve funkci ,doba signalizace pred rozjezdem®, pokud v okamziku
vypadku elektrické energie probihal odpocet vyse uvedené doby;
- provedeni pohybu zavirani, pokud v okamziku vypadku elektrické energie probihalo automatické zavirani a pohyb nebyl dokoncen.

Poznamka - Pokud pred vypadkem elektrického proudu bylo automatické zavirani zruSeno (napfiklad odeslanim pfikazu Stop), po obnoveni elektrického
proudu pohyb nebude dokoncen.

- Doba pauzy (0 -9 20(s), default =5 s)

Tento parametr umoziuje naprogramovat v fidici jednotce pozadovanou dobu pauzy, ktera musi uplynout mezi znovuspusténim z divodu vypadku
elektrické energie a zahdjenim pohybu zavirani. Tento parametr je zohlednén pouze tehdy, pokud je rezim ,AKTIVNi“ nastaveny na ON.

Rizeni sily (0x47)

- Sila otevieni (10 --» 100 (%), vychozi nastaveni %) = 95% - © = 60%)
Funkce umoznuije upravit silu, kterou mize motor pouzit béhem pohybu otvirani.

S nastavenim ,tézka brana“ = tovarni nastaveni je 95%
S nastavenim ,lehka brana“ = tovarni nastaveni je 60%

- Sila zpomaleni otevirani (10 - 100 (%), vychozi hodnota () = 70% - ' = 40%)
Funkce umoZziiuje upravit silu, kterou mlze motor pouZit béhem faze zpomalovéani pohybu otvirdni.

S nastavenim ,,tézka brana“ = tovarni nastaveni je 70%
S nastavenim ,,lehka brana“ = tovarni nastaveni je 40%

- Sila zavirani (10 - 100 (%), vychozi hodnota (%1 = 95% - © = 60%)
Funkce umoziuije upravit silu, kterou miize motor pouzit béhem pohybu zavirani

S nastavenim ,tézka brana“ = tovarni nastaveni je 80%
S nastavenim ,lehka brana“ = tovarni nastaveni je 60%

- Sila zpomaleni uzavieni (10 ---% 100 (%), vychozi hodnota (%) = 60% - = 40%)
Funkce umoZziiuje upravit silu, kterou mlze motor pouZit béhem faze zpomalovéani pohybu zaviran

S nastavenim ,,tézka brana“ = tovarni nastaveni je 60%
S nastavenim ,,lehka brana“ = tovarni nastaveni je 40%

- Uroven ruéni S|Iy (O -9 600, vychozi hodnota vari, 2 x £)
Tato funkce umozZfiuje nastavit parametry sily, kterou musi motor pouzit v ramci ,AMP vyjimky“ béhem faze pfiblizovani k zemi.

[Karta 1] - Sila pouZita béhem faze priblizeni vrat k zemi (0 =% 100 %)
[Karta 2] - Maximalni doba zasahu béhem féaze priblizeni vrat k zemi (O -3 600ms).
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- Doba pusobeni sily (10 -3 500, vychozi hodnota variabini, 4 x £)
Tato funkce nastavuje dobu plisobenti, kdyz je prekrocena nastavena Uroven sily v rliznych fézich pohybu.

[Karta 1] - Maximaini doba zésahu béhem manévru otevirani (vychozi hodnota /1 = 150ms - © = 150ms)
[Karta 2] - Maximalni doba zasahu béhem faze zpomaleni otevirani (vychozi hodnota /1 = 100ms - © = 100ms)
[Karta 3] - Maximalni doba zasahu béhem manévru uzavieni (vychozi hodnota (% = 150ms - = 150ms)
[Karta 4] - Maximalni doba zésahu béhem faze zpomaleni zavirani (vychozi nastaveni () 100ms - & = 100ms).

Rizeni citlivosti (0x38)

- Detekce prekazky (ZAP - VYP, vychozi nastaveni = ZAP)
Tato funkce umoziuje vyrazné zvysit Uroven citlivosti, s jakou centrala detekuje pritomnost pfekdzky (poryv vétru, vozidlo, osoba atd.).

Funkce ON = vyrazné zvySuije citlivost centraly pfi detekci prekazky. 3
Funkce OFF = vyrazné snizuje citlivost centraly pfi detekci pfekazky. (Detekce prekazky je fizena pouze parametry nastavenymi ve funkci ,Rizeni sily*)

v

& Pozor! Nasledujici parametry maji Gi€inek pouze v pripadé, Ze je funkce ,,detekce prekazky“ aktivni (zapnuta)

- Citlivost otevreni (10 - 100 (%), vychozi hodnota (%) = 70% - © = 80%)
Tato funkce nastavuie silu, s jakou fidici jednotka reaguje na detekci prekazky béhem manévru otevirani.

- Citlivost zpomaleni otevirani (10 ---» 100(%), vychozi hodnota [ = 80% - = = 80%)
Tato funkce nastavuie silu, s jakou Fidici jednotka reaguje na detekci prekazky béhem faze zpomaleni otevirani.

- Citlivost zavirani (10 --» 100(%), vychozi hodnota iy = 70% - & = 85%)
Tato funkce nastavuie silu, s jakou Ffidici jednotka reaguje na detekci prekazky béhem manévru zavirani.

- Citlivost zpomaleni pfi zavirani (10 -9 100(%), vychozi hodnota (%) = 80% - © = 90%)
Funkce nastavuie silu, s jakou fidici jednotka reaguje na detekci prekazky béhem faze zpomaleni manévru zavirani.

- Doba zasahu citlivosti (10 ---% 500 (ms), vychozi hodnota = variabilni, 4 x

Funkce nastavuje dobu zasahu, kdyZ je prekrocena nastavena troven sily v riiznych fazich pohybu

[Karta 1] - Maximélni doba zasahu béhem manévru otevirani (vychozi hodnota (% = 150ms - 1 = 150ms)
[Karta 2] - Maximalni doba zésahu béhem faze zpomaleni otevirani (vychozi hodnota *) = 100ms - & = 50ms)
[Karta 3] - Maximélni doba zasahu béhem manévru uzavieni (vychozi hodnota [ = 150ms - © = 150ms)
[Karta 4] - Maximalni doba zésahu béhem faze zpomaleni zavirani (vychozi hodnota (% = 100ms - & = 50ms).

Rizeni rychlosti (0x40)

Po jakékoli zméné nasledujicich parametrt je nutné spustit automatické vyhledavani sil (viz odstavec ,,Automatické vyhle-
dani sil”).

- Rychlost otevirani (25 --% 100 (%), vychozi hodnota (%) = 72% - 1 =72%)

Funkce umozriuje naprogramovat rychlost, kterou motor pouziva béhem pohybu otvirani.

- Rychlost zpomaleni otevirani (25 --» 100 (%), vychozi hodnota (= 30% - = 30%)
Funkce umoznuje naprogramovat rychlost, kterou motor pouziva béhem faze zpomalovani pohybu otvirani.

- Rychlost zavirani (25 -9 100 (%), vychozi hodnota [ = 72% - & = 72%)
Funkce umoznuje naprogramovat rychlost, kterou motor musi mit béhem pohybu zavirani.

- Rychlost zpomaleni uzavreni (25 - 100 (%), vychozi hodnota (%) = 30% - 1 = 30%)
Funkce umozriuje naprogramovat rychlost, kterou motor pouziva béhem faze zpomalovani pohybu zavirani.
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Rozjezd (0x8F)

& Po jakékoli zméné provedené v tomto menu musi centrala spustit proceduru automatického vyhledavani sil (viz odstavec
sJAutomatické vyhledani sil“).

- Aktivni (ON -9 OFF, default = OFF)
Tato funkce je uzitecna v pritomnost vysokého statického treni (napfiklad snih nebo led blokujici automatizaci), protoze umoznuje zvySit okamzitou
rychlost (viz doba rozjezdu) a silu pouzitou hned na zacatku rozjezdu

Funkce ON = hodnoty pfifazené funkcim tykajicim se sily a rychlosti motoru se (pro danou chvili) zvysi a daji motoru vétsi vykon béhem pocatecni faze
daného pohybu
Funkce OFF = bé&zny provoz

- Doba rozjezdu (1 -9 10 (s), default = 3s)
Funkce umozriuje naprogramovat dobu trvani pocatecniho rozjezdu motoru

& POZOR! Funkce ma ucinek pouze tehdy, pokud je funkce ,rozjezd“ nastavena na ON.

Signalizace pred rozjezdem (0x93)

- Aktivni (ON -9 OFF, default = OFF)
Funkce umozriuje vygenerovat signalizaci pfed zahajenim jakéhokoliv pohybu, ktera pfedem upozorni na nebezpecnou situaci. Lze naprogramovat dobu
signalizace pro kazdy smér chodu kfidla

Funkce ON = aktivuje dobu blikani mezi rozsvicenim majéku a zahdjenim pohybu otvirani ¢i zavirani
Funkce OFF = majak se rozsviti spolu se zahadjenim pohybu

- Doba otvirani (1 - 10 (s), default = 3s)

Funkce umozniuje naprogramovat dobu blikani, které signalizuje bezprostfedni zahajeni pohybu otvirani; je pfidruzena k funkci ,signalizace pred rozjez-
dem*.

- Doba zavirani (1 - 10 (s), default = 3s)

Funkce umoznuje naprogramovat dobu blikani, které signalizuje bezprostredni zahajeni pohybu zavirani; je pfidruzena k funkci ,signalizace pred rozjez-
dem*.

Pohotovostni rezim (0x8B)

- Aktivni (ON -9 OFF, default = OFF)
Funkce umoZnuje maximalné snizit spotfebu elektrické energie tim, Ze po uplynuti ,doby pauzy” po kazdém pohybu se vystupy, vnitini periferie a stavové
kontrolky vypnou.

Funkce ON = Aktivuje pohotovostni rezim podle profilu zvoleného v ,Rezimech*. Tato funkce je obzviasté uzitetna v pfipadé provozu na baterie
Funkce OFF = bézny provoz automatizace

- Rezimy (bezpecnostni rezim -4 Bluebus -9 v3e, vSe kromé WiFi, default = bezpecnostni rezim)
Pohotovostni funkce ma 4 funkeni rezimy:

- bezpeénostni rezim - Ridici jednotka vypne vysilace fotobunék Bluebus a vechny kontrolky, kromé kontrolky Bluebus, kterd bude blikat
pomaleji.

- bluebus - Ridici jednotka vypne vystup Bluebus (zafizeni) a véechny kontrolky, kromé kontrolky Bluebus, ktera bude blikat pomaleji.

- v8e - Ridici jednotka vypne: wstup Bluebus (zafizeni), wstupy z fidici jednotky (a z pfipadnych expanznich modult), napéti na prislugenstvi
12V, modul WiFi (pokud je k dispozici) a vSechny kontrolky, kromé kontrolky Bluebus, ktera bude blikat pomaleji.

- vée kromé WiFi - Ridici jednotka vypne: wstup Bluebus (zafizeni), wstupy z fidici jednotky (a z pfipadnych expanznich moduld), napéti na
prisluSenstvi 12V a vSechny kontrolky, kromé kontrolky Bluebus, ktera bude blikat pomaleji. V tomto rezimu nedojde k vypnuti integro-
vaného modulu WiFi!.

POZOR! Jakmile ridici jednotka dostane jakykoliv pfikaz k pohybu, obnovi bézny provoz. Pokud je aktivni funkce ON, po
ukoncéeni daného pohybu fidici jednotka znovu aktivuje pohotovostni rezim.

- Doba pauzy (5 - 250 (s), default = 60s)
Funkce umoznuje naprogramovat dobu, kterd musi uplynout mezi ukoncenim provadéni uréitého pohybu a zahdjenim ,pohotovostniho rezimu®.
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Funkce umoznuje zakazat pohyb automatického systému.

Funkce ON = nebude proveden zadny vyslany pfikaz, kromé prikazu ,Krokovy rezim vysoké priority“, ,Odblokovani®, ,Odblokovani a Zavfeni“ a
,Odblokovani a otevieni“.
Funkce OFF = bézny provoz

Funkce umoznuje deaktivovat fungovani tlacitek na fidici jednotce. Tato funkce je obzviasté uzite¢na v pfitomnosti déti

Funkce ON = fidici jednotka zakaze jakykoliv pfikaz provedeny pomoci tlacitek fidici jednotky
Funkce OFF = b&Zny provoz

Funkce umoziiuje zakazat fungovani vnitfniho radiového oviadani. tato funkce je obzviasté uziteGna v pfipadé pourziti externiho piijimace s kontaktem
SM (volitelné prislusenstvi) spadajiciho do skupiny OXI, OXIBD atd.

Funkce ON = deaktivuje fungovani vnitfniho pfijimace
Funkce OFF = bé&zny provoz (aktivované integrované radiové oviadani)

Tato funkce umoziuje spravovat funkci ochrany proti vioupani po uplném uzavieni.

Funkce ON = po dosazeni zaviené polohy Fidici jednotka aktivuje rezim ,ochrany proti vioupani®, ktery ztézuje pfipadné pokusy o ru¢ni otevfeni auto-
matiky. Jakmile je zaznamenan pohyb voziku ve sméru otevirani, motor automaticky vrati automatiku do naprogramované zavfené polohy.
Funkce VYPNUTO = normalni provoz (reZim proti vioupani deaktivovan)

Tato funkce umoZnuje naprogramovat dobu docasné kratké zmény sméru, kterou fidici jednotka provede jako bezpeénostni manévr nasledné po zjisténi
prekazky nebo pfi vyslani pfikazu ,Stop*.

Tato funkce umoZziuje definovat maximalni dobu k dispozici pro kazdy pohyb. Po uplynuti této doby fidici jednotka provede automaticky pfikaz STOP,
¢imz zablokuje probihajici pohyb. Tato funkce je obzviasté uziteCna pro zachovani integrity elektromotoru.

Tento parametr umoziuje naprogramovat v fidici jednotce pozadovanou dobu, ktera musi uplynout mezi ukoncenim pohybu zavirani a zahajenim
pohybu otvirani.

Tento parametr umoZiuje naprogramovat v fidici jednotce poZadovanou dobu, ktera musi uplynout mezi ukon&enim pohybu zavirani a zahajenim
pohybu otevreni, kdyZ dojde k odpojeni prisavky.

Tento parametr umoznuje naprogramovat pozadovanou dobu, po kterou zlstane vecerni osvétleni rozsvicené po ukoncéeni kazdého pohybu nebo nés-
ledné po prikazu ,Vecerni osvétleni - Casovac”
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12 DOSTUPNE PRIKAZY

N
<
N

V nasledujicich tabulkéach jsou uvedené viechny dostupné piikazy, které dokaze fidici jednotka rozpoznat.
Tyto prikazy se déli na ZAKLADNI a ROZSIRENE piikazy a mdze je vyuzivat jakykoliv zdroj (radiové oviadani, kabelové vstupy na svorkovnici, kompa-

tibilni rozhrani Nice...)

12.1 ZAKLADNI PRIKAZY
Pfikazy pouzité pfi bézné instalaci

Konfigurace prikazu

Tabulka 32

POPIS ZAKLADNICH PRIKAZU

Popis

Otevreni Jedna se o zékladni pfikaz pro provedeni pohybu otvirani.
Zavrieni Jedna se o zékladni pfikaz pro provedeni pohybu zavirani.
Zastaveni Jedna se o zakladni pfikaz pro preruseni pohybu automatizace.

Casteéné otevieni 1

Ridici jednotka necha aplikaci provést pohyb otvirani az do dosazeni kéty naprogramované ve funkci ,Castecné otevieni 1.

Krokovy rezim

Ridici jednotka nechd aplikaci provést nasledny pohyb po tom, ktery byl proveden predtim (nebo jesté probihd), podie
poradi pohyb( definovanych v naprogramované sekvenci piikazd.

12 2 RozéiﬁENE PF'H’KAZY

Konfigurace prikazu

Tabulka 33

POPIS ROZSIRENYCH PRIKAZU

Popis

Krokovy rezim vysoké
priority

Ridici jednotka necha aplikaci provést nasledny pohyb po tom, ktery byl proveden predtim (nebo jesté probihd), s ohledem
na poradi pohyb(l definovanych v naprogramované sekvenci.
DaleZité = Tento piikaz se provede, i kdy? je v fidici jednotce nastaven piikaz ,zablokovani*.

Domovni rezim
(Krokovy domovni rezim)

Ridici jednotka necha aplikaci provést sekvenci ,zaviit- stop - oteviit - oteviit*, aZ do dosazeni kéty maximélniho otevien.
Prikaz k zavfeni miiZe byt proveden pouze po dosazeni kdty maximalnino otevient.

Casteéné otevieni 2

Ridici jednotka nech4 aplikaci provést pohyb otvirani az do dosazeni kéty naprogramované ve funkci ,&astedné otevieni 2“.

Casteéné otevieni 3

Ridici jednotka nechd aplikaci provést pohyb otvirani aZ do dosaZeni kéty naprogramované ve funkci ,&astedné otevieni 3¢,

Zablokovani

Ridici jednotka se zablokuje a neprovede Z4dny prikaz, kromé pitkazu ,Krokovy rezim vysoké priority“, ,Odblokovani®,
,Odblokovani a zavieni“ a ,Odblokovani a otevieni”.

Otevreni a Zablokovani

Ridici jednotka nechd aplikaci provést pohyb otvirani aZ do dosaZeni kéty naprogramované jako ,otvirani“ a pak zablokuje
automatizaci.

Zavreni a zablokovani

Ridici jednotka nech4 aplikaci provést pohyb zavirani a2 do dosazeni kéty naprogramované jako ,zavirani“ a pak zablokuje
automatizaci.

Odblokovani

Ridici jednotka se odblokuje a obnovi svoji béznou &innost (je mozno provést vdechny vyslané pikazy).

Odblokovani a otevieni

Odblokuje automatizaci a provede pohyb otevieni.

Odblokovani a zavreni

Odblokuje automatizaci a provadi pohyb zavien.

Vecerni osvétleni ON/ OFF

Tento prikaz umozZnuje obrétit stav rozsviceni a zhasnuti vecerniho osvétleni na fidici jednotce.
Vecerni osvétleni mlze zlistat aktivni po dobu maximainé 240 sekund (4 minuty) a poté dojde k jeho automatickému
zhasnuti.

Vecerni osvétleni - Casovac

Tento piikaz umoZnuje aktivovat dobu vecerniho osvétleni na fidici jednotce.
Dobu rozsviceni Ize upravit az na 240 sekund (4 minuty).

Aktivace automatického
otvirani

Pomoci tohoto prikazu je mozno aktivovat funkci fotobunék oviddani bluebus a vstupl nakonfigurovanych v rezimu ,Otvirdni
v domovnim rezimu“. Pfiklad: jakmile se fotobunky aktivuji, fidici jednotka vySle na automatizaci pfikaz k pohybu otvirani.

Deaktivace automatického
otvirani

Tento piikaz umoZnuje deaktivovat vySe popsany rezim ,aktivace automatického otvirani“.
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13 KONFIGURACE PRIKAZU

13.1 STANDARDNi KONFIGURACE
Tato sekce popisuje skupinu dostupnych konfiguraci tykajicich se vstupll na fidici jednotce (vGetné pripadnych expanznich karet).

Dilezité! Pro spravné fungovani fidici jednotky je nezbytné pfifadit vstupdm poZadovany pfikaz a nasledné pozadovany

funkéni rezim.

& POZOR! Chovani prikazu se fidi rezimy dle seznamu ,funkéni rezimy“. Vychozi konfigurace je vyznacena tucné.

PRIKAZ

POPIS

Tabulka 34

FUNKCGNi REZIMY PRIKAZU

FUNKCNI REZIMY
(vychozi hodnota vyznacena tuéné)

Zadny prikaz

Neprovadi zadny pfikaz (je uziteCny pro zakazani interakce urcitého
vstupu na svorkovnici)

Nelze pouzit

Krokovy rezim
(Vstup vedeny jako NO)

Ridici jednotka nechd aplikaci provést nasledny pohyb po tom, ktery byl
proveden predtim (nebo jesté probiha)

Otevreni - zastaveni - zavieni - zastaveni
Otevreni - zastaveni- zavieni - otevieni
Otevreni - zavieni - otevfeni - zavieni
Krokovy domovni rezim 1

Krokovy domovni rezim 2

Krokovy rezim 2

V pfitomnosti obsluhy

LPrimyslovy* rezim

Casteéné otevieni 1
(Vstup vedeny jako NO)

Ridici jednotka nechd aplikaci provést pohyb otvirani aZ do dosazeni kéty
naprogramované ve funkci ,Castecné otevreni 1“

Otevreni - zastaveni - zavfeni - zastaveni
Otevreni - zastaveni- zavieni - otevieni
Otevreni - zavieni - otevreni - zavieni
Krokovy domovni rezim 1

Krokovy domovni rezim 2

Otvirani v domovnim rezimu 1

V pfitomnosti obsluhy

LPrimyslovy* rezim

Casteéné otevieni 2
(Vstup vedeny jako NO)

Ridici jednotka nechd aplikaci provést pohyb otvirani aZ do dosazeni kéty
naprogramované ve funkci ,Castecné otevrieni 2“

Otevreni - zastaveni - zavreni - zastaveni
Otevreni - zastaveni- zavreni - otevieni
Otevreni - zavieni - otevreni - zavieni
Krokovy domovni rezim 1

Krokovy domovni rezim 2

Otvirani v domovnim rezimu 1

V pritomnosti obsluhy

LPramyslovy* rezim

Casteéné otevieni 3

Ridici jednotka nechd aplikaci provést pohyb otvirani aZ do dosazeni kéty

Otevreni - zastaveni - zavreni - zastaveni
Otevreni - zastaveni- zavreni - otevieni
Otevreni - zavieni - otevreni - zavieni
Krokovy domovni rezim 1

(Vstup vedeny jako NO) naprogramované ve funkci ,Castecné otevieni 3“ Krokovy domovni rezim 2

Otvirani v domovnim rezimu 1

V pfitomnosti obsluhy

LPramyslovy* rezim

Otevreni - zastaveni - otevieni
Otevreni Ridici jednotka necha aplikaci provést pohyb otvirani az do dosazen 8?”@”', v domovm/m rezimu 1

. s L virani v domovnim rezimu 2

(Vstup vedeny jako NO) naprogramované koty ,otvirani Otvirani 2

Otvirani v pfitomnosti obsluhy

} Zavfeni - zastaveni - zavieni

Zavieni Ridici jednotka necha aplikaci provést pohyb zavirani az do dosazeni Zavirani v domovnim rezimu 1
(Vstup vedeny jako NO) naprogramované koty ,zavirani Zavirani v domovnim reZimu 2

Zavirani v pftomnosti obsluhy

y Zastaveni a zména sméru (kompletni)

Zastaveni Ridici jednotka necha zablokovat probihajici pohyb a provede akci Zastaveni a kratka zména sméru
(Vstup vedeny jako NO) naprogramovanou dle ,dostupnych konfiguraci® Zastaveni

DocCasne zastaveni

Zastaveni a zména sméru (kompletni)
(I:?stt(:, p vedeny jako NC) Ridici jednotka vede vstup jako bezpeénostni égztgﬁg:’ a kratka zména smer

DoCasné zastaveni

Zastaveni a zména sméru (kompletni)
(F\?st& 1p vedeny jako NC) Ridici jednotka vede vstup jako bezpegnostni égigzgg:, a kratka zmena smeru

Docasné zastaveni
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FUNKGNi REZIMY PRIKAZU

FUNKCNI REZIMY

PRIKAZ POPIS (vychozi hodnota vyznaéena tucné)
Zastaveni a zména sméru (kompletni)
Foto2 oo . . . Zastaveni a kratkda zména sméru
(Vstup vedeny jako NC) Ridici jednotka vede vstup jako bezpecnostni Zastaveni
Docasné zastaveni
Zastaveni a zména sméru (kompletni)
Foto3 oo . . . Zastaveni a kratkda zména sméru
(Vstup vedeny jako NC) Ridici jednotka vede vstup jako bezpecnostni Zastaveni

Docasné zastaveni

13.2 KONFIGURACE BEZPECNOSTNICH FUNKCI

Nize uvedené parametry nelze pfifadit k zadnému fyzickému vstupu, ale pouZzivaji se automatizaci pro vSechny funkce, které jsou Uzce spojeny s

bezpecnosti.

Predevsim Ize definovat, jaky prikaz mé fidici jednotka provést béhem pohybu v piipadé zasahu vstupu STOP (a vSech vstupd nakonfigurovanych jako

STOP) nebo v pfipade zjisténi prekazky.

Nasledujici pfikazy jsou dostupné a konfigurovatelné pouze v sekci prikazy.

FUNKCE POPIS

Tabulka 35

FUNKCNi REZIMY PRIKAZU

FUNKCNi REZIMY
(vychozi hodnota vyznacena tuéné)

Ridici jednotka necha provést prifazeny piikaz tehdy, kdyz
Stop pfi otvirani vstup (nakonfigurovany jako STOP) zméni stav béhem
pohybu otvirani.

Neuvedeno

Stop

Stop a kratka zména sméru
Stop a zména sméru

Ridici jednotka nechd provést prirazeny pikaz tehdy, kdyz
Stop pfi zavirani vstup (nakonfigurovany jako STOP) zméni stav béhem
pohybu zavirani.

Neuvedeno

Stop

Stop a kratka zména sméru
Stop a zména sméru

) Neuvedeno
Zjisténi prekazky pri Ridici jednotka necha provést pfifazeny pfikaz tehdy, kdyz je | Stop
otvirani zjiSténa prekazka béhem pohybu otvirani. Stop a kratka zména sméru
Stop a zména sméru
} Neuvedeno
Zjisténi prekazky pri Ridici jednotka necha provést pfifazeny prikaz tehdy, kdyz je | Stop
zavirani Zjisténa prekazka béhem pohybu zavirant. Stop a kratka zména sméru

Stop a zména sméru

13.3 POPIS REZIMU PRIKAZU

NiZze uvedeny seznam popisuje rizné funkeni reZimy dostupnych piikazd na fidici jednotce.

FUNKCGNIi REZIMY

Tabulka 36

KONFIGURACE PRIKAZU

POPIS

»Prumyslovy* rezim

Dojde k provedeni sekvence:
- ,otvirani v poloautomatickém rezimu*
- ,zavirani v pftomnosti obsluhy*.

V pritomnosti obsluhy

Pohyb otvirdni nebo zavirdni probihé pouze tedy, pokud piikaz zlistane aktivovany (v piitomnosti obsluhy).
Po uvolnéni tladitka prikazu fidici jednotka provede piikaz STOP.

Zavreni - zastaveni - zavreni

Dojde k provedeni popsané sekvence.

Zavirani vdomovnim rezimu 1

Dojde k provedeni sekvence ,zavirani - zavirani“. Pokud je pfikaz vyslan vickrat, neni to vzato v Uvahu az do
dosazeni maximalni polohy zavfeni.

Zavirani vdomovnim rezimu 2

Dojde k provedeni sekvence ,zavirani - zavirani“. Pokud je prikaz vyslan vickrat, neni to vzato v Uvahu az do
dosazeni maximalni polohy zavfeni.

Pozor = Pokud prikaz bude trvat vice nez 2 sekund, fidici jednotka provede piikaz ,Stop“.

Zavirani v pritomnosti obsluhy

Pohyb zavirani probiha pouze tedy, pokud prikaz z(istane aktivovany (v pritomnosti obsluhy). Po uvolnéni
tlacitka prikazu fidici jednotka provede piikaz STOP.

Otevreni - zastaveni - zavreni - zastaveni

Dojde k provedeni popsané sekvence.

Otevreni - zastaveni- zavreni - otevieni

Dojde k provedeni popsané sekvence.

Otevreni - zavieni - otevieni - zavreni

Dojde k provedeni popsané sekvence.

Otevreni - zastaveni - otevreni

Dojde k provedeni popsané sekvence.

Otvirani vdomovnim rezimu 1

Dojde k provedeni popsané sekvence ,otvirani - otvirani“. Pokud je pfikaz vyslan vickrat, neni to vzato v
Uvahu az do dosazeni maximalni polohy otevfeni.

Otvirani vdomovnim rezimu 2

Dojde k provedeni popsané sekvence ,otvirani - otvirani“. Pokud je pfikaz vyslan vickrat, neni to vzato v
Uvahu az do dosazeni maximalni polohy otevfeni.

Pozor = Pokud prikaz bude trvat vice nez 2 sekund, fidici jednotka provede piikaz ,Stop“.

CESKY - 53



FUNKCNIi REZIMY

POPIS

Otvirani 2

Dojde k provedeni prikazu otevirani.

POZOR = Pokud pfikaz bude trvat vice nez 2 sekund, fidici jednotka provede pfikaz ,Castecné otevreni 1°.

Otvirani v pritomnosti obsluhy

Pohyb otvirani probiha pouze tedy, pokud piikaz zdstane aktivovany (v pfitomnosti obsluhy). Po uvolnéni
tlacitka pfikazu fidici jednotka provede piikaz STOP.

Krokovy domovni rezim

Dojde k provedeni sekvence ,zavfeni - zastaveni - otevieni - otevieni“, az do dosazeni polohy maximainiho
otevieni. Pokud po tomto prikazu dojde k vyslani dalsiho, aplikace provede pohyb zavirani se stejnou
sekvenci.

Krokovy domovni rezim 2

Dojde k provedeni sekvence ,zavfeni - zastaveni - otevieni - otevieni“ az do dosazeni polohy maximéalniho
otevfeni. Pokud po tomto prikazu dojde k vyslani dalsiho, aplikace provede pohyb zavirani se stejnou
sekvenct.

POZOR = Pokud pfikaz bude trvat vice nez 2 sekund, fidici jednotka provede prikaz ,Stop*

Krokovy rezim 2

Dojde k provedeni sekvence ,Otevieni - zastaveni- zavfeni - otevieni”.

POZOR = Pokud pfikaz bude trvat vice nez 2 sekund, fidici jednotka provede prikaz ,Castecné otevreni 1*

Zastaveni

Kdyz fidici jednotka pfijme pfikaz, zastavi postupné a béhem kratSiho Casového Useku probihajici pohyb (ne
okamzité).

Zastaveni a kratka zména sméru

Ridici jednotka zastavi probihajici pohyb a nechd automatizaci provést krétkou zménu sméru

Zastaveni a zména sméru

Ridici jednotka zablokuje probihajici pohyb a aktivuje Uplnou zménu sméru.

Ridici jednotka zablokuje probihajici pohyb a aktivuje Gplnou zménu sméru.

Docasné zastaveni

Ridici jednotka zablokuje probihajici pohyb. dokud je pitkaz aktivni. Jakmile je prikaz jiz neaktivni, fidici
jednotka necha aplikaci provést pohyb otvirani.

POZOR - Béhem provadeéni pohybu otvirani je tento piikaz ignorovan

Stop

Kdyz fidici jednotka piijme pfikaz, zablokuje okamZité probihajici pohyb.

Stop a kratka zména sméru

Kdyz fidici jednotka pfijme prikaz, zastavi okamzité probihajici pohyb a necha automatizaci provést kratkou
zmeénu pohybu v opaéném sméru.

Stop a zména sméru

Kdyz fidici jednotka piijme pfikaz, zastavi okamzité probihajici pohyb a necha automatizaci provést Uplnou
zmenu pohybu v opacném smeéru
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14 KONFIGURACE VSTUPU

Tato sekce popisuje skupinu dostupnych funkci tykajicich se vstupli na fidici jednotce a na piipadnych expanznich kartach (volitelné prislusenstvi).
Vstupy na svorkovnici fidici jednotky ovladani jsou rozliseny nasledovné:

- VSTUP 1 (0x71) (Default = Krokovy rezim)
- VSTUP 2 (0x72) (Default = Foto)

Vstupy dostupné na expanznich kartach jsou rozliSeny nasledovné:

- VSTUP 3 (0x73) (pokud je k dispozici) (Default = Otvirani)

- VSTUP 4 (0x74) (pokud je k dispozici) (Default = Zavirani)

- VSTUP 5 (0x7C) (pokud je k dispozici) (Default = Casteéné otevieni 1)
- VSTUP 6 (0x7D) (pokud je k dispozici) (Default = Nouzové otevieni)

|| Kromé zakladnich a rozsifenych pfikazli popsanych v kapitolach ,Zakladni parametry“ a ,RozSifené pfikazy“ tykajicich se
vstupt na svorkovnici, jsou dostupné rovnéz funkce dle nasleduijici tabulky

Tabulka 37
KONFIGURACE VSTUPU

FUNKCE POPIS

::;ttzp vedeny jako NC) Ridici jednotka spravuije vstup jako bezpeénostni vstup a povaZuje prepnuti vstupu za zasah fotoburiky ,FOTO®.
:’c;tt%; vedeny jako NC) Ridici jednotka spravuje vstup jako bezpeénostni vstup a povazuje prepnuti vstupu za zasah fotoburiky ,FOTO1*,
R‘:&é vedeny jako NC) Ridici jednotka spravuje vstup jako bezpeénostni vstup a povazuje prepnut! vstupu za zésah fotoburiky ,FOTO2",
R‘:&g vedeny jako NC) Ridici jednotka spravuje vstup jako bezpeénostni vstup a povazuje prepnut! vstupu za zésah fotoburiky ,FOTO3",

Ridici jednotka vynuti piikaz k otvirani tehdy, kdyz se vstup otevie. Zadny pfikaz nem(ize prerusit pohyb spustény nouzovym

Nouzové otevieni vstupem a pouze zasah bezpecnostniho systému (fotobunék nebo vstupu STOP) muze pozadavek zrusit.

I o 2 Pozor =V pfipadé zasahu bezpecnostniho systému fidici jednotka ucini opakovany pokus o pohyb. V pfipadé opakovanych

zasah(l dojde k preruseni pohybu.
Ridici jednotka vynuti piikaz k zavirani tehdy, kdy? se vstup otevie. Zadny prikaz neméize prerusit pohyb spustény nouzovym
vstupem a pouze zasah bezpecnostniho systému (fotobunék nebo vstupu STOP) mize pozadavek zrusit.

Nouzové zavreni

It o e Pozor =V pfipadé zasahu bezpecnostniho systému fidici jednotka ucini opakovany pokus o pohyb. V pfipadé opakovanych

zasahll dojde k preruseni pohybu.

Dilezité - Pro spravné fungovani fidici jednotky je nezbytné pfifadit ke kazdému vstupu jeden piikaz nebo funkci a nasled-
né pozadovany funkéni rezim dle ,,Popis reZimi prikazi®. Véechny parametry jsou prednastavené z vyroby, ale v pfipadé
potieby je Ize zménit.
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15 KONFIGURACE VYSTUPU

V této sekci jsou vyjmenované funkce dostupné na vystupech na fidici jednotce a na pfipadnych expanznich kartach (volitelné prislusenstvi).

& POZOR! V rezimu Standby jsou vystupy deaktivovany. Pokud je nutné je ponechat aktivni, deaktivujte rezim Standby.

15.1 KONFIGURACE VYSTUPU RiDICi JEDNOTKY

Tato sekce popisuje skupinu dostupnych funkci tykajicich se vystupl na fidici jednotce ovladani a na automatizaci.

Vystupy fidici jednotky oviadani jsou rozliSeny nasledovné:
- VYSTUP1 (0x51) (Default = Majak)
- VYSTUP2 (0x52) (Default = Sca/OGl)

& POZOR! Vystupy jsou omezené na 24 Vdc - 10 W
Tabulka 38

FUNKCE ID POPIS

Neuvedeno Ridici jednotka vynuti stav wstupu na vypnuty. Zadny prikaz ani zésah fidici jednotky nem(iZe prepnout stav
(Zadné) vystupu.

Naprogramovana kontrolka ukazuje funkéni stavy fidici jednotky ovladani:

Sca/OGl
(kontrolka brana oteviena)

kontrolka vypnuta = aplikace v pozici maximalniho zavrent;

pomalé blikani = aplikace ve fazi provadeéni pohybu otviranf;

rychlé blikani = aplikace ve fazi provadéni pohybu zavirani;

kontrolka svitf trvale = zafizeni je v jiné poloze neZ v poloze Uplného uzavreni.
Naprogramovana kontrolka ukazuje funkéni stavy fidici jednotky oviadani:

(0x01)

Brana otevirena 0x02 o . - P .
otevre ( ) kontrolka rozsvicena = aplikace v pozici maximalnino otevieni

kontrolka zhasnuté = aplikace v jiné pozici.
Naprogramovana kontrolka ukazuje funkéni stavy fidici jednotky ovladani:

Brana zaviena X A . - .
ana zavrend (0x03) kontrolka rozsvicena = aplikace v pozici maximalniho zavrent;

kontrolka zhasnuta = aplikace v jiné pozici. Vystup aktivni 24 Vdc / max 10 W.
Naprogramovana kontrolka ukazuje pocet provedenych pohybd, a tudiz pripadnou nutnost provést udrzbu
zafizen:

Udrzba (0x04) kontrolka rozsvicené po dobu 2 sekund na zac¢atku pohybu otvirani = pocet pohybd pod '80 %;

kontrolka bliké béhem provadeéni celého pohybu = pocet pohybl mezi 80 a 100 %;

kontrolka bliké trvale = pocet pohybl nad 100 %.

VWystup napéji reléoveé fotoburiky a kontroluje jejich integritu pfi zahajeni pohybu.

Typ interakce je Uzce spojen s konfiguraci vstupli nakonfigurovanych jako FOTO, FOTO1 a FOTO2.
Tato funkce umoznuje, aby majak signalizoval provadéni daného pohybu.

Majak (Ox05) Blikani ma pravidelnou frekvenci (0,5 sekund rozsvicené; 0,5 sekund zhasnuté).

Tento rezim umozriuje ovladat vystup s napétim 12 Vdc.

Tato funkce umoZiuije, aby vystup prepnul ze stavu rozsviceno/zhasnuto nezavisle na stavu motoru.

Fototest (Ox25)

Ll (0x13) Aktivace ma pravidelnou frekvenci (0,5 sekund rozsviceny; 0,5 sekund zhasnuty).
Tato funkce umoZiiuje, aby majak signalizoval provadéni daného pohybu.
Majak 24 V Ox17) Blikani ma pravidelnou frekvenci (0,5 sekund rozsvicené; 0,5 sekund zhasnuté).
Tento rezim ovlada vystup s napétim 24 Vdc.
Vecerni osvétleni (Ox06) Viystup sleduje stav vecerniho osvétleni na fidici jednotce oviadani.
Viystup sleduje stav pohybu motoru bez ohledu na smér chodu:
Stav bréany (Ox1E) kontrolka rozsvicena = motor se pohybuje
kontrolka zhasnuta = motor stoj.
Piitomnost (0x23) Pokud je automatizace zastavena, zasah jakékoliv fotoburky aktivuje vystup na dobu 5 sekund (dobu nelze
naprogramovat).
Elektricky zamek 1 (0x07) PFi provedeni pfikazu otevirani dojde s touto naprogramovanou funkci k aktivaci elektrického zamku na dobu

[poznamka 1] odpovidajici dobé naprogramované ve funkci ,doba elektrického zamku*.

Na vystup Ize pfipojit elektrické blokovani s vyhazovacim systémem (verze pouze s elektromagnetem, tedy bez
elektronického zarizeni).

(0x09) Béhem pohybu otvirani se elektricky zamek aktivuje a zlistane aktivni pro uvolnéni automatického systému

a provedeni pohybu. PFi pohybu zavirani se ujistéte, ze dojde k opétovnému mechanickému uchyceni
elektrického blokovan.

Elektrické blokovani 1
[poznamka 1]

Vzdy sviti (Ox16) Tato funkce umoziuje udrzet vystup vzdy zapnuty. V rezimu Standby je vystup vypnuty.
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KONFIGURACE VYSTUPU RiDICi JEDNOTK

FUNKCE ID POPIS
Pisavka 1 S touto naprogramovanou funkci se vystup aktivuje tehdy, kdyZ je aplikace v poloze maximalniho zavreni.
. (Ox0B) Poznamka — Vystup je ve vSech ostatnich situacich deaktivovany. Kdyz se pfisavka deaktivuje, prfed zahajenim
[poznamka 1] AR ) . » -
pohybu otvirani zasahne doba naprogramovana ve funkci ,doba pfisavky
Semafor iednosmérného Pokud je funkce naprogramovana jako ,Semafor jednosmérného provozu®:
rovozu ] (Ox1A) svétlo rozsvicené = aplikace v pozici maximalniho otevieni
P svétlo zhasnuté = aplikace v jakékoliv jiné pozici.
Tato funkce signalizuje Cinnost aplikace béhem faze pohybu zavirani:
Gerveny semafor (0x0D) pomgle Ighkam = provadem pphybu zavirani; )
trvalé svétlo = aplikace v pozici maximainiho zavreni;
svétlo zhasnuté = aplikace v jiné pozici.
Tato funkce signalizuje ¢innost aplikace béhem faze pohybu otvirani:
Zeleny semafor (Ox0F) pomalé blikani = provadéni pohybu otvirani;
trvalé svétlo = aplikace v pozici maximainiho otevienf,
svétlo zhasnuté = aplikace v jiné pozici.
Bzucak (0x1D) Tato funkce aktivuje akustickou vystrahu tehdy, pokud je aktivni funkce UL325 (pokud je k dispozici).
Pokud je tento radiovy kandl nastaven pro konfiguraci vystupu, pfi odeslani pfikazu vysilatem se tento vystup
aktivuje a zUstane aktivni, dokud pikaz nepfestane platit.
Je vhodné nainstalovat externi zafizenf (napfiklad pomocné svétlo) do stejného systému, ktery se méa oviadat
Radiovy kanal ¢. 1 (OxOF) jednim vysilaGem.
Radiovy kanal é. 2 (Ox10)
Radiovy kanal ¢. 3 (Ox11) POZOR = Pokud neni v prijimaci fidici jednotky tento radiovy kanal volny, protoze byl predtim uloZeny do paméti
Radiovy kanal ¢. 4 0x12) piikazem, pfi aktivaci kanalu vysilatem fidici jednotka aktivuje vyhradné naprogramovany vystup a ignoruje

prikaz pro motor.

POZOR = Tato funkce neni v soucasné dobé dostupna pro vysilace typu BIDI.

[poznamka 1] = Pripoijit Ize pouze zafizeni, které obsahuiji jediné elektromagnet

15.2 KONFIGURACE VYSTUPU - EXPANZNi MODULY

Tato sekce popisuje skupinu dostupnych funkci tykajicich se vystupl na expanznich kartach.
Vlystupy expanznich karet jsou rozliSeny nasledovné:

- WSTUP 3 (0x53) (kde je k dispozici) (Vychozi = Semafor Jednosmérny)

- VYSTUP 4 (0x54) (kde je k dispozici) (Vychozi MLAE22 = Svétlo zdvofilosti, MLEA44 = Semafor zeleny)
- VYSTUP 5 (0x55) (kde je k dispozici) (Vychozi = Semafor Cerveny)

- VSTUP 6 (0x56) (pokud je dispozici) (Default = Fototest)

& POZOR! Vystupy jsou omezené na 24 Vdc - 10 W

Tabulka 39
KONFIGURACE VYSTUPU EXPANZNICH MODULU
FUNKCE ID POPIS
Neuvedeno Ridicf jednotka vynutf stav wstupu na vypnuty. Zadny prikaz ani zasah fidic! jednotky nemdze prepnout stav
(Zadné) vystupu.
Naprogramovana kontrolka ukazuje funkéni stavy fidici jednotky ovladani:
ﬁ(‘:;lgﬁ:( a brana oteviend) | (0x01) kontrolka vypnuté = aplikace v pozici maximalniho zaven;
[poznamka 2] pomalé blikani = aplikace ve fazi provadeéni pohybu otvirani;
p rychl¢ blikani = aplikace ve fazi provadéni pohybu zavirani;
kontrolka sviti trvale = zafizeni je v jiné poloze nez v poloze Upiného uzavien.
Naprogramovana kontrolka ukazuje funkéni stavy fidici jednotky oviadant:
T T (0x02) kontrolka rozsvicena = aplikace v pozici maximalniho otevfeni
kontrolka zhasnuté = aplikace v jiné pozici.
Naprogramovana kontrolka ukazuje funkni stavy fidici jednotky oviadani:
2L 2 (0x03) kontrolka rozsvicena = aplikace v pozici maximalniho zavrent;
kontrolka zhasnuté = aplikace v jiné pozici. Vystup aktivni 24 Vdc / max 10 W.
Naprogramovana kontrolka ukazuje pocet provedenych pohybd, a tudiZ pripadnou nutnost provést tdrzbu zafizent:
Uerb? (0x04) kontrolka rozsvicené po dobu 2 sekund na zacatku pohybu otvirani = pocet pohybd pod '80 %;
[poznamka 2] .
kontrolka blika béhem provadéni celého pohybu = pocet pohybl mezi 80 a 100 %;
kontrolka bliké trvale = pocet pohybl nad 100 %.
Pokud je tento radiovy kanal nastaven pro konfiguraci vystupu, pfi odeslani pfikazu vysilaem se tento vystup
aktivuje a zUstane aktivni, dokud prikaz neprestane platit.
Radiovy kanal ¢. 1 (OxOF) Je vhodné nainstalovat externi zafizeni (napfiklad pomocné svétlo) do stejného systému, ktery se ma ovladat jednim vysilagem.
Radiovy kanal ¢. 2 (0x10)
Radiovy kanal ¢. 3 (Ox11) POZOR = Pokud neni v pfijimadi fidici jednotky tento radiovy kanal volny, protoze byl pfedtim ulozeny do paméti pikazem,
Radiovy kanal ¢. 4 0x12) pfi aktivaci kandlu vysflaCem fidici jednotka aktivuje vyhradné naprogramovany vystup a ignoruje piikaz pro motor.

POZOR = Tato funkce neni v souc¢asné dobé dostupna pro vysilace typu BIDI.
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KONFIGURACE VYSTUPU EXPANZNICH MODULU

FUNKCE ID POPIS
Fototest (0x25) VWystup napéji reléové fotoburiky a kontroluje jejich integritu pri zahajeni pohybu.
Typ interakce je tizce spojen s konfiguraci vstupli nakonfigurovanych jako FOTO, FOTO1 a FOTO2.
Majak 1 (0x13) Tato funkce umoziuje, aby vystup prepnul ze stavu rozsviceno/zhasnuto nezavisle na stavu motoru.
[poznamka 2] Aktivace ma pravidelnou frekvenci (0,5 sekund rozsviceny; 0,5 sekund zhasnuty).
Tato funkce umoziuje, aby majak signalizoval provadéni daného pohybu.
Majak 24 V (0x17) Blikani ma pravidelnou frekvenci (0,5 sekund rozsvicené; 0,5 sekund zhasnuté).
Tento rezim ovlada vystup s napétim 24 Vdc.
Vecerni osvétleni (Ox06) Viystup sleduje stav vecerniho osvétleni na fidici jednotce oviadan.
Pitomnost (0x23) Pokud je automatizace zastavend, zasah jakékoliv fotobunky aktivuje vystup na dobu 5 sekund (dobu nelze
naprogramovat).
EIektrl,cky zamek 1 PFi provedeni pfikazu otevirani dojde s touto naprogramovanou funkci k aktivaci elektrického zamku na dobu
[poznamka 1] (Ox07) AR . . o o
2 odpovidajici dobé naprogramované ve funkci ,doba elektrického zamku®.
[poznamka 3]
Na vystup Ize pfipojit elektrické blokovani' s vyhazovacim systémem (verze pouze s elektromagnetem, tedy bez
Elektrické blokovani 1 elektronického zafizeni).
[pozna’lmka il (0x09) Béhem pohybu otvirani se elektricky zamek aktivuje a zlistane aktivni pro uvolnéni automatického systému
[poznamka 2] ; . P A M . o p
a provedeni pohybu. Pfi pohybu zavirani se ujistéte, ze dojde k opétovnému mechanickému uchyceni
elektrického blokovani.
Pisavka 1 S touto naprogramovanou funkci se vystup aktivuje tehdy, kdyz je aplikace v poloze maximalniho zavieni.
[pozna}mka 1 (0x0B) Poznamka - Vystup je ve vSech ostatnich situacich deaktivovany. Kdyz se pfisavka deaktivuje, pfed zahajenim
[poznamka 2] A, ; . > -
pohybu otvirani zasahne doba naprogramovana ve funkci ,doba prisavky*.
. _ Pokud je funkce naprogramovana jako ,Semafor jednosmeérmého provozu®:
sf:,?,fz?,r Rl (Ox1A) kontrolka rozsvicena = aplikace v pozici maximalniho otevreni
P kontrolka zhasnuté = aplikace v jakékoliv jiné pozici.
Tato funkce signalizuje Ginnost aplikace béhem faze pohybu zavirani:
Cerveny semafor (0x0D) pomalé blikani = provadéni pohybu zavirani;
trvalé svétlo = aplikace v pozici maximainiho zavreni;
svétlo zhasnuté = aplikace v jiné pozici.
Tato funkce signalizuje ¢innost aplikace béhem faze pohybu otvirani:
Zeleny semafor (OxOE) pomalé blikani = provadéni pohybu otvirani;
trvalé svétlo = aplikace v pozici maximainiho otevienf,
svétlo zhasnuté = aplikace v jiné pozici.
Bzucak (Ox1D) Tato funkce aktivuje akustickou vystrahu tehdy, pokud je aktivni funkce UL325 (pokud je k dispozici).
Pokud je tento radiovy kanal nastaven pro konfiguraci vystupu, pfi odeslani pfikazu vysilatem se tento vystup
aktivuje a zUstane aktivni, dokud prikaz neprestane platit.
Je vhodné nainstalovat externi zafizenf (napfiklad pomocné svétlo) do stejného systému, ktery se méa oviadat
Radiovy kanal ¢. 1 (OxOF) jednim vysilacem.
Radiovy kanal é. 2 (0x10)
Radiovy kanal ¢. 3 (Ox11) POZOR = Pokud neni v prijimaci fidici jednotky tento radiovy kanal volny, protoze byl predtim uloZeny do paméti
Radiovy kanal ¢. 4 (0x12) piikazem, pfi aktivaci kanalu vysflatem fidici jednotka aktivuje vyhradné naprogramovany vystup a ignoruje

piikaz pro motor.

POZOR = Tato funkce neni v souc¢asné dobé dostupna pro vysilace typu BIDI.

[poznamka 1] = Pripojit Ize pouze zafizeni, ktera obsahuji jedingé elektromagnet.
[poznamka 2] = Funkce neni dostupna ve vykonovém vystupu.
[poznamka 3] = Pouzijte externi relé a pomocné napajenti.
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10 TECHNICKE PARAMETRY

|| VSechny uvedené technické parametry se vztahuji na teplotu prostiedi 20 °C (+5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhrazuje pravo
kdykoli provadét zmény vyrobku na zakladé vlastniho uvazeni, av§ak pfi zachovani stejnych funkci a cilového uréeni.

Tabulka 40

TECHNICKE PARAMETRY ELEKTROPREVODOVKY

Popis SPIDER800 - SPIDER800W SPIDER1200BLW
Elektromechanicka elektropfevodovka pro automaticky Elektromechanicka elektropfevodovka pro automaticky
Typ pohyb garazovych vrat pro rezidencni pouziti, vybavena pohyb garézovych vrat pro rezidencni pouziti, vybavena
elektronickou Fidici jednotkou elektronickou fidici jednotkou
Napajeni 230V~ (+/-10%) 50/60Hz 230V~ (+/-10%) 50/60Hz
Napajeni /V1 120V~ (+/-10%) 50/60Hz 120V~ (+/-10%) 50/60Hz

Maximalni to¢ivy moment

(odpovidajici maximalni 14.4 Nm (800 N) 21.6 Nm (1200N)
sile)

Maximalni sila 800N 1200 N
Jmenovita sila 400N 600 N

Pfikon v pohotovostnim

rezimu (Vs) 05 1.5

Spotreba energie v

pohotc_w_ostnl'm rezimu 15 15

bez WiFi (pro modely s

integrovanym WiFi)

Maximalni prikon (W) 280 350
Jmenovity prikon (W) 180 240
Maximalni rychlost (m/s) 0,20 0,16

Trida ochrany (IP) 40 40

;r:)\(llc))zm teplota (°C; min./ 20°C .. +55°C 20°C ... +55°C
Trida izolace | |

Maximalni poéet cykli//den | 50 150
Iy_laximé_lni doba nepretrzité 4 minutly 4 minutly
cinnosti

Rozméry (mm) 225x395x105 225x395x105
Hmotnost (kg) 4,9 6,7

Nouzové napajeni S volitelnym pfislusenstvim PSS124 S volitelnym pfisluenstvim PSS124
Vecerni osvétleni LED svétlo LED svétlo

Vystup FLASH [Poznamka
1]

Viystup pro pripojent blikajiciho svétla (max. 10 W)

Vystup pro pfipojent blikajiciho svétla (max. 10 W)

Vystup OGI [Poznamka 1]

Viystup pro pripojeni kontrolky oteviené brany (max. 10 W)

Vystup pro pripojeni kontrolky oteviené brany (max. 10 W)

Pro rozpinaci kontakty, spinaci kontakty, kontakty s odporem
8,2 kQ, optické OSE, pii samonaditani (zména vzhledem

Pro rozpinaci kontakty, spinaci kontakty, kontakty s odporem
8,2 kQ, optické OSE, pri samonaditani (zména vzhledem

WD L ke stavu uloZzenému v paméti zplisobi aktivaci oviadaciho ke stavu uloZzenému v paméti zplisobr aktivaci ovidadaciho
prikazu ,STOP) prikazu ,STOP")

Vstup SbS Pro{spl’nlacf kgntakty (sepnutf kontakty zplisobi aktivaci Pro,spfnacf kgntakty (sepnuti kontaktu zpCisobi aktivaci
ovlddaciho pfikazu KROKOVEHO REZIMU) ovladaciho piikazu KROKOVEHO REZIMU)

Vstup PHOTO Pro{ rozpinackaontaktyv(rozepnutl’ kor)tlakltu zstot:vn' aktivaci Pro, rozpfnac[ kontaktyv(rozepnutf koptgk}u ZpLDJSOlCV)I' aktivaci
ovladaciho pfikazu opétovného otevirani z fotoburiky) ovladaciho piikazu opétovného otevirani z fotoburiky)

Vstup Radiové ANTENY 52 Q pro kabel typu RG58 nebo obdobny 52 Q pro kabel typu RG58 nebo obdobny

Vstup programovani

Pro pfislusenstvi kompatibilni s rozhranim IBT4N

Pro prislusenstvi kompatibilni s rozhranim IBT4N

Programovatelné funkce

8 funkce typu ON-OFF a 8 nastavitelné funkce

8 funkce typu ON-OFF a 8 nastavitelné funkce

Funkce samonacitani

Automatické rozpoznani typu zafizeni ,STOP* (kontakt NO,
NC nebo odpor 8,2 kQ, opticka citliva hrana)

Rozsifujici karta a vypocet bodd zpomaleni a ¢aste¢ného
otevrenf

Automatické rozpoznani typu zafizeni ,STOP* (kontakt NO,
NC nebo odpor 8,2 kQ, opticka citliva hrana)

Rozsirujicl karta a vypocet bodl zpomaleni a ¢asteéného
otevfeni

Pohotovostni rezim

Automaticky: 5 minut po skon&eni hlavnich funkci

Automaticky: 5 minut po skonceni hlavnich funkct

Pouziti v mimoradné
kyselé, mimoradné slané
nebo potencialné vybusné
atmosfére

Ne

Ne

Poznamka 1

Viystup Ize naprogramovat s dalsimi funkcemi (viz , Tabulka 21 na strance 28 29) nebo pomoci programatoru Oview.
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Tabulka 41

TECHNICKE PARAMETRY VESTAVENEHO RADIOVEHO PRIJIMAGE

Popis Technicky parametr
Typ Integrovany dvousmeérny pfijimac
Dekodovani OXIBD: ,BD* / ,0-code”

Vysilace, které Ize ulozit do
paméti

Az do 100, pokud jsou ulozené v ,Mddu 1°

Vstupni impedance 50 Q

Frekvence prijmu 438,92 MHz
Frekvence vysilani 438,92 MHz (pouze BD)
Citlivost - 108 dBm
Vyzarovany vykon (ERP) <10 mW (OXIDB)

Tabulka 42

TECHNICKE VLASTNOSTI INTEGROVANEHO WIFI MODULU (POKUD JE K DISPOZICI)

Popis

Technicky parametr

Typ rozhrani WIFI s vnitini
anténou

802,11b/g/n - 2,4 GHz

Bezpecnost WIFI OPEN/WEP/WPA-PSK/WPA2-PSK
Bluetooth ® v4.2 BR/EDR/BLE
Vyzarovany vykon (EIRP) P <20dBm
Tabulka 43
| TECHNICKE PARAMETRYVEDEN
Popis SR32C SR16C SR08C SR32B SR16B SR08B SR40B
jediny profil z profil ze 2 dili | jediny profil z jediny profil z profil ze 2 dili | jediny profil z profil z 2 kust
Typ pozinkované z pozinkované | pozinkované pozinkované z pozinkované | pozinkované pozinkované
oceli oceli oceli oceli oceli oceli oceli
Délka vedeni 3200 mm 3200 (18002) | g0 3200 mm 3200 (16002} | g0 - 4000 mmm*
Uzite€na draha 2800 mm 2800 mm 3500 mm** 2800 mm 2800 mm 3500 mm** 3500 mm**
Vyska vedeni 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm 30 mm
Vyska remenu - - - 10 mm 10 mm 10 mm 10 mm
Délka femenu/retézu 6261 mm 6261 mm 7861 mm 6260 mm 6260 mm 7856 mm 7856 mm
* Pouzit s vedenim 3,2 m pro dosazeni délky 4 m.
*x Udaj se vztahuje na 4m veden.
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Prohlaseni o shodé EU
a prohlaseni o zabudovani ,,neuplného strojniho zarizeni*

ES prohlaseni o shodé si Ize stahnout z internetové stranky www.niceforyou.com

e N
N H Type FI' Type - Type
Ice SPIDERS8O00 Ice SPIDER800OW Ice SPIDER1200BLW
Made in Italy |pn- SPRSO0OR30 Made in ltaly |pn: SPRB00WR30 Made in Italy [P SPR1200R30
Nice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV ltaly Mice SpA Via Callalla,1 31048 Oderzo 1V ltaly Mice SpA Via Callalta,1 31046 Oderzo TV Italy
200W | 230V 50/60HZ 200W | 230V 50/60HZ 350W | _230V 50/60HZ
800N | -20°C [ +55°C 800N | -20°C | +55°C 1200N || -20°C [ +55°C

P40 | 4min | 20Cyclesth

IP40 1 4min | 20Cycles/h(

S/N: _SERIALNUMBE

(

1P40 |_4min | 40Cycles/h(@55°
S/N:__SERIALNUME R
.-*ﬁlﬂ : o .

i

pioaEhigE FERH ope

IO - . =0 - e . = . d
PROGRAMMING INSTR. MANUAL PROGRAMMING INSTH. MANUAL PROGRAMMING INSTH. MANUAL
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18 UDRZBA VYROBKU

Po zachovani konstantni trovné bezpecnosti a pro zajisténi maximalni ziv-
otnosti celé automatizace je potfebna pravidelna udrzba.

N

Pokyny pro udrZbu elektropfevodovky:

1. Naplanujte udrZou maximaliné kazdych 6 mésicti nebo maximalné
po 3.000 manévrech od predchazejici udrzby

2. Odpojte jakykoli zdroj elektrického napdjeni, vCetné pfipadnych
zaloznich akumulatord

3. Zkontrolujte stav opotiebeni vSech materidll, které tvori automa-
tizaci, s mimoradnym ddrazem na znamky eroze nebo oxidace
soucasti konstrukce; nahradte dily, které neposkytuji dostatecné
zaruky

4. Zkontrolujte opotfebeni pohyblivych soucasti: pastorek, ozubeny
hreben a vSechny soucasti kfidla vrat; vymeénte opotfebované dily

5. Znovu pfipojte zdroje elektrického napajeni a provedte vSechny
zkousky a kontroly uvedené v odstavci ,Zavére¢na kontrola pred
uvedenim do provozu" (strana 19).

Udrzba musi byt provadéna za kompletniho dodrzovani
bezpeénostnich pokynii uvedenych v tomto navodu i
nafizeni platnych zakonu a predpisu.
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19 LIKVIDACE VYROBKU

Tento vyrobek je nedilnou soucasti automatizace , a proto
musi byt zlikvidovan spolu s ni.

Jako v pripadé tkond instalace musi byt , i po skondeni Zivotnosti tohoto
vyrobku Ukony zavére¢né demontaze provedeny kvalifikovanym personal-
em.

Tento vyrobek je tvofen rlznymi druhy materidll: nékteré mohou byt
recyklovany, jiné musi byt zlikvidovany. Je tfeba se informovat o systémech
recyklace nebo likvidace, uréenych nafizenimi, ktera plati na vasem uzemi
pro tuto kategorii vyrobku.

& UPOZORNENI

Nékteré c¢asti vyrobku mohou obsahovat znecistujici
nebo nebezpecéné latky, které by v pfipadé Uniku do ziv-
otniho prostfedi mohly zpUsobit $kodlivé nasledky na sa-
motném zivotnim prostredi tak i na lidském zdravi.

Jak informuje vedle zobrazeny sym-
bol, je zakazano odhazovat ten-
to vyrobek do bézného domovniho
odpadu. Proto pfi jeho likvidaci pro-
vedte ,separovany shér“ podle me-
tod uréenych nafizenimi platnymi na
vasem uzemi, nebo doructe vyrobek
zpét prodejci pri nakupu nového ob-
dobného vyrobku.

UPOZORNENI

Nafrizeni platna na mistni urovni mohou v pfipadé svév-
olné likvidace tohoto vyrobku ukladat vysoké sankce.



POZNAMKY
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POKYNY A VAROVANI

Pfed prvnim pouzitim automatizace si nechte technikem provadgjicim
instalaci vysvétlit plvod zbytkovych rizik a vénujte par minut prectent
tohoto navodu a varovanim, které vam dorucil technik provadegjici instala-
ci. Uschovejte navod kvdli jakékoli budouci pochybnosti a odevzdejte jej
pfipadnému novému majiteli automatizace.

& UPOZORNEN:I!

Vase automatizace je strojnim zafizenim, které presné
provadi vase piikazy. Nezodpovédné a nevhodné pouziti
jej mize uéinit nebezpeénym:

Neovladejte pohyb automatizace kdyz se v jejim dosahu na-

chazeji osoby, zvifata nebo véci

- Jejednoznacné zakazano dotykat se Casti automatizace béhem
jejiho pohybu

- Fotobunky nejsou bezpeénostnim zafizenim, ale pouze pomoc-
nym zafizenim pro bezpe€nost. Jsou vyrobeny technologii s vel-
mi vysokou spolehlivosti, ale v extrémnich situacich se mohou
vyznacovat nespravnou ¢innosti nebo dokonce se porouchat,
pricemz zdvada by nemusela byt hned zfejma

- Pravidelné kontrolujte spravnou ¢innost fotobunék.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANO prochazet prostorem
automatizace kdyz se zavira! Prechod je dovolen pouze
v pripadé, kdyz je automatizace Uplné oteviena a zasta-
vena.

DETI

Zarizeni automatizace zarucuje vysoky stupen bezpeén-
osti. Se svymi detekénimi systémy kontroluje a zarucuje
svlj pohyb za pfitomnosti osob a véci. V kazdém pripadé
je rozumné zakazat détem hrat si v blizkosti automatiza-
ce. Dale nenechavejte v jejich dosahu dalkova ovladani,
aby se zabranilo nezadoucim aktivacim. Automatizace
neni hra!

Vyrobek neni uréen pro pouziti osobami (véetné déti) se
snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schop-
nostmi nebo s nedostate¢nymi zkusenostmi a znalostmi,
s vyjimkou pripadu, kdy mohou béhem tohoto pouziti
vyuzit dozoru osoby odpovédné za jejich bezpecnost,
nebo jejich pokynti tykajicich se pouziti vyrobku.

Poruchy: Pokud zaznamenate poruchové chovani automatizace, vypnéte
elektrické napajeni zafizeni a provedte manualni odjisténi motoru (viz nav-
od na konci kapitoly) pro umoznéni manudiniho oviadani automatizace.
Neprovadéjte zadné opravy a pozédejte o zakrok technika provadsjiciho
instalace, kterému ddvérujete.

|| Neprovadéjte zmény zafizeni a parametrti programovani
a regulace ridici jednotky ovladani: tato odpovédnost je
vyhrazena vasemu technikovi povéfenému instalaci.

Poskozeni nebo chybéjici napajeni: v dobé ¢ekani na zékrok vaseho
technika povéfeného instalaci nebo v dobé ¢ekani na obnoveni dodavky
elektrického proudu, kdy zafizeni neni vybaveno nouzovym napajenim, au-
tomatizace mlze byt pouzivana provedenim manuélniho odjisténi motoru
(viz pokyny na konci kapitoly) a manuélnim pohybem automatizace.
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Nepouzitelné bezpecnostni zarizeni: Tato funkce umozfiuje zajistit

¢innost automatizace také v pfipadé, kdy nékteré bezpecnostni zarizeni

nefunguje spravné nebo kdyz je zcela nefunkéni. Automatizaci Ize oviadat

v rezimu ,kontrola pritomnosti obsluhy” a postupovat pfitom nasled-

ovné:

1. Prostfednictvim vysilace nebo voli¢e s klicem odeSlete prikaz pro
uvedeni automatizace do pohybu. Kdyz vSe funguje spravné, au-
tomatizace se bude fadné pohybovat; v opacném pfipadé majak
nékolikrat zablika a manévr nebude zahajen (pocet bliknuti souvisi s
dlivodem, kvali kterému manévr nemdize byt zahajen)

2. V tomto pfipadé do 3 sekund znovu aktivujte pfikaz a udrzujte jej
aktivovany

3. Priblizné po 2 sekunddach automatizace provede pozadovany
manévr v rezimu ,kontrola pfitomnosti obsluhy®, tj. budou se
pohybovat pouze po dobu, kdy bude udrzovan aktivovany prikaz.

ZavéreCna kontrola pred uvedenim do provozu, pravidelna udrzba a

pripadné opravy musi byt zdokumentovany tim, kdo provede praci a

dokumenty musi byt uchovavany viastnikem zafizeni. Pravidelné provad-

gjte Cisténi skel fotobunék (s pouzitim jemného a mirné navihéeného ha-

driku) a odstranéni pripadného listi nebo kamend, které by mohly branit v
¢innosti automatizace.

Kdyz jsou bezpecénostni zafizeni nefunkéni, doporucuje
se nechat co nejdfive provést opravu kvalifikovanym te-
chnikem.

Pred provadénim jakéhokoli zakroku udrzby manuainé
odjistéte motor, aby se zabranilo tomu, ze nékdo bez
upozornéni uvede automatizaci do pohybu (viz pokyny na
konci kapitoly).

Udrzba: Pro zachovani konstantni trovné bezpednosti a pro zajisténi
maximalni Zivotnosti celé automatizace je potfebna planovana udrZba
(nejméné kazdych 6 mésicy).

|| Jakykoli zasah kontroly, udrzby nebo opravy musi byt
proveden vyhradné kvalifikovanym personalem.

Likvidace: Po skonceni Zivotnosti automatizace se ujistéte, Ze jejf likvida-
ce bude provedena kvalifikovanym personalem a Ze jednotlivé materialy
budou recyklovany nebo zlikvidovany v souladu s platnymi mistnimi pred-
pisy.

Vyména dalkového ovladani: Pokud se vam zda, ze vase radiové ovlad-
ani po jisté dobé funguje hle, nebo kdyz nefunguje viibec, mohlo by se
jednat jednoduse o vybiti baterie (v zavislosti na pouZzivani by mohlo k vybiti
baterie dojit uplynutim nékolika mésicti nebo vice nez jednoho roku). Vybiti
baterie si mdzete povsimnout, kdyZ se kontrolka potvrzeni pfenosu neroz-
sviti, sviti slabym svétlem nebo se rozsviti pouze na kratkou dobu. Drive
nez se obratite na pracovnika provadegjiciho instalace, zkuste vymeénit ba-
terii za baterii z jiného funk&niho vysilace: kdyz je pficinou poruchy baterie,
stadi ji vymeénit za jinou, stejného typu.
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Odjisténi a manualni pohyb

Odjisténi mtze probéhnout pouze v pripadé, kdyz je
kridlo vrat zastaveno.

Elektropfevodovka je vybavena mechanickym odjistovacim systémem,
ktery umoznuje manualni otevirani a zavirani vrat.

Tyto Ukony manualniho ovladani musi byt provedeny v pfipadé vypadku
elektrické energie, poruch ¢innosti nebo fézi instalace.

Pro odblokovani postupuite nasledovné:

1. Zatdhnéte za odijistovaci $ndrku (A)

4 N\

64

G J

2. Poté bude mozné manualné pohybovat vraty do pozadované po-
lohy..

Pro zajisténi postupujte nasledovné:
1. Zatahnéte za odjiStovaci Sidrku (A)

' N\

G J

2. Manuainé pohybuite vraty pro vyrovnani dolnf ¢asti voziku motoru s
horni ¢asti a tim i k umoznéni dosednuti do ulozent..
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