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1.1

VSEOBECNE BEZPECNOSTNE VAROVANIA
A OPATRENIA

VSEOBECNE VAROVANIA

& UPOZORNENIE! Pokyny délezité pre bezpecnost. Dodr-
Zujte vSetky uvedené pokyny, pretoze nespravna instala-
cia moze sposobit vazne sSkody.

AN

UPOZORNENIE! Pokyny ddlezité pre bezpecénost. Pre
bezpecnost osob je dblezité dodrziavat tieto pokyny. Sta-
rostlivo uschovaijte tento navod.

UPOZORNENIE! Dodrzujte nasledovné varovania:

Pred zahdjenim inStalécie skontrolujte , Technické parametre vy-
robku“, a hlavne to, ¢i je tento vyrobok vhodny pre automatiza-
ciu daného dielu. Ak nie je vhodny, NEINSTALUJTE ho.
Vyrobok nie je mozné pourzit’ skor, ako bude uvedeny do pre-
vadzky podla pokynov v kapitole ,Zaverecna kontrola a uvede-
nie do prevadzky“.

Podla najnovSej eurdpskej legislativy musi realizacia
automatizacie vyhovovat harmonizovanym normam,
uréenym platnou smernicou Strojné zariadenia, ktoré
umoznuju vyhlasit’ predpokladant zhodu automatizacie.
S ohladom na tuto skutoénost musia byt vsetky ukony
pripojenia vyrobku do elektrickej siete, jeho kolaudacia,
uvedenie do prevadzky a udrzba, vykonané vyhradne
kvalifikovanym a kompetentnym technikom.

Pred zaciatkom inStalécie vyrobku skontrolujte, Gi su vSetky po-
trebné diely v dokonalom stave, a €i su vhodné na pouZitie.
Viyrobok nesmu pouzivat osoby (vratane deti) so znizenymi fyzic-
kymi, zmyslovymi alebo mentalnymi schopnostami, alebo s ne-
dostatoénymi skusenostami a znalostami.

Deti sa nesmu hrat so zariadenim.

Nedovolte detom, aby sa hrali s ovladacimi prvkami zariadenia.
UdrZiavajte dialkové ovladanie mimo dosahu deti.

& Aby sa predislo akémukolvek nebezpecenstvu sposobe-

nému nahodnym obnovenim ¢innosti tepelného zariade-
nia na prerusenie ¢innosti, toto zariadenie nesmie byt na-
pajané externym odpinacim zariadenim, ako je ¢asovac,
ani nesmie byt pripojené k obvodu, ktory je pravidelne
napajany a odpajany.

V sieti napajania zariadenia zabezpecte vypinaci prvok (ak nie
je sucastou) so vzdialenostou kontaktov, ktora umoznuje uplné
odpojenie v podmienkach uréenych kategdriou prepatia lll.

Pri inStalacii manipulujte s vyrobkom opatrne, zabrarite pritlace-
niu, narazom, padom alebo kontaktu s tekutinami akéhokolvek
druhu. Vyrobok neumiestiiujte do blizkosti zdrojov tepla a nevy-
stavujte ho otvorenému ohru. V&etky tieto Ukony by ho mohli
poskodit a zapriCinit nespravnu ¢innost alebo nebezpecné situ-
acie. Ak k tomu dojde, okamzite pozastavte inStaldciu a obratte
sa na servisnu sluzbu.

1.2

Vyrobca neprijima Ziadnu zodpovednost za ublizenie na zdra-
vi alebo Skody na majetku, vyplyvajuce z nedodrzania pokynov
pre montaz. V tychto pripadoch je vyli¢ena zaruka na chyby
materialu.

Vazena Uroven emisie akustického tlaku A je nizSia ako 70 dB(A).
Cistenie a udrzbu, ktoré méa vykonavat pouzivatel, nesmu vyko-
navat deti bez dozoru.

Pred vykondvanim Ukonov na zariadeni (Udrzba, Cistenie) vzdy
odpojte vyrobok od elektrickej siete a od pripadnych akumu-
latorov.

Pravidelne kontrolujte zariadenie, predovSetkym skontrolujte
kable, pruziny a drziaky kvoli odhaleniu pripadnych nevyvazeni
a priznakov opotrebovania alebo poskodenia. Vyrobok nepou-
Zivajte, ked' je potrebna oprava alebo nastavenie, pretoze poru-
cha inStalacie alebo nespravne vyvazenie automatizacie mézu
spbsobit zranenie.

Obalovy material vyrobku je potrebné zlikvidovat v sulade s plat-
nou miestnou legislativou.

Ked sa automatizacia pohybuje pomocou oviadacich prvkov
udrzujte osoby mimo dveri.

PocCas priebehu manévru kontrolujte automatizéciu a udrzujte
0soby mimo dosahu az do skoncenia pohybu.

Viyrobok neovladajte, ak v jeho blizkosti pracuju osoby na au-
tomatizacii; pred vykonavanim tychto prac odpojte elektrické
napajanie.

Ked je napdjaci kabel poskodeny, musi byt vymeneny vyrobcom
alebo jeho servisnou sluzbou, alebo v kazdom pripade techni-
kom s nalezitou kvalifikéciou, aby sa zabranilo akémukolvek ri-
ziku.

Upozornenie! Na prepravu vyrobku pouzivajte vhodny preprav-
ny vozik a rukovate na obale, aby ste mohli operécie vykonat
bezpecne.

VAROVANIA PRE INSTALACIU

- Pred inStalaciou motora pohonu skontroluijte, ¢i sa dvere nacha-

dzaju v dobrom mechanickom stave, i sU spravne vyvazené, a
i sa dobre otvaraju a zatvaraju.

Pred inStalaciou motora pohonu odstrante vSetky prebyto¢né
lana alebo retaze a vypnite vSetky zariadenia, ktoré nie su po-
trebné pre Cinnost, ako su poistné prvky.

Ak sU na bréane, na ktord sa inStaluje automatizacia, umiestne-
né dvere pre chodcov, systém musi byt vybaveny kontrolnym
systémom, ktory pri otvorenych dverach pre chodcov blokuje
¢innost motora

NainStalujte manévrovaciu sticast pre manuaine uvolnenie (ma-
nualny manéver) do mensej vySky ako 1,8 m. POZNAMKA: Ak
je manévrovacia Cast odnimatelna, mala by sa nachadzat v bez-
prostrednej blizkosti dveri.

Uistite sa, ze sa ovladacie prvky nachadzaju v dostatocnej
vzdialenosti od pohyblivych sucasti, a ze v kazdom pripade
umoZznuju ich priame sledovanie. Ak sa nepouZiva voli¢, musia
byt ovlddacie prvky namontované v minimalnej vyske 1,5 m a
nesmu byt pristupné.
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2 POPIS VYROBKU A JEHO CIELOVE URCENIE

MC424L je elektronicka riadiaca jednotka na automatizaciu kridlovych bran. MC424L je schopna oviadat elektromechanické pohony typu WINGO,
TOO, SFAB s napatim 24 V. Je vybavena systémom, ktory kontroluje zatazenie motorov k nej pripojenych (amperometricky systém). Tento systém
umoznuje automatické rozpoznanie koncovych poldh, ulozenie pracovného Casu kazdého motora a detekciu pripadnych prekazok pocas bezného
pohybu. Tieto vlastnosti vyrazne zjednodusuiju inStalaciu, pretoze nie je potrebné nastavovat pracovné ¢asy ani fazovanie kridel.

Riadiaca jednotka je predprogramovana s bezne pozadovanymi funkciami a obsahuje radiovy prijima¢ pre dialkové ovladace. V pripade potreby je
mozné jednoduchym postupom zvolit SpecifickejSie funkcie (pozri kapitolu “PROGRAMOVANIE®).

MC424L je vybavena konektorom typu SM pre zastvacie radiové priimace (pozri odsek “Pripojenie radiového prijimaca typu SM“) a konektorom
typu IBT4N, ktory prostrednictvom rozhrania IBT4N umozriuje pripojenie zariadeni BusT4, ako je programovacia jednotka Oview (pozri odsek “Pripo-
jenie rozhrania IBT4N").

Riadiaca jednotka je pripravend na napdjanie zaloznymi batériami PSS124, ktoré v pripade vypadku sietového napétia sltzia ako nidzové napdjanie
(pozri odsek “Zapojenie a instalacia niidzoveho napéjania“). MC424L je taktiez pripravend na pripojenie k solarnemu napdjaciemu systému ,,Sole-
myo* (pozri odsek ‘Pripojenie systému Solemyo*).

Tento produkt spliia kritéria stanovené nariadenim ,,Standby*“. Produkt prejde do rezimu Standby 5 minut (konfigurovatelné) po spravnom
dokonéeni manévru.

Tento produkt ma vystup ,24V*, z ktorého je mozné odoberat napajanie pre doplnkové prislusenstvo. Pri vypocte spotreby v rezime Standby nebola
zohladnena spotreba prislusenstva. Skontrolujte v prislusnych navodoch spotrebu tychto zariadeni.

& UPOZORNENIE! Akékolvek iné ako tu ur¢ené pouzitie alebo pouzitie v podmienkach odlisnych od tych, ktoré su uvedené v
tomto navode, sa povazuje za nevhodné, a teda zakazané!

2.1 ZOZNAM CASTIi, KTORE TVORIA RIADIACU JEDNOTKU

Riadiaca jednotka pozostava z elektronickej dosky na riadenie a kontrolu, ktora je umiestnena a chranena vo vnutri skrinky. “Obrazok 1" zobrazuje
hlavné Casti dosky.
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A Konektor napéjania 24 Vi~ L1..L8 Programovacia LED
B Konektor pre zéloznu batériu PSS124 / solarny napéjaci sys- | LR Programovacia LED réadia
tém Solemyo M Svorky pre vstupy
C Poistka sluZieb (2A, typ F) N Svorka pre radiovd anténu
D Zasuvka ,SM“ pre radiovy priimac (o) Wber motora
E Svorka motora M1 (prvy sa pohybuije pri zatvarani) Q Zasuvka pre IBT4N
F Svorka motora M2 (prvy sa pohybuje pri otvarani) R Poistka siete
G Svorka vystupu blikajiceho svetla S Napéjanie siete (L-Linea; N-Neutro)
H Svorka vystupu OGI alebo elektromagnetického zamku T Pripojenie k zemi
I Svorky 24 Vdc pre sluzby a fototest U Kéblova svorka
L9..L13  Vstupné LED P1..P3 Tlacidla pre programovanie centralnej jednotky
OK Stavova LED ,Led OK* P4 Tlacidlo pre programovanie radia
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3 INSTALACIA

3.1 PRIPRAVNE KONTROLY PRI INSTALACII

Pred vykonanim inStalacie vyrobku je potrebné:

- skontrolovat neporusenost dodavky;

- skontrolovat, i je vetok material uréeny na pouzitie v dokonalom stave,
a Ci je vhodny pre uréené pourzitie;

- skontrolujte, Gi vSetky podmienky pouzitia zodpovedaju tomu, €o je uve-
dené v odseku “Vymedzené pouzitie vyrobku" a kapitole “TECH-
NICKE PARAMETRE"

- skontrolujte, Ci je prostredie vybrané pre inStalaciu kompatibilng s celko-
vym rozmerom produktu (pozri “Obrazok 2”)

- skontrolujte, i je povrch vybrany pre instalaciu produktu pevny a moze
zaruGit stabilné upevnenie

- skontrolujte, ¢i miesto upevnenia nie je nachylné na zaplavenie; v pripa-
de potreby zabezpette montaz produktu dostatoéne nad zemou

- skontrolujte, ¢i priestor okolo produktu umoznuije fahky a bezpecny pri-
stup

- skontrolujte, ¢i vSetky elektrické kable, ktoré sa maju pouZit, su typu
uvedeného v “Tabulka 1"

- skontrolujte, €i su v automatizacii pritomné mechanické dorazy pri za-
tvarani aj otvarani.

3.2 VYMEDZENE POUZITIE VYROBKU

Tento produkt je mozné pouzivat vyhradne s motorovymi prevodovkami
WG2024, WG3524, WG4024, WG5024, TOO3024, TO04524, XME2024
a v sulade s prislusnymi prevadzkovymi obmedzeniami.

3.3 IDENTIFIKACIA A VONKAJSIE ROZMERY

Rozmery a §titok (A), ktory umoziuje identifikaciu produktu, st uvedené v
“Obrazok 2.

' N\

3.4 TYPICKA INSTALACIA

“Obrazok 3" zobrazuje priklad automatizacného systému, zrealizovaného
s komponentmi Nice.

Elektromechanicky pohon WINGO, TOO, SFAB 24 V
Elektromechanicky pohon WINGO, TOO, SFAB 24 V
Majak

Voli€ s klucom

Par fotobuniek ,FOTO"

Par fotobuniek ,FOTO1“

Par fotobuniek ,FOTO2“

Riadiaca jednotka

IOTMUOW>

Viy&Sie uvedené komponenty st umiestnené podla typickej a beznej sché-

my.

Osobitne pripominame, ze:

- pre vlastnosti a zapojenie fotobuniek sa riadte Specifickymi pokynmi
produktu

- zasah paru fotobuniek ,FOTO" pri otvarani nema ucinok, ale pri zatva-
rani sposobi reverz

- zasah paru fotobuniek ,FOTO1* zablokuje pohyb pri otvérani aj zatva-
rani

- zésah paru fotobuniek ,FOTO2" pri zatvarani (pripojeny na vstup AUX
spravne nakonfigurovany) nema ucinok, ale pri otvarani spbsobi reverz.

|| Majte na pamiti, ze motor M1 je prvy, ktory sa spusti pri
zatvarani, zatial' ¢o motor M2 je prvy, ktory sa spusti pri
otvarani (“Obrazok 4”).

~

M1

M2
. J

& Pred inStalaciou pripravte elektrické kable potrebné pre
vasu inStalaciu podla odseku “Schéma a popis zapoje-
nia” a kapitoly “TECHNICKE PARAMETRE”.

N
N

Pouzité kable musia byt vhodné pre typ prostredia, v kto-
rom prebieha instalacia.

Pocas kladenia potrubi pre prechod elektrickych kablov
a ich vstupu do skrinky riadiacej jednotky skontrolujte,
¢i sa vo vnutri rozvodnych §acht nenachadza voda ale-
bo kondenzacia v spojovacich riurach. Pritomnost vody
a vihkosti moze poskodit elektronické obvody produktu.
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3.5 [INSTALACIA RIADIACEJ JEDNOTKY

Upevnite riadiacu jednotku na pevnu, zvisld, rovnu a
dostatoéne chranenu plochu. Spodna ¢ast jednotky musi
byt aspon 40 cm nad zemou.

|| Riadiaca jednotka je vhodna aj na vonkajSiu inStalaciu,
pretoze je dodavana v kryte, ktory pri spravnej instalacii
zarucuje stupen ochrany IP54.

Na upevnenie riadiacej jednotky (‘Obrazok 5” a “Obrazok 6”):
odskrutkujte skrutky (A) a odstrarite kryt (B) jednotky

identifikujte predrezané otvory (C) na spodnej strane skrinky a vyvit-
ajte tie, ktoré budu pouzité na prechod kablov

N =

boény vstup pre kable (D) je mozné pouzit len v pripade,
Ze je jednotka instalovana vo vnttri, v chranenom pro-
stredi.

~

v

3. vyvitajte stenu (E) podla rozmerov uvedenych na obrazku a priprav-
te vhodné hmozdinky (nie su sucastou dodavky)

4, umiestnite skrinku (F) a upevnite ju skrutkami (G) (nie su sucastou
dodavky)

5. pripravte kablové priechodky pre prechod pripojovacich kablov

6. vykonajte elektrické zapojenia podla kapitoly “ELEKTRICKE ZA-
POJENIE".

Na instalaciu dalSich zariadeni v automatizacii sa riadte
prislusnymi navodmi.

7. Po dokon&eni elektrickych zapojeni nasadte spat kryt (B) a zaskrut-
kujte skrutky (A).

6 - SLOVENSKY

4  ELEKTRICKE ZAPOJENIE

N

A

> B> b

PRIPRAVNE KONTROLY

Vsetky elektrické zapojenia musia byt vykonané bez pri-
tomnosti elektrického napdjania a s odpojenym nudzo-
vym napajanim (ak je stucastou automatizacie).

Spojovacie ukony musia byt vykonané vyhradne kvalifi-
kovanym personalom.

Skontrolujte, ¢i vSetky pouzité elektrické kable st vhod-
ného typu



4.2 SCHEMA A POPIS ZAPOJENIA

4.21 SCHEMA ZAPOJENIA

4 o N
A Energeticky usporné pripojenie: “Stand by all” aktivne B Standardné pripojenie: “Stand by all” aktivne,
fotobunky vzdy napajané
(Upozornenie! Priemerna spotreba sa zvysuje)
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C Pripojenie s “Phototest”: “Stand by all” deaktivované D Pripojenie s “Phototest”: “Stand by all” deaktivované
a “Phototest” aktivované. a “Phototest” aktivované.
Aplikacia s aspon dvoma parmi fotobuniek Aplikacia s jednym parom fotobuniek
(PHOTO1 vyluéené)
TX RX X RX
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4.2.2 POPIS ZAPOJENI
Popis oznaceni na elektronickej doske pri prisludnych svorkach.

Tabulka 1
Svorky Funkcia Popis Typ kabla
N. Napédjanie elektrické . . 5
L-N-® 120/230/250V~50/60Hz Napajanie zo siete 3x1,5mm
MAM Motor 1 Pripojenie motora M1 [poznamka 1] 3x 1,5 mm?
MA4M Motor 2 Pripojenie motora M2 3x1,5mm?
1+2 Majak Pripojenie blikajuceho svetla 24 V = max 25 W 2x 1 mm?
3:4 OGI / Elektrozamok Pripojenie pre indikator otvorengj brany 24 V = max 5 W alebo elektrozamok 12 V = (E)Iglitr%;a?nilin ?i y
: max 15 VA (pozri kapitolu “PROGRAMOVANIE’) mm? '
Napéjanie +24 V = pre TX fotobunky s fototestom (max 100 mA); ,SPOLOCNY* pre )
2 Out_STB vSetky bezpenostné vstupy, s aktivnou funkciou ,Stand by tutto” [poznamka 2] 1x0,5mm
6 oV= Napdjanie 0 V = pre sluzby 1x0,5 mm?
7 24V = Napajanie sluzieb (24 V = max 200 mA) [poznamka 3] 1x0,5 mm?
8 Spolo¢ny 24 V = Spolo¢ny pre vSetky vstupy (+24 V =) bez ,Stand by tutto” 1x0,5 mm?
9 ALT Vstup s funkciou ALT (nddzové zastavenie, bezpecnostny blok) [poznamka 4] 1x0,5 mm?
10 FOTO Vstup NC pre bezpecnostné zariadenia (fotobunky, citlivé hrany) 1x0,5 mm?
11 FOTO1 Vstup NC pre bezpecnostné zariadenia (fotobunky, citlivé hrany) 1x0,5 mm?
12 krok-krok Vstup pre cyklickd prevadzku (OTVORI-ZASTAVI-ZATVORI-ZASTAVI) 1x0,5 mm2
13 AUX Pomocny vstup [poznamka 5] 1x0,5 mm?
Y—. Anténa Pripojenie antény radiového prijimaca g%?gy kabel typu
Poznamka 1 NepouZiva sa pre jednokridlové brany (riadiaca jednotka automaticky rozpozna, ¢i je naintalovany len jeden motor).
Poznamka 2 Funkcia ,Stand by tutto” slizi na znizenie spotreby; podrobnosti o elektrickych zapojeniach najdete v odseku “Zapojenie Stand by
tutto / Fototest” a o programovani v kapitole “PROGRAMOVANIE’.
Poznamka 3 Upozornenie: V rezime Standby sa napdjanie znizi na 21V = +/-10% s dostupnym vykonom 2W.
Poznamka 4 Vstup ALT je mozné pouzit pre NC kontakty alebo s konstantnym odporom 8,2 kQ v rezime samocinného ucenia (pozri kapitolu
PROGRAMOVANIE”).
Poznamka 5 Pomocny vstup AUX je z vyroby nastaveny na funkciu ,Ciastoéné otvorenie typ 1%, ale je mozné ho naprogramovat na jednu z funkcif
uvedenych v “Tabulka 2’
Tabulka 2
Funkcia Typ vstupu Popis

CIASTOCNE OTVORENIE TYP 1

NA (normaine otvoreny)

Otvori Uplne horné kridlo

CIASTOCNE OTVORENIE TYP 2

Otvori obe kridla do polovice drahy

NA (normaine otvoreny)
)

OTVORI NA (normalne otvoreny Vykona iba manéver otvorenia
ZATVORI NA (normalne otvoreny) \lykona iba manéver zatvorenia
FOTO 2 NC (normélne zatvoreny) Funkcia FOTO 2

STOP NA (normaine otvoreny) Zastavenie manévru
VYLUCENE - Ziadna funkcia

4.2.3 POSTUP ZAPOJENIA

Na vykonanie elektrickych zapojeni (“Obrazok 77):

1. vyberte svorky z ich pozicif

pripojte jednotlivé zariadenia k prislusSnym svorkam podia schémy

“Obrazok 7"

2
3. vratte svorky spéat na svoje miesto.
4 pripojte napajaci kabel do bodov (A) a (B) a zaistite ho kablovou

priechodkou (C) (“Obrazok 8).
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4.2.4 POZNAMKY K ZAPOJENIAM

Vacsina zapojeni je velmi jednoduchd. Va¢sina z nich su priame pripojenia
k jednému zariadeniu alebo kontaktu. NizSie su uvedené niektoré priklady
zapojenia externych zariaden.

4.24.1 Zapojenie Stand by tutto / Fototest

Funkcia ,Stand by tutto” umozZnuje zniZit spotrebu a je predvolene aktivna.
Automaticky sa deaktivuje iba vtedy, ked sa aktivuje funkcia ,Fototest”.

Poznamka Funkcie ,Stand by tutto” a ,Fototest* su navzajom vy-
luéné — aktivacia jednej deaktivuje druh.

Moznosti zapojenia:

- s aktivnou funkciou ,Stand by tutto” (Uspora energie) (‘Obrazok 7 A”)

- bez ,Stand by tutto“ a bez ,Fototest* (Standardné zapojenie) (“Ob-
razok 7 B’)

- Bez ,Stand by tutto a s ,fototest” (“Obrazok 7 C”).

Ak je funkcia ,,Stand by tutto” aktivna, riadiaca jednotka po 5 mindtach od

ukoncenia manévru automaticky prejde do rezimu ,Stand by tutto®, vypne

vSetky vstupy a vystupy, aby znizila spotrebu.

Poznamka Cas oneskorenia pred aktivaciou rezimu standby je
nastavitelny; predvolena hodnota je 5 minut.

Ak je riadiaca jednotka napajana fotovoltaickym panelom
(systém ,,.Solemyo*) alebo zaloznou batériou, je potrebné
aktivovat funkciu ,,Stand by tutto“ podl'a schémy "uspora
energie" (“Obrazok 7 A”).

Ked funkcia ,Stand by tutto” nie je pozadovana, je mozné aktivovat funk-
ciu ,Fototest”, ktora umoznuje na zaCiatku manévru overit spravnu funkciu
pripojenych fotobuniek. Na pouzitie tejto funkcie je potrebné spravne pri-
pojit fotobunky (“Obrazok 7 C”) a nasledne funkciu aktivovat.

Poznamka Aktivaciou funkcie ,fototest” sa testuju vstupy FOTO,
FOTO1 a FOTO2. Ak niektory z tychto vstupov nie je pouzity,
musi byt pripojeny na svorku ,OUT-STB* (Cislo 5) ("Obrazok 7
DII).

4.2.4.2 Pripojenie kluc¢ového prepinaca

Pripojenie prepinaca na vykonavanie funkcii ,PASSO-PASSO* a ,ALT"
(“Obrazok 9").

4 N\

o

STEP BY STEP ALT

NCNO C C NONC

G J

Pre pripojenie ALT s aktivnou funkciou ,Stand by tutto“
pouzite svorku ¢. 5 a nie ¢. 8 (pozri odsek “Zapojenie
Stand by tutto / Fototest”).

Pripojenie prepinaca na vykonavanie funkcii ,PASSO-PASSO* a jednej z
funkcii pomocného vstupu AUX (CIASTOCNE OTVORENIE, IBA OTVORE-
NIE, IBA ZATVORENIE...) (“Obrazok 10°).

4 N\

10

STEP BY STEP AUX

NCNO cC C NONC

12 8 8 13
(& J

4.2.4.3 Pripojenie indikatora otvorenej brany / Elektrozamku

Vystup OGI (Open Gate Indicator), ak je spravne naprogramovany, mdze
byt pouZity ako ,Indikétor otvorenej brany”. Indikator pomaly blik& pri otva-
rani, rychlo blika pri zatvarani, svieti trvalo pri otvorenej brane (v poko-
ji) @ je zhasnuty pri zatvorenej brane. Ak je vystup naprogramovany ako
elektrozamok, aktivuje sa na 3 sekundy pri zaCiatku kazdého otvaracieho
manévru (“Obrazok 11°).

4 N\

11 3 4

(o]¢]] 9 EL
3 PR
4 33V= 12V~
max 5 W max 15 VA
G J

4.2,5 TYP VSTUPU ALT

Riadiaca jednotka MC424L mdze byt naprogramovana na dve typoldgie

vstupu ALT:

- ALT typu NC pre pripojenie ku kontaktom typu NC

- ALT typu konstantny odpor pre pripojenie zariadeni s vystupom s
konstantnym odporom 8,2 kQ (napr. citlivé hrany). Vstup meria hodnotu
odporu a zablokuje manéver, ak hodnota odporu prekro¢i nominalnu
hodnotu. Pri spravnom zapojeni je mozné na vstup ALT, nakonfigurova-
ny ako konstantny odpor, pripajit aj zariadenia s kontaktmi typu NA, NC
a pripadne aj viac zariadeni rézneho typu (pozri “Tabulka 3”).

Tabulka 3
VSTUP ALT S KONSTAN
Typ PRVEHO zariadenia

o NA NC 8,2kQ

o2 Paralelne

T c Py

5 § NA [poznamka 1] [Poznamka 2] | Paralelne

o%F Sériovo

o . .

S N | NC [Poznamka 2] [Poznamka 3] Sériovo

8,2kQ Paralelne Sériovo [Poznamka 4]
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Poznamka 1 Jedno alebo viac zariadeni NO mdze byt zapojenych
paralelne bez obmedzenia mnozstva s ukonovacim rezistorom
8,2 kQ ("Figure 12"). Elektrické zapojenia s aktivnou funkciou
"Stand by all" (Zostat v pohotovosti) najdete v Casti "Zapojenie
Stand by tutto / Fototest".

Pre pripojenie ALT s aktivnou funkciou ,Stand by tutto“
pouzite svorku €. 5 a nie €. 8 (pozri odsek “Zapojenie
Stand by tutto / Fototest”).

/ N
®
lNO l NO
8,2KQ
9 ©
- J

Poznamka 2 Pri zapojeni zariadeni typu NA a NC je mozné ich pri-
pojit paralelne, pric¢om ku kontaktu NC sa pripoji odpor 8,2 kQ v
sérii (je teda mozna aj kombinacia 3 zariadeni: NA, NC a 8,2 kQ)

(“Obrazok 13").
e ™
® 8
NC
NO 8,2KQ
90 ' S
N J

Poznamka 3 Viac zariadeni typu NC je mozné pripojit sériovo s od-
porom 8,2 kQ bez obmedzenia poctu (“Obrazok 14°).

e ™\
(14) 8
NC | NC % 8,2KQ
9 o
- J

Poznamka 4 Iba jedno zariadenie s vystupom s konstantnym odpo-
rom 8,2 kQ mbZze byt pripojené. Viac zariadeni musi byt pripoje-
nych ,do retazca“ s jednym koncovym odporom 8,2 kQ (“Obra-
zok 15").

4 N\

15
8,2KQ

7 AT ™

Citlivym
okrajom

Citlivym
okrajom

Citlivym
okrajom
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4.3 PRVE ZAPNUTIE A KONTROLA ZAPOJENI

Po pripojeni napdjania k riadiacej jednotke vykonajte nasledujtice kontroly:

1. skontrolujte, Gi je na svorkach "6-7" pritomné napéatie priblizne 30
Vdc (“Obrazok 16”). Ak hodnoty nezodpovedaju, okamzite odpojte
napajanie a dokladne skontrolujte zapojenia a napéatie.

4 N
(16)
M & MM A Mi{1 2]|3 4|5 6 7([8 9 10 11 12 13| ¥—
T TR
Q9 ¢ Bz EIFgys 3L
AR AL
@ e HI<

(& J

2, po rychlom pociato¢nom blikani LED "OK" signalizuje spravnu €in-
nost jednotky pravidelnym bliknutim kazdu sekundu. Pri zmene na
vstupe jednotky LED "OK" dvakrét rychlo blikne, ¢im signalizuje
rozpoznanie vstupu

3. ak sU zapojenia spravne, vstupy typu “NC” musia mat’ zodpove-
dajucu LED zapnuty, zatial ¢o vstupy typu “NA” musia mat LED
zhasnutul (pozri “Obrazok 17 a “Tabulka 4”).

4 N\

L10 L12
OK L9 | L11 | L13
I TP O e \
L7 AWEAY 7
100 08Z0%8-8°870 0 O
5 g 3 8} 3
|8 3183
\ J
Tabulka 4
Vstup Typ vstupu Stav LED
L9 Zapnuta
ALT ALTNC (iba po bode 5)
ALT KONSTANTNY ODPOR 8,2 | L9 Zapnuta
kQ (iba po bode 5)
FOTO NC L10 Zapnuta
FOTO1 NC L11 Zapnuta
Sbs NA L12 Zhasnuta
1C|/_A§TAOCNE OTVORENIE typ L13 Zhasnuta
CIASTOCNE OTVORENIE typ L13 Zhasnuté
AUX 2-NA
IBA OTVORENIE — NA L13 Zhasnuta
IBA ZATVORENIE — NA L13 Zhasnuta
FOTO2 - NC 13 Zapnuta




4. Skontrolujte, Ze pri aktivacii zariadeni pripojenych na vstupy sa pri-
slusné LED didédy zapinaju alebo vypinaju

5. Skontrolujte, ze stlacenim tlacidiel [Stop/Set] a [Close V] (“Ob-
razok 18”) na viac ako 3 sekundy obidva motory vykonaju kratky
otvaraci manéver, pricom motor horného kridla sa spusti ako prvy.
Manéver zastavte stlacenim tladidla [Stop/Set].
LED "L9" (“Obrazok 17”) sa musi rozsvietit, aby signalizovala
spravne automatické ucenie.

4 e e A » __” ™~
& Y
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A
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Close ¥ || Stop/Set |

= 2A

Ak sa motory neaktivuju pri otvarani, vymeiite polaritu
motorovych kablov. Ak sa ako prvy nepohybuje motor
horného kridla, vymente M1 za M2.

J

[E -

& Ak niektora z kontrol nedopadne Uspesne, je potrebné
odpojit napajanie riadiacej jednotky a skontrolovat vSet-
ky predchadzajlice elektrické zapojenia.

4.4 VYBER MOTORA

Riadiaca jednotka je vybavena prepinatom (A — “Obrazok 19°), ktory
umoznuje urcit typ pouzitého motora (pozri “Tabulka 5”).

W ;

000000000000
000000000000
000000000000
° 000000000000
000000000000

~

L8

IBT4N
R

]

000000000000
o 000000000000
000000000000 1

000000000000
NI

- J

Akakolvek konfiguracia, ktora nie je uvedena v “Tabulka
5”, nie je povolena.

Tabulka 5
VYBER TYPU MOTORA
Typ motora Vyber motora
01234
Vseobecny E H H H H
cN> 1234
WG2024 4 H H H H
01234
WG3524 EHHHH
01234
WG4024 EHHHH
(’3 1234
WG5024 ;HHHH
8 1234
TO03024 4 H H H H

VYBER TYPU MOTORA

Typ motora Vyber motora
TO04524 C’ﬁ @ @ @ i
[ ]
XME2024 N B i i @
%
[ ]

4.5 AUTOMATICKE VYHLADANIE KONCOVYCH
POLOH A NACITANIE VSTUPU ,ALT*

Po ukonceni kontrol je mozné zacat fazu automatického vyhladania me-
chanickych dorazov pripojenych k riadiacej jednotke. Tato operéacia je ne-
vyhnutna, pretoze riadiaca jednotka musi zistit trvanie otvaracich a zatva-
racich manévrov. Procedura je Uplne automaticka a je zalozena na merani
zataZzenia motorov na rozpoznanie mechanickych dorazov pri otvarani a
zatvarani.

Pred zacatim vyhladavania koncovych poloh skontroluj-
te, ze vSetky bezpec€nostné zariadenia davaju suhlas (ALT,
FOTO a FOTO1 aktivne). Zasah bezpeénostného zariade-
nia alebo prichod prikazu pocas procedtry spdsobi jej
okamzité prerusenie. Kridla MUSIA byt umiestnené pri-
blizne v polovici svojej drahy.

4 _ ] N\

Close ¥ ” Stop/Set” Open A ‘

L8 L7 L6 L5 L4 L3 L2 L1

@

N ] J
Stlacte [Stop/Set] a [Close V] (“Obrazok 20") na viac ako 3 sekundy na
spustenie fazy automatického vyhladania.

Procedura zahtia:

- kontrolu a uloZenie prepinaca typu motora

- kontrolu a ulozenie vstupu ALT (NC / 8,2kQ)

krétke otvorenie oboch motorov

zatvorenie motora spodného kridla aZz po mechanicky doraz

zatvorenie motora horného kridla az po mechanicky doraz

zaGiatok otvérania motora horného kridla

- po nastavenom oneskoreni zaCiatok otvarania spodného kridla

- riadiaca jednotka meria pohyb potrebny na dosiahnutie mechanickych
dorazov pri otvarani

- riadiaca jednotka vykona Uplny zatvaraci manéver. Motory mézu Starto-
vat'v réznych momentoch. Gielom je dosiahnut zatvorenie so spravnym
fazovanim, aby sa prediSlo riziku privretia medzi kridlami

- ukoncenie procedury s uloZzenim vSetkych nameranych hodnét.

Vsetky tieto fazy prebiehaju za sebou bez zasahu obslu-
hy.

Ak z nejakého dovodu procedtra neprebieha spravne, je
potrebné ju prerusit stlac¢enim tlacidla [Stop/Set]. Potom
proceduru zopakujte (pripadne upravte parametre ako
prahové hodnoty amperometriky a oneskorenie kridla,
pozri kapitolu “PROGRAMOVANIE”).

Tuto proceduru je mozné opakovat bez potreby vymaza-
nia pamate.
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5 ZAVERECNA KONTROLA A UVEDENIE DO
PREVADZKY

Jedna sa o najdolezitejSiu fazu realizacie automatizacie pre zaistenie ma-
ximalnej bezpecnosti zariadenia. Zaverecna kontrola pred uvedenim do
prevadzky mdze byt pouzita aj na pravidelnu kontrolu zariadeni, ktoré tvo-
ria automatizaciu.

Fazy testovania a uvedenia automatizacie do prevadzky
musia vykonavat kvalifikovani a sklseni pracovnici, ktori
musia urcit’ potrebné testy na overenie prijatych rieSeni
vocCi pritomnym rizikam a overit stlad s platnymi zakon-
mi, normami a predpismi: najma vSetky poziadavky nor-
my EN 12445, ktora stanovuje metddy testovania na ove-
renie automatizacie bran.

Pridavné zariadenia musia byt podrobené Specifickej zaverecnej kontro-
le pred uvedenim do prevadzky, jednak z hladiska funkénosti a jednak z
hladiska spravnej interakcie s riadiacou jednotkou. Vychadzajte preto z
navodov k jednotlivym zariadeniam.

5.1 ZAVERECNA KONTROLA PRED UVEDENIM DO

PREVADZKY

Nasledujuca sekvencia operéacif na testovanie sa vztahuje na typicku insta-

laciu (“Obrazok 3”).

Pre vykonanie zavere¢nej kontroly postupujte nasledovne:

1. skontrolujte, Ze aktivacia vstupu PASSO-PASSO (Sbs) spusti sek-
venciu ,Otvori, Zastavi, Zatvori, Zastavi*

2. skontrolujte, Ze aktivacia vstupu AUX (funkcia Giasto¢ného otvore-
nia Typ 1) riadi sekvenciu ,Otvori, Zastavi, Zatvori, Zastavi* iba pre
motor horného kridla. Motor spodného kridla musi zostat zatvoreny

3. spustite otvaraci manéver a skontrolujte, ze:

- aktivaciou FOTO brana pokraCuje v otvarani

- aktivaciou FOTO1 sa manéver zastavi, kym sa FOTO1 neuvolni.
Potom manéver pokracuje v otvarani

- v pritomnosti FOTO2, po jeho aktivacii sa manéver musi zastavit
a pokraGovat v zatvarani

4, skontrolujte, Ze ked kridlo dosiahne mechanicky doraz pri otvarani,
motory sa vypnu

5. spustite zatvaraci manéver a skontrolujte, ze:

- aktivaciou FOTO sa manéver zastavi a pokraCuje v otvarani

- aktivaciou FOTO1 sa manéver zastavi, kym sa FOTO1 neuvolni.
Potom manéver pokraCuje v otvarani

- aktivaciou FOTO2 brana pokracuje v zatvarani

6. skontrolujte, Ze zariadenia pripojené na vstup ALT spbsobia okam-
Zité zastavenie akéhokolvek pohybu a kratku reverzaciu

7. skontrolujte, ze Uroven systému detekcie prekazok je vhodna pre
aplikaciu: po€as manévru, pri otvarani aj zatvarani, zabrante pohy-
bu kridla simulovanim prekazky a overte, Ze manéver sa zvrati pred
prekrocenim sily stanovenej normami

8. mdzu byt pozadované aj dalSie kontroly v zavislosti od zariadeni
pripojenych na vstupy.

Ak sa pri dvoch po sebe nasledujicich manévroch v rov-
nakom smere zisti prekazka, riadiaca jednotka vykona
Ciastoénu reverzaciu oboch motorov na jednu sekundu.
Pri dalSom prikaze sa kridla otvoria a prvy zasah ampe-
rometriky pre kazdy motor sa povazuje za mechanicky
doraz pri otvarani. Rovnaké spravanie nastava aj po ob-
noveni sietového napdjania: prvy prikaz je vzdy otvaraci
a prva prekazka sa vzdy povazuje za mechanicky doraz
pri otvarani.
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5.2 UVEDENIE DO PREVADZKY

Uvedenie do prevadzky méze prebehnut az po vykonani
vSetkych faz kolaudacie s kladnym vysledkom.

& Pred uvedenim automatizacie do prevadzky informuj-
te vlastnika o nebezpecenstvach a zvyskovych rizikach,
ktoré su stale pritomné.

Pri uvedeni do prevadzky postupujte nasledovne:

1. Viytvorte technicky spis automatizacie, ktory ma obsahovat nasle-
dujuce dokumenty: celkovy vykres automatizacie, schému vyko-
nanych elektrickych pripojeni, analyzu pritomnych rizk a prislusné
prijaté rieSenia, vyhlasenie vyrobcu o zhode vetkych pouzitych za-
riadeni a vyhlasenie o zhode, vyplnené technikom vykonavajicim
inStalaciu

2. Umiestnite na branu stitok, na ktorom su uvedené minimaine tieto
Udaje: typ automatizacie, nazov a adresa vyrobcu (zodpovedného
za ,uvedenie do prevadzky"), vyrobné Cislo, rok vyroby a oznaCenie

,CE"

3. Vypliite a doructe viastnikovi automatizécie vyhlasenie o zhode au-
tomatizacie

4, Viyplrite a doructe viastnikovi automatizacie ,navod na pouzitie” au-
tomatizacie

5. Vyplitte a doructe vlastnikovi automatizacie ,plan udrzby”, ktory
obsahuje nariadenia pre udrzbu vSetkych zariadeni automatizacie.

|| Pre vsetku uvedenti dokumentaciu firma Nice poskytuje
prostrednictvom svojej servisnej sluzby: navody a priruc-

ky.

O PROGRAMOVANIE

Na riadiacej jednotke sa nachadzaju 4 tladidia: [Open A], [Stop/Set],
[Close V1] a [Radio =1)] (“Obrazok 21”), ktoré mozno pouZit na ovia-
danie jednotky pocas testovania aj na programovanie dostupnych funkcif.
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Dostupné programovatelné funkcie su rozdelené do dvoch urovni a ich
stav je signalizovany 6smimi LED diodami “L1 ... L8” a LED "LR" na jed-
notke (LED zapnuta = funkcia aktivna; LED zhasnuta = funkcia neaktivna).

6.1 POUZITIE PROGRAMOVACICH TLACIDIEL
[Open A] Tlacidlo na ovladanie otvarania brany
Tlacidlo na vyber v programovacej faze.
[Stop/Set] Tlacidlo na zastavenie manévru
Ak je stlaCené viac ako 5 sekund, umozniuje vstup do programova-
cej fazy.
[Close V] Tlacidlo na ovladanie zatvarania brany

Tlacidlo na vyber v programovacej faze.



6.2 PREDNASTAVENE FUNKCIE

Riadiaca jednotka obsahuje niektoré programovatelné funkcie. Tieto funk-
cie su prednastavené v typickej konfiguracii, ktora vyhovuje vacsine auto-
matizacii (pozri “Tabulka 6”). Funkcie je mozné kedykolvek zmenit, pred
aj po faze automatického vyhladania koncovych poldh, prostrednictvom
vhodnych programovacich postupov popisanych dale;.

6.3 PROGRAMOVANIE PRVEJ UROVNE (ON-OFF)

Tabulka 6

PREDNASTAVENE FUNKCIE

Funkcia Prednastavena hodnota
Automatické zatvaranie aktivha

Sp. obytny blok neaktivna

Blikanie vopred neaktivna

Zatvorit po foto neaktivna

Oneskorenie pri otvarani

uroven 5 (20%)

Rezim Stand-by tutto /
Fototest

Stand-by tutto

Elektrozamok / OGI Elektricky zamok

Vstup ALT automatické ucenie NC / 8,2kQ
Tazké brany neaktivna

Doba pauzy 30 sekund

Pomocny vstup Ciastocné otvorenie Typ 1 (aktivuje iba

motor horného kridla)

Citlivost amperometriky

uroven 3

VSetky funkcie prvej urovne su z vyroby nastavené na “OFF” a mdzu byt kedykolvek zmenené. Na overenie jednotlivych funkcii pozri “Tabulka 7.

6.3.1 PROGRAMOVACI POSTUP PRVEJ UROVNE

Programovaci postup ma medzi stlac¢enim jedného tlacidla a dalSieho tla¢idla maximalny ¢as 20 sekund. Po uplynuti tejto
doby sa postup automaticky ukonéi, pricom sa zapamataji zmeny, ktoré ste do tohto bodu vykonali.

Programovanie prvej Urovne:

1. Stlacte a podrzte stlacené tlacidlo [Stop/Set], kym LED ,L1“ nezacne blikat
2. uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked LED didda “L1” zacne blikat
3.
4, stlacte tlacidlo [Stop/Set] na zmenu stavu funkcie:
- rychle blikanie = OFF
- pomalé blikanie = ON
5. Cakajte 10 sekund (maximainy ¢as) na ukoncenie programovania.

Stlacte tlacidio [Open A] alebo [Close W] kvoli presunutiu blikajlicej LED na LED predstavuijticu funkciu, ktora mé byt zmenena

[ﬂ;ﬂ Pre naprogramovanie dalSich funkcii na ,,ON“ alebo ,,OFF“ po¢as vykonavania postupu je potrebné zopakovat body 2 a 3

pocas tejto fazy.

LED |Funkcia Popis

Tabulka 7

FUNKCIE PRVEJ UROVNE (ON - OFF)

Automatické
L1 P
zatvaranie

Aktivna funkcia: po otvaracom manévri sa vykona pauza (zodpovedajlca naprogramovanému ¢asu pauzy), po ktorej
riadiaca jednotka automaticky spusti zatvaraci manéver. Tovarenska hodnota ¢asu pauzy je 30 sekund. Stlacenie tlacidla
[Stop/Set] alebo zéasah vstupu “ALT” cyklus prerusi.
Neaktivna funkcia: prevadzka je typu “polautomatickd”.

L2 Zatvorit po foto
zatvaranie s ¢asom pauzy 4 sekundy.

Aktivna funkcia: ak pocas otvarania alebo zatvarania zasiahnu fotobunky, ¢as pauzy sa znizi na 4 sekundy bez ohladu na
naprogramovany ¢as. Ak je automatické zatvaranie deaktivované, zasah fotobuniek po¢as manévru aktivuje automatické

L3 Vzdy zatvorit’
predblikavania.

Aktivna funkcia: v pripade vypadku elektrickej energie, aj kratkeho, po 10 sekundach od obnovenia napajania
riadiaca jednotka zisti, Ze brana je otvorena, a automaticky spusti zatvaraci manéver, pred ktorym nasleduje 5 sekind

Neaktivna funkcia: fototest.

aktivovat.
Aktivna funkcia: stand-by.

L4 Stand-by / Fototest

Ako alternativa k ,Stand by tutto” moéze byt aktivovana funkcia ,Fototest®, ktora overuje spravnu funkciu fotobuniek na
zaCiatku manévru. Na pouzitie tejto funkcie je potrebné spravne pripojit fotobunky (pozri “Obrazok 7 C”) a nasledne funkciu

Riadiaca jednotka je z vyroby prednastavena s aktivnou funkciou ,Stand by tutto®. Po & minttach necinnosti systém
automaticky prejde do rezimu Uspory energie, pricom deaktivuje aj vystup '‘Out Stb' (svorka 5) (pozri “Obrazok 7 A”). Cas
aktivacie rezimu standby je z vyroby nastaveny na 5 mindt, ale méze byt upraveny cez mobilnu aplikaciu alebo zariadenie
Oview. Tato funkcia je povinna, ak je riadiaca jednotka napajana vylu¢ne fotovoltaickymi panelmi Solemyo. Odporica sa aj v
pripade napdjania zo siete, ak sa chce zvysit prevadzka v nddzovom rezime s batériou PSS124.

Upozornenie! Tovarenské nastavenie predpoklada, ze funkcia Standby je povolena. Moze byt deaktivovana iba
pouzivatelom s vedomim, ze spotreba energie sa zvysi, ked produkt nebude pohybovat branou.

SLOVENSKY - 13



LED |Funkcia Popis
. Aktivna funkcia: OGI (Indikator otvorenej brany).
L5 ﬁLedk“t(rztﬁngg‘:(O{‘gg; Ak je fgnkcia aktiv_ované, svorlky 3-4 mbzu byt pouZité na pripojenie signalizacnej kontrolky otvorenej brany (24 V).
brény) Neaktlvna funkma; elektrgzamok. ~ S - )
Ak funkcia nie je aktivovand, svorky 3-4 mozu byt pouzité na pripojenie elektrozamku.
Aktivna funkcia: vystrazné svetlo sa aktivuje 3 sekundy pred zaciatkom manévru, aby vopred signalizovalo
L6 Blikanie vopred nebezpecenstvo.
Neaktivna funkcia: vystrazné svetlo zacne blikat pri Starte manévru.
Funkcia pre bytové Aktivna funkcia: kazdy prijaty prikaz spusti otvaraci manéver, ktory nemozno prerusit dalSimi impulzmi.
L7 domy Neaktivna funkcia: kazdy prijaty prikaz spusti cyklus OTVORI-ZASTAVI-ZATVORI-ZASTAVI. Toto spravanie je uzitocné, ked’
automatizaciu pouziva viac 0séb cez radiové ovladanie.
; Aktivna funkcia: ak je funkcia aktivovana, riadiaca jednotka umoznuje riadenie tazkych bran nastavenim odliSnych
L8 Lahké / Tazké brany | akceleracnych a spomalovacich rychlosti pri zatvarani.
Neaktivna funkcia: ak funkcia nie je aktivovana, riadiaca jednotka je nastavena na riadenie lahkych bran.

6.4 PROGRAMOVANIE DRUHEJ UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)

Vetky parametre druhej Urovne sU z vyroby nastavené ako zvyraznené v “SIVA FARBA” v “Tabulka 8” a mozu byt kedykolvek zmenené. Parametre
su nastavitelné v rozsahu od 1 do 8. Na overenie hodnoty zodpovedajlcej kazdej LED pozri “Tabulka 8.

6.4.1 PROGRAMOVACI POSTUP DRUHEJ UROVNE

Eall ol

Eg.msn

Programovaci postup ma medzi stlaéenim jedného tlacidla a dalSieho tlac¢idla maximalny ¢as 20 sektind. Po uplynuti tejto
doby sa postup automaticky ukonéi, pricom sa zapamataji zmeny, ktoré ste do tohto bodu vykonali.

Programovanie druhej trovne:
Stlacte a podrZte stlacené tlaGidlo [Stop/Set], kym LED ,L1“ nezacne blikat

uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked' LED didda “L1” zacne blikat

Stlacte tlacidio [Open A]alebo [Close W] kvoli presunutiu blikajicej LED na LED predstavujicu ,vstupni LED* upravovaného parametra

stlacte a drzte tlacidlo [
- Pockajte priblizne 3

Stop/Set]. Stéle s tlacidiom [Stop/Set] stlacenym:
sekundy, kym neddjde k rozsvieteniu LED, ktora predstavuje aktudlnu Uroven upravovaného parametra

- Stlacte tlacidio [Open A]alebo [Close W] kvoli presunutiu LED predstavujlicej hodnotu parametra
Uvolnite tlacidlo [Stop/Set]

Cakajte 10 sekund (maximalny ¢as) na ukoncenie programovania.

Pre naprogramovanie viacerych parametrov po¢as vykonavania tohto postupu je potrebné pocas tejto fazy zopakovat ope-

racie od bodu 2 do bodu 4.
|| Nastavena hodnota zvyraznena sivou (“Tabulka 8”) oznacuje, Ze ide o tovarenské nastavenie.
Tabulka 8

‘If;ts'p"é Parameter t’ﬁgveﬁ) Nastavena hodnota Popis
L1 5 sekund
L2 15 sekund
L3 30 sekund
L4 45 sekund Nastavuje Gas pauzy, teda ¢as pred automatickym zatvorenim. Ma ucéinok iba

L1 Doba pauzy L5 60 sekind vtedy, ak je aktivované zatvaranie.

L6 80 sekund
L7 120 sekund
L8 180 sekund
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FUNKCIE DRUHEJ UROVNE (NASTAVITELNE PARAMETRE)

\Ifztslpné Parameter tjergveﬁ) Nastavena hodnota Popis
L1 Ciastoéné otvorenie typ 1 Riadiaca jednotka ma pomocny vstup, ktory mozno nakonfigurovat na jednu z
L2 Ciasto¢né otvorenie typ 2 nasledujticich 6 funkcil ) ) '
L3 Iba otvorenie Ciastocné otvorenie typ 1: vykonava rovnaku funkciu ako vstup PASSO-
, PASSO, pric¢om otvori iba horné kridlo. Funguje iba pri Uplne zatvorenej brane,
L4 Iba zatvorenie inak sa prikaz interpretuje ako PASSO-PASSO.
L5 Foto 2 Ciastoéné otvorenie typ 2: vykondva rovnaku funkciu ako vstup PASSO-
L2 Vstup AUX L6 Stop (zastavi manéver) PASSO, pric¢om otvori obe kridla na polovicu ¢asu Upiného otvorenia. Funguje
L7 Vyltcené iba pri Uplne zatvorenej brane, inak sa prikaz interpretuje ako PASSO-PASSO.
Iba otvorenie: tento vstup vykonava iba otvaranie v sekvencii Otvori-Zastavi-
Otvori-Zastavi.
L Iba zatvorenie: tento vstup vykonava iba zatvaranie v sekvencii Zatvori-
L8 Vylicene Zastavi-Zatvori-Zastavi.
Foto 2: vykonava funkciu bezpecnostného zariadenia ,FOTO 2.
Vyliuéené: vstup neriadi ziadnu funkciu.
L1 Otvorenie: 40 %; Zatvorenie: 40 %
L2 Otvorenie: 60 %; Zatvorenie: 40 %
L3 Otvorenie: 80 %; Zatvorenie: 40 %
L4 Otvorenie: 80 %; Zatvorenie: 60 %
Rychlost L5 Otvorenie: 80 %; Zatvorenie: 80 %
L3 motorov Otvorenie: 100 %; Zatvorenie: Nastavuje rychlost motorov po¢as bezného chodu.
L6 l60%
Otvorenie: 100 %; Zatvorenie: 80
L7 %
L8 Otvorenie: 100 %; Zatvorenie:
100 %
L1 Ziadne vybijanie
L2 0,2 sekundy
L3 0,4 sekundy
CHE[ETD L4 0,6 sekund Nastavuie trvanie ,kratkej reverzacie* oboch mot konani
L4 motorov po ' y astavuje trvanie ,kratkej reverzacie* oboch motorov po vykonani
zatvoreni L5 0,8 sekundy zatvaracieho manévru s cielom znizit zvySny tlak na konci pohybu.
L6 1,0 sekundy
L7 1,2 sekundy
L8 1,4 sekundy
L1 Uroveri 1 - Minimélna sila Nastavuije silu oboch motorov.
L2 Urover 2 — ... Riadiaca jednotka je vybavena systémom na meranie prudu odoberaného
L3 Uroven 3 - oboma motormi, ktory sa pouziva na detekciu mechanickych dorazov a
L = : pripadnych prekazok pocas pohybu brany. KedZe odoberany prud zavisi od
4 Qrover3 4-.. roznych podmienok (hmotnost brany, trenie, ndrazy vetra, kolisanie napatia
Sila motorov L5 Uroven 5 - .. atd’), je moZné upravit prah zasahu. K dispozicii je 8 trovni: trover 1 je
L5 (citiivost L6 Uroven 6 - ... najcitlivejSia (miniméalna sila), Uroven 8 je najmenej citliva (maximalna sila).
amperometriky) | L7 Uroven 7 — .. ZvySenim hodnoty urovne citlivosti amperometriky sa zvySuje rychlost
P v spomalenia pocas fazy zatvarania manévru.
UPOZORNENIE! - Funkcia ,,amperometrika“, ak je spravne nastavena
. 5 o ) (spolu s dalSimi nevyhnutnymi opatreniami), méze byt uzitoéna na
L8 Uroven 8 — Maximaina sila dodrzanie eurépskych noriem EN 12453 a EN 12445, ktoré vyzaduiju
pouzitie technik alebo zariadeni na obmedzenie sil a nebezpeéenstva
pri pohybe automatickych dveri a bran.
L1 0%
L2 5%
- 10% Nastavyj korenie pri zatvarani motora horného krid|
. L4 159 astavuje oneskorenie pri zatvarani motora horného kridla.
L6 (k)r?glz Tliznle L5 zgof Programuje sa ako percento z pracovného ¢asu.
P 300/° Oneskorenie pri otvarani je polovica zatvaracieho oneskorenia.
(0]
L7 40%
L8 50%
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\Ifztgpné Parameter tjergveﬁ) Nastavena hodnota Popis

L1 500

L2 1000

L 1500 Nastavuj Cet : ktorych ignalizuj

. astavuje poGet manévrov, po ktorych sa signalizuje
L7 llilg&zb%rnenle na I[g gggg potreba Judgi_by autpm?tizéc?e (pozrryi odsek g !
Upozornenie na udrzbu”).

L6 10000

L7 15000

L8 20000

L1 Vysledok 1. manévru (najnovsi)

L2 \Wysledok 2. manévru

L3 Viysledok 3. manévru

. L4 Viysledok 4. manévru moznuje overit t ruchy, ktora nastal C

= Al T L5 Vgsledok 5. manévru gos?edrLljyj’/ir?Bema%/gv?gvlzgo?ri o(c)j:ek%il?s?ée?ac ?JSoruch”).

L6 Viysledok 6. manévru

L7 Viysledok 7. manévru

L8 Viysledok 8. manévru

6.5 VYMAZANIE PAMATE

hodnoty naprogramovania. VSetky prispdsobené nasta-
venia sa stratia.
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Ak chcete vymazat pamét riadiacej jednotky a obnovit vSetky vyrobné na-
stavenia, postupuite takto:

1. stladte a podrzte stlacené tlacidla [Open A] a [Close V], kym
sa nerozsvietia programovacie LED diody ,L1-L8" (priblizne po 3
sekundéach)

uvolnite tlacidla

ak operécia prebehla spravne, programovacie LED diody “L1-L8"
budu rychlo blikat 3 sekundy.

wn

Budu vymazané: konfiguracia ALT, polohy koncovych do-
razov, programovania prvej a druhej trovne, po¢et ma-
névrov. Ulozené vysielace nebudu vymazané.

B

6.6 ULOZENIE VYSIELACOV DO PAMATE
Riadiaca jednotka obsahuje radiovy priima¢ kompatibilny so vSetkymi vy-
sielacmi, ktoré pouZivaju radiové kddovanie NICE Opera.

6.6.1 REZIM ULOZENIA TLACIDIEL VYSIELACOV DO PAMATE

Niektoré z dostupnych postupov pre ulozenie vysielaov do paméte
umoznuju uloZit ich do paméte v ,Standardnom* rezime (alebo rezime 1) a
ostatné v ,prispdsobenom® rezime (alebo rezime 2).

16 - SLOVENSKY

6.6.1.1 STANDARDNE ulozenie do paméte (rezim 1: vietky
tlacidla)

Postupy tohto typu umoZiuju ulozit do pamate sucasne, pocas ich vy-
konavania, vSetky tlaéidla, pritomné na vysielaCi. Systém automaticky
priradi kazdému tlaCidlu vopred urCeny prikaz podla nasledovnej schémy:

Tabulka 9
Prikaz Tlacidlo
N° 1 - Passo Passo Bude priradeny tlacidlu 1
N° 2 - AUX Bude priradeny tlacidlu 2
N° 3- OTVORI Bude priradeny tlacidlu 3
N° 4 — ZATVORI Bgde pr[radené .k tlgg“:idlu 4 (ak je tlacidlo
pritomné na vysieladi).

6.6.1.2 PRISPOSOBENE uloZenie do paméte (rezim 2: jediné
tlacidlo)

Tieto postupy umoznuju pocas vykonavania uloZit jediné tlaéidlo z tych,

ktoré su pritomné na vysielaci. Mozné prikazy na priradenie su: Passo-

Passo, AUX, OTVORI, ZATVORI.

Volba tlacidla a priradeného prikazu je vykonavana technikom, vykonava-

jucim instaldciu na zaklade potrieb automatizécie.

6.6.2 POCET VYSIELACOV, KTORE JE MOZNE ULOZIT DO
PAMATE

Prijimac riadiacej jednotky ma 100 pamétovych pozicil. Jedna pozicia

mbze ulozit bud’ cely vysielaC (t. j. vSetky jeho tlacidla a prikazy), alebo

jedno tlacidlo s prislusnym prikazom.

6.6.3 POSTUPY ULOZENIA TLACIDIEL VYSIELACOV DO
PAMATE A ICH VYMAZANIE

& Na vykonanie postupov A, B, C, D, popisanych nizsie,
musi byt pamat riadiacej jednotky odblokovana. Ak je
pamat zablokovana, vykonajte postup odblokovania po-
pisany v odseku “Zaistenie a odistenie paméte”.
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6.6.3.1 POSTUP A - Ulozenie VSETKYCH tlaéidiel jedného

vysielaca (STANDARDNY rezim alebo rezim 1)

Pre vykonanie postupu:

1. Na riadiacej jednotke: stlatte a drzte stlacené tlacidio
[Radio ==)] a7 do rozsvietenia LED ,LR*

Uvolnite tlacidlo [Radio =2)]

Na vysielaci, ktory chcete ulozit do paméte (do 10 sekund):
drzte stlaCené ktorékolvek tlacidlo a vyCkajte, dokial LED ,LR* ne-
vykona 3 dihé bliknutia (= spravne vykonané ulozenie do pamaéte)
Uvolnite tlacidlo vysielaca.

wn

Po 3 dlhych bliknutiach je k dispozicii dalSich 10 sektind
na uloZenie dalSieho vysielaca (ked” ho chcete vykonat),
pocinajtic krokom 3.

E‘P

LED ,LR“ m6ze vykonavat aj nasledovné signalizacie: 1
rychle bliknutie, ak je vysiela¢ uz ulozeny do paméte, 6
bliknuti, ak radiové kédovanie vysielaa nie je kompati-
bilné s kédovanim prijimaca riadiacej jednotky alebo 8
bliknuti, ak je pamat’ pIna.

B

6.6.3.2 POSTUP B - Ulozenie Jl;'DINl:‘HO tlacidla jedného
vysielaca (PRISPOSOBENY rezim alebo rezim 2)

Pre vykonanie postupu:
1. Zvolte prikaz, ktory chcete priradit tlacidlu, uréenému na ulozenie
do pamate:
- pre N° 1 - Passo Passo“ stlacte 1-krat tladidlo [Radio =2)]
- pre N° 2 - ,AUX" stlacte 2-krat tlacidlo [Radio =)]
- pre N° 3 - ,OTVORI" stlacte 3-krét tlacidlo [Radio =]
- pre N° 4 - ZATVORI“ stlacte 4-krat tlacidlo [Radio =21)]

2, na riadiacej jednotke: stlacte a uvolnite tlacidlo [Radio =] tol-
kokrat, kolko zodpoveda pozadovanému prikazu, ako je uvedené
v kroku 1.

3. Na vysielaci (do 10 sekund): drzte stlatené tlacidlo, ktoré chcete

ulozit do pamate a vyCkajte, dokial LED ,LR" nevykona 3 dihé blik-
nutia (= spravne vykonané ulozenie do pamate)
Uvolnite tlacidlo vysielaca.

Po 3 dlhych bliknutiach je k dispozicii dalSich 10 sektind
na uloZenie dalSieho tlacidla (ked ho chcete vykonat),
pocinajtic krokom 1.

EB.»

LED ,LR“ méze vykonavat aj nasledovné signalizacie: 1
rychle bliknutie, ak je vysiela¢ uz ulozeny do paméte, 6
bliknuti, ak radiové kédovanie vysielaa nie je kompati-
bilné s kédovanim prijimaca riadiacej jednotky alebo 8
bliknuti, ak je pamét plna.

B

6.6.3.3 POSTUP C - Ulozenie vysielaca do pamaéte
prostrednictvom dalSieho vysielaca, uz ulozeného v
paméti (uloZenie do paméte na dialku, z centraly)

Tento postup umoziuje ulozit do paméte novy vysiela¢ prostrednictvom

pouzitia druhého vysielaca, uz ulozeného v pamati samotnej riadiacej jed-

notky. Tento umoznuje novému vysielacu prijat rovnaké nastavenia ako

ten, ktory je uz ulozeny v pamati. Priebeh postupu nepocita s priamym

pdsobenim na tla¢idlo [Radio =)] riadiacej jednotky, ale jednoducho s

priebehom vo vnutri jeho dosahu prijmu.

Pre vykonanie postupu:

1. na vysielaci, ktory sa ma ulozit: stlacte a podrzte tlacidlo, ktoré
chcete ulozit

2. na riadiacej jednotke: po niekolkych sekundach (priblizne 5) sa
rozsvieti LED "LR"

3. Uvolnite tlacidlo vysielaca

4, Na vysielaci, ktory je uz ulozeny v pamati: 3-krat stlacte a po-
maly uvolnite tlacidlo ulozené v pamati, ktoré chcete kopirovat

5. na vysielaci, ktory sa ma ulozit’ dr’te to isté tlaCidlo ako v kroku
1 a pockajte, kym LED "LR" trikrat diho blikne (= ulozenie prebehlo
uspesne)

6. Uvolnite tlacidlo vysielaca.

LED ,LR“ méze vykonavat aj nasledovné signalizacie: 1
rychle bliknutie, ak je vysiela¢ uz ulozeny do pamate, 6
bliknuti, ak radiové kédovanie vysielaa nie je kompati-
bilné s kédovanim prijimaca riadiacej jednotky alebo 8
bliknuti, ak je pamét pIna.

6.6.3.4 POSTUP D - Vymazanie jedného vysielaca (ak je
ulozeny v rezime 1) alebo jedného tlacidla vysielaca
(ak je uloZeny v reZime 2)

Pre vykonanie postupu:

1. Na riadiacej jednotke: stlacte a drzte stlacené tlacidlo
[Radio =21)]

2. Priblizne po 4 sekundach sa rozsvieti LED ,LR* (nadalej drZte stla-
¢ené tladidio [Radio =)

3. na vysielaci, ktory chcete vymazat z pamate: stlacte a podrzte
tlacidlo (*), kym LED "LR" (na riadiacej jednotke) neblikne 5-krat
rychlo (alebo 1-krét, ak vysiela¢ alebo tlacidlo nie je ulozené).

4, uvolnite tlacidlo [Radio =)].

*) Ak je vysielaC ulozeny v Rezime 1, mozete stlacit [ubovolné
tlacidlo a riadiaca jednotka vymaze cely vysielaC. Ak je vysielac
uloZzeny v Rezime 2, musite stlacit ulozené tlacidlo, ktoré chcete
vymazat. Na vymazanie dalSich tlacidiel ulozenych v Rezime 2
zopakuijte cely postup pre kazdé tlacidlo.

6.6.3.5 POSTUP E - Vymazanie VSETKYCH uloZenych
vysielacov

Pre vykonanie postupu:
Na riadiacej jednotke: stlacte a drzte stlacené tlacidlo
[Radio =21)]

2. Priblizne po 4 sekundach sa rozsvieti LED ,LR* (nadalej drzte stla-
¢ené tlacidlo [Radio =2)))

3. Priblizne po 4 sekundach zhasne LED ,LR* (nadalej drzte stlacené
tladidlo [Radio =)

4, Ked LED ,LR" zacne blikat, napocitajte 2 bliknutia a pripravte sa na
uvolnenie tlacidla presne pocas nasledného 3. blikania

5. Pocas vymazania LED ,LR" rychlo blika

6. LED ,LR" vykona 5 dihych bliknuti, aby signalizovala, ze vymazanie
prebehlo spravne
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6.7 ZAISTENIE A ODISTENIE PAMATE Pri vykonavani zaistenia/odistenia paméti postupujte nasledovne:
Odpoijte elektrické napajanie riadiacej jednotky

Stlacte a drzte stlacené tladidlo [Radio ==21)]

Znovu zapojte elektrické napajanie riadiacej jednotky (drzte stlace-

né tladidlo [Radio =2)))

1.

& UPOZORNENIE! - Tento postup zaisti pamat a zabrani 2.
vykonaniu postupov A, B, C a D popisanych v odseku ,, 3.
Postupy ulozZenia tlacidiel vysielacov do paméte a ich vy-

o 4, Po 5 sekundach LED ,LR* vykona 2 pomalé bliknutia
mazanie® (strana 16) 5. Uvolnite tiaidio [Radio ==9)]
- ~ 6. Opakovane stlacte (do 5 sekind) tlacidlo [Radio =1)] kvoli volbe
jednej z nasledovnych moznosti:
° - deaktivécia zaistenia ukladania do paméte = zhasnuta LED
g - - aktivacia zaistenia ukladania do paméte = rozsvietena LED
@ 0 ; 7. Po 5 sekundach od posledného stlacenia tlacdidla vykona LED ,LR®
2 pomalé bliknutia, ktoré signalizuju ukoncenie postupul.
B
O00000000000 7LR
292222222922N
\ J

/

€O ROBIT, KED... (sprievodca riesenim problémov)

Niektoré zariadenia su navrhnuté tak, aby signalizovali stav prevadzky alebo pritomnost pripadnych poruch.

7.1 SIGNALIZACIE PROSTREDNICTVOM MAJAKA

Ak je na vystup FLASH na riadiacej jednotke pripojené vystrazné svetlo,
pocas manévru blika s frekvenciou 1 sekunda.

Ak sa vyskytne porucha, vystrazné svetlo blika dvakrat kratko, oddelené i ' o
1-sekundovou pauzou. V “Tabulka 10" su popisané priciny a mozné rie-
Senia pre kazdy typ poruchy signalizovanej vystraznym svetiom.

V pripade poruchy bude signalizovat aj LED "OK". V “Tabulka 10" su
popisané priciny a mozné rieSenia pre kazdy typ poruchy signalizovanej

LED "OK".

SIGNALIZACIE LED OK (“OBRA

Sbs
|0

Tabulka 10

Blikania

OK 25”) A VYSTRAZNEHO SVETLA
Porucha

Mozné rieSenie

2 kratke ¢ervené bliknutia
pauza 1 sekunda
2 kratke ¢ervené bliknutia

Zasah fotobunky

Jedna alebo viac fotobuniek nedava suhlas na pohyb alebo pocas pohybu spdsobila
reverz. Skontrolujte, Ci nie su pritomné prekazky.

3 kratke ¢ervené bliknutia
pauza 1 sekunda
3 kratke ¢ervené bliknutia

Zasah funkcie ,Detekcia
prekazok“ z obmedzovaca sily

Pocas pohybu motory zaznamenali zvySené zatazenie. Skontrolujte pricinu a pripadne
zvySte Uroven sily motorov.

4 kratke ¢ervené bliknutia
pauza 1 sekunda
4 kratke ¢ervené bliknutia

Zasah vstupu ALT

Na zagiatku manévru alebo pocas pohybu doslo k zasahu zariadeni pripojenych na
vstup ALT. Skontrolujte priCinu.

5 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
5 kratkych ¢ervenych bliknuti

Chyba vnutornych parametrov
riadiacej jednotky

Pockajte aspon 30 sekuind a potom skuste zadat prikaz znova, pripadne vypnite
napajanie. Ak stav pretrvava, moéze ist o véaznu poruchu a je potrebné vymenit
elektronicku dosku.

6 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
6 kratkych ¢ervenych bliknuti

Prekro€eny maximalny pocet
po sebe iducich manévrov
alebo manévrov za hodinu

Pockajte par minut, aby sa obmedzovac poctu manévrov vratil pod maximalny limit.

7 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
7 kratkych ¢ervenych bliknuti

Porucha na elektrickych
obvodoch

Pockajte aspon 30 sekund a potom skuste zadat prikaz znova, pripadne vypnite
napajanie. Ak stav pretrvava, moze ist o vaznu poruchu a je potrebné vymenit
elektronicku dosku.

8 kratkych ¢ervenych bliknuti
pauza 1 sekunda
8 kratkych ¢ervenych bliknuti

Je uz pritomny prikaz, ktory
neumoznuje vykonanie dalSich
prikazov

Skontrolujte povahu prikazu ,stéle aktivny* (napr. méze byt aktivny prikaz z hodin na
vstupe AUX).
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7.2 SIGNALIZACIA NA RIADIACEJ JEDNOTKE 4 N
Na riadiacej jednotke su pritomné LED "L1-L8" umiestnené pri tlacidldch @ ST TTommmmmmo-ee- \
a LED "L9-L13" a "OK" umiestnené pri svorkach riadiacej jednotky (“Ob- (T I Lo L12 !
razok 26"). v ! |
Kazda z tychto LED mdze vysielat Specifické signaly, ¢i uz poCas normal- 6 7]|8 9 10 11 12 13)| ¥ ! 0K L9 |Ln L3
nej prevadzky alebo v pripade poruchy. V “Tabulka 11” a “Tabulka 12" ﬂ HE ! ‘ ‘ ‘ ‘ l
suU popisané priciny a mozné rieSenia pre kazdy typ poruchy. ! CoNoood :
3§|.§§.g.§. 3 5 0fo0n D:
e g ! £ 3 58/ %
g’ & —— 7L1 . L8 : ' zf. g‘ m}T < :
< N e e e e J
g s
1R
sl
. - J
Tabulka 11

SIGNALIZACIE LED PRI SVORKACH RIADIACEJ JEDNOTKY

Stav

Vyznam

Mozné rieSenie

Vsetky LED

Ziadna LED nesvieti

Nepritomnost napajania
riadiacej jednotky

Skontrolujte, ¢i je riadiaca jednotka napdjana: zmerajte na svorkach 6-7 napétie
priblizne 30 Vdc (alebo 24 Vdc pri napajani z batérie).

Skontrolujte 2 poistky; ak nesvieti ani LED OK alebo vystrazné svetlo, pravdepodobne
ide 0 vaznu poruchu a riadiacu jednotku bude potrebné vymenit.

LED OK

a Skontrolujte, ¢i je pritomné napdjanie; skontrolujte, i poistky nevyhoreli; ak ano, zistite
Zhgsnutd Porucha pricinu poruchy a potom ich vymerite za nové s rovnakou hodnotou
Rozsvieten Vézna porucha Ide o véznu poruchu; skuste riadiacu jednotku na niekolko sekund vypnut; ak stav

pretrvava, ide o poruchu a je potrebné vymenit elektronicku dosku

1 bliknutie za sekundu
zelena farba

Vsetko v poriadku

Normalna prevadzka riadiacej jednotky

1 bliknutie kazdych 5
sekund zelenou farbou

Vsetko v poriadku

Riadiaca jednotka v rezime stand-by

2 rychle bliknutia

Doslo k zmene stavu na
vstupoch

Je to normaline, ked déjde k zmene na niektorom vstupe: OPEN, STOP, zésah
fotobuniek alebo pouzitie radiového vysielaca

Séria bliknuti oddelenych

1-sekundovou pauzou Rozne Ide o rovnaku signalizaciu ako na vystraznom svetle (pozri “Tabulka 10”)
l rl;Irlnkir:)l\lrgi az:lbzekundu Vaetko v poriadku E;;rrrwizlna prevadzka. Riadiaca jednotka Caka na Uplné nabitie pripojenej zaloznej
LED ALT

Zhasnuta Zasah vstupu ALT Skontrolujte zariadenia pripojené na vstup ALT

Rozsvietena Vsetko je v poriadku Vstup ALT aktivny

LED FOTO

Zhasnuta Zasah vstupu FOTO Skontrolujte zariadenia pripojené na vstup FOTO

Rozsvietena Vsetko je v poriadku Vstup FOTO aktivny

LED FOTO1

Zhasnuta Zasah vstupu FOTO1 Skontrolujte zariadenia pripojené na vstup FOTO1

Rozsvietena Vsetko je v poriadku Vstup FOTO1 aktivny

LED SbS

Zhasnuta Vsetko je v poriadku Vstup SbS neaktivny

Rozsvietena Zasah vstupu SbS Je to normaline, ak je skutoCne aktivne zariadenie pripojené na vstup SbS
LED AUX

Zhasnuta Vsetko je v poriadku Vstup AUX neaktivny

Rozsvietena Zasah vstupu AUX Je to normaine, ak je skutoCne aktivne zariadenie pripojené na vstup AUX
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Tabulka 12

SIGNALIZACIE LED NA TLACIDLACH RIADIACEJ JEDNOTKY

Stav Vyznam
LED L1
Zhasnuta Pocas normalnej prevadzky signalizuje ,Automatické zatvaranie” neaktivne
Rozsvietena | PoCas normainej prevadzky signalizuje ,Automatické zatvaranie* aktivne
Blika Prebieha programovanie funkcif
LED L2
Zhasnuta Pocas normalnej prevadzky signalizuje ,Zatvor po FOTO" neaktivne
Rozsvietena | PoCas normainej prevadzky signalizuje ,Zatvor po FOTO" aktivne
Blika Prebieha programovanie funkcif
LED L3
Zhasnuta Pocas normalnej prevadzky signalizuje ,Vzdy zatvorit” neaktivne
Rozsvietena | PoCas normalnej prevadzky signalizuje ,Vzdy zatvorit* aktivne
Blika Prebieha programovanie funkcii. Ak blika su€asne s LED L4, je potrebné vykonat fazu uCenia poldh (pozri odsek “Automatické

ika . . . N v »

vyhladanie koncovych poléh a nacitanie vstupu ,,ALT*")

LED L4
Zhasnuta Pocas normalnej prevadzky signalizuje aktivny rezim ,Stand-By*
Rozsvietena | PoCas normalnej prevadzky signalizuje aktivny rezim ,Fototest*
Blika Prebieha programovanie funkcii. Ak blika sucasne s LED L3, je potrebné vykonat fazu uCenia poldh (pozri odsek “Automatické

ika . p . N v s s

vyhladanie koncovych pol6h a nacéitanie vstupu ,,ALT*")

LED L5
Zhasnuta Pocas normalnej prevadzky signalizuje vystup OGI ako OGI (indikator otvorenej brany)
Rozsvietena | PoCas normainej prevadzky signalizuje vystup OGI ako ELS (elektrozamok)
Blika Prebieha programovanie funkcif
LED L6
Zhasnuta Pocas normalnej prevadzky signalizuje ,,Predblikavanie” neaktivne
Rozsvietena | PoCas normalnej prevadzky signalizuje ,Predblikavanie” aktivne
Blika Prebieha programovanie funkcif
LED L7
Zhasnuta Pocas normalnej prevadzky signalizuje ,Rezim pre bytové domy* neaktivny
Rozsvietena | PoCas normainej prevadzky signalizuje ,Rezim pre bytové domy* aktivny
Blika Prebieha programovanie funkcif
LED L8
Zhasnuta Pocas normalnej prevadzky signalizuje ,.ahké brany* aktivne
Rozsvietena | Poc¢as normalnej prevadzky signalizuje , Tazké brany* aktivne
Blika Prebieha programovanie funkcif

7.3 UPOZORNENIE NA UDRZBU

Riadiaca jednotka umoZiuje upozornit pouzivatela, kedy vykonat kontrolu
udrzby automatizécie. Upozornenie sa aktivuje po vykonani poctu ma-
névrov zodpovedajuceho hodnote nastaveného parametra ,,Upozornenie
na udrzbu“ (pozri “Tabulka 8”).

Upozornenie na potrebu Udrzby sa signalizuje prostrednictvom vystrazné-
ho svetla FLASH.

Na zaklade poctu vykonanych manévrov vzhladom na nastaveny limit vy-
strazné svetlo FLASH a kontrolka udrzby zobrazia signaly uvedené v “
Tabulka 13"

Tabulka 13

SIGNALIZACIE UPOZORNENIA NA UDRZBU

Signalizacia na
kontrolke udrzby
Rozsvieti sa na
2 s na zaciatku
otvarania

Pocet manévrov Signalizacia na FLASH

Menej ako 80%
limitu

Normalne (0,5 s zapnuté, 0,5
s vypnuté)

Na zaciatku manévru

1 0,
Medz1 812100 % zostane zapnuté 2 s, potom

Blika pocas celého

i pokracuje normalne manevru
Na zaciatku a konci
Nad 100 % limity | Manevru zostane zapnute | g, . 0

2 s, potom pokracuje
normalne

7.4 HISTORIA PORUCH

Riadiaca jednotka umoziiuje zobrazit pripadné poruchy, ktoré sa vyskytli
pocas poslednych 8 manévrov (napr. prerusenie manévru zasahom foto-
bunky alebo citlivej hrany).
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Na overenie zoznamu poruch:

1. podrzte tlacidlo [Stop/Set] priblizne 3 s

2. uvolnite tlacidlo [Stop/Set], ked LED "L1" zacne blikat

3. stlacte a uvolnite tlacidla [Open A] alebo [Close VW] na presunu-
tie blikania LED na "L8" (parameter ,Zoznam portich)

4, podrzte tlacidlo [Stop/Set] (musi zostat stlacené pocas krokov 5
ab)

5. pockaijte priblizne 3 s, potom sa rozsvieti LED "L1", zodpovedajuca
vysledku posledného manévru

6. stladte a uvolnite tlacidla [Open A]alebo [Close ¥]na vyber po-
zadovaného manévru: prislusné LED blikne tolkokrét, kolko zodpo-
veda poctu bliknuti vystrazného svetla po poruche (pozri “Tabulka
10")

7. Uvolnite tlacidlo [Stop/Set].



8 PODROBNEJSIE INFORMACIE
(Prislusenstvo)

8.1 PRIPOJENIE RADIOVEHO PRIJIMACA TYPU SM

Riadiaca jednotka ma zasuvku na pripojenie radiovych priimacov typu SM
(volitelné prislusenstvo) zo série SMXI, OXI atd., ktoré umoznuju ovlada-
nie jednotky na dialku prostrednictvom vysielaGov posobiacich na vstupy
jednotky.

Pred insStalaciou prijimac¢a odpojte napdjanie riadiacej
jednotky.

Na instalaciu priimaca (“Obrazok 28”):

1. odstrante kryt skrinky riadiacej jednotky

2. umiestnite prijimac (A) do prislusnej zasuvky (B) na elektronickej
doske riadiacej jednotky

3. nasadte spat kryt skrinky riadiacej jednotky.

V tomto bode je mozné znovu napdjat centralnu jednotku.

4 N

V “Tabulka 14" su uvedené zodpovednosti medzi ,Vystup prijimaca” a
,Vstup riadiacej jednotky*.

2. umiestnite rozhranie (A) do prislusnej zasuvky (B) na elektronickej
doske riadiacej jednotky
3. umiestnite kablovanie (C) do prislusnej zasuvky (D) na rozhrani.

~

. J
V tomto bode je mozné znovu napajat’ centralnu jednotku.

|| Pre podrobnosti pozri Specifické navody na pouzitie pri-
pojenych zariadeni.

8.3 ZAPOQJENIE A INSTALACIA NUDZOVEHO
NAPAJANIA

Tento produkt moéze byt vybaveny systémom nudzového napdjania, ktory
zabezpecuje prevadzku aj pri vypadku napéajania zo siete. Nudzové napa-
janie sa vykonava pomocou batérii, ktoré musia byt udrziavané v nabitom
stave. Funkcia nabijania batérif je jednou z hlavnych funkcif tohto produktu;
rezim Standby sa aktivuje az po dokonceni funkcie nabijania batérii.
Skontrolujte v pokynoch systému nudzového napéjania maximalny ¢as
potrebny na Uping nabitie batéril.

Tento produkt spifha normu standby, ked' je pripojeny k batériovému baliku
PSS124. Produkt je schopny rozpoznat droven nabitia PSS124 a spravne
ho nabit, ¢im sa zabrani prechodu do rezimu nizkej spotreby, ak méa baté-
ria Uroven nabitia nizSiu ako 80%.

/!\ UPOZORNENIE

Tabulka 14
SMXI / SMXIS ALEBO OXI / OXIFM / OXIT / OXITFM V REZIME | ALEBO I
Vystup prijimaca Vstup riadiacej jednotky
Vystup ¢. 1 Krokovy rezim
Vystup &. 2 ,;\)UX (prednastavena hodnota: Ciasto¢né otvorenie
Vystup €. 3 LIba otvorenie*
Vystup ¢. 4 L|lba zatvorenie”

|| Pre podrobnosti pozri Specificky navod na pouzitie priji-
maca.

8.2 PRIPOJENIE ROZHRANIA IBT4N

Riadiaca jednotka je vybavend konektorom typu ,IBT4N“ pre rozhranie
IBT4N, ktoré umoznuje pripojenie vSetkych zariadeni s rozhranim BusT4,
ako je programovacia jednotka Oview a Wi-Fi rozhranie [T4WIFI.
Programovacia jednotka Oview umozriuje Uplné a rychle riadenie fazy in-
Stalacie, udrzby a diagnostiky celej automatizacie.

Pred pripojenim rozhrania odpojte napajanie riadiacej
jednotky.

Na instalaciu rozhrania (“Obrazok 29”):
1. odstrarite kryt skrinky riadiacej jednotky

Je mozné pouzit predchadzajtici zalozny batériovy balik
PS124 pomocou $pecialneho adaptéra (CABLA11) a de-
aktivovat rezim standby pre spravnu prevadzku. V tomto
pripade sa zvySi priemerna spotreba.

AN

Elektrické pripojenie akumulatora k riadiacej jednotke
musi byt vykonané az po ukonéeni vSetkych faz insta-
lacie a programovania, pretoze akumulator predstavuje
zdroj nuidzového elektrického napajania.

Na inStalaciu a pripojenie zéloznej batérie:
1. odstrante kryt skrinky riadiacej jednotky
2. odskrutkujte skrutku (A) a otoCte panel (B)

m—m—————
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3. umiestnite batériu (C)

4. vloZenim konektora (D) cez otvor (E) ho pripojte k zasuvke (F)
5. zatvorte panel (B)
-

) \
N ” J
6. odstrarite predrez (G) a viozte konektor (H) do zasuvky pod pred-

rezom
~
J

7. nasadte spat kryt skrinky riadiacej jednotky.
V tomto bode je mozné znovu napdjat centralnu jednotku.

8.4 PRIPOJENIE SYSTEMU SOLEMYO

Riadiaca jednotka je pripravena na napajanie fotovoltaickym systémom
,Solemyo* (solarny panel a batéria 24 V). Na pripojenie akumulatora So-
lemyo k jednotke pouzite rovnaky konektor ako pre zaloznu batériu (A).

4 N

® = |

L8 L7 L6 L5 L

R

” =) “ Close ¥ l@

1 000000000 DOO
1 000000000DO®
000000000DOO
[>¥e¥eXeX-X -Ya¥o¥eX:¥o¥al

G J

AN

Ked je automatizacia napajana systémom ,Solemyo“,
NESMIE BYT sti¢asne napajana zo siete.
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& Systém ,,Solemyo“ sa mdze pouzivat iba vtedy, ak je v
jednotke aktivna funkcia ,,Stand by tutto“ a ak su pripoje-
nia v sulade so schémou (A) “Obrazok 7”.

O  UDRZBA VYROBKU

Riadiaca jednotka ako elektronicka sucast nevyzaduje Ziadnu Speciainu
Udrzbu. Pravidelne, aspori kazdych 6 mesiacov, skontrolujte spravnu funk-
ciu celého systému podla kapitoly “ZAVERECNA KONTROLA A UVE-
DENIE DO PREVADZKY".

10 LIKVIDACIA VYROBKU

|| Tento vyrobok je neoddelitelnou su¢astou automatizacie,
a preto musi byt zlikvidovany spolu s nou.

Ako v pripade Ukonov instalécie musia byt i po skonceni Zivotnosti tohoto
vyrobku Ukony zavere€nej demontaze vykonané kvalifikovanym persona-
lom.

Tento vyrobok je tvoreny réznymi druhmi materidlov: niektoré mozu byt
recyklované, iné musia byt zlikvidované. Je potrebné sa informovat o sys-
témoch recykldcie alebo likvidacie, ur¢enych nariadeniami, ktoré platia na
vasom Uzemi pre tuto kategoriu vyrobku.

& UPOZORNENIE

Niektoré casti vyrobku moézu obsahovat znecistujlice
alebo nebezpecné latky, ktoré by v pripade uniku do zi-
votného prostredia mohli sposobit’ Skody na samotnom
zivotnom prostredi, aj na ludskom zdravi.

Ako informuje vedla zobrazeny sym-
bol, je zakdzané odhadzovat tento vy-
robok do bezného domového odpadu.
Preto pri jeho likvidacii vykonajte ,,se-
parovany zber* podla metéd uréenych
nariadeniami platnymi na vasom (ze-
mi, alebo doructe vyrobok spat pre-
dajcovi pri nakupe nového obdobného
vyrobku. Ak je do produktu nainsta-
lované prislusenstvo na nudzové na-
pajanie, toto prisluSenstvo obsahuje
batérie, ktoré musia byt demontované
a zlikvidované podla Specifickych me-
t6d pre typ batérie.

B

UPOZORNENIE

Nariadenia platné na miestnej tirovni mézu poditat' s vy-
raznymi sankciami v pripade svojvolnej likvidacie tohto
vyrobku.

>



1 TECHNICKE PARAMETRE

|| Vsetky uvedené technické parametre sa vztahuju na teplotu prostredia 20 °C (+ 5 °C). Firma Nice S.p.A. si vyhradzuje pravo

vykonat zmeny na vyrobku kedykolvek, ked' to bude povazovat za potrebné, pri zachovani rovnakej funkénosti a zamysla-
ného pouzitia.

Tabulka 15

TECHNICKE PARAMETRE

Popis

Technicky parameter

Napajanie zo siete

Riadiaca jednotka MC424L: 230 V~ 10 % 50 — 60 Hz; poistka: 1Atyp T
Riadiaca jednotka MC424L/V1: 120 V~ 10 % 50 — 60 Hz; poistka: 2A typ T
Riadiaca jednotka MC424L/AU01: 250 V~ 10 % 50 — 60 Hz; poistka: 1Atyp T

Maximalny odber energie

170 W

Nudzové napajanie

pripravena pre zalozné batérie PSS124 a solarny kit Solemyo

Maximalny prid motorov

3 A (s Uroviiou zésahu amperometriky ,stupen 6

Pohotovostny rezim

Automaticky z vyroby po 5 mindtach od ukon&enia hlavnych funkcii

Standby vsetko (W)* <0,25

Vystup napajania sluzieb 24 V== maximalny prud 200 mA (napétie moze kolisat od 16 do 33 V=)

Vystup fototestu 24 V= maximalny prud 100 mA (napétie mbze kolisat od 16 do 33 V=)

Vystup majaku E[S xz{gigg z\ég:g l%l?c\e{ EL B"ugxaingal_lgz vykon 25 W (napatie moze kolisat od 16 do 33 V=);

Vystup elektrozamku pre lampy 24 V== maximalny vykon 5 W (napatie mdze kolisat od 16 do 33 V=) alebo elektrozamky 12 V~. 15 VA
Vstup ALT pre NC kontakty alebo konstantny odpor 8,2 kQ +25 %

Pracovny ¢as automaticky zisteny

Doba pauzy programovatelny

Cas vybijania programovatelny

Oneskorenie kridla pri otvarani

programovatelny

Oneskorenie kridla pri zatvarani

automaticky zisteny

Vystup 1. motora

pre motory WINGO (WG2024, WG3524, WG4024, WG5024), TOO (TOO03024, TOO4524), SFAB (XME2024)

Vystup 2. motora

pre motory WINGO (WG2024, WG3524, WG4024, WG5024), TOO (TOO3024, TOO4524), SFAB (XME2024)

Maximélna dizka kablov

napdjanie: 30 m

napajanie solarneho kitu Solemyo: 3 m

motory: 10 m

iné vstupy/vystupy: 30 m

vystrazné svetlo: 10 m

OGl: 30 m

elektrozamok: 10 m

anténa: 20 m (odportii¢ané menej ako 3 m)

Radiovy prijimac*

Zasuvka typu ,SM* pre prijima¢e SMXI, SMXIS, OXI (Rezim | a Rezim II)

Prevadzkova teplota

od -20 do 55 °C

Stupen ochrany

IP 54 pri neporusenom kryte

Rozmery (mm)

310x 232 x H 122

Hmotnost' (kg)

4,1

* Pri vypocte spotreby v rezime Standby nebola zohladnena spotreba energie prisluSenstva. Skontrolujte v prisluSnych navodoch spotrebu

tychto zariadeni, ako su externé priimace alebo zariadenia pripojené k napajacim vystupom, ak su pritomné.
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Vyhlasenie o zhode EU

a vyhlasenie o zac¢leneni neuplného strojového zariadenia

Nice S.p.A. vyrobca tohto zariadenia vyhlasuje, Ze je v sulade so smernicou 201 4/53/EU (RED) a smernicou 2006/42/ES (Stroje) podlia prilohy II, Sast
1, oddiel B. Navod na pouZitie a Uplny text vyhlasenia o zhode EU je k dispozicii na nasledujucej internetovej adrese: www.niceforyou.com; v sekcii

“podpora” a “stiahnutie”.

4 N
Nice | mc4:
Made in Italy P/N: MC424LR30
Nice Spa Via Callalta, 1 3104 ly
230V
0°C j +55°C
20/02/2025
ES219001
IP54
N J

Poznémka: Zobrazené Stitky su képiou Stitku produktu aktualizovaného k datumu vydania tejto prirucky.
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POKYNY A UPOZORNENIA NA POUZITIE

Pred prvym pouZitim automatizacie si nechajte technikom, vykonavajucim
inStalaciu, vysvetlit povod zvySkovych rizik a venujte par mindt precitaniu
tohto navodu a varovaniam, ktoré vam dorucil technik vykonavajuci insta-
laciu. Uschovajte navod kvoli akejkolvek budticej pochybnosti a odovzdaj-
te ho pripadnému novému majitelovi automatizacie.

& UPOZORNENIE!

Vasa automatizacia je strojnym zariadenim, ktoré presne
vykonava vase prikazy. Nezodpovedné a nevhodné pou-
zitie ho moze urobit nebezpecnym:

Neovladajte pohyb automatizacie, ked sa v jej dosahu nacha-

dzaju osoby, zvierata alebo veci

- Jejednoznacne zakazané dotykat sa Casti automatizacie pocas
jej pohybu

- Fotobunky nie st bezpe¢nostnym zariadenim, ale len pomoc-
nym zariadenim pre bezpe€nost. Su vyrobené technoldgiou s
velmi vysokou spolahlivostou, ale v extrémnych situdciach sa
mdzu vyznacovat nespravnou ¢innostou alebo dokonca sa po-
kazit, pricom chyba by nemusela byt hned zrejma

- Pravidelne kontrolujte spravnu ¢innost fotobuniek.

JE JEDNOZNACNE ZAKAZANE prechadzat priestorom
automatizacie, ked' sa zatvara! Prechod je dovoleny len
v pripade, ked' je automatizacia uplne otvorena a zasta-
vena.

DETI

Zariadenie automatizacie zarucuje vysoky stupen bez-
pecnosti. So svojimi detekénymi systémami kontroluje a
zarucuje svoj pohyb za pritomnosti 0s6b a veci. V kazdom
pripade je rozumné zakazat' detom hrat sa v blizkosti au-
tomatizacie. Dalej nenechavajte v ich dosahu dialkové
ovladania, aby sa zabranilo neziaducim aktivaciam. Au-
tomatizacia nie je hra!

Vyrobok nie je uréeny na pouzitie osobami (vratane deti)
so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi
schopnostami alebo s nedostatoénymi skisenostami a
znalostami, s vynimkou pripadu, kedy mézu pocas tohto
pouzitia vyuzit dozor osoby zodpovednej za ich bezpec-
nost, dohl'ad alebo jej pokyny tykajlice sa pouzitia vyrob-
ku.

Poruchy: Ked'si povSimnete poruchového spravania automatizacie, vyp-
nite elektrické napajanie zariadenia a vykonajte manudine odistenie motora
(pozri ndvod na konci kapitoly) kvoli umozneniu manuélne oviadanej ¢in-
nosti automatizécie. Nevykondvajte ziadnu opravu, ale poZiadajte o zakrok
technika vykonavajlceho instalacie, ktorému doverujete.

Nevykonavajte zmeny zariadeni a parametrov programo-
vania a regulacie riadiacej jednotky ovladania: tato zod-
povednost je vyhradena vasmu technikovi poverenému
instalaciou.

Poskodenie alebo chybajtice napajanie: v dobe ¢akania na zakrok va-
$ho technika povereného inStaléciou alebo v dobe Cakania na obnovenie
dodavky elektrického prudu, ked' zariadenie nie je vybavené nudzovym
napéjanim, automatizacia moze byt pouzivand vykonanim manuélneho
odistenia motora (pozri pokyny na konci kapitoly) a manualnym pohybom
automatizacie.

Nepouzitelné bezpecnostné zariadenia: Tato funkcia umozfiuje zaistit

¢innost automatizécie aj v pripade, ked' niektoré bezpecnostné zariadenie

nefunguije spravne, alebo ked'je Uplne nefunkéné. Automatizaciu je mozné
ovladat v rezime ,kontrola pritomnosti obsluhy” a postupovat pritom
nasledovne:

1. Prostrednictvom vysielaca alebo voli¢a s klu¢om odoslete prikaz na
uvedenie automatizacie do pohybu. Ked' vSetko funguje spravne,
automatizacia sa bude riadne pohybovat; v opacnom pripade ma-
jak niekolkokrat zablika a manéver nebude zahajeny (pocet bliknuti
zavisi od dévodu, kvoli ktorému manéver nemdze byt zahajeny)

2. V tomto pripade do 3 sekind znovu aktivujte prikaz a udrzujte ho
aktivovany

3. Priblizne po 2 sekundach automatizacia vykona pozadovany ma-
néver v rezime ,kontrola pritomnosti obsluhy*, t. . bude sa po-
hybovat len po dobu, kedy bude udrzovany aktivovany prikaz.

ZavereCna kontrola pred uvedenim do prevadzky, pravidelna udrzba a pri-

padné opravy musia byt zdokumentované tym, kto vykona pracu a doku-

menty musia byt uchovavané viastnikom zariadenia. Pravidelne vykonavaj-
te Cistenie skiel fotobuniek (s pouzitim jemnej a mierne navihéenej handry)

a odstranenie pripadného listia alebo kameriov, ktoré by mohli branit v
¢innosti automatizacie.

Ked st bezpeénostné zariadenia nepouzitelné, odporu-
¢a sa nechat ¢o najskor vykonat opravu kvalifikovanym
technikom.

Pred vykonavanim akéhokolvek zakroku udrzby manual-
ne odistite motor, aby sa zabranilo tomu, Ze niekto bez
upozornenia uvedie automatizaciu do pohybu (pozri po-
kyny na konci kapitoly).

Udrzba: Pre zachovanie konétantnej Urovne bezpe&nosti a pre zaistenie
maximalnej Zivotnosti celej automatizacie je potrebna planovana udrzba
(najmenej kazdych 6 mesiacov).

|| Akykolvek zakrok kontroly, idrzby alebo opravy musi byt
vykonany vyhradne kvalifikovanym personalom.

Likvidacia: Po skonceni Zivotnosti automatizacie sa uistite, Ze jej likvidacia
bude vykonana kvalifikovanym personalom, a ze jednotlivé materialy budu
zrecyklovangé alebo zlikvidované v sulade s platnymi miestnymi predpismi.
Vymena dialkového ovladania: Ked sa vam zda, ze vaSe radiové ovla-
danie po istej dobe funguje horsie, alebo ked nefunguje vébec, mohlo by
sa jednat jednoducho o vybitie batérie (v zavislosti na pouZziti by mohlo
uplynut niekolko mesiacov alebo viac ako rok). MdZete si toho vSimnut na
zaklade toho, Ze kontrolka potvrdenia prenosu sa nerozsvieti, svieti slabym
svetlom alebo sa rozsvieti len na kratku dobu. Skor ako sa obrétite na
pracovnika vykondvajuceho intalécie, skuste vymenit batériu za batériu z
iného funkéného vysielata: ked'je pricinou poruchy batéria, staci ju vyme-
nit' za iny, rovnakého typu.
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